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1. VSEOBECNE BEZPECNOSTNI ZASADY:

UPOZORNENI:

Tento navod je uréen pouze pro osoby s kvalifikaci a technickymi znalostmi v oboru instalace
automatickych systému.

(1) VeSkera instalace, elektrické zapojeni, nastaveni a testovani smi byt provedena az po
dakladném prostudovéni a pfislusnych instrukci.

(2) Pred provedenim jakychkoli instalaénich a udrzbovych praci odpojte elektrické napajeni
vypnutim pfedfazeného jistiCe a nezapomernite u tohoto jisti¢e umistit vystraznou tabulku
(,Nezapinej, na zafizeni se pracuje").

(3) Ujistéte se, Ze je systém dostatecné mechanicky robustni ve shodé s platnymi predpisy.

(4) Elektricka instalace musi vyhovovat platnym normam zejména z hlediska spravného provedeni
ochrany pred Urazem.

(5) Instalace smi byt provedena pouze osobou s pfislusnou kvalifikaci v oboru elektrotechniky a
znalostmi z oblasti mechaniky.

(6) Ovladaci prvky systému (dalkovy ovladac, ovladaci tlacitko, klicem ovladany pfepinac...atd.)
musi byt mimo dosah déti.

(7) Pro opravy pohonného systému pouzivejte pouze originalni nahradni dily. Jakékoli poSkozeni Ci
zavady zpusobené neadekvatnimi nahradami nebo nespravnym postupem oprav nebudou vyrobcem
pfi reklamaci akceptovany.

(8) Zafizeni neobsluhujte, pokud mate podezfeni, Ze je toto zafizeni vadné nebo posSkozené.

(9) Tyto motory jsou uréeny vyluéné pro pohony bran (otevirani a zavirani). Jakykoli jiny zpisob
pouZiti se povazuje za nevhodny. Vyrobce nebude akceptovat Zadnou zodpovédnost za

jakékoli skody vzniklé v souvislosti s takovymto zplsobem pouZiti. Zaruka v takovémto

pfipadé pozbyva platnosti. VeSkera zodpovédnost za pfipadné Skody spada v téchto

pripadech na uzZivatele vyrobku.

(10) P¥i obsluze systému je nutno dodrzovat spravny postup. Vzdy dodrZujte standardni
procedury a fidte se timto navodem.

(11) Dalkove ovladani pouzivejte pouze, pokud mate dokonaly pfehled o ovladané brané.

TMT AUTOMATION INC. nenese zaddnou zodpovédnost za jakékoli Urazy, Skody nebo
stiznosti, které jsou zaloZeny na nespravném pouZiti nebo instalaci tohoto systému.

e

Tento ndvod si, prosim, uschovejte pro pfisti mozné pouZiti.
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2. INSTALACE:

2.1 STANDARDNI INSTALACE

@
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1. Servomotor 24VDC
2. Ovladac

3. Bezpecnostni senzor
4. Vystrazna lampa
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2.2 POPIS VYROBKU

a. Ozubené kolo
b. Limitni spinaé
c. Servomotor 24VDC
d. Zalozni baterie

==,
—h

e. Uvolnovaci kli¢
f. Ovladaci panel
g. Pfipojovaci svorkovnice
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2.3 ROZMEROVY VYKRES
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2.5 KONTROLA PRED INSTALACI

2.6 MECHANICKE UVOLNENI

Pro pfipad vypadku sité je vyrobek opatfen zafizenim pro mechanické uvolnéni
servopohonu. Postupujte podle nasledujicich instrukci:

Krok 1. Stisknéte vi€éko uvolnovaciho zamku a posunte je nahoru.

Krok 2. Do zamku vloZte kli¢ a oto€te jim ve sméru hodinovych rucicek.
Krok 3. Otoc€te kli€em proti sméru hodinovych ru€i€ek a uvolnéte motor.

Pro navrat do automatického rezimu postupujte opacnym zptisobem od

kroku 3 do kroku 1. [!-]

Krok 1 A Krok 2 X Krok 3
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3. NASTAVENI A FUNKCE:

3.1. ELEKTRICKE ZAPOJENI

Pokud je LED displej v normalnim rezimu, viz bod 4.2.1, je mozné ovladat branu bud’ délkovymi ovladaci nebo tlacitky na
desce jednotky: Tlagitko UP — pohyb ve sméru hodinovych rudicek, tladitko SET- stop a tlacitko DOWN - pohyb proti
sméru hodinovych rucicek.

FL2
X1 RX1

= 1x1: ®+©)
= F2O+0 % — Rx1: ©+D+@)
TX2 RX2

= x2:®+O PBL KS1
=}RX2:@++@ :)PBl,KSlz:@+@

. LED1 Fotobunky —— 37
— LED2 Fotoburiky ——— 3

I LED3 RF Learn ——[0] @

ZS ON9 NET+

1S

€
o
N
c
0

=W
4
©)
(o T e]

e

@
[RF_Leorn_Indicator|

+ 1ndNI ov—

o
(o]
RF_PCBA|

AVT

r
00- 000

+iva -1va

+
o

O
©
X%
(e
Q)

O

UZIVATELSKY NAVOD - POHONY POSUVNYCH BRAN RADY BOXER



3.2 ULOZENi OVLADACE DO PAMETI

Stisknéte na desce jednotky tlacitko RF Learn po dobu 2 sekund, az se rozsviti LED €. 3. Potom stisknéte tlacitko
(A) dalkového ovladace. LED €. 3 dvakrét blikne a potom zhasne. Tim je procedura ukladani (,uc¢eni“) ovladace do
paméti jednotky dokoncena.

BEg
JAN AN Ao ai, O >\III/4 >\III/4 >\III
R =1 A ;.; NS

v\l\\

] LED3 LED 3

2 sec LED 3 LED 3 OFF
2x bliknuti
=

3.3 PROCEDURA UCENIi A HLASENIi NA DISPLEJI

7

I POZOR: Pred pokraéovani procedury ,,uéeni‘ musi byt dokonéena procedura ukladani ovliadacu.

Pro dokonéeni procedury ,uceni“ systému postupujte podle nésledujicich instrukci:

Krok 1: Stisknéte tla€itko SET a potom tlac¢itka SET + DOWN na 3 sekundy. Na LED displeji se zobrazi znaky
LEA (=u€eni). Krok 2: Jakmile se na displeji zobrazi znaky ARN, stisknéte tla€itko (A). Krok 3: Brana prechazi
do rezimu Auto-learning (=automatické u€eni). Poc€kejte, az se proces u€eni ukongéi.

T X

T DOWN 4 ]
Stisk Susk
2

4

Stisk
1~3 sec

(

m |

Displej LED Programovatelné funkce

=~ { - = »N-L": Procedura ,uceni“ systému Boxer nebyla provedena.
AR

— -,RUN": Systém Boxer je v normalnim provoznim rezimu. Pro vstup do programovaciho modu
J . ' .\ ' stisknéte tlagitko SET na dobu 3 sekund. Jakmile se zméni na LED displeji stav RUN na F1,
stisknéte tlacitko UP (nahoru) nebo DOWN (doll) pro zménu nastaveni zvolené funkce (F1 az FA).
\ ' ' ~' Potom stisknéte tlacitko SET pro vstup do nabidky funkci. U kazdé funkce stisknéte tlacitko UP
nebo DOWN pro volbu nastaveni a potvrdte tuto volbu tlacitkem SET.

. Nl \ e’
' ’-‘ ’-" ,LEA”: Vstupte do rezimu ,uceni* a pockejte na dalsi instrukce.
\

~LARN": Probih& procedura ,uceni".
\ \ Procedura Auto-learning (=automatické uceni) s pohybem bréany:
' ' Brana se otevfe az do koncové polohy - zastavi se — a zavfe se do koncové polohy.
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3.4 NASTAVENI PROGRAMOVATELNYCH FUNKCI

LED Dispej Vyznam Parametr Hodnota / funkce Popis
F1 Volba sméru oteviran| F1-0 Po sméru hod. ru¢igek 1. Nastaveni sméru otevirani brany.
_ _ __ 2. Tovarni nastaveni je F1-1.
F1-1 Proti sméru hod. ruci¢ek
F2 Automatické zavreni F2-0 Bez automatického zavirani
F2-1 5 sekund
F2-2 15 sekund
F2-3 30 sekund 1. Tato funkce aktivuje automatické
zavirani brany po uplynuti doby
F2-4 45 sekund pauzy.
F2-5 60 sekund 2. Tovarni nastaveni je F2-3:
F2.6 80 sekund Doba pauzy = 30 sekund.
F2-7 120 sekund
F2-8 180 sekund
Reakce fotobunék / F3-1
bezpecnostnich Viz str. 9 - nastaveni A .
F3 prvkii / detektoru F3-2 1. Tovarni nastaveni je F3-1.
smycky pii detekci parametru F3
Fa-1 Pomalu 1. Funkce slouzi k nastaveni
F4 Rychlost F4-2 Stredni rychlost rychlosti servomotoru.
servomotoru Fa-3 Rychle 2. Tovarni nastaveni je F4-4.
F4-4 Velmi rychle
P 5 1. Funkce slouzi k nastaveni sil
E5-1 jemné | | | | | | | | hrubé n Y
motoru, aby byla kompatibilni
F5-2 jemné . | | | | | | hrubé s Fizenou branou a zejména s jeji
hmotnosti.
- jemné hrubé
F5-3 | | | | | | | | 2. Tovarni nastaveni je F5-4.
F5-4  |jemne | | | | | | | | hrubs 3. Hodnoty sily motoru:
F5 Nastaveni proudové F5-5 F5-1: 2A F5-6: 7A
ochrany motoru F5-2: 3A F5-7: 8A
F5-6
F5-3: 4A F5-8: 10A
F5-7 F5-4: 5A F5-9: 13A
F5-8 F5-5: 6A
E5-9 jemng _ hrub 4. Ochrana proti pretizeni motoru.
F6-0 3 sekundy 1. Funkce slouzi k nastaveni doby
F6-1 6 sekund &aste&ného otevieni (pro chodce)
o ] F6-2 9 sekund bréany.
(I:Qheoz(lj?eotevrenl pro F6-3 12 sekund 2. Tovarni nastaveni je F6-1.
F6-4 15 sekund 3. K otevreni pro chodce stisknéte tlagitko B na
F6-5 18 sekund déalkovém ovladadi.
F7-0 Vystrazna lampa blika pfi
startu pohybu brany.
F7 Vystrazné bliknuti F7-1 Vystrazna lampa blika 3 1. Tovérni nastaveni je F7-0.
sekundy pred startem
pohybu brany.
F8-1 75%
Misto, ve kterém F8-2 80%
o lovani
F8 za,zma zpomalovan F8-3 85% 1. Tovarni nastaveni je F8-1.
brany Fg8-4 | 90%
Fo-1 50% plné rychlosti
Fo Rychlost L F9-2 25% plné rychlosti o -
zpomalovani _ - 1. Tovarni nastaveni je F9-1.
F9-3 10% plIné rychlosti
Automaticka FA-O Bez r;(ever;ace
FA-1 1 sekun
FA reverzace po 1. Tovarni nastaveni je FA-3.
kontaktu FA-2 3 sekund
s prekaZkou. FA-3 Reverzace do konce drahy




e Nastaveni parametru F3:

Logika par. F3-1 Reakce fotobunék pfi detekci prekazky

Stav brany Fotoburika €. 2 Fotoburika €. 1 Fotoburika €. 1/ Fotoburika €. 2
Zavieno Stop otevirani Bez ucinku Stop otevirani

Otevieno Bez Gc€inku Obnoveni ¢asu pro automatické zavfeni

Zastaveni b&hem pohybu |  Stop otevirani Obnoveni ¢asu pro automatické zavreni

Zavirani Bez ucinku Open Zastavi a pfi uvolnéni reverzuje - otevieni
Otevirani Zavieni kfidla brany Bez ucinku Zastavi a pfi uvolnéni pokracuje v otevirani

Logika par. F3-2

Reakce prvkl safety edge/ fotobunék pfi detekci prekazky

Stav brany Prvky Safety Edge Fotoburika €. 1
Zavieno Stop otevirani Bez ucinku
Otevieno Obnoveni ¢asu pro automatické zavreni

Zastaveni béhem pohybu

Stop otevirani/ zavirani

Obnoveni ¢asu pro automatické zavfeni

Zavirani

Po dvou sekundéach reverzace - otevieni

Otevieni

Otevirani

Po dvou sekundéach reverzace - zavieni

Bez Gc¢inku

Logika par. F3-3

Reakce detektoru smycky / fotobunék pfi detekci prekazky
Fotoburika €. 1

Stav brany Detektor smy¢ky
Zavieno Otevreni Bez ucinku
Otevieno Obnoveni ¢asu pro automatické zavreni

Zastaveni béhem pohybu Otevreni Obnoveni ¢asu pro automatické zavfeni
Zavirani Otevreni Otevreni
Otevirani Otevreni Bez ucinku
= Pozice bezpecnostnich prvka:
Fotoburika 1
nebo

)

Fotoburiky 1 a 2

Iil Prvky Safety Edge
@ Fotoburika

=" Qi

3.5 TESTOVANI A KONTROLA

Ujistéte se, Ze pfi stavbé zafizeni byly dodrzeny vSeobecné bezpecnostni pokyny v odstavci 1.1 a Ze byly
respektovany vsechny bezpecnostni vystrahy.

e Uvolnéte servomotor pomoci dodaného uvolfovaciho klice.

e Ujistéte se, Ze je mozné s branou ruéné pohybovat (otevirat a zavirat) bez pouziti nadmérné sily (max.
390N coz je priblizné 40kg.)

e Zajistéte servomotor.

e Pomoci klicem oviadaného piepinace, oviadaciho tlacitka na panelu nebo na dalkovém radiovém oviadadi
vyzkouSejte otevirani a zavirani brany a jeji zastavovani. Ujistéte se, Ze se brana vzdy pohybuje poZzadovanym
smérem.

e Postupné prekontrolujte vSechny zafizeni (fotoburky, vystraznou lampu, prepinac, atd.) a ujistéte se, Ze je fidici
jednotka rozpoznala.




3.6 NASTAVENI SPINACU SW2/SW6:

288
oo O O O SW6 Sw2
ON ON
OFF| 1|2 |3 |4 |56 OFF
Default Zarizeni Popis Poznamka
1—ON |Ph1 Pokud neni fotoburika €. 1 pfipojena, dejte do polohy | Pokud nejsou obé
Fotoburika €. 1 | ON. Pokud je pfipojena, dejte do polohy OFF. fotoburiky (&. 1 a2)
2—-ON |Ph2 Pokud neni fotobuika &. 2 pfipojena, dejte do polohy | pfipojeny, musf byt spina¢
Fotoburka €. 2 | ON. Pokud je pfipojena, dejte do polohy OFF. v poloze ON.
SW6 3 —-ON |Stop Pokud neni vstup STOP (12) zapojen, dejte do polohy
ON. Pokud je pfipojen, dejte do polohy OFF.
4 —-ON |Dalkové ovl. | Nastaveni spole¢né s SW2.
5—ON |Dalkové ovl. | Nastaveni spolecné s SW2.
6 — ON |Bez vyznamu| Bez funkce

Poznamka

Default Zafizeni

Popis (funkce s dalkovym ovlada¢em)

ON, Tlacitko B slouzi pro rezim otevieni pro chodce.

S externim zar.:

P¥i pfipojeni externiho zafizeni (EXT+EXT-; 1/2) =

SW6 4 - ON/OFF >

SW2 ON 2/4 karjélovy SW8, 4-ON, zafizeni |ze obsluhovat tlacitkem (C) dalk. ovladace. tl. C - ON/OFF, SW6
ovladac Pfi pfipojeni externiho zafizeni (EXT+EXT-; 1/2) = 5-ON/OFF>1l. D -
SW6, 5-ON, zafizeni |ze obsluhovat tlacitkem (D) dalk. ovladace. ON/OFF
OFF, tlacitkem (B) je mozné ovladat externi zafizeni. " -y .
PFi pouziti 2—kanal.
(EXT+EXT-; 1/2) . " -
o — — — ovladace a pfi pouziti
SW2 OFF 2/4 karjalovy OFIv:: SW6 4_-ON, tlaCitkem (C) se spousti otevieni pro chodce. il. B) pro exteri
ovladag Tlagitko (D) je bez funkce. e e
OFF, SW6 5-ON, tlacitkem (D) se spousti otevieni pro chodce. zarizeni preprete
Tlagitko (C) je bez funkce. SW2 do polony OFF
4. TECHNICKE PARAMETRY:
4.1 TECHNICKA DATA PRO RADU VYROBKU BOXER
Motor BX500 2).¢=10]0]
Prevodovka Sroubova Sroubovéa
Maximalni moment 5500N 8500N
Jmenovity moment 5000N 8000N
Otacky motoru 3800 ot/min 3800 ot/min
Prikon 60W 60W
Napéjeci napéti 24VDC 24VDC
Jmenovity proud 3A 3A
Maximalni hmotnost brany 500kg 800kg
Maximalni délka brany 6m 10m
Maximalni provozni proud 5,5A po dobu 10 sekund 5,5A po dobu 10 sekund
Provozni teplota -20°C~+50°C -20°C~+50°C
Rozméry DxSxV (mm). 250 X 170 X 265 250 X 170 X 265
Hmotnost 8kg 8,5kg
Rychlost 219cm/s 219cm/s




4.2 FOTOBUNKA H2 - TECHNICKA DATA

Zpusob detekce Svételny paprsek
Pracovnirozsah 30 metrQ

Doba odezvy 100ms

Napéjeci napéti AC/DC 12~24V
Pracovni teploty -20°C~+60°C

Stupen kryti IP66

Rozméry 59mm * 87mm * 38mm

4.3 DALKOVY OVLADAC TM3 - TECHNICKA DATA

Pouziti Radiovy dalkovy ovladac

Frekvence 433,92MHz

Kodovani Rolling code

Ovladaci tlacitka 2 pro jednoduché nebo dudlni oviddani
Napéjeni 3V s kndflikovou lithiovou baterii CR2032
Pracovni teploty -20°C~+50°C

Rozméry 71,5mm * 33mm * 14mm

4.4 VYSTRAZNA LAMPA FL2 - TECHNICKA DATA

Pouziti Venkovni pouziti

Instalace Vertik&Ini montéz na sténu
Pracovni teploty -20°C~+50°C

Rozméry 85mm * 60,5mm * 40,5mm

4.5 EXTERNI PRIJIMAC DALKOVEHO OVLADANI RB1- TECHNICKA DATA

Napéjeni 12V ~ 24V AC/DC

Frekvence 433,92Mhz

Max. po€et uloZzenych ovladacti | 200ks

Rozméry 106mm* 53mm* 20mm (D*S*V)
Vystupni svorky Vystup €. 1 a vystup €. 2




5. DOPLNKOVE INFORMACE:

5.1 KABELOVE PRIPOJEN{ FOTOBUNKY H2 (SAFETY BEAM — svételna zavora)

Na pfijimaci:

a. Pripojte svorku €. 2 (V-) a 5(COM) spole¢né s kabelem pro detekéni smy¢ku

b. Pfipojte svorku 1 (V+) na pfijimaci ke svorce €. 9 (+12V) na fidici jednotce CB16
c. Pripojte svorku 2 (V-) na prijimaci ke svorce €. 11 (GND) na Fidici jednotce CB16
d. Pfipojte svorku 4 (NC) na pfijimaci ke svorce €. 10 (SAFE) na fidici jednotce CB16

Na vysilaéi:

a. Pripojte svorku 1 (V+) na vysilaci ke svorce €. 9 (+12V) na fidici jednotce CB16
b. Pfipojte svorku 2 (V-) na vysilaci ke svorce €. 11 (GND) na fidici jednotce CB16

I Pozor: Pokud je fotobunka piipojena na svorky Ph1, prepnéte spinaé SW6 - 1 do polohy OFF.

PRIJIMAC VYSILAC
12345617
/]
QEeuaen S
B Piepnéte spinac 1
N.C.
N.O.
AC/DC 12~24V ACDC 12"2.4V Prepnéte spinaé
(bez polarity) (bez polarity)

DETEKCNi SMYCKA

|/1| 2 34 |/5 ;l 7 12 |/|4
SPGB0 88 &8

11 ]
V+ V- NO NCCOM IP11P2

Jé

EXT+ EXT- GND Light +13.75 GND Phl Ph2 Ph+ Pb GND Stop  Open Close




5.2 PRIPOJENi A NASTAVENI EXTERNIHO PRIJIMACE RB1

[ 7

Sk¥in prijimace RB1

Oranz. -Signal 1

Vystup €. 1 (relé NO)

\ Modra -GND

Zlutd  -Signal 2

Oraige ZelendA -GND
Blue

Yellow Ruda -12Vv/24V

Green

Red Cernda -GND

Antenna Black

Vystup €. 2 (relé NO)
12V - 24V AC/DC

1. Situace:

Pokud mate v imyslu ovladat dalSi zafizeni kromé brany, pouZzijte 4 kanalovy dalkovy ovlada€. Nainstalujte
externi pfijima€ pro pfipojeni druhého ovladaného zarizeni (napf. otevirani posuvné/otoéné brany).

Nebo tretiho zafizeni (napf. automatické otevirani garaze).

Prvni brana: Tla€itka A a B (otevieni pro chodce) na dalkovém ovladaéi.

Druhé zafizeni: Nainstalujte externi pfijima€, pfipojte vystup €. 1 ke druhému zafizeni (napf¥. otevirani posuvné
brany, viz nize), pouzijte tla€itko C tohoto ovladace pro fizeni druhého zafizeni.

Treti zafizeni: Nainstalujte externi pfijima¢, pfipojte vystup €. 2 ke tietimu zafizeni (nap¥. automatické
otevirani garéze), pouzijte tla€itko D tohoto ovlada€e pro Fizeni tretiho zarizeni.

2. Pripojeni:
Oranz. -Signal 1

Modra -GND

Zlutd  -Signal 2

Zelend -GND

Ruda  -12v/24V J6

Cerna -GND

a. Oranzovy vodic¢ (signdl 1) pripojte ke svorce €. 10 (Pb) na fidici desce

b. Modry vodi¢ (GND) pfipojte ke svorce €. 11 (GND) na fidici desce

c¢. Rudy vodi¢ (12V/24V AC/DC) pfipojte ke svorce €. 9 (Ph+) na Fidici desce
d. Cerny vodi& (GND) pfipojte ke svorce &. 11 (GND) na Fidici desce

3. Testovani zarizeni a ukladani ovladaé¢a do paméti systému

Skfin prijimace RB1 a. Po pripojeni vSech kabell stisknéte tlaCitko Test a
vyzkousSejte tim funkci vystupu €. 1. Otevirani
LED - 2 T brany by mélo fungovat. . _
b. Pokud je vystup €. 1 funkeéni, stisknéte a pfidrzte
Tlagitko ,,uéeni* Testovaci tlagitko tlaCitko ,uceni” (Learn) na dobu 1 sekundy. Kontrolka
Vystup €.1 LED by méla svitit.
i * Pokud LED nesviti, zkontrolujte znovu pfipojeni
kabelu.
c. Stisknéte a pridrzte tlacitko C dalkového ovladace
sekundu po rozsviceni LED. Jakmile LED zhasne, je
ukladani dokonceno.

Neplatné tlaéitko

Neplatné tlagitko =

- ——

UZIVATELSKY NAVOD - POHONY POSUVNYCH BRAN RADY BOXER



Bezpeénost pred
Urazem elektfinou

Velmi dlouhd

Zivotnost

Bezpecné napéjeni s
napétim 24V

Robustni provedeni —
dlouhd Zivotnost

Snadné

dx

instalace
Bezhluénost

Uvolnéni kliéem

Snadna instalace,
uzivatelsky
pratelské
prislusenstvi

Snekové prevodovka s
bezhlu¢nym provozem

Zatizeni pro manualni

uvolnéni se snadnym

ovladanim a vysokou
bezpecnosti
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