Stejnosmérna zavora s promeénnou frekvenci
DZ04VF (DC24V)

Navod

"'«-‘l___-__a‘..|—=-"



Uvod
Vysvétleni symbola

Vyznam nasledujicich symbolu, které mohou byt pouZity v tomto navodu:
Symboly Vyznam

Nebezpeél’ Znamena vysokou Uroven potencidlniho nebezpeci, které,
pokud se mu nevyhnete, maze vést k tézkym drazam.
Vystraha Znamena stiedni nebo nizkou droven potencialniho nebezpeci.
Pokud se mu nevyhnete, miaZze vést k lehkym nebo stiedn¢
téZkym Urazam osob.

é Pozor Znamena potencialni riziko. Pokud tuto informaci budete

ignorovat, muZe to vést k poSkozeni zatizeni, ztrat¢ dat,
snizeni vykonu zatizeni nebo neptedvidatelnym vysledkam.
T|py VVam mohou pomoci vyiesit problém nebo usetfit ¢as.

Poznamka Obsahuje dodate¢nou informaci k hlavnimu textu, kterad
zduraznuje a doplniuje hlavni text.

Zaznamy revizi

C. verze Obsah revize Datum vydani

VI1.0.0 Prvni vydani 2021.07

V.10.1 Doplnéni "3.5.2 Navod k rychlému setizeni" 2021.09
Bezpeénostni pokyny

Déle jsou uvedeny spravné postupy pouZzivani vyrobku, slouzici k pfedchazeni rizikam,
piedchazeni poSkozeni majetku atd. Tento navod si prosim peclive prectéte pred pouzitim
zatizeni a pfi pouzivani ho ptisné dodrZujte. Navod si po piecteni prosim peclivé uloZte.
Pozadavky na provozni prostiedi

Zarizeni prosim piepravujte, pouZzivejte a skladujte v piipustném rozsahu vihkosti a
teplot.

Zabrante nateceni jakékoli kapaliny do zatizeni.

Zatizeni instalujte v dobie vétraném prostoru a nezakryvejte ventilaéni otvory zatizeni.
Zatizeni nevystavujte silnému tlaku, otresam a vlhkosti.

Pti zasilani zafizeni prosim pouZijte obal z vyroby nebo podobné materialy stejné kvality.
Pro zvyseni spolehlivosti se doporu¢uje provést uzemnéni uzemnovacim otvorem
zarizeni.

PoZadavky na obsluhu a udrzbu

Zatizeni sami nerozebirejte. A Vystraha
K instalaci a udrzb¢ profesiondlnim servisnim persondlem prosim pouZzivejte
piislusenstvi nebo pridavna zatizeni od vyrobce.

Na zafizeni nepouZzivejte sou¢asné dva nebo vice zptasobt napajeni, maze to vést k
poskozeni zatizeni.

Kompletni rameno z&vory se nesmi prodluzovat ani odiezavat a rovnéz neni povoleno
svévolné na rameno pridavat zatez.
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1. Prehled vyrobku

1.1. Funkce a vlastnosti

1.1.1. Stejnosmérny pohon ovladaciho motoru s proménnou frekvenci, vybaveny
pievodovym mechanismem spojovaciho tahla, vyvaZzovaci pruZinou, se stabilnim a
spolehlivym provozem. Zivotnost motoru az 4,5 milionu cykla, Zivotnost pruziny 500.000
cykKilu.

1.1.2. Funkce automatického zpétného chodu pii narazu na piekdzku. Rameno se
automaticky vrati zpét, kdyz narazi na prekdzku pii zavirani.

1.1.3. Podpora externiho radaru, smyckového detektoru, funkce branici narazu, zabudovany
vystup stejnosmeérného napajeni 12 V je mozno pouZit pro napajeni externiho radaru.

1.1.4. Podpora komunikace RS485 nebo off-line pfipojeni RS485.

1.1.5. Volitelny modul Bluetooth, pohodIné odstranovani zavad zavor pomoci malych
programd.

1.1.6. Velky LCD displej, anglické menu, snadné volba funkci a odstranovani zavad.

1.1.7. Moznost instalace vpravo i vlevo.

1.1.8. Moznost nastaveni rychlosti 1,5 - 6 sekund.

1.2. Technick& data

1.2.1. Pracovni teplota (motor): -35 °C ~ +70 °C

1.2.2. Vstupni napajeci napéti: stridave 110 - 265 V

1.2.3. Vstupni napéti tidici jednotky: stejnosmérné 24 V10 %, 10 A
1.2.4. Vykon motoru: 240 W MAX

1.2.5. Relativni vihkost: 30~80 %, nekondenzujici

1.2.6. Vzdalenost dalkového ovladace: L>30 m

2. Konstrukce vyrobku

2.1. Konstrukce mechanismu
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(Obr. 1)

2.2. Definice sméru montéaze
Pti zadavani objednavky prosim potvrd'te ,instalace vlevo* nebo ,,instalace vpravo“.

Nasledujici obrazky:

Rameno je ve vjezdu
s

(Obr. 2)
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3. Montéz a serizeni mechanické &asti

3.1. Montaz sk¥iné

V zavislosti na konkrétnich mistnich podminkach zvolte vjezd se zavorou podle
odpovidajici specifikace a pomoci expanznich Sroubt upevnéte skiin k povrchu
podle nésledujiciho obrazku. Na misté instalace skiiné je nutno provést zéklad v
zavislosti na mistnich podminkach a v ptripadé nebetonového povrchu je nutno
proveést zaklad odlity na miste.

Expanzni Srouby a\

(Obr. 3)

(Podle dodate¢ného rozmeéru)

3.2. Montaz ramena

L] Poznamka

Obrazky instalace slouZi jen pro informaci, vyrobek se liSi v zavislosti na typu.
3.2.1 Montéz piimého ramena

Krok 1. Pritla¢nou desku drzaku ramena upevnéte k ramenu 2 kusy Sroubu se
Sestihrannou hlavou M12x70.

Krok 2. Desku piitlacte rukou, pak zvednéte rameno do svislé polohy a namontujte
ho na drzak ramena.

Krok 3. Na Sroub nasad’te plochou podlozku, pruznou podlozku a matici M12 a
Sroub utdhnéte klicem.



Sroub se
Sestihrannou
hlavou (2 kusy
M12x70)

Upeviovaci
ty¢ ramena

Drzak ramena (Obr. 4)
3.2.2. Montaz kloubového ramena
Krok 1. Pritla¢nou desku drzaku ramena upevnéte k ramenu 2 kusy Sroubu se
Sestihrannou hlavou M12x70.
Krok 2. Krok 2. Desku pritlacte rukou, pak zvednéte rameno do svislé polohy a
namontujte ho na drzak ramena. Na Sroub nasad’te plochou podlozku, pruznou
podlozku a matici M12 a Sroub utahnéte klicem.
Krok 3. LozZisko piipojovaci jednotky upevnéte ke kdnické ose zavory Sroubem.

Krok 4. Upevnéte spodni plot pripojovaci jednotky, pak povolte 2 Srouby jednotky
a nastavte je tak, aby plot byl rovnobézny se zemi.
P¥ipojovaci loZiska Nerezove tahlo

Napl’héky S pravym
a levym Sroubem

Nosna deska

(Obr. 5)



3.2.3 Montéz plotového ramena

Krok 1. Pritla¢nou desku drzaku ramena upevnéte k ramenu 2 kusy Sroubu se
Sestihrannou hlavou M12x70.

Krok 2. Desku pritlacte rukou, pak zvednéte rameno do svislé polohy a
namontujte ho na drzak ramena. Na Sroub nasad'te plochou podlozku, pruznou
podloZku a matici M12 a Sroub utahnéte klicem.

Krok 3. LozZisko piipojovaci jednotky upevnéte ke kdnické ose zavory Sroubem.
Krok 4. Upevnéte spodni plot pripojovaci jednotky, pak povolte 2 Srouby
jednotky a nastavte je tak, aby plot byl rovnobézny se zemi.

Konicka osa
{ ==Y E
o
ey < & Ptipojovaci
jednotka
Spodni rameno plotu (Obr. 6)

3.3. Montaz a nastaveni pruziny

[ 11 Poznamka

Brana se zavorou je pred dodanim spravné nastavena. Neménte prosim svévolné
typ a délku ramena. Délka pruziny zavisi na typu, konstrukéni zmeny jsou
provadény bez upozornéni. Je nutna pravidelna udrzba pruzin v dusledku jejich
opotiebeni a Unavy.

Krok 1. Mont&z, demontdz a vymeéna pruziny.

Rameno nastavte do svisle polohy, povolte upeviovaci matice pruziny, pomoci
klice na Sestihranné Srouby vysroubujte sefizovaci Srouby pruziny M8x140 a
vyjméte pruzinu.

Postup montaZe a demontaze pruziny je opacny.



Krok 2. Setizeni sily pruziny

Pti vypnutém napajeni prosim otacejte rucnim kolem motoru pro nastaveni
ramene do zavieného sméru s ramenem blizko vodorovné poloze. Pokud ru¢nim
kolem neni moZno lehce otacet, coZ znamena4, Ze sila pruziny je mala, je nutno
pruzinu napnout. Potom prosim otacejte ru¢nim kolem motoru pro nastaveni
ramene do otevieneho sméru s ramenem blizko svislé poloze. Pokud se ru¢nim
kolem nedé lehce otacet, coz znamena, Ze sila pruziny je velka, je nutno pruzinu
povolit. Nasledujici postupy a setizeni opakujte, dokud se ru¢nim kolem neda
ot&cet lehce, coz znamend, Ze sila pruziny je vyvazena.

[T] Poznamka

Posouzeni sily pruziny je mozné také sledovanim pohybu ramena. Pokud rameno
kmita pii otevirani, je sila pruziny prilis velka. Pokud rameno kmita pii zavirani,
je sila pruziny ptilis mala.

3.4. Zména sméru montaze mechanismu

Mechanismus zavory je mozno namontovat vlevo i vpravo. UZivatel mize ménit
smér instalace podle momentélni situace. V prikladu pouZijeme mechanismus
zavory namontovany vlevo. Postup zmény na montaz vpravo je nasledujici:

10 mm Sroub povolte Vytlacte drzak ramene
otacenim inbus klice 8 otoc¢enim Sroubu 14x150
mm proti sSm&ru pomoci Ifliée ve smeru
hodinovych rugicek. hodinovych ruélgek.
/ —Vymontujte g
~—  Sest 8 mm “ -

Sroubu

(Obr. 7)



Mechanismus otocte Mechanismus Namontujte zpét drzak
svisle o0 180 stupnd. vloZzte do skiing. ramene a Sroub 10 mm
utdhnéte klicem Inbus 8
mm ve sméru hodinovych
rucicek.

(Krok3) —» (Krok4) ———» (Krokb)
(Obr. 8)

4. \/ysvétlivky a pokyny K ridici jednotce

@ Poznamka

VSechna elektricka zapojeni jsou provedena pied dodanim. Je nutno piipojit
napajeni a uzemnovaci piipojku.




ROZNraNi MOTOIU m e s o m om e e
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vstupu 24 V DC

Vodi¢ otevieni / zavieni /

\ —==nt—= ROZzhrani snimace motoru
24V+ s P
e e — R T-R-T-- 1 Rozhrani kodéru motoru
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Vystupni rozhrani koncového
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Zapojeni Sl Uzemnéni

(br. 9) DCL12Vi+) Uzemnéni

: ol Vstup signalu radaru / smyckového detektoru
DC12V(-) psig y
— o Vstup signalu fotoburiky

4.1. Vysvétlivky

k rozhrani ridici jednotky

Polozka

Vysvétleni

Rozhrani
kabelového
ovladacge

Toto rozhrani je k dispozici pro parkovaci systém a také pro externi ovlada¢
pro ovladani zavory.

NAHORU: spojeny obvod "NAHORU" a "GND"

Dolu: spojeny obvod "Dolu" a "GND"

Stop: spojeny obvod "Stop™ a "GND"




Polozka Vysvétleni

Infracervend fotobunka: rameno se zvedne nahoru pii zkratovani
»,Rozhrani infracervené fotobunky* a ,,GND* pti sklapéni dolu.
Smyckovy detektor: rameno se zvedne nahoru pii zkratovani ,,Rozhrani

Protindrazové

rozhrani . . vt A 1o . .
smyckoveého detektoru® a ,,GND* pti sklapéni doli; v horni koncové
poloze se rameno automaticky sklopi po odpojeni téchto dvou rozhrani.

o Pouzivéa se pro ovladani prajezdu se zavorou nebo fizeni stavu prijezdu

Komunikacni

. se zavorou pocitacem nebo systémem; pouZiva se také pro online
rozhrani RS485 o i o ,
synchronni ovladani sparovanych prijezda se zavorou.

. . _|Pouziva se v systému pro kontrolu stavu prajezdu se zavorou pomoci
Vystupni rozhrani o . 5 T
) ~|casu otevirani a zavirani; uZivatel maZe také prejit na jiné rezimy
koncoveho relé . i 5 .
vystupu pomoci polozky 4 pokrocilého menu.

Napajeci vystup [Poskytuje 1 A proudovy vystup, pouzitelny pro radar nebo malé svételné
12V DC pruhy.

Rozhrani pro UmozZiuje piipojeni R&G svétla pro indikaci provozniho stavu prijezdu

R&G svétlo. se zavorou.

4 tlacitka maji dva provozni rezimy: normalni provozni rezim a rezim
nastaveni menu, ve funkci normalniho provozniho rezimu je "A" funkce

otevirani, "V" funkce zavirani, "m" funkce zastaveni, "=" funkce

Funkeni nastaveni, ktera je neplatna pri kratkém stisku v normalnim provoznim
unkeni

] rezimu; dlouhy stisk "=" po dobu 2 sekund pro otevieni rezimu
tlacitka

nastaveni menu. V rezimu nastaveni menu, se "A" a "¥" pouziva pro
nastaveni poloZek nebo parametra menu, "m" slouZi ke zruSeni nastavené
hodnoty nebo opusténi rezZimu nastaveni menu, "=" se pouZiva pro
otevieni dalSiho menu nebo uloZeni nastavené hodnoty.

LCD displej Slouzi k zobrazeni informaci o prijezdu se zavorou, jako je provozni

rezim, parametry, polozky menu.

4.2. Pokyny pro rychlé nastaveni

Prajezd se zavorou byl pied odeslanim spravné nastaven podle pozadavku
uvedenych v objednavce. Pokud dosSlo ke zméné délky ramena nebo pruziny
nebo ovladaci desky, je mozno provést rychlé nastaveni prajezdu se zavorou
nasledujicim postupem v provoznich prostiedich bez strechy.



Krok Jméno Postup Poznamky

Stisknéte dlouze tlacitko "=" na
Zvolte DZ04VE 3 s pro otevieni nastavovaciho
rezimu, pak zadejte ,,3. Quick

’ Operation Parameter" - rychlé |6 m rameno otevirajici
provozni parametry”  |provozni parametry pro volbu
"DZ04VF"

Nastaveni rychlosti: 6 M/5 S

znamena
1 |z menu,3. Rychlé

nebo zavirajici za5 s

. ) Pokud je rameno prilis
Proved'te vicenasobné . . ) ) . iy 5
i i Stisknéte tlacitko na dalkovém |dlouhé, je normalni, kdyz
otevieni a zavieni pro . , 3 . i -,
2 o ovladaci pro otevieni a zavieni |pti prvnim pohybu kmita
kontrolu stabilniho . o )
zavory. pro nauceni vodorovné a
provozu ramena. o .
svislé koncové polohy.

o Proved'te spravné nastaveni Postupujte podle "5. B&Zné
Rameno kmita pfi ) o i
3 hvb parametrii 4.4.1 a4.4.2 zavady a jejich odstraneni®
ohybu.
pony standardniho menu. na stran¢ 18
Po otevieni menu oteviete
standardni menu "4.4.4. Position
Nastavte

Setting" - nastaveni polohy pro .
4 |vodorovnou 9 P yP Postupujte podle strany 13

nastaveni hodnoty "4.5
koncovou polohu. ) ) )
Horizontal Fine Adjustment® -

jemné vodorovné nastaveni

4.3. Nastaveni parametra Fidici jednotky

Dlouhym stiskem tlac¢itka "=" po dobu 2 sekund oteviete rezim nastaveni standardniho
menu. Body menu volte kratkym nebo dlouhym stiskem tlagitka "A" a "¥", kratkym
stiskem pro zvySovani nebo snizovani hodnoty po jedné, dlouhym stiskem pro plynulé
zvySovani nebo snizovani hodnoty. KdyZ je na LCD zobrazen poZadovany prameér,
stisknéte znowvu tlacitko "=" pro zadani nastaveni specifikované polozky, a pak stisknéte
tlacitko "I" pro navrat do predchozi Grovné nebo opusténi nastavovani. Po dokongeni
konkrétniho parametru musite stisknout tlagitko "=" pro potvrzeni nastaveni. Pokud

stisknete tlacitko" W', jsou momentalné nastavené parametry neplatné.

4.4. Seznam povela "'Standardni Menu**
4.4.1. Parametry postupu otevirani

Podmenu Standardni Rozsah  |Poznamky
hodnoty
1.1 Cas zrychleni 8 1-20  |Cim je hodnota nizsi, tim je rychlost vy3si.
1.2 Rychlost otevirani 40 15-100 Cim je hodnota vyssi, tim je otevirani
rychlejsi.
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1.3 Uhel zpomaleni 60 10-80

Uhel, pti kterém zagina zpomalovani pfi
otevirani; pokud rameno kmité po otevieni,
je mozno tuto hodnotu snizit.

1.4 Uhel rozsahu nizké

Uhel, ve kterém rameno vstupuje do
rozsahu nizké rychlosti v prabéhu

90 45-90 _
rychlosti otevirani; pokud rameno kmit& po otevieni,
je mozno tuto hodnotu sniZzit.
Minimalni rychlost, pti které je zavora
1.5 Koncova rychlost 8 1-50  |oteviena; pokud rameno kmita po otevient,
je moZno tuto hodnotu sniZit.
Rychlost, pii které se zavora zacina ucit
1.6 Rychlost uceni 25 10-50  |horni mezni polohu po prvnim zapnuti
napajeni.
4.4.2. Parametry postupu zavirani
Podmenu Standardni Rozsah  |Poznamky
hodnoty
2.1 Cas zrychleni 8 1-20 CII:TJ,je hodnota nizsi, tim je rychlost
VysSi.
ca Cim je hodnota vyssi, tim je otevirani
2.2 Rychlost zavirani 40 15-100 J ] 4 J
rychlejsi.
Uhel, ve kterém zac¢ina zpomalovani pii
2.3 Uhel zpomaleni 40 10-80 pOStUpEJ za\_/lrar_n, pOifUd rameno po
zavieni kmita, je mozno tuto hodnotu
zvysit.
Uhel, ve kterém rameno vstupuje do
2.4 Uhel rozsahu nizké 0 0-45 rozsahu nizké rychlosti v prabéhu
rychlosti zavirani; pokud rameno po zavieni kmita,
je mozno tuto hodnotu snizit.
Minimalni rychlost, pii které je zavora
2.5 Koncova rychlost 4 1-50  |zaviend; pokud rameno po zavieni kmita,
je mozno tuto hodnotu snizit.
Rychlost, pii které se zavora zacina ucit
2.6 Rychlost uceni 25 10-50 |dolni mezni polohu po prvnim zapnuti
napajeni.
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L z o ¥ .
Rychlost | Schéma parametrd postupu 1.1 Cas zrychleni Tl | Rychlost
otevirani

Schéma parametré postupu 1.1 Cas zrychleni t1

1.2 Rychlost otevirani V1 | zavirant 12 Rychlost otevirani vi

1.3 Uhel zpomaleni Al 13 L}hel zpomaleni al

1.4 Uhel rozsahu nizké rychlosti A2 1.4 Uhel rozsahu nizké rychlosti a2

1.5 Koncova rychlost V2 1.5 Koncova rychlost v2

. |

! : [

: : ,

' ' |

; I

: ; |

i I

L ; N 2 '
3 |

V1 A

e . e £l i ; v
o . i ‘ . =
. Al A2 i<14 90° o1 0° al al 4 o .
Vodorovna 0 poloha Svisla 90° poloha Svisla 90° poloha Vodorovna 0° poloha:
(dolni mezni poloha) (horni mezni poloha)  (horni mezni poloha) (dolni mezni poloha)

1.3 Uhel zpomaleni

Pouzivd se k nastaveni Uhlu, ve kterém zac¢ina zpomalovani pii postupu
otevirani. Uhel je 0 stupnd, kdyZ je zavora oteviena (vodorovna poloha) a 90
stupnu, kdyZ je zadvora zaviena (svisla poloha). Tento parametr indikuje, Ze
zpomaleni zac¢ina, kdyZ zavora je oteviend do tohoto Uhlu. Pokud rameno kmita
po otevieni, je mozno snizit tuto hodnotu. (Kapitola 2.3 popisuje podobnou
funkci.)

1.3 Uhel rozsahu nizké rychlosti

Pouziva se k nastaveni rozsahu nizké rychlosti pii postupu otevirani. Kdyz thel
otevieni dosahne nastavené hodnoty, zavora se pohybuje koncovou rychlosti,
nastavenou v kapitole 1.5 aZ do otevieni. Pfi nastaveni hodnoty 90 neni funkce
aktivni. Pokud rameno kmité po otevieni, je moZno tuto hodnotu odpovidajicim
zpusobem snizit. (Kapitola 2.4 popisuje podobnou funkci.)

1.5 Koncova rychlost

Je to minimalni rychlost, pti které je zavora oteviena. Zavora se pohybuje touto
rychlosti az do otevieni. Pokud je nastavena hodnota parametru piilis vysoka,
rameno po otevieni kmita. (Kapitola 2.5 popisuje podobnou funkci.)

4.4.3. Rychlé provozni parametry
Podmenu Model / typ Poznamky

Automaticke nastaveni parametra Avehig ) ]
e o - ychlé nastaveni parametra
postupu otevirani a zavirani pro rizné DZ04VF o
pro razné modely

modely.

Poznamka: toto zafizeni umoZnuje rychlé nastaveni parametri postupu
otevirani a zavirani v zavislosti na modelu, coZz zkracuje ¢as uvedeni do
provozu. Pokud ucinek po nastaveni stdle neni dobry, muZete provést
potiebnou Upravu odpovidajicich parametri.
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4.4.4. Wastaveni

polohy

Podmenu

Rozsah

Poznamky

4.1 ReFitm ulend
polohy

Malezeni hornd a dolni meznd
polohy / nalezend jen hornd
mezni poloby / nalezeni jen
dolni meznd polohy

Utici refim po prondm zapnuti napajend.
Pro pifimé rameno deli nef 5 metnd nebo
plotowe rameno se doporucue zvolit reqim
LLitnd up limit only™ - nalezend jen hornd
mezni poloby; pokud je zZavora
namontovana pod stfechou, zvolte prosim
regim JFind down limit only™ - nalezend
jen dolni mezni poloby.

4 2 Buénd nianéend
hortd a dolnd tneznd
polohy

MNe; postupujte podle poloymi
na disple

V ricnim refimu provedte nauceni hornd a
dolnd meznd polohy.

4.3 Fuénd naudend
horni mezni polohy

Me; postupujte podle poloyni
na displet

Vorufnim reZinu provedte naucfend jen
hornd meznd polohy.

4.4 Fucnd nand end
dolni meznd polohy

Me, postupujte podle poloyni
na displegt

Vorudnim reZimu provedts naufend jen
dolni mezni polohy.

4 5 Jemmné 1-3000 Jemmny vodorovneé nastaveni ramene
vodorovne
4 & Jetrmé swislé 1-3000 Jemmny svislé nastaveni ramene
rastavend
- . . i |
Jerrmé woudomonmd st auerd Tarrete Hod i Hodruot Ho Ho )
Hadnita- Hodnatat
! ‘ | o
Hodruotet Hodrotsa- L
Jettiné sviclé nactarerd rarmetia
| Whledat homi 3 dolimesnd : T !m%ﬂndamdﬂger& | : pr—
| Begdpoiohi™ e Fhem? | Wde e hEameniolin | e polohu. R i

4.4 5 Nauceni dalkoveho ovladace

Podmenn Poznamlky

5.1 Sparovand kddu  |Stisknéte tladitko nastaveni pro uéici reFim dallkového ovladaée a pro
provedend naufeni stisknéte lderélkoli tladitko na dalkowém owladaci

UZivatelé mohou provést naucend a% 60 dalkowych oviadafi

5.2 Bmazand kddu stiskméte tladitko Setting pro zmeénu barvy symbolu +- na displeji a pak
stisknéte soufasné tlacitko A a W pro smazand kadd viech dallkovych

ovladad,
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4.4.6 Nastaveni RS485

Podmenu ﬁ;[)%r;]c(l)at\;dm Rozsah Poznamky
Kdyz je RS485 online, host je nastaveny na 0
6.1 Adresa 1 0-255 a slave na 1. Pti pfipojeni k host pogitaci je
mOoZno provést nastaveni 1-255.
Prenosova rychlost 19200 je multifunkeni
6.2 Pfenosova komunika¢ni protokol; pienosova rychlost
rychlost 19200 9600/19200 9600 je kompatibilni s komunika¢nim
protokolem staré ridici desky DZ5.

Poznamka: pro podrobny komunikacni protokol se prosim obrat’te se na vyrobce.

4.4.7. Funkce automatického zavirani

Standardni .
hodnoty Rozsah Poznamky
0-255, Cas automatického zavieni pokud neprojizdi zadné
VYPNUTO 0je VYPNUTO |vozidlo. Jednotka: sekunda.

Poznamka: pokud neni instalovany smyckovy detektor nebo radar, je mozno tuto
funkci pouZzit pro automaticke zavirani. D& se také pouZivat s odpocitavaci funkci
pro zabranéni situaci, kdy zavora neni zaviena v dusledku piebéhu pocitadla.

4.4.8. Odpocitavaci funkce

Standardni

Rozsah Poznamky
hodnoty
VYPNUTO- Provede uloZeni po¢tu oteviracich signéla a zvora se
VYPNUTO ZAPNUTO automaticky zavie, kdyZ pocet projetych vozidel odpovida

poctu oteviracich signalu.

4.4.9. Citlivost automatického zpétného chodu p¥i narazu na pirekdzku

Standardni .
hodnoty Rozsah Poznamky
Cas reakce automatického chodu: ¢im je tato hodnota
100 50-400 vyssi, tim je citlivost niZsi, ¢im je tato hodnota niZsi, tim

je citlivost vysSi. Jednotka: milisekunda.

4.4.10. Obnovit standardni vyrobni nastaveni: stisknéte tlacitko setting - nastaveni
pro zménu barvy symbolu +- na displeji a pak stisknéte soucasné tlacitko A a ¥ pro

obnoveni standardnich hodnot viech parametri.

o

4.5. Seznam poveld ""Pokro¢ilé Menu™
Postup otevieni "*Advanced Menu' - pokrocilé menu: stisknéte soucasné dlouze

tlacitko " =" a "m" po dobu 2 sekund pro otevieni rezimu menu nastaveni.
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A Vystraha

Pokrocéilé menu je uréeno pro profesionalniho technika, bézni uzivatelé by ho

méli pouzivat opatrné!

4.5.1. Auto-aging test
Podmenu Standardni Rozsah Pozndmky
hodnoty

1.1 Casovy 0-5, Casovy interval pro auto-aging test; jednotka:

interval VYPNUTO 0 je VYPNUTO [sekunda.
Uhel zvednutého ramena po piepnuti z
vypnutého do zapnutého stavu. Pokud je

- hodnota lich4, ptepnuti z vypnutého do
1.2 Uhel . . ) .
. zapnutého stavu se vzdy zachova, pokud je

zvednutého 0 0-90 Co ; | ;
hodnota sudé, dojde k jednomu piepnuti z

ramena . .
vypnutého do zapnutého stavu a potom se
opét provede kompletni vypnuti a to se
neustale opakuje.

4.5.2. Automaticke otevieni pri vypnutém napajeni

Podmenu Standardni Rozsah Pozndmky
hodnoty
Cas kdy napéti je nizsi neZ nastavena
2.1 Cas aktivace VYPNUTO 0-5000, prahova hodnota a spéje k prekroceni
pii nizkém napéti 0 je VYPNUTO |prahu, zapnuti se provede automaticky.
Jednotka: milisekunda.
1.2 Préh nizkého 21 15.23 Provozni napéti je niZsi nez prahova
napéti hodnota; jednotka: V.

Poznamka: tato funkce vyZaduje vybaveni modulem zéaloZzniho napéjeni.

4.5.3. Nastaveni motoru

Podmenu Standardni Rozsah Pozndmky
hodnoty
Pokud sila pruziny neni dostate¢né a
3.1 Hodnota rameno miZe klesat pti zavirani zavory
vykonu pfi 0% 0-12 % do spodni mezni polohy, maZe uZivatel
zavirani tuto hodnotu odpovidajicim zptasobem
zvysit pro zvyseni sily.
PouZiva se pro sparovani typu motoru.
3.2 Typ motoru 129 Rotace | 129 Vpied/vzad |Tento model musi byt nastaveny na 129
' vpied -B03 Vpied / vzad |Rotace vpried, jinak bude dochazet k

nenormalnimu provozu.
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4.5.4. Rezim reléového vystupu

Ridici deska je vybavena dvéma meznimi vystupnimi relé. UzZivatel maZe nastavit
razné rezimy vystupu pro vyhoveéni riznym pozZadavkam pouZiti.

Mezni vystup: kdyZz se z&vora otevie do horni mezni polohy, relé otevirani se
sepne; kdyZ se zavora zavie do dolni mezni polohy, relé dolni mezni polohy se
sepne; béhem otevirani nebo zavirani nebo zastaveni zavory jsou tato dvé rele
vypnuta. Tuto funkci je moZno pouzivat se systémem pro monitorovani stavu
zavory.

Alarm vychyleni ramena: v tomto rezimu se rozhrani "vstup infracerveného
signélu™ a "GND" pouZziva jako signalové rozhrani instalace ramena. Pokud jsou
zkratované, znamena to, Zze rameno pracuje normaln¢; pokud jsou odpojené,
znamena to, Ze rameno je vychylené. KdyZ je rameno vychylené, zavora se
automaticky otevie do horni mezni polohy a pak relé horni mezni polohy zistane v
sepnutém stavu. Pokud je rameno instalované spravné a opét funguje normalng
(signély jsou zkratovaneé), relé horni mezni polohy funguje normainé.

Poznamka: tato funkce vyzaduje vybaveni indukénim spina¢em pro detekci stavu
ramena.

Alarm nasilné zvednutého ramena: v tomto rezimu se relé horni mezni polohy
pouziva jako vystup alarmového signalu. Kdyz se zavora zavie do dolni mezni
polohy a rameno je pak nasiln¢ zvednuto do ur¢itého uhlu, relé horni mezni polohy
se sepne na 15 sekund pro vytvoieni alarmového vystupu. Pro alarm je mozno
piipojit externi alarm. Pulsni signél dolni mezni polohy: kdyZ rameno dosahne
dolni mezni polohy, relé dolni mezni polohy vysle jednosekundovy signal zavieni.
Tuto funkci je mozno pouzit jako oteviraci signal pro jinou zavoru nebo jiny fidici
systém. Relé horni mezni polohy se sepnulo pii pAdu ramena dolg, signal béhem
padu ramena dolt a rameni v doIni mezni poloze je mozno pouzit jako signal R&G
svétla nebo jako detekci provozniho rezimu zavory.

45.5. Casova prodleva mezi zaviranim a oteviranim ramena
Pri stisku oteviraciho tlacitka v priabéhu zavirani se tento parametr pouzije jako
¢asova prodleva fidici jednotky od obdrzeni povelu otevieni k zahajeni otevirani.

45.6. Casova prodleva zastaveni zavory

Stisk tlacitka stop v priabéhu otevirani nebo zavirani zavory. Pro plynulé zastaveni
zavory nastavte casovou prodlevu. Tento ¢as je ¢asem od okamZziku kdy zavora
obdrzi povel k zastaveni do Uplného zastaveni.
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4.5.7. Otevieni zavory dalkovym ovlada¢em pro zapnuti reZzimu kolony vozidel
Otevieni zavory dalkovym ovlada¢em pro ptimé zapnuti rezimu kolony vozidel.

To vede k deaktivaci smyckového detektoru az do zavieni zavory. Zavieni zavory

kabelovym ovladacem nebo dalkovym ovladacem vede k ukonéeni reZzimu kolony

vozidel. Otevieni zavory kabelovym ovladacem nevede k zapnuti rezimu kolony

vozidel. Standardni nastaveni je "VYPNUTO". Tip: pfi nastaveni na "OFF* -

vypnuto v horni mezni poloze, dlouhy stisk tlacitka "UP* - otevtit na dalkovém

ovladaci po dobu 4 sekund rovnéz umoznuje zapnuti rezimu kolony vozidel; nebo

stisk tlacitka "STOP" na dalkovém ovladaci s programovou verzi "10824" nebo

nad horni mezni polohou rovnéz umoZznuje piechod do tohoto rezimu.

4.5.8. Platny ¢as signalu smy¢kového detektoru

V postupu otevirani nebo v horni mezni poloze musi delka signalu smyckoveho
detektoru piekracovat nastaveny cas, a po vypnuti signdlu smyckového detektoru
se provede automatické zavieni, pficemZ je nutno zabranit tomu, aby signél
smyckového detektoru byl prilis kratky a vedl k zahajeni automatického zavirani,
které by vedlo k narazu zavory do vozidla. Standardni ¢as je 200 ms. Rozsah: 100
ms - 900 ms.

4.5.9. Pipnuti signalu smy¢koveho detektoru

Pti signalu smyckoveho detektoru (pii vozidle na smyckovém detektoru) s
ramenem v horni mezni poloze se ozve zvukovy signal bzucaku. ,,ON* - zvukovy
signél, ,,OFF* bez zvukového signalu. Standardni nastaveni je ,,ON* - zapnuto.

4.5.10. Poruchovy uhel protindrazove funkce smyékoveho detektoru
KdyZ béhem postupu zavirdni rameno dosahne nastaveného Uhlu pied vodorovnou
polohou, nereaguje na signal smyckového detektoru, aby se zabranilo nasledovani
vozidla dalSimi vozidly, coz muze také branit nespravné funkci smyckoveho
detektoru pii spousténi otevirani zavory. Standardni nastaveni je 5 stupu.

4.5.11. Poruchovy uhel na prekézce

KdyZ béhem postupu zavirani rameno dosahne nastaveného Uhlu pied vodorovnou
polohou a narazi na prekazku, nereaguje na otevirani zavory. Standardni nastaveni
je 10 stupnd.

4.5.12. Spinaci uhel R&G svétla
KdyZ se rameno otevie na nastaveny Uhel, sepne se relé R&G svétla. Standardni
nastaveni je 60 stupnd.
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4.5.13. Méreni typu signalu kabelového ovladace

Signaly "Infracervene fotobunky", "smyc¢kového detektoru/radaru™ a "stop"

rozhrani kabelového ovladace je moZno nastavit na spinaci vstup a rozpojovaci
vstup, pricemz normalni nastaveni je spinaci vstup.

5. Bézné zavady a jejich odstranéni

Zavada

Mozné pri¢ina

Odstranéni

Rychlost otevirani a
zavirani je po prvnim
zapnuti napajeni piilis
VySoKa.

Standardni menu 1.6/2.6
naucena hodnota rychlosti
je prilis vysoka.

Snizte odpovidajici hodnotu.

Pfi ru¢né nalezené
mezi rameno nemuze
dosahnout mezni
polohy a ozve se
zvukovy signél.

Standardni menu 1.6/2.6
naucend hodnota rychlosti
je prilis nizka.

Zvyste odpovidajici hodnotu
a zkuste znovu.

Hlaseni: The motor
sensor is not detected -
snimac¢ motoru neni
detekovan

Snima¢ motoru neni
piipojen nebo je uvolnény
vodic.

Snima¢ motoru fadnég
pripojte.

Zavada snimace motoru.

Vyméite motor.

Ridici deska se
resetuje pii pohybu
zavory.

Zkrat v motoru.

Odpor kazdeé dvojice vodi¢a
(bily, Zluty a cerveny)
fazoveho vedeni motoru
zméite multimetrem pro
kontrolu, zda hodnoty odporu
jsou stejné.

Zavada ridici desky.

Vyménte fidici desku.

Automaticky zpétny
chod béhem postupu
zavirani.

HI&Seni: Meeting obstacle -
naraz na piekazku

Zvyste hodnotu bodu 4.4.9 ve
standardnim menu.

Porucha signalu
smyckového detektoru
nebo radaru.

Zkontrolujte, zda indikator
smyc¢kového detektoru nebo
radaru nesignalizuje blikanim
zavadu.

Rameno velmi kmita v
horni mezni poloze.

Rychlost otevirani v horni
mezni poloze je vysoka.

Snizte hodnotu bodu 1.5 ve
standardnim menu.

Uhel zpomaleni pfi
otevirani je velky.

Snizte souc¢asné hodnotu
bodu 1.3/1.5 ve standardnim
menu.

Rychlost otevirani je
Vysoka.

Snizte hodnotu bodu 1.2 ve

standardnim menu.
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Rameno velmi kmité v
dolni mezni poloze.

Rychlost zavirani v dolni
mezni poloze je vysoka.

Snizte hodnotu bodu 2.5 ve
standardnim menu.

Uhel zpomaleni pfi
zavirani je maly.

Snizte souc¢asné hodnotu bodu
2.3/2.5 ve standardnim menu.

Rychlost zavirani je
VysoKa.

Snizte hodnotu bodu 2.2 ve
standardnim menu.

Dosah dalkového
ovladace je maly.

Napéti baterii v dalkovém
ovladaci je prilis nizké.

Vymeéiite baterie.

V blizkosti zavory se
nachazeji vysokonapétova
vedeni nebo silny zdroj
elektromagnetického pole,
zpusobujici silné ruseni.

Vyméite vysokovykonny
dalkovy ovladac.

Nauceni dalkového
ovladace se nezdafilo.

Déalkovy ovlada¢
nesouhlasi s ptijimacem.

Obrat'te se na vyrobce.

Objednavka dalkového
ovladace je nespravna.

Po vymazani kodu dalkového
ovladace opakujte nauceni.

6. Zaruka a servisni body

6.1. Bezplatny servis je poskytovany pro dily komponent po dobu jednoleté
zaruc¢ni lhuaty (nezahrnuje rameno zavory nebo dalkovy ovladac).

6.2. Dozivotni servis s odpovidajici Uhradou.
6.3. Technickeé dotazy jsou podporovany.
6.4. Nasledujici polozky a situace nejsou zahrnuty v bezplatném servisu:
6.4.1. UzZivatel nedodrzuje pokyny a zpusobi jakékoli poskozeni vyrobku.
6.4.2. Elektrické napajeni neni stabilni, prekracuje povolené napéti nebo
nesplnuje bezpecnostni elektrotechnické normy.
6.4.3. UZivatel instaluje nebo pouziva vyrobek nespravnym zptasobem, coz
vede k poskozeni vzhledu vyrobku.
6.4.4. PoSkozeni vyrobku v duasledku prirodni katastrofy.
6.4.5. Uplynuti zarucni Ihaty.

6.4.6. Servis provedeny mimo nasi firmu.

7.Udrzba

7.1. Zavoru udrzujte v cistote.
7.2. V pripadé jakychkoli uvolnénych dili kontrolujte spoje kazdy mésic.
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7.3. Po dosazeni 300.000 cykli nebo po 6 mésicich provozu zavory zkontrolujte
vyvazeni pruziny (kmitani ramena pti pohybu) a vyvazeni znovu nastavte. Po
dosazeni 500.000 cykli nebo po 12 mésicich provozu vymeénte pruziny, aby se
zabranilo jejich prasknuti v dasledku nadmeérné tunavy.
7.4. Rychle se opotiebovavajici dily kontrolujte kazdého putl roku a vyménte.
7.5. Dosah dalkového ovladace se muze zkratit nebo byt nefunkéni v pripadé
zastinéni velkymi predméty, vybiti baterie, extrémniho pocasi.

8. Seznam baleni

Jméno Specifikace | Pocet |Jednotka Aplikace
Sroub, matlcve, plocha M12x70 2 sada |[Upevnéni ramena
podlozka
Upevnovaci ty¢ ramena 1 kus |Upevnéni ramena
Plastovy kryt drzaku 1 sada Volitelne
ramena
Upevnovaci ty¢ skiing 2 kus Upevnéni skiing
Expanzni Srouby M16x150 4 sada | Upevnéni skiing
Opérny sloupek 1 kus Voliteln¢
Radiovy vysila¢ 1 kus Volitelné
Klice 2 kus Pro dvere skiing
Déalkovy ovlada¢ 2 kus
Néavod 1 kus
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9. Tabulka pro volbu pruziny

Délka ramena

Pramer pruziny

Pocet pruzin

Typ ramena ) Poznamka

(metry: M) @ (mm) (kusu)
6>L>5,8 3,8 5
P¥imé ramenobez | 27=L>5 3,8 4
gumy 5>L>3,8 3,8 3
3,7>L>28 3,8 2
6>L>5,5 3,8 5
Ptimé ramenos | >4=L=48 3.8 4
gumou 47>L>38 3,8 3
3,7>L>28 3,8 2
5>L>45 3,8 4
Kloubové rameno | 4,4>L>3,8 3,8 3
3,7>L>28 3,8 2
45>1L>43 3,8 6
Plotové rameno, | 42=L=>338 3,8 5
dvoudroviiové 37>L>33 3,8 4
32>L>28 3,8 3
4>1L>3,8 3,8 6

Plotové rameno,
38>L>3.3 3,8 5
tridrovinoveé

33>L>25 3,8 4
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