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VSEOBECNE BEZPECNOSTI VYSTRAHY A PREVENTIVNI OPATRENI

— KROK 1 —

1.1 - BEZPECNOSTNI VYSTRAHY

« DULEZITE! — Vtomto navodu jsou obsaZeny duleZité
instrukce a vystrahy pro bezpec¢nost osob. Nespravny zpusob
instalace maze byt pFic¢inou vaZzného Urazu. Pfed instalaci si
proto dikladné prostudujte cely tento navod. Pokud by se
objevily néjaké nejasnosti s instalaci, kontaktujte technické
oddéleni Mhouse pro podporu.

NEPREHLEDNETE! - DaleZity pokyn: Tento navod si
uschovejte na vhodném misté pro potfeby Udrzby a likvidace
vyslouzilého zafizeni.

DULEZITE! — Podle nejnovéj$i evropské legislativy musi
zafizeni _pro pohon bran a dvefi odpovidat normém
uvedenym v Direktivé 2006/42/ EC (strojni zafizeni) a dale
zejména normém EN 12445; EN 12453; EN 12635 a EN
13241-1, které se tykaji automatickych systému. Z téchto
norem vyplyva, Ze testovani, uvadéni do provozu a udrzba
musi byt provaddéna osobou s pfedepsanou kvalifikaci v
elektrotechnice.

VeSkeré nastavovani, instalace, pfipojovani a programovani
zafizeni maji byt provadény kvalifikovanymi osobami

s potfebnymi znalostmi a vSechny tyto operace musi byt
provedeny v souladu s témito instrukcemi.

1.2 - INSTALACE A BEZPECNOST

U Tyto symboly upozoriuji na pfedmét, ktery by
mohl byt pfi€inou nebezpedi a proto je nutné,
aby tyto operace byly provedeny

kvalifikovanym a znalym pracovnikem za

dodrzeni platnych predpisti a bezpeénostnich
norem.

» Pred instalaci se ujistéte, Ze je dané zafizeni vhodné pro
automatizaci vasi brany (viz odstavce 3.1 a 3.2 a kapitolu
Technicka specifikace). Pokud zafizeni nevyhovuje, instalaci
NEPROVADEJTE.

* Na vhodném misté musi byt instalovan hlavni vypinac (neni
soucasti dodavky) s pfedepsanou mezerou mezi kontakty.

» VeSkeré udrzbové a instalani prace musi byt provadény pri
systému odpojeném od napajeni. Pokud neni zafizeni pro
odpojeni pod dohledem, musi byt na ném umisténa vystrazna
tabulka ,POZOR, NA ZARIZENI SE PRACUJE!".

 POZOR! — Pohon nikdy nezapinejte, pokud neni jeho

instalace dokonéena a jednotka pohonu neni upevnéna na

brané.

Béhem instalace zachéazejte s jednotkou opatrné, aby nemohlo

dojit k arazu, padu jednotky nebo jejimu kontaktu s kapalinami.

Nikdy jednotku neumistujte v blizkosti zdroja tepla a

nevystavujte ji otevienému ohni. Mohlo by dojit k poSkozeni

citlivych komponentd a nasledné k chybné funkci, poruse
jednotky nebo ke sniZeni jeji bezpecnosti. Pokud by k tomu
doSlo, ukoncete ihned instalaci a kontaktujte servisni stfedisko

Mhouse pro technickou asistenci.

= Na vyrobku, ani Zadné jeho &asti neprovadsijte Gpravy. Zadné
jiné ukony nez ty, které jsou uvedeny v tomto navodu. Jinak mize
dojit k chybné funkci vyrobku. Vyrobce odmita jakoukoli
zodpoveédnost za poSkozeni zpGsobena provizornimi Gpravami
vyrobku.

» Pokud dojde k poSkozeni pfivodni Snury, kotaktujte odborného
elektrikare a nechte si ji opravit. Vyhnete se tim riziku Urazu.

- Ridici jednotku pfipojte k siti s uzemn&nym ochrannym vodi¢em.

e Zafizeni nesméji obsluhovat déti nebo osoby se snizenymi
smyslovymi, fyzickymi nebo duSevnimi schopnostmi a osoby, které
nejsou s jeho bezpe€nou obsluhou v dostate¢né mife seznameny,
pokud nejsou pro tyto pfipady osobou odpovédnou za bezpeénost
vypracovany odpovidajici instrukce.

Klicem ovliadany prepina¢ musi byt umistén v dohledu od brany

v dostate¢né vzdéalenosti od pohyblivych ¢asti a ve vySce min. 1,5m

nad zemi mimo dosah nepovolanych osob.

V blizkosti automatického systému musi byt déti pod dohledem, aby si

se zafizenim nehraly a nemohlo dojit k Grazu.

Ujistéte se, Ze se v okoli zafizeni nevyskytuji mista, kde mohou byt

osoby zachyceny nebo zranény mezi pohyblivymi a pevnymi ¢astmi

zafizeni, kdyZ se brana otevira nebo zavira. Pokud se takovéato mista
vyskytuji, je tfeba je zajistit vhodnym zpGsobem.

Vyrobek nelze povazovat za zcela bezpecny proti vniknuti
nepovolanych osob. Pokud ma byt dosaZzena plna ochrana, doplrite
tento systém s dalSimi bezpe€nostnimi prvky proti vniknuti osob.
Systém neni mozné bezpeéné pouZzivat, pokud nebyl fadné uveden
do provozu a odzkouSen — viz kapitolu Testovani a uvadéni do
provozu.

e Pravidelné branu kontrolujte, jestli je spravné vyvazena a jestli
mechanické nebo elektrické ¢asti systému nevykazuji znamky
nadmérného opotfebeni. Pokud je zafizeni v nevyhovujicim stawu,
nepouzivejte je.

* ZneSkodnéni obalového materialu musi byt provedeno podle platnych
environmentélnich predpist v daném regionu.

1.3 - CISTENI

- Cisténi povrchu vyrobku provad&jte lehce navihdenym hadrem.
NepouZivejte zadné Cdistici prostfedky nebo rozpouStédla, pouze
cistou vodu.

Cesky — 3




Poznamky k tomuto navodu

O Zkratkou Systém WT v tomto ndvodu je minéna celéd skupiny vyrobkd, které tvofi automaticky systém.

0o V tomto manudlu je popsano kompletni nastaveni systému, jak je vidét na obr. 4. Nékter4 z téchto zafizeni a
prisluSenstvi jsou volitelnymi dily a nemusi byt sou€asti sady. Pro jejich kompletni popis viz produktovy katalog
Mhouse nebo navstivte stranky www.mhouse.biz.

O V prvni €asti ndvodu (do kapitoly 10) jsou jednotlivé ¢asti Fazeny v poradi, ve kterém by mély byt provadény. Nejprve
se provede instalace a programovani. Z divodu bezpecnosti si nejprve prostudujte cely tento névod tak, abyste
porozumeéli vSem Ukondm, které je nutno provést. Potom muZete zapodit s praci die uvedenych pokyna.

SEZNAMENI S VYROBKEM A PRIPRAVA K INSTALACI

— KROK 2 —
2.1 - POPIS VYROBKU A JEHO POUZITI

[b] [e]

Systém WT a jeho pfisluSenstvi (nékteré volitelné ¢asti zde nejsou
neobsazené) je uréen pro automatizaci dvoukfidlych oto¢nych
bran. Jakékoli jiné, zde nepopisované vyuZiti nebo pouziti za jinych
nez zde specifikovanych okolnich podminek a vnéjSich vlivl, je
povazovano za nevhodné a neni dovoleno.

Hlavni ¢asti systému jsou — jeden nebo dva (v zavislosti na poctu
kiidel brany) servopohony s motory pro DC napéti s mechanickou
prevodovkou. Servomotory maji nastavitelna ramena. Délku ramen je
mozné upravit béhem instalace podle potfeby a vyhnout se tak
riznym prekadzkam (jako napf. sténé, plotu, atd.) a tim dosahnout co
nejvétsi dhel otevreni.

Systémy WT1SC jsou vybaveny Fidicimi jednotkami, které umoznuji
napajeni a provoz v3ech pfipojenych zafizeni. Pro komunikaci
jednotky vyuzivaji sbérnici ECS, kterd umoziuje pfipojeni a

komunikaci mezi vice zafizenimi pfi pouZiti jednoho dvoudratového [c] D
kabelu. Ridici jednotka ma radiovy pfijima¢ pro pfijem pfikazQ

vyslanych ovladacem GTX4. V paméti systému muaze byt uloZzeno az \
256 dalkovych ovladacu (pokud jsou uloZzeny v rezimu ) a az 6

dvojic fotobunék PH100.

Systém muZze byt napajen ze sité (230VAC) nebo ze solarni baterie

PF. Pfi napajeni ze sité je vhodné instalovat zalozni baterii (typ PR2 -
volitelné pfisluSenstvi) pro provoz zafizeni pfi vypadku sité. Kromé
toho je mozné branu po mechanickém uvolnéni servomotoru klicem
otevrit i ruéné.

2.2 - ZARIZENI A PRISLUSENSTVI TVORICI
KOMPLETNI SESTAVU SYSTEMU

[f]

Na obr. 1 jsou zobrazena zafizeni a pfisluSenstvi kompletniho systému dle
obr. 4.

[a] - Elektromechanicky servomotor WT1SC s fidici jednotkou
[b] - Elektromechanicky servomotor WT1SK bez fidici jednotky
[c] - Zahnuta ramena a ramena s drazkou

[d] - PFedni nosniky (pro upevnéni servomotoru k brané)

[e] - Zadni podpéry (pro upevnéni servomotoru ke sténé)

[f] - Klice pro manualni uvolnéni servomotoru

[g] - Dvojice fotobunék PH100 (pro montaz na sténu)

[h] - Kli¢em ovladany pfepina¢ KS100 (pro montaZ na sténu)
[i] - Dalkovy ovlada¢ GTX4

[l - Vystrazna lampa FL100

[m]- Kovové soucastky (Srouby, podlozky atd. pro montéZ ramen)
[n] - Zalozni baterie PR2

Poznamka — Nékteré ze zde uvedenych dild a prisluSenstvi jsou
pouze volitelné a nemusi byt obsazeny v zakladni sadé. Celkovy
seznam je uveden v produktovém katalogu Mhouse.
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Ujistéte se, Ze jsou instalovany mechanické dorazy (neni soucasti

KROK 3 dodavky) pro otevieni a zavieni brany.
3.1 - POSOUZENI VHODNOSTI BRANY PRO 3.2 - ROZSAH POUZITIi VYROBKU
AUTOMATIZACI
1 - Vhodnost vyrobku pro automatizaci brany. Pro tuto kontrolu

» Ujistéte se, Ze je struktura brany vhodna pro dany systém a provedte s pouzitim grafu 1:
vyhovuje platnym normam. Pro tuto kontrolu je vhodné pouzit a) - Zmérte délku kiidla brany a jeho vahu.

Udaje uvedené na Stitku brany. Pozor: Systém WT neni mozné b) - Na pfislusné kfivce v grafu 1 najdéte bod, kde se tyto hodnoty
pouzit v pFipadech, kdy brana nevyhovuje pozadavkim na protinaji:

bezpeénost. Automaticky systém nemuZze pracovat spravné, pokud « Pokud se priisec¢ik nachazi na ploSe oznacené "A”, znamena to,
se na brané vyskytuji mechanické zavady zplsobené chybnou Ze branu je mozné automatizovat pomoci ramen se standardni
instalaci nebo opomenutim jeji Udrzby. délkou nebo pomoci ramen se zkracenou délkou (délka ramen musi

« Ru¢nim otevienim a zavienim brany se ujistéte, Ze béhem téchto byt béhem instalace upravena podle odstavce 3.4).
pohybll nedochézi k nadmérnému tfeni a Ze je sila potfebna pro  Pokud se prasecik nachézi na ploSe oznac¢ené “B”, znamenarto, Ze
pohyb brany po celou drahu pohybu stejna. brénu je mozné automatizovat pomoci ramen se standardni délkou.

- Ujistéte se, Ze je brana spravné vyvazena: V kazdé poloze, pokud « Pokud se prusecik nachazi na ploSe ozna¢ené “C”, neni mozné
s ni nepohybujeme (pfi ruénim ovladani), se musi sama zastavit. tuto branu automatizovat.

* Pokud se objevi pevna prekazka v okoli podpéry brany (v blizkosti L .. )} ) B}
planované instalace servomotoru), je tfeba zkontrolovat, jestli je 2 - Maximalnivyska kfidla: Systtmem WT Ize automatizovat brany s
dostate¢ny prostor pro pohyb ramene servomotoru v celém kfidly o vySce do 200cm.
rozsahu. Pro tuto kontrolu viz bod 5 odstavce 3.2. 3 - Maximalni délka kiidla: Systémem WT Ize automatizovat brany s

« Ujistéte se, Ze prostor kolem systému ovladani umozriuje bezpecné kridly o délce do 160cm (viz graf 1).

a snadné rucni uvolnéni. 4 - Maximalni vaha kfidla: Maximalni vaha kfidla pro automatizaci je

« Ujistéte se, Ze je podklad pro instalaci riznych zafizeni dostate¢né zavisla na jeho délce. Pro vypo&et maximalni pfipustné vahy pro
pevny a stabilni. pouZiti systému WT postupuijte nasledovné:

* Ujistéte se, Ze jsou vSechny Casti systému zakrytovany a Ze jsou a) Zméfte délku kfidla brany a tuto hodnotu vyznadte do grafu 1
dostatecné zabezpeceny proti moznému Urazu. (na vodorovnou osu ozna&enou "délka"). Z tohoto bodu narysuijte

kolmici, ktera protne obé kfivky grafu.
b) Z obou prusecikd narysujte vodorovné pfimky, které protnou
kolmou osu grafu (oznacenou "vaha"). V prisecéiku pfimky
osou VAHA je pak mozné odegist pouZitelné hodnoty vahy pro
standardni i zkracené rameno: Pro ramena o standardni délce
GRAF 1 (viz odstavec 3.2) (vychazeji hodnoty od 110 do 180kg), pro ramena se
zkracenou délkou (vychéazeji hodnoty od 100 do 150kg).
5 - Rozméry servopohonu: Podle rozmérového vykresu na obr. 2,
si ovérfte, zda je na misté planované instalace dostatek prostoru pro
B servopohon, zejména ovérte tyto body:
N DN T | Mivka max - Sitka zakladny servomotoru musi byt vétsi ne? 80mm (obr. 2).
P , . vahy kridla se Pozor, pfi mensi §ifce neni instalace servomotoru moZna.
160 T | Standardnim . . . . yxr
LT =S = ramenem « Vzdélenost mezi okrajem zakladny servomotoru (strana blizsi k
zavésnému kloubu) a jakoukoli pevnou pfekazkou musi byt vétSi nez
120mm (obr. 2).
6 - Umisténi servomotoru: Nikdy servomotor neinstalujte v obracené
5 poloze (viz obr. 3).
= kfivka max. 7 - Maximalni uhel otevieni kfidla: PFi standardni délce ramene
% vahy kiidla s servomotoru je mozné dosédhnout Uhlu otevieni az 110°. PFi pouZiti
< kratkym zkracené délky ramene je Uhel snizen na 90°. Délka ramene se
> ramenem nastavuje pred fazi instalace - viz odstavec 3.4.
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8 - Mechanické dorazy: Servopohony systému WT nemaji
zabudované mechanické prvky pro omezeni pohybu kfidla brany pfi
otevfeni a zavfeni. Proto je nutné u systému WT instalovat na
podlahu mechanické dorazy pro otevfeni a zavieni brany (tyto
komponenty nejsou soucasti dodavky systému WT a ani nejsou v
nabidce produktd spoleénosti Mhouse).

Zivotnost vyrobku: Prdméma Zivotnost vyrobku je silné
ovliviiovana €etnosti jeho pouzivani — tj. suma vSech ciniteld, které
maji vliv na jeho opotfebeni - viz tabulku 1. Pro odhad Zivotnosti ve
vaSich konkrétnich podminkach postupujte podle néasledujicich
krokd:

01. V tabulce 1 vyhledejte pro hodnoty délky a vahy kfidla vaSi
brany odpovidajici hodnotu cinitele opotfebeni. Berte pfitom v
Uvahu také druh ramene - standardni nebo zkracené. V ur€itych
pfipadech je tfeba pocitat s dalSimi faktory, které ovliviuji
mechanické namahani a tim i vysledek vypoctu - proto zvolte
relevantni hodnoty z tabulky 1 a zakalkulujte je do celkového
Cinitele opotfebeni.

Priklad: « Délka kridla = 1,5m; vaha kridla = 92kg; délka ramene
= standard, potom bude cinitel opotfebeni = 55%.

Pritomnost faktord ovlivriujicich zvySené mechanické namahani:
« okolni teplota = NE; Pfitomnost prachu, pisku nebo soli = ANO;
délka ramene = standard; potom bude cinitel opotfebeni = 15%;
Vétrné prostfedi = ANO; délka ramene = standard, potom bude
&initel opotrebeni = 15%. « CELKOVY CINITEL OPOTREBENI: 55%
+ 15% + 15% = 85%.

02. V grafu 2 odectéte pro vypocteny Ccinitel opotfebeni (v
uvedeném piikladu 85%) predpokladany pocet cykld, ktery
odpovida Zivotnosti. Na vodorovné ose grafu najdéte hodnotu 85%
a z tohoto bodu vedte kolmici. V misté, kde tato pfimka protne
kfivku grafu, vedte vodorovnou pfimku ke kolmé ose grafu. Zde
odectéte predpokladany pocet cykla.

Priklad: Celkovy Ccinitel opotfebeni = 85%. To podle grafu 2
odpovida prblizné 51 000 pracovnim cykldm (= odhadovana
Zivotnost vyrobku).

Tato odhadovana Zivotnost je dosaZitelnd pouze za predpokladu,
Ze jsou dodrzovany plany pravidelné udrzby (viz odstavec 10.1).
Odhad Zivotnosti je vytvofen na zakladé propoctl z vyvoje a
provedenych testech prototypu. ProtoZze se jedna o odhad,
nemuZe byt na tyto (daje poskytovana vyrobcem 7Zadna zéaruka.

©
'

3.3 - KONTROLA PRED INSTALACI ZARIZENI

3.3.1 - Ujistéte se, Zze méte pfipraven veSkery material a soucasti.

Pfed zapocetim praci se ujistéte, Ze méte pfipraven veSkery materiél a
soucésti. VSechny dily musi byt v dobrém technickém stavu a musi
vyhovovat platnym bezpec¢nostnim predpisum.

3.3.2 -Umisténi komponentd zafizeni

Pro umisténi jednotlivych komponentd systému viz obr. 4. Zde je
ilustrace jejich rozmisténi. Obrazek ukazuje idedlni zplsob rozmisténi
nize uvedenych komponentu:

a - Elektromech. servomotor s RIDICI jednotkou WT1SC

b - Elektromech. servomotor bez RIDICI jednotky WT1SK

¢ - Dvojice fotobunék PH100 (monté&z na sténu)

d - Vystrazna lampa FL100

e - Klicem ovladany prepina¢ KS100 (monté&z na sténu)

f - Dvojice podstavct PT50 pro fotoburiky PT50 (h = 50cm) / PT100
(h = 100cm)

g - Dorazy pro otevieni (nejsou soucéasti dodavky Mhouse. Pro tuto
funkci je nékdy mozné pouzit pfirozené prekazky, jako napfr. okraje
stén, atd.)

h - Dorazy pro zavieni (nejsou soucéasti dodavky Mhouse)

Pri vybéru umisténi kazdého z komponentt méjte zejména na paméti:

« Servomotory — servomotor s RIDICI jednotkou musi byt umistén na

kfidle brany co nejblize u zdroje napajeni.

» Fotobunky PH100 — Obé fotoburiky (TX a RX) musi byt umistény:

a) ve vySce 40-60cm nad zemi; b) na stranach chranéné zoény, ¢) mimo

branu, tj. na strané cesty, d) instalujte pobliz brany; e) vysilaci fotoburika

TX musi byt nasmérovana na piijimaci fotoburiku RX, s maximalni

toleranci 5°.

« Vystrazna lampa FL100 — Musi byt umisténa v blizkosti brany a musi

byt dobfe viditelna ze v3ech pfistupovych mist. Mdze byt umisténa

vertikalné nebo horizontalné.

« Klicem ovladany pfepina¢ KS100 — Musi byt umistén po strané brany

ve vySce cca 80cm nad zemi, aby se dal pohodIné oviadat.

« Ostatni ovladaci prvky brany — Musi byt umistény na viditelném misté,

mimo dosah pohyblivych ¢ast systému v minimalni vySce 1,5m nad zemi.

Owlédaci prvky nesmi byt pfistupné osobam, kterym neni dovoleno s

bréanou manipulovat.

3.3.3 - Uréeni tras pro pripojovaci kabelaz

Pred instalaci je nutné stanovit misto a zpusob uloZeni kabelédze. Proto je
nutné vzit v avahu:

a) Umisténi jednotlivych komponentd systému (viz odstavec 3.3.2);
GRAF 2 (viz odstavec 3.2 - 9) b) Propojeni mezi jednotlivymi komponenty sytému (pfipojeni svorkovnic -
150.000 : viz obr. 26);
¢) Pouzitou technologii datové sbémice ECS. Diky této technologii je
130.000 — & mozné prfipojeni a komunikace mezi riznymi zafizenimi (véetné RIDICI
k. jednotky - svorky ECS). Pomoci jednoho dvouZilového kabelu jsou
110.000 — prendSena data i napajeni pro jednotlivé komponenty. Kabel mdze byt
- pouzit pouze pro komponenty vyrobené firmou Mhouse nebo
= 90.000 komponenty kompatibilni s protokolem ESC (napf. fotoburnky, bezp.
> prvky ovladaci tla¢itka, indikacni svétla, atd.). Pro podrobnéjsi informace
g 70.000— viz katalog Mhouse nebo navdtivte stranky www.mhouse.biz).
8 S Technologie ECS umoZiiuje rizna rozmisténi zafizeni a jejich pfipojeni.
Q 50.000— T Nékteré priklady jsou uvedeny na obr. 5.
30.000 —
10.000 ~
© T T T T T T T
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Cinitel opotfebeni (%)
TAB. 1 - Cinitel opotfebeni (viz odstavec 3.2-9)
1a - délka kfidla 1b - vaha kfidla ~ Cinitel opotFebeni
STANDARDNI délka kfidla ZKRACENA délka kfidla
> 100kg 55% 65%
<1,2m
< 100kg 30% 50%
> 80kg 55% 65%
1,2-1,6m
< 80kg 40% 50%
2 - Okolni teplota: vice nez 40°C nebo méné nez 0°C nebo pfi
vihkosti vySsi ne2 80% 15% 15%
3 - Pfitomnost prachu, pisku nebo soli 15% 10%
4 - Instalace ve vétrném prostredi 15% 10%

6 — Cesky
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TABULKA 2 - Specifikace el. kabell iz obr. 6 a odstavec 3.3.4)

Okruh

Typ kabelu (minimélni prirezy vodicua)

Max. pfipustna délka

A - Napajeni systému

kabel 3 x 1,5mm2 (pozn. 1)

30m (pozn. 2)

B - FLASH - Vystrazna lampa - vystup

kabel 2 x 0,5mmz2

20m

C - Anténa pro radiovy pfijima¢

RG58 (stinény kabel)

20m (doporucena délka do 5m)

D - ECS - sbérnice (pozn. 4)

kabel 2 x 0,5mm?2

20m (pozn. 3)

E - STOP-vstup

kabel 2 x 0,5mmz2

20m (pozn. 3)

F - OTEVRENI - vstup

kabel 2 x 0,5mm?2

20m (pozn. 3)

G - Motor - vystup (bez RIDICi JEDNOTKY)

kabel 3 x 1mm2

10m

Pozn. 1 - VnégjSi prdmer kabelu max. 11mm.
Pozn. 2 - Pokud je napajeci kabel delSi nez 30m, je nutno pouzit kabel o vétSim prafezu vodicd (napr. 3x2,5mm?) a je nutné zajistit uzemnéni
ochranného vodice v souladu s platnou normou.

Pozn. 3 - Pro tyto okruhy (D, E, F) je mozné pouzit jeden vicezilovy kabel.
Pozn. 4 - Pro vice informaci o sbérnici ECS viz odstavec 3.3.3.

POZOR! — Pouzité kabely musi byt vhodné pro prostfedi v misté instalace: napf. pro pouZiti ve vnitfnich prostorech se doporuéuji kabely typu
HO3VV- F, pro venkovni prostory kabely typu HO7RN-F.

Cesky — 7
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Po zvazeni bodl a, b, ¢ si prohlédnéte obrazek €. 6 a na papir si
namalujte podobné rozloZeni s ohledem na potfeby vaSeho systému.
Tento nakres vdm bude slouzit jako navod pro pfipravu kabelovych tras a
kanalkd pro uloZeni kabelazZe.

3.3.4 - Volba typu a dimenzi kabeld

Pripravte si potfebné délky kabel(l o doporu¢ené dimenzi (podle tabulky
€.2) a podle nakresu rozloZzeni komponentd (viz odstavec 3.3.3) a
skute¢ného stavu na misté instalace brany. Pozor! - zadny z kabell
nesmi mit vétSi délku nez je uvedeno v tabulce & 2 (jinak musi byt
upraven jeho prirez).

Napéjeci kabel — Kabel pro napajeni servomotoru WT1SC musi byt
pfipraven pro fézi programovani systému. Po naprogramovani a
otestovani musi byt trvale pfipojen ke zdroji el. energie.

3.3.5 - Misto pro instalaci a pfiprava praci

Pripravte si misto pro instalaci zafizeni:

- pripravte vykopy pro polozeni kabelu a kabelové kandly

- poloZte kabelové trubky a upevnéte je

- poloZte kabely a uloZte je tak, aby nebyly vystaveny mechanickému
poskozeni. Pozor! - V tomto kroku jeSté kabely nezapojujte.

- provedte ostatni nezbytné pfipravné ¢innosti

Upozornéni:

« Kabelové trubky a kanélky slouzi k ochrané elektrickych kabeld a k
predchéazeni jejich mechanickému poSkozeni.

« Na koncich kabelovych trubek umistéte vhodné vyvodky.

« Trubky ukladejte takovym zpusobem, aby se v nich nemohla zdrZzovat
nakondenzovana voda a dostavat se do zafizeni. Voda by mohla vazné
poskodit elektricka i elektronicka zarizeni.

3.4 - DULEZITE UPOZORNENI!
POSTUP INSTALACE (se standardnim a
zkracenym ramenem)

VYCHOZi PREDPOKLAD — Rameno servomotoru je mozné
zkracovat. Krat$i délka ramene muaze byt vhodna v mistech
instalace, kde se nachéazi pevna prekazka (sténa, sloupek, atd.) u
sloupku, kde méa byt instalovan servomotor. Pied zapoéetim
instalace proto provedte néasledujici kroky a rozhodnéte, ktery
typ je pro vasi aplikaci vhodny. Viz body 4.1 (pro standardni
rameno) a 4.2 (pro zkracené rameno).

Pozor — Nevhodnou instalaci mize dojit k vdZnému Urazu osob které
pouZivaji systém nebo s nim pracuji.

1. Sestavte komponenty ramene servomotoru.

a) - Podle obr. 7, ale bez instalace zajiStovaci podlozky (obr. 8); ktera se
namontuje pozdéji. Pozor! - KdyZ je nainstalovan servomotor,
rameno nhastavte vzhledem ke kfidlu brany tak, aby bylo zahnuto
smérem ke k¥idlu brany (obr. 9).

2. Priinstalaci na sloupek uréete vySku umisténi servomotoru nad
zemi.

Polozte servomotor na sloupek tak, aby pfichytky (které fixuji rameno
ke kfidlu brany) byly v horni €asti kiidla v misté vyztuzeni brany (obr.
10). Pokud je zvoleno jiné misto upevnéni, je tfeba volit minimalni
vySku nad zemi 40cm.

Pozor — Nikdy neinstalujte servomotor v opacné poloze - viz obr. 3.

a)

b)

Zkontrolujte, zda je servomotor v této pozici ve vodorovné poloze. Na
sloupku si tuzkou vyznacte horni ¢ast prichytky. Potom servomotor
sundejte.

3. Nastaveni maximalniho Ghlu otevieni kfidla.

a) - Presunite kfidlo brany do maximalni pozadované polohy
(neprekrocte thel 110°) a v tomto misté je zablokujte mechanickym
dorazem na zemi pro provizorni zajisténi. Pozor! — Aby mohl
systém spravné pracovat, je nutné pouzit spravné umisténé
mechanické dorazy pro maximalni otevieni a zavieni brany. Tyto
dorazy nejsou soucésti dodavky a nejsou ani v nabidce spole¢nosti
Mhouse.

4. Zméfte rozte€ A (podle obr. 11), tj. vodorovna distance mezi
zavésem kridla brany a osou ramene servomotoru.

minimum 40 cm

'
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a) - V grafu €. 3 vyhledejte spojnici pro Uhel otevfeni, ktery jste zméfili.

b) - U sloupku zméfte rozmér B (obr. 11), tj. vzdalenost mezi stfedem
otéCeni kfidla brany (tj. stfed zavésu kfidla) a vné&jSi stranou
sloupku, kam bude servomotor upevnén.

c) - V grafu ¢. 3 si vyznacte zméfenou hodnotu B na vodorovnou osu.
Potom narysujte kolmici, ktera protne kfivku maximalniho dhlu
otevreni (viz pfiklad v grafu 3).

d) - V grafu €. 3 narysujte vodorovné pfimky které prochazi praseciky
vertikalni pfimky s kfivkou maximalniho Ghlu otevieni brany.

e) Potom na vertikdini ose grafu odectéte vSechny hodnoty, které
takto vzniky (viz pfiklad v uvedeném grafu). Pokud je to
proveditelné, vyberte minimalni moZnou hodnotu. Toto je
poZzadovana hodnota A.

f) - Na sloupek si vyznacte vybranou hodnotu A a z tohoto bodu spustte
kolmici (obr. 11). Tato kolmice musi protnout dfive narysovanou
vodorovnou prfimku. Tyto dvé pfimky budou slouzit pro urceni
spravného umisténi servomotoru.

g)- Nakonec provedte mechanické uvolnéni servomotoru podle kapitoly
Manuélni zajisténi a uvolnéni servomotoru v tomto navodu k
obsluze.

5. Postup pro dokonéeni instalace servomotoru.

a) - UPOZORNENI (VELMI DULEZITE!) Pokud se v okoli mista
instalace nachazi néjaka prekazka (sténa, sloupek, nebo jiny pevny
element), ujistéte se, Ze nebude branit v pohybu ramene
servomotoru. Zmerfte distanci E (obr. 12), ti. mezeru mezi dfive
narysovanou vertikalni pfimkou na sloupku k nejblizSimu mistu
prekéazky.

- Pokud je distance E v rozmezi od 80mm (minimum) do 299 mm
(maximum), pokracujte v instalaci podle postupu v procedufe 4.1B
(pfedpokladéa se zkraceni ramene);

- Pokud je distance E rovna nebo vétSi nez 300mm, pokradujte v
instalaci podle postupu v procedufe 4.1A (pfedpoklada se pouziti
standardni velikosti ramene - tak jak bylo dodano).

~
-
GRAF 3 (viz odstavec 3.4)
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a)

b)
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a)

d)

e)

f)

9)

h)

4,

02.

b)

ACE: SESTAVENIi A PROPOJENi KOMPONENTU

Upozornéni! « VeSkeré instalacni prace a
pfipojovdni  se musi provadét pfi odpojeném
napéjeni (bez napéti). Pokud je instalovana zalozni
baterie PR2, je nutné ji také odpojit. « NedodrZzenim
téchto bezpecnostnich zéasad muize dojit k
vaznému arazu.

— KROK 4 —
INSTALACE SERVOMOTORU WT1SC / WT1SK

1A - INSTALACE SE STANDARDNI DELKOU RAMENE
OZOR! - Tato procedura je alternativou k
rocedufe 4.1B. Pro volbu vhodné procedury si

rostudujte instrukce v odstavci 3.4.

DULEZITE!
V této procedure je popisovana instalace servomotoru WT1SC.
Stejny postup pouzijte pfi instalaci servomotoru WT1SK - pro
dvoukfidlé brany.

01. Upevnéni servomotoru ke sloupku (obr. 13).

- Prilozte servomotor ke sloupku brany (*) tak, aby jeho osa souhlasila
s vertikéIni pfimkou, kterou jste si dfive narysovali na sloupku (viz
odstavec 3.4). Potom srovnejte horni hranu pFichytky
servomotoru s vodorovnou pfimkou, kterou jste si dfive narysovali
nasloupku (viz odstavec 3.4).

V této fazi se ujistéte, Ze je servomotor v dokonalé roviné - jakakoli
nepresnost uloZzeni mulzZe pozdéji zplsobovat chyby funkce
systému.

(*) POZOR! - Pokud je Sitka sloupku v rozmezi 80 az 135mm, pak
pred pokraCovanim instalace otoéte pfichytku servomotoru o 90°.
Potom pokracuijte podle instrukci na obr. 21.

Oznacte si mista pro otvory na hmozdinky, vyvrtejte otvory ve
sloupku a nasunte vhodné hmozdinky. Potom servomotor
prisroubujte - pouZijte Srouby s podlozkami. Pozn. - Srouby
nejsou soucasti dodavky vyrobku, protoZe jejich typ je zavisly na
materialu sloupku a jeho tloustce.

Pro zvySeni stability servomotoru nastavte zadni podpéry motoru
proti sloupku. Toto nastaveni je mozné provést pozdéji, kdyz bude
RIDICI jednotka vyjmuta ze servomotoru. (viz odstavec 5.4).

Upevnéni ramene ke kfidlu brany (obr. 13).

Natédhnéte rameno motoru a presurite je nahoru ke kfidlu stranou

upeviovaci pfichytky. Potom lehce pfitlaéte zahnuté rameno ke
kfidlu brany (obr. 13-6 a) tak, aby byla obé ramena zcela
natazena. Pozor! - ramena jsou zcela natazena, kdyZ je

zahnuta €ast na konci své dréhy.

Ujistéte se, Ze je rameno servomotoru ve vodorovné poloze (obr. 13 -

6b). Tuzkou si na sloupku vyznacéte mista pro otvory podle pfichytky,

aby bylo moZné je snadno pfiSroubovat (obr. 13 - 7).

Za trvalého pfidrzovani (napf. pomoci svérky) prichytky ke kfidlu

provedte zkousku plného zavieni a otevieni brany (az k mechanickym

dorazdm). Pozor! - Béhem této zkouSky, pokud néjaka pevna

prekazka brani kompletnimu pohybu servomotoru, pferuste

instalaci a provedte proceduru 4.2.

- Do kfidla brany vyvrtejte otvory podle pfipravenych znacek.

Odejméte prichytku od ramene a upevnéte ji k brané pomoci

vhodnych Sroubl. Pozn. - Tyto Srouby nejsou soucéasti dodavky

zafizeni - jejich typ zavisi na materialu a tloustce brany.

Upevnéte rameno k pfichytce pomoci ¢epu a segrovy podlozky -

Zkontrolujte, zda je rameno i pfichytka umisténa vodorovné. Pokud je

to tfeba, Srouby povolte a pfichytku vyrovnejte.

- Trvale upevnéte koncové dorazy k podlaze v pozici dle tvodni Easti
odstavce 3.4.

03. Kontrola zavirani brany.

Presurite kfidlo brany do plné zaviené pozice - az k mechan. dorazu.

a)

- Zaviete kompletné kfidlo brany az po doraz. Potom s kfidlem
zahybejte rukou a ujistéte se, Ze zUstava ve své pozici. Pokud tomu
tak neni, pokra€ujte nasledujicimi kroky, jinak prejdéte na fazi 04:

1. Demontujte rameno s drazkou od pfichytky na kfidle brany.

2. Uvolnéte Srouby pfichytky a posunte ji o nékolik milimetrd ve
sméru servomotoru.

3. Znovu nasadte rameno s drédZkou do pfichytky, zaviete kfidlo
brany a ujistéte se, Ze je ve spravné pozici oproti dorazu a s druhym
kfidlem (pokud je instalovano). Pozor! - Pokud je to tfeba, opakujte
bod 2, aby bylo dosaZeno dokonalého zavreni.

04. Trvalé upevnéni prichytky na kfidle brany.

a)

b)

<)

- Demontujte rameno s drazkou od pfichytky na kfidle brany (pokud to
jiz nebylo provedeno ve fazi 03).

- Vyvrtejte otvory v kiidle ve stejném misté, jako jsou tyto otvory na
pfichytce (v jejim stfedu) a vioZte do ni Srouby. Pfichytku upevnéte
dotaZenim Sroubd.

- Upevnéte rameno s drazkou k pfichytce pomoci ¢epu segrovy podlozky.

05. Manualni zajiSténi servomotoru.

a)

- Ruéné presunte kridlo brany do pfiblizné prostfedni polohy. Motor
zajistéte pomoci klice (viz kapitolu Manualni zajiSténi a uvolnéni
servomotoru v tomto navodu). Potom ruéné presurite kiidlo brany
nékolik centimetr( ve sméru otevreni.

06. Dvoukfidlé brany.

a)

4.

P

p
p

- Pokud ma brana 2 kfidla, nainstalujte dalSi servomotor obdobnym
zpGsobem dle odstavce 3.4 a podle tohoto odstavce.

1B - INSTALACE SE ZKRACENYM RAMENEM

OZOR! - Tato procedura je alternativou k

rocedufe 4.1A. Pro volbu vhodné procedury si
rostudujte instrukce v odstavci 3.4.

DULEZITE!

V této procedure je popisovana instalace servomotoru WT1SC.

Stejny postup pouZite pii instalaci servomotoru WT1SK - pro
dvoukfidlé brany.

01. Nastaveni nového maxima uhlu otevieni kfidla (maximum 90°).

a)

02.

a)

b)

<)

d)

e)

9

- Bez ohledu na dfive nastaveny maximdlni Uhel otevieni
(odstavec 3.4) posufite kfidlo brany k novému maximalnimu
otevieni. Ujistéte se pfitom, Ze tento Uhel otevieni neni vétsi nez
90° (proméfeni Uhlu pouzijte Uhlomér z posledni strany tohoto
navodu). Zajistéte servomotor kfidla v pozici mechanického
dorazu dfive nainstalovaného na podlaze.

Vypocet rozméru zkraceného ramene s drazkou.

Na ploSe sloupku, kde méa byt upevnén servomotor, smazte dfive
nakreslenou kolmou pfimku (viz odstavec 3.4).

Na sloupku zméfte rozte€ B (obr. 11), tj. vzdalenost mezi stfedem
otaceni kfidla brany (tj. stfed zavésu kfidla) a vnéjSi stranou
sloupku, kam bude servomotor upevnén.

V grafu €. 4 si vyznacte zméfenou hodnotu B na vodorovnou osu.
Potom narysujte kolmici, kterd protne kfivku maximalniho dhlu
otevreni (viz pfiklad v grafu 4).

Prilozte servomotor na sloupek tak, aby jeho zadni pfichytka
byla co nejblize k zavésu brany.

Pfidrzujte servomotor v této pozici a zkontrolujte, zda je ve
vodorovné poloze. Tuzkou si nakreslete na sloupek vertikalni
pfimku, vedenou v ose upevnovaci pfichytky. Tato pfimka musi
protnout jiz dfive narysovanou vodorovnou pfimku. Tyto dvé
pfimky budou pozdéji slouzit jako voditko pro upevnéni
servomotoru.

- Na sloupku si zméfte rozteé A (obr. 11), tj. vzdalenost stfedem
otaceni kfidla brany (ij. stfed zavésu kfidla) a dfive narysovanou
vertikalni pfimkou.

V grafu €. 4 si vyznacte rozte€ A na vertikdIni ose a z tohoto bodu
vedte horizontalni pfimku tak, az protne dfive narysovanou
vertikalni pfimku. Tento prasecik definuje hodnotu C, tj. délka
ramene s drdzkou mezi dvéma Cepy (obr. 14).

10 -
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03.
a) -

b) -

c) -

Upevnéni servomotoru ke sloupku (obr. 15).

Prilozte servomotor ke sloupku brany (*) tak, aby jeho osa souhlasila
s vertikéIni pfimkou, kterou jste si dfive narysovali na sloupku (viz
odstavec 3.4). Potom srovnejte horni hranu pFichytky
servomotoru s vodorovnou pFimkou, kterou jste si dfive narysovali
na sloupku (viz odstavec 3.4).

V této fazi se ujistéte, Ze je servomotor v dokonalé roviné - jakakoli
nepresnost uloZzeni mulzZe pozdéji zplsobovat chyby funkce
systému.

(*) POZOR! - Pokud je Sifka sloupku v rozmezi 80 az 135mm, pak
pred pokracovanim instalace otocte prichytku servomotoru o 90°.
Potom pokracuijte podle instrukci na obr. 21.

Oznacte si mista pro otvory na hmozdinky, vyvrtejte otvory ve
sloupku a nasunte vhodné hmozdinky. Potom servomotor
prisroubujte - pouzijte Srouby s podlozkami. Pozn. - Srouby
nejsou soucasti dodavky vyrobku, protoZe jejich typ je zavisly na
materialu sloupku a jeho tloustce.

Pro zvySeni stability servomotoru nastavte zadni podpéry motoru
proti sloupku. Toto nastaveni je mozné provést pozdéji, kdyz bude
RIDICI jednotka vyjmuta ze servomotoru. (viz odstavec 5.4).

A

A
A 2

04.
a) -

05.
a)

<)

d)

e)

06.

a)

b)
07.
a)

b) -

c) -

Zkraceni ramene s drazkou (obr. 16).

Uvolnéte matici ramene s drazkou, demontujte doraz a rozeberte oba
Cepy. Ujistéte se, Ze je mezi nimi vzdalenost odpovidajici uréené
hodnoté C. Potom dotdhnéte provizorné matici.

Ovéreni dostatecné délky ramene s drédzkou (obr. 17 a 18).

Presurite kfidlo brany do maximalni polohy zavfeni - k dorazu.
Natahnéte rameno motoru a presunte je nahoru ke kfidlu stranou
upeviovaci pfichytky. Potom lehce pfitlaéte zahnuté rameno ke
kridlu brany (obr. 17-1 a) tak, aby byla obé ramena zcela
natazena. Pozor! - ramena jsou zcela natazena, kdyzZ je
zahnuta €ast na konci své dréhy.

Ujistéte se, Ze je rameno servomotoru ve vodorovné poloze (obr. 17-
1b). Tuzkou si na sloupku vyznaéte mista pro otvory podle pFichytky,
aby bylo mozné je snadno pfiSroubovat (obr. 17-2).

Za trvalého pfidrzovani (napf. pomoci sverky) prichytky ke kfidlu
provedte zkou3ku plného otevieni brany (az k mechanickému dorazu).
Jakmile je kfidlo v této pozici, zkontrolujte branu podle obrazku
18-1: Napnéte kousek provazku mezi dvéma Cepy presné nad
ramenem s drazkou. Pokud je provdzek na spojnici nad zavésem
bréany a nad ¢epem sloupku (viz obr. 18-2 BB), prodluZzte rameno s
drézkou o nékolik milimetri (hodnota C) a méfeni opakujte. Pokud je to
tfeba, proceduru opakujte, dokud neni dosazeno stavu pozice AA dle
obr. 18-2 a dokud se rameno nedostdvd do kontaktu s pevnymi
prekézkami v okoli sloupku.

Zkracovani ramene s drazkou (obr. 19).

Po nalezeni nejvhodnéjSi pozice pro funkci celého ramene ufiznéte
prebyvajici ¢ast ramene s drazkou, jak je popséno nize:

Narysujte si ¢aru fezu na rameni s drazkou v pfesné pozici brany dle
kroku 1 a obr. 19. Potom rameno demontujte od pFichytky a rameno
zkratte.

Po odstranéni Spon od fezani rameno namontujte zpét podle obr. 7.

Upevnéni ramene ke kfidlu brany (obr. 20).

Provrtejte kfidlo brany v ozna¢enych mistech. Odmontujte pfichytku
z ramene a upevnéte ji pomoci Sroubd ke kfidlu. Pozn. - Srouby
nejsou soucasti baleni a jejich typ zavisi na materialu a
tlouStce brany.

Upevnéte rameno k pfichytce, viozte €ep a instalujte doraz.
Dulezité: Ujistéte se, Ze je prichytka i rameno v roviné. Pokud je to
nutné, uvolnéte Srouby prichytky a usadte zafizeni do roviny.

Trvale zajistéte dorazy pohybu brany k podlaze ve stejné poloze
které byla ur€ena v kroku na zac¢atku odstavce 3.4.

GRAF 4 (viz odstavec 4.1B)

300__
A

250 -

PRIKLAD: pokud je naméfena
hodnota B 145mm a hodnota A
je 135mm, potom hodnota C
bude 210mm.

200§

1007

250
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08. Kontrola zavirani kfidla brany.
a) - Zaviete kompletné kfidlo brany az po doraz. Potom s kfidlem

9.

zahybejte rukou a ujistéte se, Ze zUstava ve své pozici. Pokud tomu
tak neni, pokra€ujte nasledujicimi kroky, jinak prejdéte na fazi 09:

1. Demontujte rameno s drazkou od pfichytky na kfidle brany.

2. Uvolnéte Srouby prichytky a posurite ji o nékolik milimetrad ve
sméru servomotoru.

3. Znovu nasadte rameno s drdzkou do prfichytky, zaviete kfidlo
brany a ujistéte se, Ze je ve spravné pozici oproti dorazu a s druhym
kfidlem (pokud je instalovano). Pozor! - Pokud je to tfeba, opakujte
bod 2, aby bylo dosaZeno dokonalého zavreni.

Trvalé upevnéni prichytky na kfidle brany.

a) - Demontujte rameno s dréazkou od pfichytky na kfidle brany (pokud to

jiz nebylo provedeno ve fazi 08).

b) - Vyvrtejte otvory v kfidle ve stejném misté, jako jsou tyto otvory na

pfichytce (v jejim stfedu) a vioZte do ni Srouby. Pfichytku upevnéte
dotazenim Sroubd.

¢) - Upevnéte rameno s dréazkou k pfichytce pomoci ¢epu a segrovy

podlozky.

10. Manudlni zajiSténi servomotoru.
a) - Rucéné presunte kfidlo brany do pfiblizné prostfedni polohy. Motor

zajistéte pomoci klice (viz kapitolu Manualni zajiSténi a uvolnéni
servomotoru v tomto navodu). Potom ruéné presurite kfidlo brany
nékolik centimetr(i ve sméru otevieni.

11. DvoukFidlé brany.
a) - Pokud mé brana 2 kfidla, nainstalujte dalSi servomotor obdobnym

zpGsobem dle odstavce 3.4 a podle tohoto odstavce.

Cesky — 13




BB (ne)

AA (ok)
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- Pokud je délka sloupku brany od 80 do 135mm, musi byt upeviiovaci pfichytka servomotoru oto¢ena o 90°

(viz odstavce 4.1A a 4.1B).

POZOR!
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— KROK 5 —

INSTALACE A PRIPOJENI
DALSICH ZARIZENi

Systém se kromé servomotoru sklada také z RIDICI jednotky (WT1SC).
Systém WT v sobé také zahrnuje dalSi volitelné prvky a pfisluSenstvi,
které maze byt kdykoli k systému doplnéno. Zafizeni, ktera jsou pouzita
pfi standardni instalaci jsou popsana nize v tomto KROKu €. 5. DalSi
rozSifujici prvky - zalozni baterie PR2 a fotovoltaicky zdroj PF jsou
popséany v kapitole Doplaujici informace.

5.1 - PRIPOJENI SERVOMOTORU WT1SK

1.

2.

Demontujte spodni kryt servomotoru bez RIDICI jednotky, viz obr.
22,

V dalsich krocich postupujte podle obr. 23. Sroubovakem uvolnéte 4
Srouby drzaku kabelovych vyvodek a demontuite jej (pozor, abyste pfi
tom neztratili obé distanéni podlozky).

Uvolnéte kabelovou prichytku a protahnéte pres ni pfivodni kabel.
Pripojte vSechny 3 vodice kabelu ke svorkdm podle symbold na Stitku.
Potom dotahnéte Srouby na vodi€ich i prichytce.

Nastaveni podstavcu servomotoru. Pred dalSimi Ukony nastavte
vySku obou podstavcd na zadni strané servomotoru. Tyto podstavce by
se mély dotykat plochy sloupku brany - pro zvySeni jeho stability. Potom,
pomoci Sestihranného klice, provedte nastaveni dle kroku 7 na obr. 23.
Pozor! — Nikdy nedotahujte podstavce vice nez je nutné. Dotéhnéte je
jen tak, aby s dotykaly povrchu sloupku.

Nakonec ustfihnéte okraj drzéku kabelovych vyvodek, nasadte obé
podloZzky a namontujte zpét drzak kabelovych vyvodek. Zandejte kryt
servomotoru.

5.2 - INSTALACE A PRIPOJENI VYSTRAZNE LAMPY

FL100

Vystraznou lampu nainstalujte na zvoleném misté. Praci provedte dle obr.
24. Pismenem A je zde ozna¢ena montdZ na kolmou sténu, pismene B
montaz na vodorovnou plochu.

1.

2.

3.

Uvolnéte Srouby pruhledného krytu. Otocte timto krytem doleva a
sundejte jej z télesa lampy.

Smérem nahoru vytdhnéte Zarovku s patici a uvolnéte Srouby pod
touto patici. Takto uvolnény dil demontujte.

Otvorem pfivedte elektricky kabel. Potom si oznacte otvory pro
pfipevnéni lampy ke sténé, tak, aby to vyhovovalo kabelu. Vyvrtejte
otvory pro pfipevnéni.

Pouzijte pfiklepovou vrtacku s vrtdkem 6mm. Do vyvrtanych otvord
vlozte hmozdinky o priméru 6mm. PfiSroubujte téleso lampy pomoci
vhodnych Sroubu.

Pripojte elektricky kabel pro vystrazné svétlo a anténu: V lampé jsou
pouzité odnimatelné bloky svorek. Vyjméte tyto svorky, pfipojte
kabely a svorky znovu nasadte. U vodic¢t lampy neni nutné bréat
ohled na polaritu. U anténniho kabelu je tfeba respektovat polaritu
stinéni.

Nasadte Zarovku s patici (zatlatenim do télesa lampy, aZz dojde k
zaklapnuti pojistky).

Nasadte prihledny kryt lampy a pfiSroubuijte jej oto¢enim vpravo.
Nakonec kryt zajistéte Sroubem.

5.3 - INSTALACE A PRIPOJENI PARU FOTOBUNEK

PH100

Nainstalujte par fotobunék (TX = vysilaci a RX = pfijimaci) na pfedem

vybrané misto.

Instalaci provedte podle obr. 25 a podle instrukci

uvedenych nize.
Upozornéni:
Dbejte na to, aby nedoslo k poSkozeni tésniciho O-krouzku [A].

1.
2.
3.

Demontujte predni prisvitny panel.

Umistéte fotoburiku v misté pripraveného kabelového vyvodu.
Vyznacte si misto pro vyvrtani otvort pro upevnéni podle podstavce
fotoburiky. Pouzijte pfiklepovou vrtacku s vrtdkem 5mm. Do
vyvrtanych otvor(i vioZzte hmozdinky o pruméru 5mm.

Jednim z otvord po odstranéni zaslepky protdhnéte privodni kabel:
viz moZnosti na obr. 25-2.

Pomoci vhodnych Sroubt upevnéte podstavec fotoburiky [B] tak, aby
byl otvor pro kabel v misté kabelového vyvodu [C]. V baleni jsou
prilozeny dva samorezné Srouby pro upevnéni.

Pripojte elektricky kabel na pfislusné svorky TX a RX u obou
fotobunék. Svorky TX a RX je nutno zapojit paralelné, tj. podle obr.
25-5. Potom zapojte tento kabel ke svorkam RIDICI jednotky
oznac¢enym ECS - zde nezélezi na polarité.

Pomoci Sroubll [E] upevnéte kryt [D]. Na zavér nasadte vnéjsi kryt
[F] (pfimacknéte).

5.4 - PRIPOJENI JEDNOTLIVYCH ZARIZENI KE

SVORKAM RIDICi JEDNOTKY

Vyjméte RIDICI jednotku z krytu podle instrukci v odstavci A.1
(kapitola Doplnujici informace).

Nastaveni podstavct servomotoru. Pred dalSimi Ukony nastavte
vySku obou podstavcd na zadni strané servomotoru. Tyto podstavce by
se mély dotykat plochy sloupku brany - pro zvySeni jeho stability. Potom,
pomoci Sestihranného kli¢e, provedte nastaveni dle kroku 7 na obr. 23.
Pozor! — Nikdy nedotahuijte podstavce vice nezZ je nutné. Dotédhnéte je
jen tak, aby s dotykaly povrchu sloupku.

Protahnéte a upevnéte privodni kabel.

Znowu piipojte konektor motoru k RIDICI jednotce (pozor: u tohoto
zapojeni je tfeba brat ohled na polaritu: konektor mudze byt zasunut
pouze jednim smérem). RIDICI jednotku vioZte zpét do jejiho krytu.
Potom pfipevnéte drzak kabelovych vyvodek a zajistéte jej pomoci 4
Sroubl. Pozor! — utésnéte otvory, aby se do vnitfnich prostord motoru
nemohl dostat hmyz.

Zapojte svorky podle obr. 26 a podle nasledujicich upozornéni:

« Pfed zapojenim vodi&t se doporuduje vyjmout bloky svorek z RIDICI
jednotky.

« Pfi zapojovéani kabelt od antény a od servomotoru bez RIDICI
jednotky vzdy dodrzujte spravnou polaritu dle obr. 26. U vSech
ostatnich pfipojeni neni nutné polaritu dodrZovat.

« V8echna zafizeni, ktera jsou kompatibilni se sbérici ESC musi byt
pfipojena na svorky ESC RIDICI jednotky (pro dalsi informace viz
odstavec 3.3.3).
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Pfipojeni servomotoru WT1SK (viz odstavec 5.1)

Iy 4. e
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Instalace a pfipojeni vystrazné lampy FL100 (viz odstavec 5.3)

A B
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NAPAJENI A PROGRAMOVANI RIDICI JEDNOTKY

— KROK 6 — — KROK 7 —
KONTROLA ZAPOJENI A PRVNi SPUSTENI PROGRAMOVANI STANDARDNI RIDiCi JEDNOTKY
6.1 - PRIPOJENI RIDICi JEDNOTKY K NAPAJENI 7.1 - PROCES IDENTIFIKACE OVLADANYCH

""""""" . . . N, ZARIZENI
Po instalaci a zapojeni vSech popisovanych zafizeni, pfipojte zastréku
napdjeci Sridry do zasuvky. Pokud je zasuvka vzdalena od systému,
pouzijte prodluzovaci $fidru. DULEZITA INFORMACE - dodavany kabel
e vhogny ‘;rf.) docasr,le'prlpOJ’enl Jedr_lo;]ky k s’glvn{:\p(;. pri programovqntl)g Nésledujici procedura umoZzfiuje RIDICI jednotce v jednom okamZiku
testovani. Pri testovani vsystemu a Jeno uvadeni do provozu musi t rozpoznat pfipojend zafizeni a pfifadit jim specifické adresy.
jednotka trvale pod napétim. Pro napajeni musi byt pfed uvedenim do A o o »
provozu instalovan stabilni pfivod dle odstavce 8.1 odpojitelny od 1. Na RIDICI jednotce stisknéte a pfidrzujte tlacitko P2, dokud se LED

Po provedeni Gvodnich testd popisovanych v KROKu 6 musi RIDICI
jednotka identifikovat zafizeni pfipojena ke svorkam ECS a STOP.

elektrické sité. P2 rychle nerozblikd. Potom tla(:|tko uvolnéte.
2. Pockejte nékolik sekund a? RIDICI jednotka identifikuje v3echna
PO X P pfipojena zafizeni. Procedura identifikace je dokon&ena jakmile LED
6.2 - TLACITKA A KONTROLKY LED RIDICI JEDNOTKY STOP trvale sviti a LED P2 zhasne. Pozor! — pokud LED P2 stale
. o . o ax: . blika, znamena to, Ze nastala chyba. V tom pfipadé ¢téte odstavec D
Od nésledujiciho odstavce se tento navod zabyva tlagitky, kontrolkami - Regeni probléma.

LED a konektory RIDICI jednotky. Pro identifikaci t&chto prvkd viz obr.

27 na predchozf strans. Pozor! — pokud bude v budoucnu k RIDICI jednotce pfipojeno n&jaké dalsi

zafizeni (napf.: dvojice fotobunék) nebo je néjaké zafizeni odpojeno, je
nutno opakovat proceduru identifikace.

6.3 - KONTROLA ELEKTRICKEHO ZAPOJENI PO
PRVNIM SPUSTENI Tab. 3 |

- prekryvajici kridlo

POZOR! — VSechny nasledujici operace F*— wwwwwwwwwwwwww M1 JA B

popisované v tomto navodu se provadsji pii RIDICI U "T—I “N W

jednotce a el. obvodech pod napétim. Ne&které *

Gkony mohou proto zpUsobit ohroZeni bezpecnosti. ~— motor s RIDICT jednotkou

Proto dbejte maximalni opatrnosti. .. prekryvajici kfidlo

- . M2 «M‘ N F ML JA JB

Po pfipojeni k napajeni musi byt provedeny tyto kontroly: T\ DU T H
01. Na fidici jednotce zkontrolujte, jestli blika LED ECSBus (1 bliknuti za QEi/ > 4 -_. { ol '}
sekundu). tor s RIDICi jednotkou
02. Na obou fotoburikéch (TX a RX) zkontrolujte, jestli blika LED SAFE - motor s jednotou
obr. 28 (typ blikani neni rozhoduijici, jen nesmi LED trvale svitit nebo byt prekryvajici kfidlo —
zhasnuta - I —

03. Na klicem oviddaném prepinaci KS100 (pokud je instalovan)
zkontrolujte, zda sviti no&ni podsviceni.

Pokud tato kontrola nemé kladny vysledek, odpoite fidici jednotku od —  motor s RIDIC jednotkou
napajeni a piekontrolujte zapojeni pfivodnich kabell. Viz téZ odstavce D a
E (Re3eni problému a Diagnostickeé signaly) v kapitole Doplrujici informace.

prekryvajici kfidlo —

LI ey
A
— motor s RIDICI jednotkou

.. . El
motor s RIDICI jednotkou ...
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7.2 - PROCEDURA "UCENI" MAX. UHLU OTEVRENI

Po provedeni identifikace zaFizeni je tfeba "naugit’ RIDICI jednotku
maximalni Uhel otevieni kfidla (od dorazu pro zavfeni po plné otevieni).
Postupujte podle téchto pokyn(:

1. V tabulce 3 vyberte Fadek, ktery odpovida konfiguraci vaSeho
systému.

2. Na RIDICIi jednotce nastavte propojky JA a JB do pozic,
naznacenych v daném fadku tabulky 3.

3. Uvolnéte servomotor(y) pomoci specielniho klice a podle pokynl v
odstavci Manudlni zajiSténi a uvolnéni servomotoru a presunte kfidla
brany do prostfedni pozice. Potom servomotor(y) znovu zajistéte.

4. Na RIDICI jednotce stisknéte a pidrzte tlagitko P3, dokud LED P3
nezacne rychle blikat. Potom tlagitko uvolnéte.

5. Pockejte, a7 RIDICI jednotka provede nastavovaci sekvenci
manévrl. Do této sekvence nezasahujte, pouze v pfipadé chyby.

Sekvence provadénych manévri:

1) zavieni motoru M1 az po mechanicky doraz, 2) zavieni motoru
M2 az po mechanicky doraz, 3) otevieni motoru M2 a motoru M1
az po mechanicky doraz pro otevieni, 4) kompletni zavieni motoru
M1 a M2.

Chybové stavy:

A) Pokud neni prvnim manévrem jednoho ze dvou kfidel zavfeni,

stisknéte tla¢itko P3 pro preruSeni procesu "u€eni'. Potom

prekontrolujte spravnost nastaveni propojek JA a JB (viz tab. 3).

B) Pokud neni prvnim motorem, ktery se d& do pohybu motor M1,

stisknéte tlacitko P3 pro preruSeni procesu "uceni'. Potom

prekontrolujte spravnost nastaveni propojek JA a JB (viz tab. 3).

C) Pokud dojde béhem procesu "uceni" k aktivaci nékterych prvka
(fotobunék, prepinace, tlacitka P3, atd.), proces se zastavi a musi byt
opakovan od kroku 4.

6. Na konci manévru LED P3 zhasne, ¢imz potvrzuje uloZeni
maximélniho Ghlu otevieni brany. Pozor! — pokud LED pokracuje v
blikani, znamena to, Ze nastala chyba. V takovém pfipadé ctéte
odstavec D - Re&eni problémo.

Pozor — Pokud dojde po dokonéeni vySe uvedené procedury k

pfemisténi koncovych dorazG brany, musi se procedura "uceni"

opakovat.

7.3 - NASTAVENi PROVOZNICH PARAMETRU

7.3.1 - Programovani rychlosti pohybu kridla

Rychlost pohybu kfidla pfi zavirani a otevirdni muze byt nastavena ve
dvou stupnich: pomalu nebo rychle.

Pro nastaveni rychlosti stisknéte kratce tlacitko P2 a zkontrolujte stav
LED P2: Pokud tato LED zhasne, znamené to, Ze je nastavena nizka
rychlost, pokud sviti, je nastavena vysoka rychlost. Pro zménu rychlosti
stisknéte znowu tlacitko P2.

POZOR - Pokud je kfidlo brany delSi nez 1,20m, téz3i nez 100kg a
servomotor je instalovan se zkrdcenym ramenem doporucuje se pouZzit
nizkou rychlost pohybu brany. Vysoka rychlost by se méla pouzivat pouze
pro kratka kfidla o malé hmotnosti.

7.3.2 - Programovani pracovniho cyklu, tj. chovani systému
po provedeni manévru otevreni

Po aktivaci otevfeni uzivatelem se systém pfipravuje na zavieni podle
toho, jak je nastaven pfislusny parametr. VV nabidce jsou dvé mozZnosti:
poloviéni nebo kompletni cyklus.

« Polovi€éni _cyklus: (tovarni nastaveni) po otevieni aktivovaném
uzZivatelem zustavaji kfidla oteviena do té doby neZ uZivatel spusti
zavreni (poloautomaticky rezim).

« Kompletni cyklus: po otevieni aktivovaném uZzivatelem zustavaji kfidla
bréany oteviena po nastavenou dobu. Po uplynuti této doby (pauzy) se
kfidla automaticky zavfou (automaticky rezim). Pro Upravu nastaveni
doby pauzy ¢téte odstavec B a pfisluSné pododstavce.

Pro nastaveni pracovniho cyklu stisknéte rychle tlagitko P3 a zkontrolujte

stav LED P3: pokud nesviti, znamena to, Ze je nastaven polovi¢ni cyklus.

Pokud sviti, je nastaven kompletni cyklus. Pro zménu pracovniho cyklu

stisknéte znowu tlacitko P3.

7.4 - KONTROLA FUNKCE RADIOVYCH VYSILACU
(DALKOVYCH OVLADACU)

V tomto navodu jsou tlagitka dalkovych ovlada¢i oznageny symboly
T1, T2, T3, T4 (viz obr. 29). Ovladace dodané s vyrobkem jsou jiz
identifikovany v systému s nasledujicimi funkcemi tlagitek:

tl. T1 = Pfikaz Otevrit (>Otevfit > Stop > Zavfit > OtevFit ...)

. T2 = Pfikaz otevieni pro chodce (> kompletni otevieni kfidla 1 > ...)
tl. T3 = Pfikaz > OtevFit > Stop > Otevfit > ...

tl. T4 = Ptikaz > Zavfit > Stop > Zavfit> ...

Dodatek:

« Prikazy prirazené tlacitku T1 (Oteviit) a T2 (otevreni pro
chodce) mdze byt modifikovan uzivatelem (viz odstavec B.1).

« Symbol > znamend "stisknout tlacitko 1x"

Pro kontrolu funkce vysilace stisknéte tlacitko a souc¢asné zkontrolujte,
jestli blika LED tohoto ovladace. Soucasné musi systém vykonavat
ptikaz odpovidajici tomuto tlagitku.




TESTOVANI SYSTEMU A JEHO UVADENI DO PROVOZU

POZORI! — VSechny nasledujici operace
popisované v kapitole 8, 9 a 10 mohou byt pro
béZného uZivatele nebezpecné. Proto je sméji
provadét pouze osoby s predepsanou kvalifikaci
podle vyhl. 50/78 sb. za dodrZzeni platnych
bezpecnostnich predpisu.

— KROK 8 —

INSTALACE STALEHO PRIVODU
NAPAJECIHO NAPETI

Po dokon¢&eni programovani pfed uvadénim do provozu musi byt
pfipraven trvaly elektricky pfivod pro systém vybaveny vypinacéem
pro bezpeéné vypnuti.

8.1 - TRVALE PRIPOJENI SYSTEMU K EL. SITI

POZOR! - Vlivem nespravného pfipojeni muze dojit k chybné
funkci zafizeni nebo k drazu el. proudem. Proto je
bezpodmineéné nutné dodrzet pokyny pro pfipojeni uvedené v
tomto navodu.

8.1.1 - Vyména napéjeciho kabelu

1. Vyjméte napajeci jednotku.
Pro provedeni této operace ¢téte |nstrukce v odstavci A.2
(kapitola Doplfujici informace). Odpojte vodic¢e doc¢asného
napajeciho kabelu.

2. U napajeci jednotky, vySroubujte Srouby a odpojte ochranny
vodi¢ (obr. 30).

3. Vyjméte fidici jednotku
Pro provedeni této operace ¢téte instrukce v odstavci A.2
(kapitola Doplfujici informace).

4. Vyménte pfivodni kabel.
Uvolnéte kabelovou pfichytku, vyjméte doCasny kabel a
nainstalujte kabel novy (pouZzite typ specifikovany v odstavci
3.3.4).

5. Odstrante cca 80mm izolace kabelu. Zapojte vodi¢e L a N
kabelu k pfislusnym svorkam.

6. Ochranny vodi¢ (PE) pfipojte na kostru vyrobku pomoci
kabelového ocka (6mm).

7. Ochranné vodi€e uvnitf krytu pfipojte ke kostfe zafizeni pomoci
Sroubll a kabelovych ocek (obr. 30 - Pozor! - svorky

nasmeérujte smérem ke kabelovému vyvodu).

Zajistéte kabel kabelovou vyvodkou, nechte uvnitf malou délkovou
rezervu.

9. Dotéhnéte a zajistéte kabelovou vyvodku a pfisroubujte kryt (pozor!
- chybéjici tésnéni nebo Sroub mudze mit za néasledek vniknuti
vihkosti a poSkozeni elektronické ¢asti jednotky).

8.1.2 - Instalace bezpecnostnich prvka v el. pfivodu

PFivodni vedeni musi byt vybaveno ochranou proti zkratu a pfistrojem pro
odpojeni (tyto prvky nejsou soucasti dodavky vyrobku).

Odpojovaci zafizeni musi mit v odpojeném stavu bezpecnou mezeru
mezi kontakty v souladu s platnymi pfedpisy pro kategorii €. lI.

V pfipadé nutnosti musi toto zafizeni zarugit rychlé a bezpecné odpojeni
od elektrické sité. Pokud je tento pfistroj umistén mimo dohled, musi byt
vybaven zafizenim pro uzamknuti ve vypnuté poloze.

— KROK 9 —

TESTOVANI SYSTEMU
A UVADENI DO PROVOZU

maximalni bezpecnost a spolehhvost zafizeni. Procedura testovani
muZe byt také pouzita pfi periodickych kontrolach automatického
systému.

Operace testovani a uvadéni do provozu mohou byt provadény pouze
osobou s potfebnou kvalifikaci a zkuSenostmi. Pfi testovani je zvySené
riziko Urazu (zafizeni mGze mit funkéni chyby, které se pfi testovani
mohou teprve odhalit). Osoba, kter4 provadi testovani, musi také
ovéfit, zda zafizeni odpovida vSem platnym normam a predpisiim,
zejména normé EN 12445, kter4 stanovuje testovaci metody pro
testovani elektricky fizenych bran.

9.1 - TESTOVANI

1. Ujistéte se, Ze jsou prfi testovani dodrzovany vSechny bezpecnostni
zéasady uvedené v KROKU 1 tohoto navodu.

2. Pomoci mistniho nebo délkového ovladace zkontrolujte funkci
otevirani a zavirani brany. Smér pohybu kfidel brany pfi tom musi
odpovidat zadanému prikazu. Nékolikrat zkuste branu otevfit a
zavrit. Jeji pohyb musi byt plynuly bez zasekéavani a zvySeného
treni.

3. Zkontrolujte funkci vSech bezpecnostnich prvka (fotoburiky, prvky
sensitive edges — ochrana proti pfiskfipnuti, atd.). Pfi aktivaci
kteréhokoli zafizeni na sbérmici ECS se musi rozsvitit pfislusna
indikaéni LED na RIDICI jednotce. Tato LED v okamZiku aktivace
zafizeni vyda del$i bliknuti, &imZ potvrzuje, e RIDICI jednotka
informaci pfijala.

4. Pro otestovani fotobunék pouzijte kolik o priméru 5cm a délce
30cm (obr. 31), kterym preruSite neviditelny infraCerveny paprsek
mezi fotobunkami. Tuto zkouSku provedte nejprve na strané
vysilaci TX, potom na strané pfijimaci RX a potom uprostfed mezi
obéma fotoburikami. Ve vSech vySe popsanych pfipadech musi
dojit ke zméné z aktivniho stavu do neaktivniho a naopak. Ujistéte
se, 7e pfi provedeni této akce RIDICI jednotka pFi zavirani
invertuje pohyb bréany.

5. Provedte méfeni sily zavirani dle EN 12445. Pokud je zaviraci sila
motoru systémem kontrolovana z divodu bezpecnosti pred
sevienim projizdéjicich vozidel nebo prochézejicich osob,
provedte jeji nastaveni s nejvySSi moznou peclivosti.

9.2 - UVADENI DO PROVOZU
Tato operace mUze byt provedena az po dokonceni vSech testovacich
procedur. Jakakoli provizoria jsou pfisné zakazana.

1. Vytvorte technickou dokumentaci systému, kterd obsahuje
minimalné tyto nésledujici dokumenty: Pfehledové schéma
systému (viz pfiklad na obr. 4), schéma elektrického zapojeni (viz
pfiklad na obr. 26), hodnoceni rizik a jejich eliminace, prohlaSeni o
shodé vyrobce pro vSechna pouZité zafizeni (pouZijte pfilohu €. 1).

2. Na branu umistéte Stitek, na kterém budou uvedeny alespon tyto
Udaje: typ systému, jméno a adresa dodavatele (odpovédného za
uvedeni do provozu), sériové Cislo, rok instalace a oznaceni CE.
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3. Na branu instalujte Stitek (ktery je obsazen v baleni), kde je
uveden postup manudlniho uvolfiovani servomotoru.

4. Majiteli systému predejte ProhlaSeni o shodé (pouzijte pfilohu ¢&.
2).

5. Prfipravte a majiteli systému predejte UzZivatelsky navod pro
tento konkrétni systém (jako pfiklad mazete pouzit pfilohu ¢&. 3).

6. Pripravte a majiteli systému predejte Plan adrzby, kde jsou
obsazeny vSechny instrukce pro udrzbu pro vSechny pouzité
soucasti systému.

7. Pred spusténim systému se ujistéte, Ze je budouci uZivatel
adekvatné poucen o rizicich, kter& mohou nastat v souvislosti
S pouzivanim systému.

— KROK 10 —
UDRZBA A ZNESKODNENI ODPADU

10.1 - PERIODICKA UDRZBA

Udrzbové prace na vyrobku musi byt provadény vsouladu se viemi
bezpecnostnimi zasadami uvedenymi vtomto navodu a podle platnych
norem a zakond.

Systém WT Zafizeni systému nevyzaduji Zadnou specielni Gdrzbu. 1 x
za pul roku by je doporu¢eno zkontrolovat funkci vSech ¢asti. Pro tuto
kontrolu je vhodné pouZit postup uvedeny v odstavci 10.1 Testovani a
postupy uvedené v ¢&lanku Udrzbové prace povolené béznému
uzivateli (pfiloha 3 - UZivatelsky navod).

Pokud jsou instalovana dalSi zafizeni, postupujte podle odpovidajiciho
Planu uadrzby.

10.2 - ZNESKODNOVANI VYSLOUZILEHO ZARIZENI

Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatického systému
a musi byt likvidovan v souladu s platnymi environmentalnimi predpisy.

Na konci Zivotnosti vyrobku je nutné provést jeho kvalifikované rozebrani
a vytfidéni odpadu.

Zafizeni je vyrobeno zrlznych druhtd materidlu - nékteré z nich je
mozné recyklovat, jiné je nutné znicit. Zpsob likvidace se fidi predpisy
platnymi v daném regionu.

NEPREHLEDNETE! — nékteré komponenty vyrobku mohou obsahovat
zneCistujici nebo nebezpecné substance, které by mohly poSkodit
Zivotni prostfedi a nepfiznivé ovlivnit zdravotni stav osob.

Jak je patrné z tohoto symbolu, vyrobek neni mozné
vhazovat do bézného domovniho odpadu. Tento
odpad je nutno vytfidit v souladu s platnymi predpisy
v daném regionu a nebo cely vyrobek vrétit svému

dodavateli.
NEPREHLEDNETE! — Nedodrzenim mistnich environmentalnich
predpist a nelegalni likvidaci vyrobku se vystavujete vysokym
pokutam.
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DOPLNUJICI INFORMACE

‘2| A - DALSI UKONY SPOJENE S
b INSTALACI A ZAPOJENIM

Nékteré prace spojené s instalaci a zapojenim vyZaduji vyjmuti RIDICI
nebo napéjeci jednotky .

RIDICI jednotku je nutné demontovat v téchto pFipadech:

« pi vymé&né RIDICI jednotky (odstavec A.1);

« pfi vyméné napajeciho kabelu (odstavec 8.1.1);

* pfi pfipojovani fotovoltaického napéjece PF (odstavec A.5);

« pfi nastavovani podstavcu servomotoru (odstavec 5.4);

« pfi pfipojovani baterie PR2 (odstavec A.4).

Napéjeci jednotku je nutné demontovat v téchto pfipadech:
« pfi vyméné napajeci jednotky (odstavec A.2);

« pfi vyméné napajeciho kabelu (odstavec 8.1.1);

« pfi ota€eni upevnovaci pfichytky servomotoru (obr. 21);
* pfi vymeéné pojistky napajeni (odstavec A.3).

A.1 - Demont&Z RIDICi jednotky

1. Odmontujte spodni kryt servomotoru (viz obr. 22)

2. Potom podle obr. 32 pomoci Sroubovaku uvolnéte 4 Srouby drzaku
kabelovych vyvodek.

3. Povytahnéte RIDICI jednotku ve sméru Sipky o cca 4cm. Potom
odpojte konektor servomotoru.

4. Vyjméte RIDICI jednotku ze servomotoru.

Pozor! - Pfi instalaci RIDICI jednotky zpét do servomotoru dbejte na
spravnou polaritu konektoru (konektor je mozné pripojit pouze jednim
smérem).

A.2 - Demontaz napajeci jednotky

Napéjeci jednotka je umisténa v horni ¢asti servomotoru. Pro jeji demontéz
postupujte nasledovné:

1. Podle obr. 33 uvolnéte 3 Srouby horniho krytu servomotoru a pomalu
s timto krytem otocte ve sméru Sipky (pozor, aby nedoSlo k poSkozeni
vodi¢l uvnitf jednotky pod timto krytem).

2. Vyjméte pétipolovy konektor (C) tahem ve sméru Sipky.

3. Nakonec uvolnéte svorky napajeciho kabelu (D) a vyjméte z néj 3
vodice.

Pozor! - Pri instalaci jednotky zpét do servomotoru dbejte na spravnou

polaritu konektoru (konektor je mozné pfipojit pouze jednim smérem).

A.3 - Vyména pojistky napgjeni
1. Povytahnéte napajeci jednotku podle odstavce A.2, ale neodpojujte

jeji kabelaz.

2. VySroubuijte kryt pojistky smérem podle Sipky na obr. 34 a pojistku
vyjméte.

3. Vlozte novou pojistku, nasadte jeji ochranny kryt a zakrytujte napajeci

jednotku krytem s tésnénim. Kryt zajistéte pfisluSnymi Srouby (pozor! -
chybéjici Sroub muze mit za nasledek poSkozeni vnitini elektroniky).

A.4 - Instalace a pfipojeni zalozni baterie PR2
(volitelné zarizeni)

POZOR! - Baterie PR2 je volitelnym zafizenim,
které umoznuje napdjeni zafizeni napfiklad pfi
vypadku sité. Pokud je napajeci jednotka v
systému pouzita, musi byt pfipojena k RIDICI
jednotce az po dokoncéeni vSech instalaénich kroki
v tomto Navodu..

V pfipadé vypadku sité zarucuje baterie moznost provedeni miniméiné 10

manévrd (1 cyklus = otevieni a zavieni). Pro instalaci a pfipojeni baterie k

RIDICI jednotce postupuijte nasledovné:

1. Vyjméte RIDICI jednotku ze servomotoru dle odstavce A.1.

2. Podle obr. 35 nasunte baterii do servomotoru a pfipojte jeji
konektor. Pozor na spravnou polaritu konektoru (konektor je mozné
pfipajit pouze jednim smérem).
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3. Dokoncete zasunuti baterie dovnitf servomotoru.
4. Nakonec instalujte drzdk kabelovych vyvodek do télesa
servomotoru.

Pro dalsi informace o zalozni baterii viz ndvod k tomuto komponentu.

A.5 - Pripojeni solarniho napajece (PF)

POZOR! - Solarni napaje¢ PF je zafizeni, které
umoznuje napajeni systému napfiklad pfi vypadku
sité. Pokud je solarni napaje¢ v systému pouZit,
musi byt pfipojen k Fidici jednotce aZ po dokon€eni
vSech instalaénich krokd v tomto navodu.

Systém WT muZze byt provozovan také se solarnim napajecem PF. Pro
snizeni odbéru systému pfi provozu na solarni napaje¢ se automaticky
vypinaji nékteré komponenty, které nejsou nezbytné nutné pro jeho
provoz (napf. fotoburiky a podsvicené klicem ovlddaného prepinace).
Diky tomu muze byt vSechna energie v zalozni baterii vyuzivana pro
pohyb brény. Pro pfipojeni napéje¢e PF k RIDICI jednotce WT viz obr.
36 a nasledujici proceduru.

1. Vyjméte RIDICI jednotku ze servopohonu dle odstavce A.1.

2. Odpojte systém od napdjeci sité a vyjméte zalozni baterii PR2
(pokud je instalovana). POZOR! - Pokud je systém napéjen ze
solarniho napaje¢e PF, nemize a ani nesmi byt napajen
soucasné ze sité nebo zalozni baterie PR2.

3. Pripojte kabel adaptéru (dodavany se sadou PF) ke svorkovnici RIDICI
jednotky (pozor: u tohoto zapojeni je tfeba brat ohled na polaritu:
konektor muze byt zasunut pouze jednim smérem).

4. Nakonec zasufite RIDICI jednotku do servomotoru, nasadte drzak
kabelovych vyvodek a spodni kryt servomatoru.

Pro dal$i informace o napéjeci PF viz pfislusny navod k obsluze.

A.5.1 - napéjec¢ PF - rozsah pouZziti: maximalni mozny
pocet cykli za den v daném ro¢nim obdobf
Fotovoltaické napajece PF umoZiuji systému na siti nezavislé
napajeni pro omezeny poCet manévri za den, ti. pokud je
fotovoltaickym ¢lankem generovana energie a pokud je energie v baterii
vyS§i neZ je spotreba systému, je brdnu mozné provozovat. Jednoduchy
vypocet umoZzriuje odhadnout maximalni mozny pocet manévrt za den
(1 cyklus = otevieni + zavreni) v urcitém rocnim obdobi.
Prvnim krokem je vypocet energie dostupné z fotovoltaického zdroje PF
dle navodu pro tento vyrobek. Druhym krokem je vypocet energie, kterou
potfebuje systém pro provedeni manévru.
* Vypocet dodané energie
Pro vypocet energie dostupné ze zdroje - napajece PF (viz navod pro tento
vyrobek):
1. Na mapé dodavané se sadou a manualem PF vyhledejte misto, kde
bude systém instalovan. Potom odectéte hodnotu Ea a zemeépisnou
Sifku tohoto mista (napf. Ea = 14 a zemeépisna Sifka je = 45°N).
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2. V grafech dodanych s manuélem pro jednotku PF vyhledejte
kfivku pro danou zemépisnou Sitku (napf. 45°N).

3. Zvolte ro¢ni obdobi, pro které chcete vypocet provést nebo
vyberte nejnizsi bod kfivky pro vypocet v obdobi, kdy je pfisun
Am (napt. prosinec, leden: Am= 200).

4. Vypoctéte dostupnou energii Ed (vyrobenou panelem) a hodnoty
dosadte do vzorce: Eax Am = Ed (napr. Ea = 14; Am = 200, proto
Ed = 2800).

* VVypocet predpokladané spotreby

Pro vypocet energie spotfebované systémem postupujte

nasledovné:

5. V nasledujici tabulce zvolte poloZzku odpovidajici hmotnosti
instalované béany a jejim uhlem otevieni. Toto pole obsahuje

hodnotu indexu =zatizeni (K) pro kazdy manévr (napf.

servomotor s kfidlem brany o vaze 130kg a Uhlem otevreni 95°;

K =84).

Uhel otevieni
Motor - 2 3
Standardni rameno Zkracené rameno

Vaha kfidla <90° | 90+100° |100+110° | <90° | 90+100° | 100+110°
< 80kg 30 44 60 60 84 112
80-120kg 42 58 90 90 128 200
120-150kg 55 84 144 144 220 288
150-180kg 86 126 220

6. V tabulce 4 vyberte pole, které odpovida pruseciku pfimek
vedenych hodnotou Ed a K.V tomto poli je mozné odecist
maximalni mozny pocet cykld za den (priklad: Ed = 2800 a K=
84; pocet cykld za den =30).

Pokud je tento pocCet pro zamysSleny zplUsob pouZiti pfili§ nizky (pole -
"neni doporu¢eno k pouziti"), bude vhodné zvysit pocet fotovoltaickych
panelt nebo pouzit vykonnéjSi panel. Kontaktujte technickou podporu
spole¢nosti Mhouse pro dalSi informace.

Popisovana metoda umoziuje provadéni vypoctd maximélniho poctu
cykld za den, které mize systém vykonat pfi napajeni ze solarniho
panelu. Tato vypoctena hodnota se povazuje za primeérnou hodnotu a
plati pro kterykoli den v tydnu. Vzhledem ke skute¢nosti, Ze je pouZzita
baterie do niZ se energie vyrobena solarnim panelem uklada pro pfipad
zhorSeni pocasi (kdy panel vyrdbi mnohem méné energie), Ize
konstatovat, Ze pfi dlouhodobé slune€ném pocasi bude pocet
proveditelnych cykld vyssi.

V néasledujici tabulce 5 jsou uvedeny maximalni mozné pocty cykld
v zavislosti na indexu zatizeni (K), kdy je pouzivana pouze energie
uloZzena v baterii. Predpoklada se, Ze je baterie zpoc¢atku plné nabita
(pfiklad: po delSi dobé&, kdy bylo dobré pocasi nebo byla baterie nabita
ze sitového nabijeSe RIDICI jednotky) a ?e uvedené manévry byly
provedeny béhem nésledujicich 30 dni.

Jakmile dojde k vybiti baterie, pfislusna LED zacne tento stav indikovat

rychlym blikanim doprovazenym pipnutim (1x za 5 sekund).

Pokud je systtm WT pouzit na jednokfidlové brané (s jednim
servomotorem), pak se maximalni pocCet proveditelnych cykli odpovida
hodnoté z tabulky vynasobené 1,5. Priklad: pokud je vypocteny pocet
cyklt 30 a brana ma jen jedno kfidlo, bude pocet proveditelnych cykli:
30 x 1,5=45.

A.6 - Pohotovostni rezim (Stand-by, pokud je
instalovdna PR2 a/nebo solarni napajeé¢
PF (volitelna zarizeni)

Pokud je systém napajen ze zalozni baterie PR2 nebo z
fotovoltaického napajeCe PF, je funkce “standby” aktivovana
automaticky 60 sekund po dokoneni automatického cyklu. Po
aktivaci funkce se vypinéa vystup sbérnice ECS a vSechna pfipojena
zfizeni, vystup Flash a vS8echny kontrolky LED s vyjimkou kontrolky
u shérnice ECS. Tato LED ale blikd pomaleji (1 bliknuti za 5
sekund). Pokud v tomto reZimu uZivatel poSle prikaz, RIDICIi
jednotka obnovi normalni napéjeni a provede (s menSim
zpozdénim) poZzadovany manévr.

A.7 - Pouziti sbérnice ECS

Ke sbérnici ESC mohou byt pfipojena pouze zafizeni s touto
sbérnici kompatibilni (jak je uvedeno v odstavci 3.3.3). Pozor — Po
provedeném testovani systému je po kazdém pfidani nebo odebrani
zafizeni na této sbérnici nutno provést proceduru "u€eni”, jak je
uvedeno v odstavci A.10.

A.8 - Pouziti vstupu STOP

Aktivaci vstupu STOP dochazi k okamzitému zastaveni brany
(néasledovanému kratkou inverzi pohybu). Tento vstup muZe byt
pfipojen k zafizenim s kontakty typu NO - vklidovém stavu
rozepnuto (napf. klic¢em ovladany prepina¢ KS100), NC — v klidovém
stavu sepnuto, nebo k zafizenim typu NAMUR s odporem 8,2kQ

(napf. prvky sensitive edges).

K jednomu vstupu je mozné pfipojit vice zafizeni — viz tabulku 6 a

poznamky v nasledujici tabulce.

Pozn. 1. Kombinaci NO a NC je mozné vytvo/it paralelnim
spojenim dvou kontaktd a prfidanim odporu 8,2kQ (odpor
pfipojen v sérii s kontaktem typu NC. Takto je mozné
kombinovat 3 zafizeni typu NO, NC a 8,2kQ).

Pozn. 2. Jakykoli pocet zafizeni NO je mozné spojovat paralelné.

Pozn. 3. Jakykoli pocet zafizeni NC je mozné spojovat do série.

Pozn. 4. Pouze dvé zafizeni s odporem 8,2kQ mohou byt spojovana
paralelné. Vice zafizeni je nutné zapojit do kaskady a
jednim zakon¢ovacim odporem 8,2kQ.

NEPREHLEDNETE! - Pokud je vstup STOP pfipojen na
bezpeénostni prvky, potom k nému mohou byt pfipojeny pouze
zafFizeni srezistenci 8,2kQ, aby byly splnény podminky pro
bezpeénostni kategorii €. 3.

TABULKA 4: Max. pocet cyklG za den (viz odstavec A.5.1.)

Ed K<50 K<75 K=100 | K=125 | K=150 | K=175 | K=200 | K=225 | K=250 | K=275 | K=300
9500 183 122 92 73 61 52 46 47 37 33 31
9000 173 115 87 69 58 49 43 38 35 31 29
8500 163 109 82 65 54 47 41 36 33 30 21
8000 153 102 77 61 51 42 38 34 31 28 2
7500 143 95 72 57 48 rx] 36 32 29 26 24
7000 133 89 67 53 a4 38 33 30 27 24 22
6500 123 82 62 49 Iy 35 31 27 25 22 21
6000 113 75 57 45 38 32 28 25 23 21 19
5500 103 59 52 3] 34 29 26 23 21 19 17
5000 93 62 47 37 31 27 23 21 19 i 16
4500 83 55 42 33 28 24 21 18 17 15 14
4000 73 49 37 29 24 21 18 16 15 13 12
3500 63 42 32 25 21 1B 16 14 13 11 T
3000 53 35 27 21 18 15 13 12 11 10 9
2500 43 29 22 17 14 12 11 10 9 8 7
2000 33 22 17 13 11 9 8 7 7 6 6
]ggg ?% 195 172 . . L L Neni doporucéeno k pouZiti

TABULKA 5: Min. pocet cyklt pfi provozu pouze na baterii (viz odstavec A.5.1.)
K<50 K<75 K=100 [ K=125 | K=150 | K=175 | K=200 | K=225 | K=250 | K=275 | K=300
1082 721 541 433 361 309 271 240 216 197 180
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Pozor — Nasledujici procedura testovani musi byt provedena
pokazdé, kdyz jsou v systému pFipojena nebo odpojena
néjaka zafizeni na vstupu STOP. Procedura musi byt
provedena podle odstavce A.10.

Béhem chodu systému, pokud dojde ke zméné stavu v systému
identifikovaného zafizeni, vyda RIDICI jednotka pFikaz na zastaveni.

A.9 - Instalace a pfipojeni dalSiho paru fotobunék

Stejné jako byla instalovana prvni dvojice fotobunék podle postupu v

odstavci 5.3, je mozné pridat dalSi par postupem popsanym nize:

1. Namontujte fotoburiky TX (vysilaci) a RX (pfijimaci) podle jednoho z
nakrestl na obr. 37. Potom tyto fotoburiky pfipojte k RIDICI jednotce.

2. Podle tabulky 7 vyhledejte spravnou pozici elektrickych propojek
odpovidajici rozmisténi vaSich fotobunék. Potom nastavte propojky
uvnitf obou fotobunék TX a RX do této pozice (pozn. — pokud je
propojka v pozici vpravo dle Sipky - obr. 38, je zde pouze uloZzena
bez jakékoli funkce pro pfisti pouZitl). Pozor — podle nastaveni
propojek RIDICI jednotka rozpoznava urditou dvojici fotobunék. V
systému proto nesmi byt dva pary fotobunék nastaveny stejnym
zpusobem.

3. Provedte proceduru popsanou v odstavci A.10 aby RIDICI jednotka
mohla identifikovat nové pfidané fotoburiky.

A.10 - Procedura "uceni" nové pfipojenych nebo

odpojenych zafizeni

Po kazdém pfidani nebo odebrani zafizeni na sbérnici ECS a na vstupu

STOP, musi RIDICI jednotka projit procedurou "ugeni” viech pFipojenych

Nésledujici procedura umoZfiuje RIDICI jednotce rozpoznani pFipojenych

zafizeni jednoho po druhém a pfifadit jim specifické adresy.

1. Na RIDICI jednotce stisknéte a pridrzte tiaditko P2, dokud neza¢ne
LED P2 rychle blikat. Potom tla¢itko uvolnéte.

2. Pogkejte n&kolik sekund, a? se RIDICI jednotka "naugi” pFipojena
zafizeni. Procedura uceni je dokoncena, jakmile LED STOP z(istane
svitit a LED P2 zhasne. Pozor! — pokud LED P2 pokracuje v blikani,
znamena to, Ze nastala chyba. V takovém pfipadé postupujte podle
odstavce D - ReSeni problémdi.

3. Opakujte proceduru testovani systému dle odstavce 9.1 Testovani.

Pozor! — pokud by v budoucnu bylo pfipojeno néjaké nove zarizeni k
RIDICI jednotce (napf. nova dvojice fotobunék) nebo pokud by bylo
néjaké zafizeni odpojeno, musi se procedura "u€eni" opakovat.

B - POKROCILE NASTAVENI

RIDICI jednotka systému WT ma fadu ménitelnych parametrd, diky
kterym je mozné tyto jednotky pfizptsobit specifickym potiebam dané
instalace a pozadavkum uZivatele.

Pro zménu nebo kontrolu nastaveni parametru pouZzijte dalkovy ovladaé
uloZzeny v rezimu | (v tomto nastaveni jsou ovladace dodavany z vyroby).
Pro uloZeni ovladace v tomto reZzimu postupujte podle odstavce C.2.

B.1 - Uprava hodnoty parametru

Pozor - béhem procedury je tfeba stisknout uréené tlacitko na
pfiblizné 1 sekundu. Potom musi prfed dalSim krokem nésledovat
pauza 1sekundy, aby méla RIDICi jednotka éas na rozpoznani tohoto
pfikazu vyslaného po radiovych vinach.

1. V tabulce 8 zvolte parametr, ktery chcete upravit. (vyznam parametrd
je popsan v odstavci B.2) a poznamenejte si hodnotu, kterou chcete
nastavit, tla¢itko ovladace, které pro nastaveni pouZijete a pocet
stisknuti tohoto tlac¢itka nutnych pro nastaveni poZzadované hodnoty.

2. Na ovladaci stisknéte a pridrzte soucasné tlacitka TL a T2 nebo T1 a
T3 (viz tabulku 8) na dobu min. 5 sekund. Potom tlacitka uvolnéte.

3. Do 3 sekund upravte zvoleny parametr uréenym poctem stiskl
tla¢itka ovladace. Tlacitko, které je tfeba pouZzit a pocet jeho stisku je
uvedeno v tabulce 8. Priklad: pro nastaveni doby pauzy 40
sekund stisknéte 3 x tlacitko T1.
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Tabulka 6
1. zarizeni
NO NC 8,2kQ
NO paraleiné (poznamka ¢.1) | paralelng
s (poznamka ¢. 2)
c
o ) 5 do série do séri
= NC [ (poznamka¢.1) | (poznamka . 3) iy
N
~ . -
paralelné do série do série
8.2kQ (poznamka ¢. 4)
Tabulka 7
Fotoburika Propojky Fotoburika Propojky
A D
Fotoburka h=50cm F(’-fﬁ-:‘, Fotoburka h= 100cm
; o ) ; o - L

(aktivace pri zavieni) ol P (aktivace pri otevieni a zavieni)

Fotoburika h= 100cm = .._‘i-"m; Fotobuiika vpravo

(aktivace pri zavieni) _ 'f;-g’“ - (aktivace pri otevieni)

C

Fotoburika h=50cm

(aktivace pri otevieni a zavieni)

F :
o

Fotoburika vlevo
(aktivace pri otevieni)
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B.2 - Seznam modifikovatelnych parametri (tab. 8)

« Doba pauzy: Cas, za ktery po otevieni brany dojde k jejimu
automatickému zavieni. Pozor — doba pauzy je aktivni pouze, kdyz
je v systému naprogramovan kompletni cyklus podle odstavce
7.3.2. (4. funkce automatického zavirani brany).

« Prikaz otevieni pro chodce: sestava ze 4 typl prikazt pro ¢asteCné
otevieni kfidla. B&hem provozu systému se piikaz aktivuje pomoci
tladitka T2 déalkového ovladace.

¢ Sila_motoru: za normélniho stavu béhem manévru motor aplikuje

specifikovanou silu pro pohyb kfidla brany. Tim kompenzuje vliv vahy
kfidla, tfeni na zavésech brany, vétru, atd.
Pokud se béhem manévru dostane do cesty brany prekézka, motor
zwysi silu ptsobeni na kfidlo, aby odpor pfekazky prekonal. Pokud je v
systému nastavena maximalni sila vlivem prekazky prekro€ena, dojde k
inverzi pohybu brany (tj. bezpecnostni manévr). Pokud je tedy tento
parametr spravné nastaven, je bezpecnost brany v tomto smyslu
vysoka.

« Piikaz otevieni: sestava ze 4 typl pifikaz KROK za KROKEM P¥i
tomto prikazu se po kazdém stisku tlacitka aktivuje manévr podie
prednastaveného poradi). BEhem provozu systému se piikaz aktivuje
pomoci tlagitka T1 dalkového ovladace.

« Uvolnéni tlaku: pfi vhodném nastaveni tento parametr dovoluje snizit
napéti pasobici na kfidla brany, ktera se dostala ke koncovému dorazu
pro otevieni nebo zavreni.

VSechny parametry je mozné podle poZzadavku upravovat s wvyjimkou
parametrd Sila motoru a Uvolnéni tlaku, které musi vyhovovat
nésledujicim podminkam:

Sila motoru:

« Nikdy nepouzivejte prilis velké hodnoty sily pro kompenzaci stavd jakymi
jsou napf. zvy3ené tfeni nebo prekazka v cesté brany. Nepfimérena sila
muUzZe snizit bezpe¢nost provozu brany nebo muze dojit k jejimu
poskozeni.

« Pokud je pouzita funkce Sila motoru pro omezeni narazové sily, potom
po kaZdé Upravé nastaveni tohoto parametru provedte méfeni této sily
podle normy EN 12445.

« Povétrnostni podminky v okoli brany (napf. silné poryvy vétru) mohou
ovlivnit pohyb kfidla. Motor v takovém pfipadé musi vynaloZit vétsi silu
na jeho ovlddani. Z toho divodu je ob&as potfeba tento parametr
pfenastavit.

Uvolnéni mechanického tlaku:

« Nikdy nepouzivejte pfilis malé sily pro uvolnéni mechanického tlaku.
Malou silou by nemuselo byt dosazeno odpovidajiciho uvolnéni. Z
toho divodu by mohlo také dojit k poSkozeni mechanickych ¢asti jako
jsou konec kridla brany nebo mechanicky doraz.

« Nikdy nepouZzivejte pfili§ velké sily pro uvolnéni mechanického tlaku,
protoze by mohlo dochazet k nelplnému zavfeni brany (pfed
mechanickym dorazem).

« PouZivejte takové nastaveni sily pro uvolnéni mechanického tlaku,
diky némuz zlstane kfidlo brany u koncového dorazu bez plisobeni
nadmérné sily, kterou brana pusobi na tento doraz.

B.3 - Kontrola nastaveni parametra

Kontrolu aktudlniho nastaveni parametrl je moZzné provadét kdykoli

nésledujicim postupem:

1. V tabulce 9 zvolte parametr, ktery chcete zkontrolovat (vyznam
parametru je vysvétlen v odstavci B.2).

2. Na déalkovém ovladadi stisknéte a pridrzte soucasné tlaCitka T1 a
T2 nebo T1 a T3 (viz tabulku 9) na dobu nejméné 5 sekund. Potom
tato tlacitka uvolnéte.

3. Do 3 sekund na ovladadi stisknéte a pridrzte tlacitko parametru,
ktery chcete zkontrolovat. Tla¢itko uvolnéte, jakmile se rozblika
vystrazna lampa.

4. Pocitejte pocet bliknuti a v tabulce 10 (sloupec N) pak vyhledejte
toto Cislo, kterému odpovida nastaveni parametru (viz sloupec
vedle). Priklad: pokud vystrazna lampa blikne 3x, znamené to, Ze je
doba pauzy nastavena na 40 sekund.

C - UKLADANI A MAZANI DALKOVYCH
OVLADACU

C.1 - Ukladani dalSich ovladaéd, které nejsou
soucasti dodavané sady

Déalkové ovladace GTX4 dodané se zafizenim jsou jiz uloZzeny v
systému a jsou aktivni. Pro uloZeni dalSich ovlada¢li je mozno pouzit
dva rezimy provozu: Mod | a Mod 1.

C.2 - Procedura ukladani v Modu |

PFi pouziti této procedury systém automaticky pfifazuje kazdému
ovladaci nasledujici pfikazy:

tl. T1 = pfikaz Otevfit (> Otevfit > Stop > Zavfit > Oteviit > ...)

tl. T2 = pfikaz Otevfeni pro chodce (> piné otevieni 1 kfidla > ...)
tl. T3 = pfikaz > Otevfit > Stop > Otevrit > ...

tl. T4 = pfikaz > Zavfit > Stop > Zavfit > ...

Pozn.: < Prikazy, které se vztahuji k tla¢itkim T1 (Otevrit) a T2
(Otevreni pro chodce), mohou byt uzivatelem modifikovany (viz
odstavec B.1). « Symbol “>" znamené: “stisknéte tlacitko 1x”.
Pro soucasné uloZeni téchto pfikazd pro 4 tladitka ovladace postupujte
nasledovné:
1. Na RIDICI jednotce stisknéte a pridrite tlagitko P1, dokud se
nerozsviti LED P1. Potom tlagitko uvolnéte.
2. Do 10 sekund stisknéte libovolné tlacitko dalkového ovladace na
dobu min. 2 sekund pro jeho uloZeni.
Pokud byla procedura ukladani uspésna, LED P1 3x blikne.
3. Pokud existuji dalSi ovladace k uloZeni, opakujte do 10 sekund
krok 2. Jinak se procedura ukladani automaticky ukonéi.
Oviadac¢em uloZenym v Modu | muZze byt oviadan pouze jeden systém za
pouziti 4 nezavislych prikaz(.

C.3-Procedura ukladani v Modu Il
PFi pouziti této procedury musi osoba provadéjici instalaci pfiradit
kazdému tlacitku jeden pfikaz z nésledujici nabidky. Pro ulozeni
pfikazu nasledovné:
1. Podle nize uvedené tabulky vyberte pfikaz, ktery ma byt uloZen.
Poznamenejte si potfebny pocet stiskd tlacitka ovladace pro ulozeni
(v kroku 3).
« pfikaz Otevfit (> OtevFit > Stop > Zavfit > OtevFit > ...)
stisknéte 1x
« prikaz Otevreni pro chodce (> pIné otevieni kfidla1 > ...)
stisknéte 2x
« pfikaz > Otevfit > Stop > OtevFit > ...
stisknéte 3x
« pfikaz > Zavrfit > Stop > Zavfit > ...
stisknéte 4x
Pozn. « Pfkazy Otevrit a Otevreni pro chodce mohou byt
modifikovany uZivatelem (viz odstavec B.1). « Symbol “>" znamena:
“stisknéte tlacitko 1x”".

2. Na fidici jednotce stisknéte tlacitko P1 tolikrat, jaké je Cislo které
odpovida poZzadovanému prikazu, ktery ma byt uloZen. Ujistéte
se, Zze LED P1 blikne tolikrat, jaké je &islo které odpovida
poZzadovanému prikazu.

3. Do 10 sekund stisknéte pozadované tlagitko ovladace na dobu
nejméné 3 sekund. Pokud bylo uloZeni UspéSné, LED P1 na fidici
jednotce 23 pomalu blikne.

4. Pokud maji byt ulozeny dalSi ovladace pro stejny typ pfikazu,
opakujte KROK 3 do 10 sekund. Jinak se procedura ukladani
automaticky ukondéi.

Pro uloZeni dalSiho tla¢itka opakujte proceduru od zacatku.

C.4 - Klonovéani existujiciho dfive ulozeného
délkového ovladace

Tato procedura umoZzfiuje uloZeni nového déalkového ovladace do
fidici jednotky pomoci klonovani. Béhem této procedury méjte na
paméti nasledujici poznamky:

— pokud je déalkovy ovlada¢, ktery ma byt klonovan ulozen v Modu |,
tak jakmile je vydan poZzadavek na stisk tlacitka, stisknéte jakékoli
tlacitko na obou ovladacich.

— pokud je dalkovy ovladag, ktery ma byt klonovan uloZzen v Modu I,
tak jakmile je vydan pozadavek na stisk tlacitka, stisknéte tlacitko,
které odpovida pfikazu ktery ma byt klonovan. Nejprve stisknéte toto
tla¢itko na starém ovladaci a ihned potom na novém.

1. Ujistéte se, Ze jsou oba tyto ovladace v dosahu Fidici jednotky a
stisknéte tlacitko na novém ovladaci po dobu nejméné 5 sekund.
Potom tlagitko uvolnéte.

2. Stisknéte toto tlagitko na "STAREM" dalkovém oviadadi 3x.

3. Stisknéte toto tlagitko na"NOVEM" dalkovém ovladadi 1x kratce.

V tomto okamzZiku je "NOVY" ovladag uloZen v Fidici jednotce se
stejnou charakteristikou jakou méa ten "STARY".

Pro ulozeni dalSiho ovlada¢e opakujte pro néj tuto proceduru.
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Tab. 8

Parametr PFistupové klavesy Rozsah hodnot Tlagitko Pocet stiskl
Doba pauzy T1+T2 10sekund T1 1x
20sekund (*) T1 2x
40sekund T1 3x
80sekund T1 4x
Otevieni pro chodce T1+T2 Otevreni prvniho kfidla do poloviny drahy T2 1x
(aktivace tlacitkem T2 PIné otevreni prvniho kfidla (*) T2 2X
ovladace) Castetné otevieni obou kfidel do 1/4 drahy 2 3x
Céastegné otevieni obou kfidel do poloviny drahy T2 4ax
Sila motoru T1+T2 Minimum T3 1x
Mala (*) T3 2x
Stredné velka T3 3x
Maximum T3 4x
pfikaz Otevrit T1+T2 > Otevrit > Stop > Zavfit > Stop > ... T4 1x
(aktivovan tlacitkem T1 a > Oteviit > Stop > Zaviit > Otevfit > ... (¥ T4 2x
Otevreni z mistniho - ” o -
ovladace) > Otevfit > Zaviit > Otevfit > Zavfit> ... T4 3x
> Otevrit > Otevrit > Oteviit > ... T4 4x
Uvolnéni tlaku
* pri zavreni (motor 1) T1+T3 Bez uvolnéni (*) T1 1x
0,1 s (minimum) T1 2x
oo T1 3x
oo T1 4x
0,4 s (stfed) T1 5x
T1 6X
T1 7X
0,7 s (maximum) T1 8x
* pri otevreni (motor 1) T1+T3 Bez uvolnéni (*) T2 1x
0,1 s (minimum) T2 2x
. T2 3x
T2 ax
0,4s (stfed) T2 5x
T2 6X
T2 7X
0,7 s (maximum) T2 8x
* pri zavrfeni (motor 2) T1+T3 Bez uvolnéni (*) T3 1x
0,1 s (minimum) T3 2x
oo T3 3x
oo T3 4x
0,4 s (stfed) T3 5x
T3 6X
T3 7X
0,7 s (maximum) T3 8x
* pri otevreni (motor 2) T1+T3 Bez uvolnéni (*) T4 1x
0,1 s (minimum) T4 2x
. T4 3x
eoo T4 4x
0,4 s (stfed) T4 5x
T4 6X
T4 7X
0,7 s (maximum) T4 8x

(*) tovarni nastaveni
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Tab. 9

isupove  Kiyesypro
Doba pauzy T1+T2 T1
Otevreni pro chodce T1+T2 T2

Sila motoru T1+T2 T3
Otevrit T1+T2 T4
Uvolnéni tlaku pfi zavieni (motor 1)  T1+ T3 T1
Uvolnéni tlaku pfi otevieni (motor 1) T1+ T3 T2
Uvolnéni tlaku pfi zavieni (motor 2)  T1+ T3 T3
Uvolnéni tlaku pfi otevieni (motor 2) T1+ T3 T4

> Otevfit > Close > Otevrit > Zavfit > ...

Tab. 10
Parametr N. | Nastavena hodnota
Doba pauzy 1 |10 sekund
2 | 20 sekund (¥)
3 | 40 sekund
4 | 80 sekund
Otevreni pro 1 | Otevreni kfidla 1 do poloviny
chodce 2 | PIné otevreni kiidla 1 (*)
3 | Céstegné otevieni obou kfidel 2 do 1/4
4 | Céastedné otevieni obou kFidel 2 do poloviny
Sila motoru 1 | Minimum
2 | Mala (¥
3 | Stfedné velka
4 | Maximum
Ptikaz 1 | Otevrit > Stop > Close > Stop > ...
Otevrit 2 | > Oteviit > Stop > Close > Otevfit > ... (*)
3
4

> Otevrit > Otevrit > Otevfit > ...

Uvolnéni tlaku

0,4s (stfed)

e Zavirani 1 | Bez uvolnéni (*)
(motor 1) 2 | 0,1s (minimum)

3 | e

4 | eee

5 | 0,4s (stfed)

6 | eseee

7 | eeccee

8 | 0,7s (maximum)
¢ Otevirani 1 | Bez uvolnéni (*)
(motor 1) 2 | 0,1s (minimum)

3 | e

4 | eee

5 | 0,4s (stfed)

6 | eseee

7 | eeccee

8 | 0,7s (maximum)
e Zavirani 1 | Bez uvolnéni (*)
(motor 2) 2 | 0,1s (minimum)

3 | e

4 | eee

5 | 0,4s (stfed)

6 | eseee

7 | eeccee

8 | 0,7s (maximum)
¢ Otevirani 1 | Bez uvolnéni (*)
(motor 2) 2 | 0,1s (minimum)

3

4

5

6

7

8

0,7s (maximum)

(*) Tovarni nastaveni

C.5 - Smazani VSECH radiovych ovladaéu
ulozenych v RIDICI jednotce

1. Zapnéte RIDICI jednotku, stisknéte a pridrzte tl. P1 a podkejte, aZ se

LED P1 rozsviti, zhasne a 3x blikne — tla€itko uvolnéte pfesné pfi
tretim bliknuti.

2. Cekejte piiblizné 4 sekundy, b&hem této doby LED P1 velmi rychle
blik& - to znamena, Ze probihd mazani.

3. Pokud byla procedura Uspésna, pak po kratké dobé LED P1 kréatce
5x blikne.

C.6 - Pouziti ovladaéd ulozenych v Modu I

Na jedné RIDICIi jednotce mohou byt soudasné dalkové ovladade
uloZené v Modu | av Modu II. RIDICI jednotka ma 256 pamétovych
pozic a v kazdé z nich mohou byt uloZeny vSechna tladitka ovladace
(pokud je posledni z ovladacli ulozen v Modu 1), nebo jedno tlagitko
ovladace (pokud je posledni z ovlada¢u uloZzen v Modu II).

V tomto rezimu je mozné fidit dva nebo vice rliznych systému, napr.:

etl. T1 ulozenym s funkci “> Otevfit > Stop > Oteviit > .."
(moznost ovladani 1 systému)

etl. T2 ulozenym s funkci “> Zaviit > Stop > Zaviit > ..”
(moznost ovladani 1 systému)

« tl. T3 ulozenym s funkci “> Otevfit > Stop > Zavfit > Otevrit > ...”
(moznost ovladani 2 systému)

e tl. T4 ulozenym s funkci “> Otevfit > Stop > Zavfit > Otevfit > ..."
(moznost ovladani 3 systému)

Pozor! - Pokud je ovlada¢ uloZzen v Modu I, nelze Zadné jeho tlacitko
uloZit v Modu Il.

D - RESENi PROBLEMU

V tabulce 12 jsou uvedeny nejCastéjSi problémy, které se mohou
vyskytnout pfi instalaci a béhem provozu a postup jejich odstranéni.

E - DIAGNOSTICKE SIGNALY

Neéktera zafizeni jsou vybavena signalizaci, ktera poskytuje informace o
jejich stavu. Nékteré ze signalu davaji informace o chybovych stavech.

E.1 - Signéaly LED na fotoburkach

Na fotobunkéach jsou indikaéni LED “SAFE”, které informuji o
okamzitém stavu fotobunék. Pokud tyto LED blikaji, viz tabulku 13.

E.2 - Signaly LED na RIDICIi jednotce

Kontrolky LED na RIDICI jednotce poskytuji informace o normalnim
provozu nebo o pfipadnych chybach. Podle zpusobu blikani téchto LED
je mozné pomoci tabulky 11 uréit vyznam hlaSeni.

E.3 - Signaly vystrazné lampy

Béhem manévru blikd vystraznd lampa 1x za sekundu. V pfipadé
anomalie svétlo blika rychlejSich intervalech (1/2 sekundy). Bliknuti se
opakuje 2x za sekundu. Podle zpusobu blikani téchto LED je mozné
pomoci tabulky 14 uréit vyznam hlaSeni.
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Tab. 11

LED sbérnice ECS Stav Akce

Nesviti Chyba Zkontrolujte, jestli je jednotka pod napétim. Zkontrolujte stav
pojistek. Pokud ano, zjistéte pfi¢inu vypadku pojistky a pojistku
vymérite za pojistku o stejné hodnoté a charakteristice.

Sviti Zavazna chyba Nastala véZna chyba. Vypnéte RIDICI jednotku na nékolik sekund a potom

ji zapnéte. Pokud chyba trva, bude nutné vymeénit desku ploSnych spoji
jednotky.

Jedno bliknuti za sekundu

VSe v poradku

RIDICI jednotka pracuje bez zavad.

2 dlouha bliknuti

Zména stavu vstupniho signélu

Zména stavu vstupniho signalu: OTEVRIT, STOP, aktivace fotobunék.

Série bliknuti oddélené
pauzou

Viz tabulku 14

Viz tabulku 14

Rychlé blikani Zkrat na shérnici ECS Bylo zjiSténo pretizeni, napéjeni sbérnice ECS bylo z toho duvodu
automaticky odpojeno. PFi¢inu zkratu lze zjistit postupnym
odpojovanim zafizeni na sbérnici. Pro obnoveni napéajeni sbérnice
zadejte néjaky prikaz /napf. pomoci ovladace.

LED STOP Stav Akce

Nesviti Aktivace vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pfipojené ke vstupu STOP.

Sviti VSe v poradku Vstup STOP je aktivni.

LED OTEVRENI Status Akce

Nesviti Ve v poradku Vstup OTEVRIT neni aktivni

Sviti Aktivace vstupu OTEVRIT Normalni stav jeding, pokud zafizeni pFipojené ke vstupu OTEVRIT je
aktivni.

LED P1 Stav Akce

Nesviti VSe v poradku Ukladani neprobiha.

Sviti Ukladani v Modu | Normalni béhem ukladéani v Modu 1, coz probihé cca 10s.

Série rychlych bliknuti, od 1
do4

Ukladani v Modu I

Norméalni béhem ukladani v Modu 2, coz probihéa cca 10s.

1 pomalé bliknuti

Neplatny pfikaz

Prikaz, ktery byl pfijat z ovladace se nevyskytuje mezi ulozenymi pfikazy.

3 pomala bliknuti

UloZeni probéhlo spravné

VSechna zafizeni byla UspéSné uloZena.

5 pomalych bliknuti

Mazani probéhlo spravné

VSechny dalkové ovladace byly ispéSné smazany.

LED P2 Stav Akce
Nesviti V3e v poradku Zvolena nizka rychlost .
Sviti V3e v poradku Zvolena vysoka rychlost.

1 bliknuti za sekundu

Nebylo registrovano Zadné zafizeni
nebo se na registrovaném zafizeni
objevila chyba

V systému mohou byt zafizeni, ktera generuji chybu. Zkontrolujte stav
zafFizeni a pokud je to nutné, spustte znovu proceduru "uceni" (viz
odstavec A.10).

2 bliknuti za sekundu

Probiha registrace zafizeni

Probih& vyhledavani pfipojenych zafizeni (tato akce mize trvat
nékolik sekund).

LED P3 Stav Akce
Nesviti V3e v poradku Provoz v poloviénim cyklu (poloautomaticky).
Sviti V3e v poradku Provoz v kompletnim cyklu (automaticky).

1 bliknuti za sekundu

Nebyl uloZen uhel otevieni

Provedte fazi "u€eni" otevieni a zavieni kfidla (viz odstavec 7.2).

2 bliknuti za sekundu

Probihé registrace uhlu otevieni

Indikace prabéhu faze registrace thlu otevreni kfidla.
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Tab. 12

Priznak Mozn4 pfi€ina a jeji odstranéni

Rédiovy ovlada¢ negeneruje Zadny
signal (LED se nerozsviti)

« Zkontrolujte baterie v ovladaci, popF. je vymeérnite.

Zvoleny manévr se nespusti, LED
shémice ECS neblika

« Ujistéte se, Ze je zafizeni pFipojeno k elektrické siti.
« Zkontrolujte stav pojistek (odstavec A.3). Pokud jsou spéalené, zjistéte pFicinu jejich vypadku
a potom je vyménte za pojistky se shodnou vypinaci charakteristikou.

Zvoleny manévr se nespusti a
vystrazna lampa nesuviti.

« Ujistéte se, Ze byl zvoleny pfikaz skute¢né pfijat. Pokud pfijde pfikaz na vstup Otevfit, musi
se rozsvitit odpovidajici LED. Pokud pouzivéate dalkovy ovlada¢, pak musi LED ECS 2x
dlouze bliknout.

Zvoleny manévr se nespusti, ale « Viz tabulku 14.

vystrazna lampa blika.

Zvoleny manévr se spusti, ale je
okamzité nasledovan inverzi.

« Nastavena sila je pfilis mala na to, aby pohybovala s branou. Zkontrolujte, zda nejsou
v cesté brany néjaké prekazky a pokud je to nutné, silu zvyste dle postupu v odstavci B.1.

Zvoleny manévr se spusti, ale
vystrazna lampa nefunguje.

« Ujistéte se, Ze je na vystupu FLASH RIDICI jednotky b&hem manévru napéti (toto napéti
muze byt v rozsahu 10-30VAC). Pokud zde napéti je, doSlo pravdépodobné k poruse lampy —
pokuste se vyménit Zarovku (za zarovku stejného typu).

Tab. 13
LED “SAFE” Stav Akce
Nesviti Fotoburika nemé napéjeni nebo je Ujistéte se, Ze je fotoburika pod napétim (cca 8-12VDC). Pokud je

vadna napéti na svorkach fotoburiky v poradku, je fotoburika
pravdépodobné vadna.

3 rychla bliknuti s
pauzou 1 sekundy

ZaFizeni nebylo rozpoznéno RIDICI
jednotkou

Opakujte proceduru registrace na RIDICI jednotce (odstavec
A.10). Zkontrolujte, zda maji vSechny dvojice fotobunék na
sbérnici ECS nastaveny odliSné adresy (viz Odstavec A.9).

1 velmi pomalé bliknuti

Vynikajici pfijem signalu (RX)

Normalni funkce

1 pomalé bliknuti

Dobry pfijem signalu (RX)I

Normalni funkce

1 rychlé bliknuti

Slaby pfijem signélu (RX)

Normalni funkce, bylo by vSak dobré zkontrolovat spravné
nasmérovani obou fotobunék RX-TX a €istotu jejich skel.

1 velmi rychlé bliknuti

Velmi slaby pfijem signélu (RX)

Limitni podminky, bylo by vS§ak dobré zkontrolovat spravné
nasmérovani obou fotobunék RX-TX a €istotu jejich skel.

Stale sviti Zadny prijem signalu (RX) Zkontrolujte, zda neni mezi fotoburikami TXa RX néjaka prekazka.
Zkontrolujte spravné nasmérovani obou fotobunék RX-TX a €istotu
jejich skel. Zkontrolujte, zda LED TX blika pomalu.

Tab. 14

Rychla bliknutf

Stav

Akce

1 bliknuti
1 sekundova pauza
1 bliknutf

Chyba sbérnice ECS

Na zac¢atku manévru se zafizeni pfitomna na sbérnici neshoduji
s témi, co byla rozpoznana. Zkontrolujte, popfipadé zopakujte,
registracni proces (odstavec A.10). N&které ze zafizeni muze byt
vadné a bude nutné ho vymeénit.

2 bliknuti
1 sekundova pauza
2 bliknuti

Aktivace fotobunky

Na zac¢atku manévrutento pohyb néktera z fotobunék blokuje.
Zkontrolujte, jestli v cesté paprsku nejsou néjaké prekazky.

3 bliknuti
1 sekundova pauza
3 bliknuti

Aktivace omezeni sily
servomotoru

Béhem pohybu nastalo zvySené tfeni. Zjistéte pricinu tohoto stavu.

4 bliknuti
1 sekundova pauza
4 bliknuti

Aktivace vstupu STOP

Na zaCatku manévru nebo béhem pohybu byl aktivovan vstup STOP.
Zjistéte pri€inu tohoto stavu.
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TECHNICKA SPECIFIKACE VYROBKU :

Servopohon WT1SC pro oto¢né brany

« Typ vyrobku: Elektromechanicky servomotor pro automatické dvere a brany se zabudovanou RIDICI jednotkou a pfijimacem radiovych signal z
dalkovych ovladaclh GTX4.

Pouzita technologie : DC motor s planetovou pfevodovkou a s manualnim uvolnénim. Interni napéjeci jednotka uvnitf skiiné pohonu oddélena od
RIDICI jednotky, ktera redukuje napajeci napéti pro motor a cely systém na 24VDC.

« Max. kroutici moment: 2100Nm

Jmenovity kroutici moment: 50Nm

Rychlost bez zatiZeni: 0,20rad/s + 0,30rad/s

Rychlost pfi jmenovitém krouticim momentu: 0,16rad/s + 0,24rad/s

« Max. frekvence opera¢nich cykld: 100 cykld za den (cyklus = otevieni + zavieni). RIDICI jednotka omezuje pocet cykld na max. cca 50 cykld
za hodinu.

« Max. doba stalého opakovani cykll: cca 10 minut

« Meze pouZiti: Zafizeni je vhodné pro brany o vaze do 180kg (kfidlo brany do 0,8m) nebo pro délky kfidla do 1,6m pfi Uhlu otevieni do 110°.

Napéti napajeci sité: 230VAC (+10% -15%) 50/60 Hz

Prikon: 120 W

Zalozni baterie: baterie PR2

Vystup pro vystraznou lampu Zarovky 12V (max. 21W)

« Vystup sbérnice ECS:1 vystup pro pfipojeni max. 7 ECS kompatibilnich zafizeni.

Vstup OTEVRIT: Pro kontakty typu NO (sepnutim kontaktu se aktivuje pfikaz Otevfit)

Vstup STOP: Pro kontakty typu NO a/nebo kontakty se zakon¢ovacim odporem 8,2kQ nebo pro kontakty typu NC s automatickym nactenim
normélniho stavu (zména oproti uloZzenému stavu vyvolava pfikaz STOP).

Anténni vstup: 50Q pro kabel RG58 nebo podobny typ

« Max. délky kabelG: pro sitové napajeni: 30m, pro vystupy motoru: 10m, pro ostatni vstupy a vystupy: 20m, pro kabel antény pfednostné
pouzit délky do 5m (dodrzujte minimalni prifezy a typy kabel( dle tabulky v tomto navodu).

Provozni teplota: -20 + +50°C (U€innost motoru je sniZzena pfi nizSich teplotach)

Pouziti kyselin, soli nebo potencialné vybusnych latek: NE

« Montéz: vertikaini s dodavanou upevnovaci prichytkou

e Stupen kryti: IP 44

Rozméry/vaha: 385 x 90 x 123mm / 4,8kg

* MoZnost pouziti dalkovych ovlada€u: pfi pouZiti ovladaci GTX4 muZe RIDICI jednotka pfijimat jeden nevice z nasledujicich pfikazi: OTEVRIT,

Otevreni pro chodce, pouze Oteviit, pouze Zaviit.

Kompatibilita s vysilaci GTX4: do 256 ovladacu uloZzenych Modu |

« Dosah vysilactd GTX4 od 50 do 100m. Tento dosah se muZe ménit v zavislosti na pfitomnosti pfekazek a/nebo elektromagnetického ruseni.
Déle je pfijem zavisly také na umisténi antény pfijimace zabudovaného uvnitf vystrazné lampy FL100.

« Programovatelné funkce: Poloautomaticka funkce (po otevieni neprovadi RIiDICi jednotka automatické zavieni) nebo automaticka funkce (po
otevieni RIDICI jednotka provadi automatické zavfeni). Rychlost motoru - pomalu nebo rychle. V automatickém reZimu je moZné navolit dobu
pauzy v hodnotéch 10, 20, 40 a 80 sekund. Otevieni pro chodce muiZze byt provadéno ve 4 rezimech. Citlivost sytému na prekazky mize byt
navolena ve 4 Grovnich. Funkce pfikazu Otevfit miZe byt navolena ve 4 reZimech.

Automaticky programované funkce: Automaticka detekce pfipojenych zafizeni pfipojenych na vystup sbérnice ECS. Automatické detekce typu

Automaticka detekce poc¢tu servomotord v systému (1 nebo 2).

zafizeni pfipojeného ke vstupu STOP (typ kontaktu NO, NC nebo kontakt s resistenci 8,2kQ). Automaticka detekce Uhlu otevieni pro kazdy motor.

Servopohon WT1SK pro oto€né brany

* Typ vyrobku: Elektromechanicky servomotor pro automatické dvefe a brany

* Typ vyrobku: DC motor s planetovou pfevodovkou a s manualnim uvolnénim.

« Max. kroutici moment: 100Nm

Jmenovity kroutici moment: 50Nm

Rychlost bez zatiZeni: 0,20rad/s + 0,3 rad/s

Rychlost pfi jmenovitém krouticim momentu: 0,16rad/s + 0,24rad/s

» Max. frekvence opera¢nich cykll: 100 cyklu za den (cyklus = otevieni + zavieni). RIDICI jednotka omezuje pocet cykld na max. cca 50 cyklu za
hodinu.

* Max. doba stalého opakovani cykld: cca 10 minut

* Meze pouZiti: Zafizeni je vhodné pro brany o vaze do 180kg (kfidlo brany do 0,8m) nebo pro délky kfidla do 1,6m pfi Uhlu otevieni do 110°.

Napajeci napéti: 24VDC

» Proudovy odbér: 2A; startovni proud 3A po maximalni dobu 2s

Provozni teplota: -20 + +50°C (G€innost motoru je sniZzena pfi nizsich teplotach)

Pouziti kyselin, soli nebo potencialné vybusnych latek: NE

* Montéz: vertikalni s dodavanou upevnovaci prichytkou

e Stupen kryti: IP 44

Rozméry/vaha: 385 x 90 x 123mm / 4,3kg
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Vystrazné lampa FL100

« Typ vyrobku: Vystrazna lampa pro automatické brany a dvere. Uvnitf lampy zabudovana anténa pro pfijem povell z dalkovych radiovych oviadaci.
PouZita technologie: Lampa se Zarovkou 12V/21W ovladana vystupem RIDICI jednotky systém(t MHOUSE.

Zarovka: 12V/21W s patici BA15 (automobilni Zarovka)

Napajeni: Vystrazna lampa se pfipojuje ke svorkam oznagenym “FLASH” a “AERIAL” RIDICich jednotek MHOUSE.

Provozni teplota: -20 + 50°C

Pouziti kyselin, soli nebo potencialné vybusnych latek: NE

* Montéz: na vodorovnou nebo svislou sténu

o Stupen kryti: IP 44

Rozméry / hmotnost: 120 x 60, vySka 170mm / 285¢g

Fotobunky PH100

Typ vyrobku: Detektor pfitomnosti pro automatické brany a dvere (typ D podle normy EN 12453) s vysilacem TX a pfijimacem RX.
Pouzita technologie: Optickd, s pouZitim pfimé interpolace vysilaného a pfijimaného signalu (TX-RX) s modulovanymi infraCervenymi paprsky.
Citlivost detekce: Nepruhledné pfedméty na optické ose mezi fotoburikou TX a RX, vétSi nez 50mm pfi rychlosti do 1,6m/s.

Fotoburiky TX - vysilaci thel: cca 20°

Fotobunky RX - pfijimaci thel: cca 20°

* Rozsah pouziti: 10m pfi maximalni odchylce paprsku (TX-RX) od pfimého sméru +5°. Zafizeni dokéze detekovat prekazku i v pfipadé
zhorSeného pocasi.

Napajeni : Zafizeni musi byt pfipojeno pouze ke sbérnici ECS, po niZ je kromé pfenosu signalu také napajeno.

Pfikon: 1 jednotka sbérnice ECS

* Max. délka kabelu: Do 20m (dodrZujte minimalni prafezy a typy kabeld dle tabulky v tomto navodu).

Prifazeni adres na sbérnici: Adresy je mozné pfifadit az 6 zafizenim s bezpe¢nostni funkci. Diky automatické synchronizaci jsou omezeny
interference mezi rliznymi zafizenimi.

Provozni teplota: -20 + + 50°C

Pouziti kyselin, soli nebo potencialné vybusnych latek: NE

* Montéz: Vertikalni, montaz na sténu

e Stupen kryti: IP44

Rozméry / hmotnost: (fotoburiky TX a RX): 95 x 65, vySka 25mm / 659

Déalkové ovladacée GTX4

« Typ vyrobku: Radiové dalkové ovladage pro oviadani RIiDICich jednotek automatickych bran a dvefi.
PouZita technologie: Kédovana radiova modulace AM OOK.

» Frekvence: 433,92MHz

» Kddovani: Rolling code 64 Bit (18 miliard miliard kombinaci)

Tlacitka: 4, kazdé tla¢itko je mozno pouzit pro riizné pfikazy pro razné fidici jednotky.

Vyzafeny vykon: cca 0,0001W

Napajeni: 6V +20% - 40% s lithiovou baterii typu CR2016

Zivotnost baterie: 3 roky, za predpokladu b&Zného pouzivani (10 pFikaz( za den, v délce 1s za okolni teploty 20°C). Zivotnost se snizuje
pasobenim chladu.

Provozni teplota: -20°C + + 50°C

Pouziti kyselin, soli nebo potencialné vybusnych latek: NE

« Stupen kryti: IP40 (pouZiti ve vnitfnim nebo chranéném prostredi)

Rozméry / hmotnost: 72 x 31, vySka 11mm / 189

POZNAMKA:

e Sady WT1 aWT2 jsou produkty Nice S.p.a. (TV) I. MHOUSE jsou registrovanou obchodni zndmkou Nice S.p.a.

» Z divodu zvySovani kvality svych vyrobkl si NICE S.p.a. vyhrazuje pravo modifikace technickych vlastnosti bez povinnosti pfedem tuto
skute€nost oznamit. Za kazdych podminek vyrobce zarucuje jejich funkcionalitu a kompatibilitu pro zamyslené ucely.

» VeSkeré technicka specifikace se vztahuje k provozni teploté 20°C.
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DODATEK 1

CE PROHLASENI O SHODE

ProhlaSeni o shodé podle nafizeni: 1999/5/CE (R&TTE), 2004/108/CE (EMC); 2006/42/CE (MD) pfiloha II, ¢ast B. Vyrobky
WT1SC, WT1SK, GTX4, PH100 a FL100 jsou produkty NICE S.p.a. (TV) I; MHOUSE je obchodni zna¢kou ve vlastnictvi
Nice S.p.a.

Poznamka: Obsah tohoto prohlaSeni koresponduje s oficialnim dokumentem uloZzeném v archivech Nice S.p.a. Text tohoto prohlaSeni
byl reeditovan z vydavatelskych ddvodd. Kopie originalniho prohlaseni o shodé je dostupna na pozadani u Nice S.p.a. (TV) I.

Cislo prohlaseni: 368 WT Vydéani: 0 Jazyk: IT

Nazev vyrobce: NICE S.p.A.

Adresa: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

Osoba opravnéné k poskytovani technické dokumentace: Sig. Oscar Marchetto
Typ vyrobku: Elektromechanicky servomotor s pFisluSenstvim

Model: WT1SC, WT1SK, GTX4, PH100, FL100

Prislusenstvi: —

NiZe podepsany Luigi Paro, feditel spole¢nosti, prohlaSuje na svou Viastni zodpovédnost, Ze vySe specifikované vyrobky vyhowuiji nafizenim
nasledujicich predpist:

« Modely WT1SC a GTX4 vyhovuji nafizenim 1999/5/EC EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze dne 9. bfezna 1999, ktera se tykaji
radiovych zafizeni a telekomunika¢nich terminali. Uvedené vyrobky dale odpovidaji nasledujicim harmonizovanym predpisam, které se tykaji:

- ochrany zdravi (¢lanek. 3(1)(a)): EN 50371:2002

- elektrické bezpecnosti (¢lanek 3(1)(a)): EN 60950-1:2006

- elektromagnetické kompatibility (€lanek 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002

- rozhlasovych pasem (Elanek 3(3)): EN 300 220-2 V1.2:2007

V souladu s nafizenim 1999/5/EC (dodatek V) byl vyrobek GTX4 zafazen do tfidy 1 a oznacen: CEO0682

Modely WT1SC, WT1SK, PH100 a FL100 vyhovuji NARIZENI 2004/108/CE/108/EC EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze dne
15. prosince 2004, které se tyka elektromagnetické kompatibility s odvolanim na nafizeni 89/336/EEC a podle nésledujicich
harmonizovanych norem: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007.

Kromé toho vyrobky WT1SC a WT10SK vyhovuji také nasledujicimu nafizeni: Nafizeni 2006/42/EC EVROPSKEHO PARLAMENTU A
RADY ze dne 17. kvétna 2006, které se tyké strojnich zafizeni a doplfiuje nafizeni 95/16/EC.

» ProhlaSujeme, Ze k zafizeni byla vypracovéna technickd dokumentace v souladu s dodatkem VIl B nafizeni 2006/42/EC a Ze byly
splnény néasledujici poZzadavky:

11-112-113-121-126-151-152-155-156-15.7-158-15.10-15.11

« Vyrobce se zavazuje, poskytnout opravnénym osobam v pfipadé potfeby relevantni dokumentaci a nezbytné informace, pokud tyto
informace nebudou predmétem duSevniho nebo hmotného vlastnictvi spole¢nosti.

« Pokud je vyrobek sestaven v Evropské unii, kde je Ufednim jazykem jiny jazyk, nez ve kterém bylo napséno toto ProhlaSeni o shodé,
musi dovozce doplnit pfeklad tohoto dokumentu v Ufednim jazyce dané zemé.

» Tento vyrobek nesmi byt uveden do provozu, pokud na cely strojni systém nebylo vystaveno prohlaSeni o shodé dle nafizeni
2006/42/EC.

Vyrobky WT1SC a WT1SK vyhovuji relevantnim odstavcim néasledujicich norem: EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 +
A12:2006 + AZ2:2006 + A13:2008; EN 60335-2-103:2003.

Vyrobky WT1SC a WT1SK vyhovuji relevantnim odstavcim nasledujicich norem: EN 13241-1:2003, EN  12445:2002, EN
12453:2002, EN 12978:2003.

Oderzo, 11 listopad 2010

o I
Ing. Luigi Paro
(feditel spoleénosti)
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DODATEK 2

CE PROHLASENI O SHODE

V souladu s nafizenim 2006/42/EC DODATEKII ¢ast A (CE prohldSeni o shodé
pro strojni zafizeni)

NizZe podepsany / spole¢nost (jméno nebo nazev spolecnosti, ktera uvedla automatickou branu do provozu):

ProhlaSuje na vlastni zodpovédnost, Ze:
- automaticky systém: automaticky Fizené brana

Vyhovuje zékladnim pozadavkdm néasledujicich nafizeni a pfedpisu:
2006 /42 /EC Predpis pro strojni zafizeni
2004 /108/EEC Predpis pro elektromagnetickou kompatibilitu
2006 /95/EEC Predpis pro zafizeni nn
1999 /5/EC Predpis pro telekomunika¢ni zafizeni R&TTE
a pozadavkum nasledujicich norem:
EN 12445 Vrata - Bezpecnost pfi pouzivani motoricky oviddanych vrat - ZkuSebni metody
EN 12453 Vrata - Bezpe€nost pfi pouzivani motoricky ovlddanych vrat - Pozadavky
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UZIVATELSKY NAVOD

Tento navod slouZzi pro obsluhu zafizeni. UloZte jej na vhodném
misté, aby byl dostupny v§em uZivatelim systému.

* Bezpeénosti instrukce

- Pfi manipulaci s timto automatickym zafizenim sledujte vzdy jeho
pohyb z bezpe¢né vzdéalenosti, az do konce zvoleného manévru
(do uplného zavfeni &i otevieni).

Nedovolte détem, aby si v blizkosti automatické brany hraly nebo
branu ovladaly pomoci jejich ovladacich prvkd.

Pokud nastane pfi manipulaci s branou jakakoli abnormalni situace
(neobvykly zvuk nebo trhavé pohyby), branu zastavte.
NedodrZzenim tohoto pokynu muze dojit k vAZnému Urazu nebo
Skodé na majetku.

Béhem pohybu brany se nedotykejte Zadné z jejich soucasti.
Nezanedbavejte provadéni periodickych kontrol podle Planu
udrzby.

Udrzbové prace a opravy na zafizeni mohou byt provadény
vyhradné osobami s pfedepsanou kvalifikaci.

» ZpUsoby ovladani brany

——Pomoci dalkového ovladace —

Dalkovy radiovy ovladag je z vyroby pfipraven k pouZiti — jeho 4 tlacitka
maji nasledujici funkce:

LED

Funkce(*)

Tlacitko T1
Tlacitko T2
Tlacitko T3
Tlacitko T4

(*)Tato TABULKA musi byt vyplnéna osobou, které provedla naprogramovani
délkovych oviadacd.

—— Pomoci kliéem ovlddaného pfepinaée —
Tento pfepina¢ ma dvé polohy s automatickym néavratem do stfedu

AKCE FUNKCE
Otodeni vpravo: OTEVRENI (%)
Otoceni vlevo: STOP Zastaveni pohybu brany

(*)Tato tabulka musi byt vypinéna osobou, ktera provedla naprogramovani
RIDICIHO systému brany.

—— Ovladani v pfipadé poruchy bezpeénostnich prvkid —
| kdyZ méa néktery z bezpeénostnich prvka poruchu, je stale branu
mozné (za zvySené opatrnosti) pouZivat.

1. Aktivujte pfikaz na otevieni (pomoci dalkového ovladace, nebo
pomoci pfepinace s klic¢em). Pokud neni brana blokovéana vlivem
bezpecnostnich prvka (fotoburnky apod.), tak se normalné otevre.
V opacném pfipadé se rozblika Vystrazna lampa, ale pfikaz se
neprovede (pocet bliknuti odpovida pfi€né blokovani chodu
brany).

2. Opakujte zadany pfikaz do 3 sekund a tla¢itko pfidrzte.

Dodatek 3

4. Po priblizné dvou sekundéach se brana bude pohybovat v rezimu
“hold-to-run”, tj. pouze pfi stisknutém tlacitku. Po uvolnéni tlacitka
se ihned zastavi.

Pokud ma néktery z bezpe€nostnich prvkd poruchu, je nutné tuto
zévadu co nejrychleji odstranit.

v s

* Manualni uvolnéni a zajisténi
servomotoru

Servomotor je vybaven mechanickym systémem pro manualni
otevirdni a zavirani brany. Manuélni ovladani je nutné zejména
v pfipadech vypadku napajeni, v pfipadé poruchy brany nebo pfi jeji
instalaci.

Pozn. - Pro pripady vypadku napajeni je mozné instalovat zalozni
baterii PR2.

Pro manualni uvolnéni servomotoru viz obr. 39 a nasledujici odstavce:

1. Otocte krytem uvolfiovaciho Sroubu o 90° vpravo, az se odkryje

uvolfiovaci otvor.

Do tohoto otvoru vioZte klicku.

Otocte klickou doprava (témér o 360°).

Nyni je mozné branou pohybovat ruéné.

Pro navrat systému do automatického provozu otacejte klickou doleva

a ruéné posunujte branu, az uslySite charakteristicky zvuk zapadnuti

oto€ného mechanizmu.

6. Vyjméte klicku a zakryjte kryt uvolfiovaciho otvoru jeho oto€enim
doleva o 90°.

arwN

Uvolnéni
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» Seznam udrzbovych operaci, které
muZe provadét bézny uzivatel:

Jedinou operaci, kterou mize provadét na zafizeni uZzivatel je pravidelné
¢isténi  fotobunék, odstrafiovani spadlého listi a odstrafiovani
prekazek , které brani pohybu systému.

« Cisténi: Pomoci lehce navih&eného hadru (ne mokrého) vygistéte
povrch zafizeni. NepouZivejte Zadné substance na bézi alkoholu,
benzinu, fedidel nebo jinych hoflavin. PFi pouziti takovychto
pfipravki muze dojit k poSkozeni zafizeni, pozaru nebo k Urazu
elektrickym proudem.

« Odstranovani prekazek v pohybu brany: Nejprve odpojte napéajeni
systému, aby jej pfi praci nikdo nemohl aktivovat. Nyni je mozné
odstranit listi a necistoty z aktivnich ¢asti fotobunék.

* Vymeéna baterie v dalkovém ovladaci

Pokud je baterie v ovladagdi vybita, snizuje se vyrazné jeho dosah. Pokud
je stisknuto tla¢itko ovladace a LED L1 zasviti a potom ihned zhasne,
znamena to, Ze je tato baterie na konci Zivotnosti a je ji nutné ihned
vymeénit.

Pokud LED L1 blik&d kratce, znamena to, Ze je baterie témér vybitd. V
takovém pfipadé stisknéte a pridrzte tlacitko na cca 1/2 sekundy, aby se
provedl vami zadany pfikaz. V pfipadé, Ze je baterie pfiliS slaba na odeslani
pfikazu (i na pfijeti odezvy), LED L1 zhasne a ovlada¢ se vypne. V tomto
pfipadé je pro obnoveni funkce nutna vyména baterie v ovladadi. Pro
obnoveni spravné funkce ovladaCe je tfeba bateri vyménit za novou
stejného typu. Pfi vyméné baterie dodrzujte spravnou polaritu (kladny pdl
baterie na +, zaporny na -). Pfi vyméné postupujte podle nasledujiciho
obrazku (obr. 40).

Pozor, baterie obsahuji materidly, které mohou zneciStovat Zivotni
prostfedi. Proto baterie nikdy nevhazujte do smeésného odpadu.
Dodrzujte environmentalni predpisy platné ve vaSem regionu. Chrarite
Zivotni prostredi.

* Instalace podpéry dalkového ovladace

Pro instalaci podpéry dalkového ovladace viz obr. 41.
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Mhouse je registrovana obchodni znamka, jejimz
vlastnikem je spole¢nost Nice S.p.a.

Nice S.p.a.

Via Pezza Alta, 13 - Z.I. Rustigné
31046 Oderzo (TV), ltalia

Tel. +39 0422 85 38 38

Fax +39 0422 85 35 85




