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VYSTRAHY

Pred instalaci vyrobku se ujistéte, Ze jsou dodrZzeny bezpeénostni predpisy, které se k tomuto zatizeni vztahuji.

Pro instalaci pouZzijte osobni ochranné prostiedky a na bran¢ instalujte piislusné vystrahy predepsané pro motoricky ovladané bréany.
Nedodrzenim nésledujicich pokynt ze strany uZivatele se drZitel ochranné znamky KING gates, pan Antoniolli Mario & C. sas,
zbavuje jakékoli zodpovédnosti za pripadné Skody na zdravi ¢i majetku:

- Po vybaleni zaiizeni zkontrolujte jeho neporusenost.

- V pripadé nespravné funkce okamZité vypnéte servomotor, odpojte napajeci piivod a ovladejte branu ru¢né, dokud se problém nevyiesi
a neodstrani.

- Neupravujte vyrobek zadnym zptsobem.

- Demontaz vyrobku mtize provadét pouze kvalifikované osoba.

- Zabrarite tomu, aby byla jakéakoli ¢ast systému instalovana v blizkosti zdroju tepla nebo v kontaktu s kapalnymi Iatkami.

- Pro instalaci pouZivejte pouze napéjeci kabely, které vyhovuji danému Gcelu z hlediska platnych norem.

- Aby byla zajiSténa optimalni funkénost automatického systému, pouzivejte pouze piisludenstvi King gates.

- Pti zneSkodnovani odpadu se fid'te predpisy platnymi v daném regionu.

- Instalace, ozivovani a testovani zatizeni musi byt provedeno v souladu s platnymi predpisy.

TECHNICKE PARAMETRY

. TECHNIKA SPECIFIKACE — AUTOMATICKY SYSTEM

Rolls 650 Rolls 1200

Napajeni (VAC 50Hz) 230 230
Napéjeni motoru (vVDC) 24 24

Max. sila (N) 650 1200
Proudovy odbér (A) 0.8 13
Pracovni teplota (°C) -20 + 455 -20 + 455
Max. velikost (sekéni dveie) (n?) 10 17

Max. velikost (rolovaci dveie) (n?) 10 14
Prevod M8, Z18 M8, Z18
Rychlost (cm/s) 9-16 9-16
Cetnost pouZiti (%) 60 60
Rozméry servomotoru (mm) 414x264x110 414x264x110
Tloustka kladky (mm) 37 37
Limitni spina¢ Enkodér s mechanickym dorazem Enkodér s mechanickym dorazem

. TECHNIKA SPECIFIKACE - STAR GDO100

Star GDO 100

Napéjeni transformatoru (VAC) 230

Napéjeni fidici jednotky (VAC) 230

Vystup pro motor (VDC) 24 (max.100W)

Max. ($pickovy) proudovy odb&r motoru (A) 8

Napéajeni ptislusenstvi (vVDC) 24 (400mA)

Okolni pracovni teplota (°C) -20 + +55

Osveétleni vchodu/vjezdu (VAC) 230 (max. 40W)

Ovlédani osvétleni vehodu/vjezdu Aktivace dalkovym ovladacem

Piijimac 433MHz, rolling-code s moznosti uloZeni 180 kéda

Vystrazné svétlo (vDC) 24 (max. 15W)



TYPICKA KONFIGURACE SYSTEMU
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INSTALACE

@ SESTAVENI KLADKY

Jednotku kladky sestavite nasledujicim zpasobem:

- Nasuiite jeden konec femenu do femenice kladky (A) a druhy do ndhonu servomotoru (B) — dodrZte pii tom orientaci naznacenou na
obrézcich 1 a 2.

- Potom oba konce femenu spojte plastikovou spojkou (C). Pak upevnéte horni ¢ast nosniku (D) podle obr. 03.
- Napnéte femen a zkontrolujte, jestli jsou vSechny ¢&sti pohonu v roviné a ozubeni femenu je smérem dovniti (obr. 04).

@ SESTAVENI VODICI LISTY GRB23 (1.5mt X 2) NEBO GRB4 (3mt + 1)

Vodici listu GRB23 nebo GRB4 sestavite nasledujicim zptisobem:

- Napnéte femen a zkontrolujte, jestli jsou vSechny &asti pohonu v roving a ozubeni femenu je smérem dovnitt (obr.04).

- Vlozte kladku do vodici listy bez krytky (E) tak, aby byla podp&ra motoru spravng ustavena (obr. 05).

- Pripravte si dva profily (F) a jejich spojku (G) - obr. 06.

- Spojte pomoci dodanych spojek (H) dohromady (obr.06).

- Vlozte Sroub M8x70 (E) do otvoru v nosniku (). Nasad'te podlozku, pérovou podlozku a samosvornou matici M8 (obr. 07).
- Napnéte femen tak, aby byla mezera mezi podpérou kladky (A) a nosnikem (I) 18-20mm (obr. 08).

@ SESTAVENI VODICI LISTY GRB3 (3mt)

Vodici lista GRB3 je dodavéna v sestaveném provedeni. Jedinou operaci, kterou je nutno provést, je nastaveni mezery mezi podpérou
kladky (A) a nosnikem (I) na 18-20mm (obr. 08).

@ UPEVNENI SERVOMOTORU K VODICI LISTE

- Spojte téleso motoru (L) k jeho podstavci (B) (obr. 09).

- Servomotor zajistéte pomoci ¢tyt samoteznych Sroubi 6,3 x 50mm (M)a dvou M6 x 50mm Sroubt s metrickym zavitem (N) viz
obr. 9 a10.

® Dbejte na to, aby nedoslo k zaméné samoieznych (M) a metrickych (N) $roubii — viozte $rouby do spravnych otvori podle obr. 10.

@ MONTAZ VODICI LISTY NA STENU

Podle informaci na predchozi strané upevnéte listu do prostoru nad dvete rovné a do stiedni polohy, uhchytte ji pomoci pfipravenych Sroubt a
prichytek (O) na hmozdinky. Viz obr. 11.

Kde to okolni podminky dovoli, je mozné upevnéni vodici liSty pfimo na strop pii sou¢asném natoceni piichytky (O) o 90°, viz

obr. 12.

Pro usnadnéni instalace uvadime orienta¢ni rozméry s jejichz pomoci je mozné umistit a upevnit jednotlivé dily zafizeni optimalnim zptisobem.
Vizobr. 13 a14.

Vzdalenost od stropu (H) Otvory prichytky Vzdalenost od stropu (H) Otvory prichytky
(obr. 13) (obr. 14) (obr. 13) (obr. 14)
Omm 01 240mm 07
40mm 02 280mm 08
80mm 03 320mm 09
120mm 04 360mm 10
160mm 05 400mm 11
200mm 06

@ MONTAZ VODICI LISTY NA STROP

Uvolnéte matici M6 (P) a zajistéte upeviiovaci listy ke stropu nad vodici listu. Ujistéte se, jsou upevnény kolmo k jejimu profilu (obr. 15). Pro
spravny vybér otvora viz predchozi odstavec a obr. 13-14. Délku prichytek upravte podle potieby. Potom si oznacte mista, kde budete na
stropé vyvrtat otvory pro upevnéni prichytek (k tomu G¢elu vyzvednéte na jednom konci upevnénou vodici listu ke stropu — viz obr. 16).



@ UPEVNENI DVERI NA PRICHYTKY

Nastavte systém do manuélniho rezimu (obr.20) a potom potahnéte pojezd smérem ke dvetim. Upevnéte piichytku (Q) ke dveiim tak, aby
obé plochy dokonale dosedly (obr.17).

® Uijistete se, Ze jsou sougasti Fadné upevnény — ruéné zaviete a oteviete dvere.

@ NASTAVENI KONCOVEHO DORAZU

Pti manualnim reZimu Upln¢ zaviete dvete s povolenym zajistovacim Sroubem dorazu (R) a potom tento Sroub dotahnéte ke hnaci ¢asti
(obr.18). Tuto operaci opakujte i pro oteviené dveie. (obr.19).

MANUALNI OVLADANI

V piipadé nutnosti je mozné dvere otevirat manuéln& — napt. pokud by do$lo k poruSe motoru nebo k vypadku napéjeni.

Aby bylo mozné povolovat rizné moznosti ovladani (napt. nastaveni venkovniho el. zamku), bylo instalovano madlo pro zajiStovani
pojezdu. Diky tomuto zatizeni miZe uzivatel kompletné vyradit automaticky systém dveti. DalSi moznosti je uvolnéni servomotoru od
hnaciho systému SBLOO01. VySe uvedené manudlni rezimy obsluhy jsou:

REZIM 1: POUZITI: POSTUP:

Zatahnéte za uvolnovaci lanko

(obr.20), aby se uvolnovaci madlo
piepnulo do kolmé polohy. Nyni
Ize branu manuélné oteviit.

UZivatel, ktery odjizdi z garaze, maze
branu zaviit a vjet znovu dovniti bez
nutnosti opakovat operaci uvolnéni.
Brana (dvete) musi byt zajisténa
vn&jSim blokaenim prvkem (napf.
zamkem).

Vhodny, pokud chcete uvolnit
automaticky systém a ponechat jej
v tomto stavu i po zavieni brany.

REZIM 2: POUZITI: POSTUP:

- Zatahnéte za uvolnovaci lanko
(obr.20), aby se uvolnovaci madlo
piepnulo do kolmé polohy.

- Oteviete vrata manualné.

- Vrat'te madlo do pavodni polohy
(obr.21-21b).
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Vhodny, pokud chcete uvolnit
automaticky systém a néasledng jej
b&hem ru¢niho zavirani znovu
aktivovat a tim branu blokovat.

UZivatel, ktery odjizdi z garaZe, muaze

automaticky systém pti manualnim
zavieni znovu aktivovat a tedy i
blokovat.

0) Pro manualni otevirani a zavirani manipulujte pouze s dvefmi a netahejte za uvoliiovaci lanko.



ELEKTRICKE PRIPOJENI

Po uvolnani zajistovaciho Sroubu (A) je mozné oteviit kryt jednotky.

Prostorem oznacenym pismenem B protahnéte piipojné kabely.

Zapojeni kabelt proved'te podle niZe uvedeného schématu.

® Piipojovani elektrickych zaiizeni smi provadét pouze osoba
s odpovidajici elektrotechnickou kvalifikaci podle vyhl. 50/78 sb.

@ SCHEMA ZAPOJENI

® VSTUPY PHO A STP MUSI BYT PREKLENUTY, POKUD SE NEPOUZIVAJI

CIDLO

Otevieni Napajeni 230VAC
(safety) Instalujte
proudovy chranic
StOp Otevreni 6A (IC:30mA)
(Step-by-
Step)
FOTOBUNKY

VYSTRAZNA LAMPA
(24VDC, max. 15W)




PROGRAMOVANI DALKOVYCH OVLADACU

. NAPROGRAMOVANI KANALU PRO AKTIVACI AUTOMATICKEHO SYSTEMU

@® Uijistéte se, Ze Fidici jednotka neni nastavena do rezimu ,,dead man* (DIP piepinage &.2 a 3 nesmi byt oba v poloze OFF — vypnuto).

Zapnéte Fidici jednotku Stisllgnzéltgggitko Stiskem pozadovaného
a dejlte hsplgalgFDlPl do - po dobu 25 - rozsviti se » tlagitka na ovladagi
polohy (vyp). proved'te prenos.

gervena LED.

Po dokonéeni operace Stiskem pozadovaného § o
stisknéte znovu tlaf:lvtkf) tlagitka ulozte viechny Behe[nvproces,u vkladani
P2/R:6_\D pro gpgsgenl ovladage zpasobem bvllka} cervena LED, po-
rezimu ukladani popsanym v predchozich uloZeni kodu zistane svitit.
(Gervend LED zhasne) Kkrocich.

@ NAPROGRAMOVANI KANALU PRO AKTIVACI OSVETLENI VCHODU/VJEZDU (COURTESY LIGHT)

Pomoci této procedury je mozné volné¢ zapinat/vypinat osvétleni vchodu/vjezdu pomoci tlagitka dalkového ovladace (odlisné od volby
v predchozim odstavci pro otevirani bréany).

Stiskem pozadovaného

Zapnéte fidici Stisknéte tlagitko Ke é
jednotku a dejte spina¢ P2/RAD tlacitka na ovladaci
DIP1 do polohy ON po dobu 2s - rozsviti se proved'te pienos.

(zap). gervend LED.

Po dokonceni operace Stiskem pozadovaného

stisknéte znowu tlacitko tlagitka ulozte véechn Béhem procesu vkladani
P2/RAD pro opusténi citea oz Y bliké ¢ervend LED, po
.. I ovladace zpasobem P . s
rezimu ukladani , N . uloZeni kodu zastane svitit.
. , popsanym v piedchozich
(Cervend LED zhasne) krocich

@® Po uplynuti 10s od posledniho pienosu je programovaci procedura vzdy opusténa automaticky.

@® SMAZANI VSECH KODU

Pomoci této procedury je mozné smazat vSechny diive ulozené dalkové ovladace z paméti tidici jednotky.

Stisknéte a pridrzte tlagitko P2/RAD na Do 6 sekund stisknéte tlacitko
dobu 3 sekund (cervena LED zacne P2IRAD znowu pro potvrzeni operace
(smazani paméti je signalizovano

rychle blikat) rychlejsim blikanim LED)




PROGRAMOVANI LIMITNICH POZIC

@ ZJEDNODUSENA PROCEDURA UCENI RIDICI JEDNOTKY

® Pro lepsi nastaveni citlivosti na pirekazky bude mozna tieba (zejména pokud je trimer pro nastavenf rychlosti nastaven na maximum
nebo pro relativné téZké brany) béhem operace otevirani/zavirani (body 7 - 8 - 10) zasdhnout stiskem aktivaéni klavesy ovladaée nebo
stisknout tla¢itko P1/SET na Fidici jednotce v okamZiku, kdy se pohonny systém bliZi ke svému mechanickému dorazu.

e ] 2. RESET: Stisknéte a .
1. Umistéte branu do pridrzte tlagitko pro 3. Zl_uta} LED
jeji stredni pozice. programovani P1/SET blika

na dobu 2s.
@ INICIALIZACNI NASTAVENI DIP-PREPINACU ‘
8 k
DIP Stav Funkce 4. Do 5s §tisknéte
01 OFF Bezpecnostni test zakazan tlacitko 'plg(;./SET
ON Bezpecnostni test povolen progrra]\;nggglry 1s.
OFE - OFF ReZim ,,Dead man“

02 - 03 LOFF - ON

ReZim automatického zavieni

ON - OFF | Rezim Step by Step (v krocich) — oteviit/stop/zaviit/stop
ON - ON ReZim Step by Step (v krocich) s automatickym zavienim

OFF Vystrazné svétlo sviti
L 04 ON Vystrazné svétlo blika

-

5. Zlutd LED
stale blika

® TRIMER

Zmeéna nastaveni trimeru FOR (rychlost) vyZaduje opakovani procedury ucent,
protoZe se zméni doby manévrt. Zpomaleni je automaticky nastaveno na minimalng [

10% manévru. 6. Ridici jednotka

kratce otevie

(MAX \
— Citlivost na piekazky (OBS):

wn . h
m Moznost nastaveni aktiva¢niho ¢asu
O 7. Dvere dojedou naJ

v rozsahu od 0,1 do 3s.

MAX mechanicky doraz pro
Doba pauzy (PAU): 28VIen:
MozZnost nastaveni doby pauzy
v rozsahu od 0 do 60s.

MAX

Sila/Rychlost (POW): MoZnost
nastaveni sily ptisobeni v rozsahu
od 50% do 100%.

b g ‘
10. Dveie dojedou na
KONEC o mech. doraz pro zavieni. « 9. Pockejte 1s
procedury uceni Zluté LED zhasne.

8. Ridici jednotka
kratce otevie

POW PAUSE




@ PROFESIONALNI PROCEDURA UCENI RIDICI JEDNOTKY

Pti pouziti této procedury se muze uzivatel rozhodnout, ve kterém okamZiku za¢ne zpomalovani pohybu brany. Zacatek
zpomalovani mize byt nastaven odlisné pro manévry zavirani a otevirani brany.

@ Pro lepsi nastaveni citlivosti na prekazky bude mozna tieba (zejména pokud je trimer pro nastaveni rychlosti nastaven na max.
nebo pro relativné tézké brany) béhem operace otevirani/zavirani (body 6-9b-12b) zasahnout stiskem aktivaéni klavesy ovladace
nebo stisknout tla¢itko P1/SET na ¥idici jednotce v okamZiku, kdy se pohonny systém bliZi ke svému mechanickému dorazu.

. , 2. RESET: Stisknéte a
_1:,Urvn|ste,te br_anu do pridrzte tlagitko 3. Zlutd LED
Jeji stredni pozice. pro programovar“ blika.
P1/SET na dobu

R

6. Dvere dojedou na y 4. Do 5s stisknéte tlacitko pro
mechanicky doraz 5. Ridici jednotka programovani P1/SET na
pro zavient. kratce otevie. dobu 1s. ZIL_th LED stale

blika.
7. Stisknéte tlagitko P1/SET 8. Chcete, aby pied
nebo tlacitko pro aktivaci dokon¢enim otevieni
automatického systému na - dochazelo ke snizeni
dalkovém ovladaci. rychlosti?
Ridici jednotka provede otevieni. 12b. Uginkuje

mechanicky doraz.
Konec zavirani

/_\

(zavieno).
9a.V okam2|ku kdy chcete, aby
zacalo zpomalovani, stisknéte
KONEC procesu uceni tlacitko pro aktivaci -
(Zluta LED stale blika) automatického systému na
dalkovém ovladaci nebo tlagitko
P1/SET

L)

™~

11. Chcete, aby pred 7. Stisknéte tlacitko
dokon¢enim zavieni P1/SET nebo tlacitko pro aktivaci
« dochéazelo ke snizeni « automatického systému na
rychlosti? dalkovém ovladagi. Ridici jednotk
12b. Uginkuje provede zavieni.
mechanicky doraz.
Konec zavirani

(zavieno).

9a.V okam2|ku, kdy chcete,
aby za¢alo zpomalovani,

stisknéte tlacitko pro aktivaci
automatického systému na
dalkovém ovladaci nebo

tlacitko P1/SET




PROVOZNI REZIMY

@ REZIM CASOVE SPOUSTENEHO AUTOMATICKEHO ZAVIRANI

Prepnéte spina¢ DIP 3 do polohy ON a spina¢ DIP 2 do polohy OFF.

V tomto reZzimu, pokud je vydan piikaz prostiednictvim dalkového ovladace nebo vstupu ,,STR®,
fidici jednotka:

- bliké v intervalech 1 sekundy

- spousti motor s rychlosti nastavenou trimetrem FOR

- otevirani je zastaveno pri dosaZeni sepnuti limitnich spinact, pti detekovani piekazky nebo pti vyprSeni ¢asu pro dany manévr. Pokud
je b&hem otevirdni vydan dalsi piikaz, nema zadny ucinek.

- pokud je systém v reZzimu klidu nebo pauzy a je vydan n&jaky piikaz, doba pauzy se restartuje a bézi znovu od nuly

Po vyprseni doby pauzy ridici dveie se zavrou a jednotka:

- blika v intervalech 1 sekundy

- spousti motor na jednu sekundu se snizenou rychlosti (softstart) a potom pokracuje rychlosti nastavenou trimerem FOR

- pokud je béhem zaviréni vydan néjaky piikaz, fidici jednotka znovu dvete pIné otevie

- otevirani je zastaveno pii dosazeni sepnuti limitnich spinac¢a, pii detekovani piekazky nebo pii vyprseni ¢asu pro dany manévr

® Pokud ziistane kontakt pro otevireni sepnuty (svorka STR), napk. piisobenim &asového relé, ¥idici jednotka otevira dvere a
automaticky systém ziistdva odpojen. Automatické zavieni je v tom piipadé zakazano, dokud se tento kontakt nerozepne.

@ REZIM STEP BY STEP BEZ AUTOMATICKEHO ZAVIRANI

Piepnéte spina¢ DIP 3 do polohy OFF a spina¢ DIP 2 do polohy ON.
Sekvence piikazu step by step je OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-STOP.
Manévry oteviit a zaviit probihaji stejné jako v predchozim odstavci.

@ REZIMSTEP BY STEP S AUTOMATICKYM ZAVIRANIM

Piepnéte spina¢ DIP 3 do polohy ON a spina¢ DIP 2 do polohy ON.
Sekvence piikazu step by step je OTEVRIT-STOP-ZAVRIT-STOP.

Po dokong&eni manévru otevirani a vyprSeni ¢asu pauzy (trimer PAU), provede fidici jednotka automatické zavieni.

Pokud je pti stavu zavieno vydan piikaz bud’ vstupem STR nebo tlacitkem hvézdickou na desce jednotky, fidici jednotka:

- vySle pred dalsi akci jednosekundové bliknuti

- aktivuje na 1,5s motor s maximalnim vykonem a potom zméni vykon na hodnotu nastavenou trimetrem FOR

- otevirani se prerusi, pokud dojde k sepnuti limitniho spinage nebo k najeti na mechanicky doraz nebo pokud dojde k vypr3eni ¢asu pro tento
manévr

Pokud je systém pIné otevien a ¢as pauzy vyprsi, probéhne manévr zavieni. Ridici jednotka:

- vySle pred dalsi akci dvousekundové bliknuti

- aktivuje na 1,5s motor s maximalnim vykonem a potom zméni vykon na hodnotu nastavenou trimetrem POW

- otevirani se prerusi, pokud dojde k sepnuti limitniho spinace nebo k najeti na mechanicky doraz nebo pokud dojde k vyprseni ¢asu pro tento
manévr

@ REZIM DEAD MAN

Piepnéte spina¢ DIP 3 do polohy OFF a spina¢ DIP 2 do polohy OFF.

Pridrzte tlacitko s hvézdickou na desce jednotky, fidici jednotka otevira dveie, dokud neni operace ukonéena nebo dokud
neni tlagitko uvolnéno.

Stisknéte tlacitko P2/RAD umisténé na desce fidici jednotky. Ridici jednotka zavira dveie do konce manévru nebo do uvolnéni tlagitka.
Ovladani dalkovym ovladagem nema Zadny G¢inek. Pokud je fidici jednotka v tomto rezimu, neni mozné provadét programovani kodt pro
dalkové ovladace.




TRIMER

@ Trimer FOR - nastaveni rychlosti servomotoru

Trimer FOR slouZi pro nastaveni vystupniho napéti, kterym je napajen servomotor béhem manévru. Nastaveni tohoto napéti ovliviiuje jeho
rychlost. Nastaveni je mozné provadét pomoci trimetru v rozsahu 50% az 100% maximalni sily (zvySuje se jeho oto¢enim ve sméru
hodinovych rucicek).

To znamen4, Ze pokud je trimer nastaven na minimum, je rychlost motoru 50%, pokud je nastaven do prosttedni polohy, je rychlost motoru
75% a pti jeho nastaveni na maximum, je rychlost motoru nejvyssi.

® Pokud je provedena zména nastaveni trimeru FOR, je tieba vZzdy opakovat proceduru uéeni, protoZe je nutné, aby byly upraveny
téZ pracovni ¢asy a body, ve kterych mé za¢it zpomalovani motoru.

@ Trimer PAU - nastaveni trvani pauzy

Trimetr PAU slouZi pro nastaveni doby trvani pauzy, po kterou fidici jednotka ¢eka pti povoleném reZimu automatického zavirani (povoluje
se pomoci prepinace DIP 3). Doba pauzy je nastavitelnd v rozmezi 3 az 60 sekund (zvySuje se jeho otocenim ve sméru hodinovych rugicek).
To znamend, Ze pokud je trimer nastaven na minimum, je doba pauzy cca 3s, pokud je nastaven do prostiedni polohy, je doba pauzy cca 28s a
pti jeho nastaveni na maximum je doba pauzy pribliZzné 60 sekund.

@ Trimer OBS - citlivost na piekazky

Trimer OBS slouZi pro nastaveni dvou véci — zpozdéni inverze po detekci piekazky a reakeni sily pouZité systémem. Tato funkce je velmi

vhﬁdn«)ét pro prekonéavani raznych kritickych bodi pti pohybu dveti (zjednoduSené feceno, servomotor vyviji na kratky casovy okamzik vétsi
on).

\gbojl', zpozdéni inverze i reakeni sila je nastaviteIné pomoci trimetru (zvySuje se jeho oto¢enim ve sméru hodinovych rugicek). Zpozdéni

inverze je nastavitelné v rozmezi 0,1 az 3 sekundy.

To znamend, Ze pokud je trimer nastaven na minimum, je zpozZdéni inverze asi 0,1s, pokud je nastaven do prostiedni polohy, je 1,5s a pfi

jeho nastaveni na maximum je zpozdéni inverze 3 sekundy.

FUNKCE BEZPECNOSTNICH PRVKU

@ VSTUP PRO FOTOBUNKU (PHO)

Pii aktivaci fotobunky dojde k:

- ve fazi zaviréani, k inverzi pohybu, bud’ okamZit&, nebo az po deaktivaci fotobuiiky, v souladu s nastavenym programem

- ve fazi otevirani fotobunky nijak neovliviiuji chod systému

- pokud je vchod zavien, prikaz na otevieni se provede, pokud je nastavena okamZita inverze. Jinak je otevieni zpozdéno, az do doby,
kdy je fotoburika neaktivni.

- pokud je vchod otevien, neprovede se piikaz zaviit

@ FUNKCE BEZPECNOSTNICH PRVKU (SAFETY) PRI OTEVIRANI (vstup SFT/PED)

Bezpecnostni prvky (vybavené self-testem nebo ne) mohou byt pripojeny na vstup SFT fidici jednotky.
Funkce bezpecénostnich prvki:

- ve fazi zavirani nijak neovliviiuji chod systému

- ve fazi otevirani zptsobuji inverzi sméru chodu na 2 sekundy

- pokud je vchod zavien, jsou potlaceny piikazy na otevieni

- pokud je vchod otevien, jsou potlaceny piikazy na zavieni

@ AUTOMATICKY TEST BEZPECNOSTNICH PRVKU (SELF-TEST)

Ridici jednotka podporuje funkci self-testu bezpecnostnich prvka piipojenych ke vstupam PHO a SFT.

Tato funkce vypne pii provadéni testu vysila¢ a kontroluje tak komunikaci s odpovidajicim piijimacem. Tento test je provadén pred
kazdym manévrem.

Aktivace funkce self-test se provadi nasledujicim zptsobem:

- spina¢ DIP1 dejte do polohy ON

- kladny pol vysilaci fotobunky ptipojte na svorku +TX. Pokud neni funkce self-

test pozadovana, dejte spina¢ DIP1 do polohy OFF.



@ VYSTRAZNE SVETLO

Ridici jednotka ma dvé vstupni svorky (LAMP) pro ovladani vystrazné lampy (24VDC). Tato lampa zacina blikat vzdy 1 sekundu pied
kazdym manévrem.

Pokud je ptepina¢ DIP 4 nastaven do polohy OFF, je napajeni vystrazné lampy nepieruSované. Potom musi byt k témto vystupam
ptipojena vystrazna lampa se zabudovanym oscilatorem (blikagem).

Pokud je prepina¢ DIP 4 nastaven do polohy ON, je napajeni vystrazné lampy pieruSované. Potom musi byt k témto vystupam pripojena
vystrazna lampa bez zabudovaného oscilatoru (blikace).

® Piikon lampy nesmi byt vy3si nez 15W.

@ ZPOMALENI (SLOW-DOWN)

Funkce zpomaleni dovoluje systému pied dosazenim limitniho dorazu snizit vykon a tim i aplikovanou silu. Rychlost je redukovana asi na
tietinu normalni pracovni rychlosti.

Pti pouziti zjednoduSeni procedury uceni jsou body pogatku zpomalovani nastaveny 90%.

Prti pouziti profesiondlni procedury uceni muze uzivatel menit nastaveni boda po¢atku zpomalovani nezévisle pro manévry zavirani i
otevirani.

@ OSVETLENI VCHODU/VJEZDU (COURTESY LIGHT)

Ridici jednotka ovlada svitidlo pro osvétleni vchodu/vjezdu (courtesy light) umisténé uvniti servomotoru. Svitidlo je sepnuto kontaktem
fidici jednotky pted kazdym manévrem a ztistava sepnuto jesté dvé minuty po dokonéeni manévru otevieni.
Pro nezavislé zapinani tohoto svétla je mozné pouZit néktery z volnych kanali dalkového ovladace (jiny kandl, nez pro otevirani dvett).

@ ZALOZNIiBATERIE (STOP-GAP BATTERIES)

Ridici jednotka je opattena konektorem Molex pro piipojeni bateriového nabijece. K tomu jsou potieba dvé 12V baterie zapojené v
sérii (nebo jedna baterie s nap&tim 24V). Cod. BAT 12 K. (obr. 21 - 21b).

@ STOP LOGIKY (vstup STP)

Aktivaci vstupu logical stop dojde k okamzitému preruseni vSech funkci.
Pro pokracovani je nutné tento stav deaktivovat a zadat novy prikaz.

. SIGNALNI DIODA LED

ZIutd LED (L1) - SET :

- po zapnuti blik& 5 sekund, ¢imZ indikuje, Ze je mozné zacit provadét profesionalni nebo zjednoduSenou vyukovou proceduru
- béhem provadeni profesionélni nebo zjednoduSené vyukové procedury trvale sviti

- pfi normalnim provozu tidici jednotky nesviti

Zelena LED (L2) - RAD:

- kratce blika pfi prijmu radiového kédu Multipass (z dalkového ovladace) 433MHz

- béhem ukladani radiového kodu Multipass (z dalkového ovladace) sviti

- rychle blika po zapnuti ridici jednotky, pokud je poSkozena pamét radiového kodu

- rychle blika pfi mazani radiovych kddu

- blika rychleji pii pokusu o zadani kodi v pripadg, Ze je pamét plna

- pfi normalnim provozu fidici jednotky, pokud nepfichazi radiovy kdd z dalkového ovladace, nesviti

Cervena LED (L3) - ST:

- sviti, pokud je brana zaviena

- rychle blika, pokud je fidici jednotka ve stavu blokace — napt. se nezdaril se safety test
- blika, pokud je brana oteviena nebo béhem manévru otevirani/zavirani



Systém nevyZaduje Zadnou zvlastni Gdrzbu. Jsou vSak vyZadovany periodické kontroly stavu a upevnéni jednotlivych prvki, krytéi pohyblivych
asti (kladky, tahla...) a napéti femenu.

LED Signal Konektor pro Pripojeni
nabije¢ baterii motoru a
enkodéru

SW: Sekundar
transformétoru

Pojistka 2A (modry kabel)

PW: Primar
transformétoru
(¢erny kabel)

Uzemnéni

\Poj istka
2A

ooooon

Courtesy light
230VDC Max 40W
(¢erveny kabel)
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