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CZ Ridici deska pro 24V servopohony Daphne
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Stagnoli D24 je fidici jednotka navrzena pro zavory Daphne 24V.

Vyrobeno s pouzitim vybranych kvalitnich komponentd. Jednotky jsou navrzeny tak, aby
mély v pohotovostnim reZzimu co nejnizsi spotfebu. Programovani pristroje je usnadnéno diky
implementaci CtyfjazyCného menu.

BEZPECNOSTNI VYSTRAHY A PREDPISY

Tento navod byl vypracovan spoleénosti Stagnoli a je uréen vyluéné pro osoby s
predepsanou technickou kvalifikaci.

Pfed instalaci vyrobku si nejprve dikladné prostudujte cely tento navod.
Pred provadénim praci na zarizeni vypnéte elektrické napajeni.

Instalaci automatického systému smi provadét pouze osoby s predepsanou
kvalifikaci za respektovani platnych technickych norem.

DVOJITE JISTENI: Ridici jednotka je opatfena dvéma bezpeé&nostnimi senzory -
senzor enkodéru a proudovy senzor.

Ujistéte se, Ze ma zavora dostatecné pevnou konstrukci, je dobre mechanicky
zajisténa a upravena tak, aby vyhovovala pro automatické rizeni Daphne.

w~,

Osoba provadéjici instalaci musi koncovému uZivateli naleziteé vysvétlit
funkci automatického systému, seznamit ho s moznymi riziky b&hem provozu
a s periodickou Udrzbou (minimané 1x za 6 mésicu).
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Systémova pameét
Displej

— > Sipka nahoru

\éipka dol@

Enter / ESC

Pro pfistup do menu nebo pro spousténi funkci
stisknéte tlaéitko Enter (E) a ihned je uvolnéte.
Dlouhym stiskem tohoto tlac¢itka je mozné prechazet
v nabidce na vys$si Uroven nebo zrusit zvolenou
operaci (=ESC).

Pro prochazeni polozek menu poutzijte tlacitko Sipka
nahoru/sipka dolu.
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Nastavovaci tlacitka (3a Sipka nahoru, 3b Sipka dolU a 3c Enter/Esc)

Relé motoru
Relé motoru
Motor MOSFET
//

Relé pro osvétleni vehodu/vjezdu

Relé preruSovace
Modul prijmace
Pojistka T 3,15A

Pojistka T 10A

Vystupy pro prislusenstvi
Vstup 24 AC/DC

PTC 0,1A

Svorka antény

TX/RX (nepouzivejte)
Zemnici svorka

Ridici vstupy

Vstup enkodéru

Vystup pro motor
Pomocné relé

PTC 0,9A

Elektricky zamek MOSFET
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Ridici vstupy 19
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COMMON (+24VDC) - spol.
OPEN (N.O.)- otevienf
STOP (N.C)- stop

FOTOBUNKA PRO ZAVRENI (N.C.)

FOTOBUNKA PRO OTEVRENI / ZAVRENI (N.C.)
ZAVRENI / START (N.O.)

COMMON (+24VDC)- spol.
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Vystupy pro prislusenstvi 13
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<= 24VDC - SVETLO PRO
OSVETLENI OTEVRENEHO
<= PRUCHODU / PRUJEZDU

24VDC - NAPAJENI

PRISLUSENSTVI
e

VYSTUP PRO
VYSTRAZNOU LAMPU
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V napajecim privodu 230V musi byt zarazen jisti€ nebo pojistka o jmenovitém proudu 1A.
Pokud neni pfivodni vedeni chrA&néno proudovym chraniCem objektu, musi byt tento
chranic¢ instalovan dodatecné.

Napdajeci pfivod musi byt proveden kabelem o prifezu 3x1,5mm2 (L+N+PE). Pokud je
délka napdjeciho privodu od predchoziho uzemnéni vétsi nez 30m, je treba provést na
konci tohoto privodu dalsi uzemnéni podle platnych norem.

Pred jakoukoli praci na elektrickém zarizeni (napf. montaz kabeldze) vypnéte napajeni 230V.
Pokud nejsou vstupy typu N.C. pouZity, musi byt propojeny se spolecnou svorkou 24VDC.
Pokud ma byt na jeden vstup typu N.C. pfipojeno vice kontaktl, musi byt tyto kontakty
zapojeny do série.

Pokud nejsou vstupy typu N.O. pouZity, nesmi se jejich svorky prfipojovat. Pokud ma byt na
jeden vstup typu N.O. pfipojeno vice kontaktd, musi byt tyto kontakty zapojeny paralelné.

Postup pfi prvnim spusténi

e Pfi vypnutém napdajeni provedte propojeni a

kontrolu celého systému. o R RS

¢ Odblokujte zavoru a zkontrolujte jeji mechanicky
chod. Zavora se musi pohybovat volné a hladce v
celém pracovnim rozpéti. & il
Nastavte predpéti pruziny tak, aby pfi odblokovani . l
bylo jeji rAhno pod uhlem 45°. - —
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e Dejte zavoru do pozice 1/2 celkového zdvihu a 7] {‘) E
dejte jednotku pod napéti. H —
Na fidici desce se rozsviti LED kontrolka napéti. Na jejim displeji se zobrazi znaky r-00 ('r"
indikuje provoz prijimace jednotky v reZimu in rolling code a znaky "00" znamenaji, Ze do
systému nebyl zatim ulozen zadny dalkovy oviadac).

o Stiskem tlacCitka E (Enter) vstupte do menu. Pomoci Sipky doli se presurite na nabidku
language (jazyk). Stisknéte opét tlacitko E (Enter). Nyni vyberte pomoci Sipek z nabidky
jazykovych verzi. Pro potvrzeni volby stisknéte tlacCitko E (Enter/ESC) a toto tlacitko drzte
stisknuté pro opusténi menu.

e Zkontrolujte bezpecCnostni prvky systému, které se zobrazujj na displeji. Priklad:
zkontrolujte funkci fotobunky - pri jeji aktivaci se na displeji ma zobrazit hlaseni pho
(fotobunka pouze pro zavreni) nebo phoA (fotoburika pro zavreni i otevreni).

e Pomoci Sipky dolid vyberte menu nastaveni (set up) a znovu stisknéte tlacitko E (Enter).
Zavora by se méla otevrit (pokud se zavira, zaménte privodni vodi¢e k motoru. Pokud
se zavora ani neotevira ani nezavira, zkontrolujte funkci bezpeénostnich prvku nebo
pripojeni enkodéru). Po odstranéni problému se brana zavirA a tento pohyb se
opakuije. Tyto prvni dvé operace slouzi pro nacteni provoznich stavy - fidici jednotka si
uklada informace o tom, kdy je zavora plné oteviena / zaviena. V této fazi neni nutné
kontrolovat hodnoty na displeji. Tyto hodnoty, dUlezité pro kontrolu proudového
zatizeni, jsou na displeji indikovany pismenem "a" a dveémi Cislicemi ve fazi otevirani a
pismenem "c" a dvémi Cislicemi ve fazi zavirani.
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Jakmile je faze nastaveni dokoncena, na displeji se zobrazi znaky "OK". Pokud v
prObéhu této faze nastala néjakd chyba, zobrazi se znaky "er". Pro opusténi
programovaciho rezimu stisknéte na 2 sekundy tlacitko E (Esc). Hodnoty pro
bezpecénostni maximalni silu motoru béhem otevirani a zavirdni zadejte do menu
korektné - tyto hodnoty by meély byt vyssi nez ty hodnoty, které se nacetly béhem
procesu "uceni". Pozor, toto nastaveni ovlivhuje bezpe€nostni parametry systému.

B&hem provadénych pohybl pii procesu "ucen" nejsou piikazy START, OTEVRENI,
ZAVREN| aktivni a fidici jednotka pracuje s parametry sly motoru nastavenymi na
maximum. Presto, Ze jsou bezpecnostni prvky pri této operaci stale aktivni, ujistéte se, ze
se v pracovnim prostoru zavory nepohybuji Zddné osoby a nemuUze dojit k poskozeni
hmotnych véci.

Provedte zkousku spravné funkce celého systému.

Zmérte silu pohybu zavory a oveérte, Ze tato sila vyhovuje hodnotam specifikovanym v
norme EN12445.
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STRUKTURA MENU

Koéd, ktery se objevi na displeji pri prvnim spusténi

i

e r =rolling code (druh prifmace) r-00
¢ 00 = registrované dalkové ovladace
Add transmitters adjustments functions
fidani_dalkovych nastaveni funkce
T lgvladaéﬁ y ‘r l T l
1ch ttca ca
2ch rlap ba
3ch rich bp
l I
vap cr
e 1Ch = ulozeni ovladace h 5
na prvnim kanalu. Ve P
e 2Ch = uloZeni prikazu na l l
start/start zavreni (OC=1) vral pI
na druhém kanalu l l
e 3Ch = uloZeni relé fmla oc
na tretim kanalu l l
fmlc cf
shat 3c
rele

operaci (=ESC).

nahoru/sipka dolu.

Pro pfistup do menu nebo pro spousténi funkci
stisknéte tlacitko Enter (E) a ihned je uvolnéte.
Dlouhym stiskem tohoto tlac¢itka je mozné prechazet
v nabidce na vys$si troven nebo zrusit zvolenou

Pro prochazeni polozek menu pouzijte tla€itka Sipka

ENTER - stisknout a
uvolnit tla¢itko

éc - stisknout tlacitko na
dvé sekundy a potom
uvolnit




W

00
delete language setup
T lmazani T l'jazyk nastaveni
Reset parameter Italiano Read code
l reset parametru | Italsky nacteni kodu
Erase 1 transmitter Francais
[smazani 1. oviadace |francouzsky
Erase all transmitters English
ianglicky
smazani vsech
ovladacu Espagnol
3panglsky
Nastaveni Funkce
o ttca= Cas pro automatické zavieni * ca= automatické zavreni
e rlch = zpomaleni pohybu pfi zavirani ¢ bp = blokimpulzu béhem pauzy
e vap = rychlost motoru pfi otevirani ¢ cr=rychlézavirani
e vch = pomaly pohyb pri zavirani * 2p= operace ofcevre,m/ zavreni
« vral = nastaveni intenzity zpomaleni ¢ Pl=vystrazne bliknuti
e fmla = maximalni bezpecnostni limit sly motoru pri ¢ oc = ovladani otevreni/zavreni
otevirani ¢ cf = provoz integrovaného prfijmace s
e fmlc = maximalni bezpecnostni limit sily motoru pfi fixnim k6dem
zavirani e 3c =kanal tretiho ovladace
¢ sbat = rozsah pohybu
¢ relé = zpozdéni pomocného relé
Mazani Setup (nastaveni)= nastaveni zdvihu zavory
o Parameter Reset (reset parametru) = Read code (nacteni kd6du)= rozpoznani
navrat do tovarniho nastaveni a identifikace vysilact

¢ Erase 1 transmitter (smazani jednoho ovladace)
e Erase memory transmitters (smazani viech ovladacu)
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Konfigurace ridici jednotky

Pro nastaveni fidici jednotky je mozné poufZit vyse uvedené parametry zobrazované na
displeji.

Do tohoto menu vstoupite kratkym stiskem tlaCitka ENTER (E). Dlouhy stisk tohoto tlacitka
slouzi pro navrat do nadrazeného menu nebo pro zruseni navolené operace - odpovida
funkci ESC. Pro listovani v menu pouzijte tlacitka Sipek nahoru a dolu.

POZOR: B&hem listovani v menu fidici jednotka ignoruje prikazy START/ZAVRIT a OTEVRIT.

Sipka nahoru

Sipka dold

10[ T/ |
— Funkce Enter - stisknout
| O L l kratce

T FE Funkce Esc - stisknout

na 2s

V pohotovostnim rezimu se na displeji zobrazuji znaky r — 00, kde "r" znamena funkci
ovladace rolling code a dvé nasleduijici Cislice indikuji pocCet registrovanych oviadacU v
paméti. Pismeno "f' znamena funkci ovladacCe ve fixnim kédu. Priklad: znaky f - 03 v
tomto pripadé indikuji, Ze jsou v systému uloZeny 3 ovladace ve fixnim kodu.

Pokud se na displeji zobrazuje Ciselna hodnota se Sipkami, je mozné upravovat nastaveni
maximalniho proudu motoru. V tomto rezimu displej zobrazuje dveé cislice indikujici
odebirany proud béhem pohybu zavory a tfi pismena indikujici stav zavory: op =
oteviena; cl = zavrfena; ba = otevirani; bc = zavirani. Priklad: znaky 00cl indikuji, ze
zavora je zaviena a neni odebiran zadny proud.

Témito parametry je mozné regulovat maximalni bezpecny proudovy odbér zavory a jeji
zdvih.

V pohotovostnim rezimu je mozné pres displej vstupovat do hlavniho menu stiskem
tla&itka E (ENTER).

Pro prochazeni konfiguracniho menu je mozno poutzit Sipky.

Polozky menu jsou sefazeny v poradi: add transmitters (pfidani ovladace) €->
adjustments (nastaveni) €-> functions (funkce) €-> delete (mazani) €-> language
(jazyk) €-> set up (nastaveni) €-> read codes (nacteni kddu).
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Add transmitters (pfidani ovladaéu)

Pfed ulozenim ovladace se ujistéte, Ze je tento ovladaC kompatibilni s typem priimace
integrovanym v fidici jednotce. V pohotovostnim rezimu se na displeji zobrazuje znak "r"
pro priimace typu rolling code nebo znak "f* pro prfijjimace s fixnim kédem. V priimaci
mohou byt ulozeny ovladace v kdédovani rolling code typu HCS300 STAGNOLI s miliardou
moznych kombinaci k6dU nebo v kddovani ve fixnim kédu typu HT53200, ve 13 bitovém
kédu nebo ve fixni Casti rolling code (28 bits SN). V systému je mozné ukladat az 76
rdznych kodu (riznych oviadacu).

e Pomoci tlacitka E (ENTER) vstupte do menu add transmitter (pfidani ovladace),
pomoci Sipek se presunte na displej 1ch, 2ch nebo 3ch a vyberte kanal, ktery chcete
ulozit. Stisknéte tlacCitko E (ENTER) pro potvrzeni volby. Jakmile se zobrazi na displeji
prikaz pro stisknuti tlacitka, stisknéte tlacitko ovladace, ktery ma byt ulozen. Pokud
operace probé&hla korektné, zobrazi se napis "ok", pokud dodlo k chybé& nebo je pamét
zafizeni preplnéna zobrazi se napis "err". Pokud nenastane zadna zména, znamena to,
Ze neni pouzity ovladac kompatibilni se zafizenim.

e Externi anténa instalovand co nejdale od potencidalu zemé zvySuje dosah mezi
ovladacem a prijimacem. Dosah signdlu se snizuje vlivem velkych kovovych predmétd
nebo Zelezobetonovych konstrukci umisténych v jeho cesté.

Adjusments (nastaveni)

Vstupte do menu Adjustment pro Upravu parametrd. Pomoci Sipek zvolte parametr, ktery
ma byt nastaven a stisknéte tlaCitko E (ENTER) pro zobrazeni hodnoty. Pomoci Sipek
upravte zvoleny parametr a volbu potvrdte tlacitkem E (ENTER).

Pro opusténi menu dlouze stisknéte tlacitko E (ESC).

e ttca (doba pro automatické zavreni): Cas, za ktery se zavora zavie z plné otevrené
polohy do polohy automaticky zavieno. Pokud je béhem této operace aktivni
fotobunka, Cas "ttca" se pocita od okamziku jejiho uvolnéni. Defaultni nastaveni od
Stagnoli je 10 sekund a je mozné je ménit v rozmezi 1 az 240 sekund.

e rlap (zpomaleni pred otevienim): fidici jednotka zpomaluje pohyb motoru na konci
otevreni. Defaultni nastaveni je 50% a je mozné je ménit v rozmezi 0 to 90. Spravnym
nastavenim toho se zabrani vibracim zavory ve stavu, kdy se blizi k otevreni.

e rlch (zpomaleni pred zavienim): fidici jednotka pred dokoncenim zavirani provede
zpomaleni. Defaultni nastaveni je 50% a je mozné je ménit v rozmezi 0 do 90. Spravnym
nastavenim toho parametru se zabrani vibracim zavory ve stavu, kdy se blizi k zavreni.

e vap (rychlost pri otevirani): nastaveni rychlosti motoru pfi otevirani. Defaultni nastaveni
rychlosti je 5 a je mozné je ménit v rozmezi 1 do 10.

e vch (rychlost pri zavirani): nastaveni rychlosti motoru pfi zavirani. Defaultni nastaveni
rychlosti je 5 a je mozné je ménit v rozmezi 1 do 10.

e vral (intenzita zpomaleni): defaultni nastaveni rychlosti je 5 a je mozné je ménit v
rozmezi 1 do 10.
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¢ fmla (maximalni bezpecna sila pfi otevirani): maximalni bezpecna sila pfi otevirani
zavory. Defaultni nastaveni od Stagnoli je 50 a je mozZzné je ménit v rozmezi 10 az 99.

¢ fmlc (maximalni bezpecna sila prfi zavirani): maximalni bezpecna sila prfi zavirani
zavory. Defaultni nastaveni od Stagnoli je 50 a je mozné je ménit v rozmezi 10 aZ 99.

POZOR: nastaveni téchto dvou parametrt ovliviiuje bezpeénost celého systému. Spoleénost
Stagnoli doporucuje nastavovat tyto parametry s uréitou bezpeénostni rezervou s ohledem
na maximalni proud motoru ve fazi zavirani i otevirani (nejméné +10). Hodnota proudového
odbéru je béhem operace zobrazovana na displeji.

Pokud jsou hodnoty "fmla" a "fmlc" nizké, je bezpecnost proti "priskfipnuti" osoby zavorou
vys$si.  Pokud jsou hodnoty pfili§ vysoké, maze dojit k chybnému vyhodnoceni prekéazky v
trase zavory.

Po dokon¢eni instalace zkontrolujte, jestli toto vdmi provedené nastaveni odpovida normé
EN12453.

¢ sbat (limitni spinac): vdaném procentuelnim rozmezi pohybu zavory je definovan limitni
spinac. Poloha tohoto fiktivniho spinace je dana enkodérem. V tomto pasmu se tedy
nevyhodnocuje prekazka. Defaultni nastaveni od Stagnoli je 10 a je mozné je ménit v
rozmezi 5 az 20.

e relé (zpozdéni pomocného relé): Cas, po ktery kontakt pomocného relé po zavreni
zavory zUstava sepnuty. V pfipadé aktivniho parametru ""3c" indikuje tato hodnota cas
v sekundach, po ktery zUstava kontakt pomocného relé sepnuty po stisku 3. kanalu
dalkového ovladace.
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Functions (funkce)

Vstupte do menu Adjustment (nastaveni) pro Upravu parametrl. Pomoci Sipek zvolte
parametr, ktery ma byt nastaven a stisknéte tlacitko E (ENTER) pro zobrazeni hodnoty.
Pomoci Sipek upravte zvoleny parametr a volbu potvrdte tlacitkem E (ENTER). Pro opusténi
menu dlouze stisknéte tlacitko E (ESC).

e ca (automatické zavreni zavory po predchozim plném otevreni). Nastaveni doby "ttca",
ktera musi uplynout od konce otevreni a zacatkem automatického zavirani.

e ba (ignorovani povelu START béhem otevirani): fidici jednotka ignoruje impulz START
béhem faze otevirani.

e bp (ignorovani povell b&hem pauzy): fidici jednotka ignoruje impulzy START/ZAVRENI,
OTEVRENI b&hem pauzy mezi otevienim a automatickym zavienim. Tato funkce je
uZitecné zejména pokud, pres zavoru projizdi / prochazi mnoho osob.

e cr (rychlé zavreni): toto rychlé zavieni se aktivuje po prichodu/prijezdu pres detekeni
z6nu fotobunék, kdy? je zavora oteviena. Regulacni Cas "ttca" (pokud je aktivni a je
veétsi nez "ch r") bude automaticky snizen na hodnotu "ch r" (sekundy).

* 2p (operace otevieni/zavieni): pokud je funkce aktivni, tak se pri kazdém impulzu START
invertuje smér pohybu zavory (OTEVRENI — ZAVRENI). Pokud funkce aktivni neni, bude
sekvence zavory pii kazdém impulzu OTEVRENI - PAUZA (ttca) — ZAVRENI — STOP.

e pl (vystrazné bliknuti): po zadani pfikazu na otevieni nebo zavieni zavory se na 2s
aktivuje vystrazna lampa, potom se provede zvoleny pohyb.
e oc (funkce otevreni/zavieni): stiskem tlacCitka START se zavora otevird, dalsim stiskem

tohoto tlacitka se zavira.

e cf (provoz priimace ve fixnim kédu): pokud je funkce aktivni, pracuje radiovy priimac
integrovany v fidici jednotce v rezimu fixniho kédu.

¢ 3c (tfeti kanal ovladace): pokud je funkce aktivni, pak pokud je spustén 3. kanal, sepne

se pomocné relé na uvedenou dobu v sekundach (viz parametr pro nastaveni relé).
Zkontrolujte, zda mate v paméti tento 3. kanal ovladace zaregistrovan.
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Delete (mazani)

V této nabidce je moiZné provést reset systému do tovarniho nastaveni a mazani
prifazenych dalkovych ovladacl. Vstupte do menu Delete (mazani) pro UGpravu
parametrd. Pomoci Sipek zvolte parametr, ktery ma byt nastaven a stisknéte tlacitko E
(ENTER) pro zobrazeni hodnoty. Pomoci Sipek upravte zvoleny parametr a volbu potvrdte
tlaCitkem E (ENTER). Pro opusténi menu dlouze stisknéte tlacitko E (ESC).

e Parameter reset (reset parametri): pro reset viech parametrd do tovarniho nastaveni
vyberte prislusnou polozku v menu a stisknéte tlacitko E (ENTER). Zprava o provedeni
této akce se zobrazi na displeji. Tato zprava bude blikat, dokud provedeni akce neni
potvrzeno tlacitkem ENTER nebo neni akce zruSena tlaCitkem E (ESC).

e erase 1 transmitter (smazani jednoho ovladace): pro smazani kédu ulozeného
dalkového ovladace vyhledejte prislushou polozku menu a stisknéte tlacitko E (ENTER).
Na displeji se zobrazi pokyn PRESS (stisknout). Stisknéte nyni tlaCitko ovladace, ktery
chcete ze systému vymazat. Pokud operace probé&hla korektné, na displeji se zobrazi
zprava OK. V opacném piipadé se zobrazi chybové hlaseni "ERR".

e Erase all memory transmitters (smazani vSech uloZzenych ovlada¢t): pro smazani kédu viech
ulozenych dalkovych oviadacU vyhledejte pfislusnou polozku menu a stisknéte tlacitko E
(ENTER). Na displeji se zobrazi zprava "prg", kterd bude blikat dokud provedeni akce
neni potvrzeno tlacitkem ENTER nebo neni akce zrudena tlacitkem E (ESC).

Dodatek: Pro smazani paméti priimace je nutné dvoji potvrzeni (smazani paméti a
"PRG").

Language (jazyk)

Na displeji mohou byt zobrazovany Udaje v téchto jazycich: italiano (italsky), francais
(francouzsky), english (anglicky), espagnol (Spanélsky). Pro nastaveni zvoleného jazyka
stisknéte tlacitko E (ENTER) a jdéte pomoci Sipek do menu lingua (jazyk). Potom stisknéte
tlacitko E (ENTER) pro vstup do této nabidky. Vyberte jazyk a znovu stisknéte tlacitko E
(ENTER).

Pro opusténi menu dlouze stisknéte tlacitko E (ESC).

Learning ("uc¢eni")

Tato operace umoznuje automatické nastaveni parametrd potiebnych pro definovani
zaCatku a konce pohybu zavory. Pred jejim zapocCetim se ujistéte, Ze je zavora spravné
nainstalovana a zapojena. Potom rahno zavory umistéte do poloviny jeho zdvihu.

Stisknéte tlacitko E (ENTER) pro vstup do menu a potom jdéte pomoci Sipek na polozku
learning ("uceni") a stisknéte tlaCitko E (ENTER). V tomto stavu se zavora otevie (pokud by
se zavirala, invertujte zapojeni motoru. Pokud by se zavora nezavirala ani neotevirala,
zkontrolujte instalované bezpecénostni prvky a zapojeni enkodéru) a potom tuto operaci
jesté jednou zopakuje. Tyto prvni dva pohyby slouzi systému k automatické identifikaci
zaCatku a konce zdvihu motoru. Nasledujici dva pohyby slouZi k detekci odbéru motoru
béhem otevirani a zavirani. V této fazi kontrolujte hodnoty zobrazované na displeji. Tyto
hodnoty jsou dUlezZité pro urceni bezpecné sily motoru. Hodnota proudového odbéru je
indikovana pismenem "a" a dvéma cislicemi béhem otevirani a pismenem "b" a dvéma
Cisicemi behem zavirani.

Na konci uspésné provedené procedury provedené uceni se zobrazi hlaseni "ok". V
opacném pripadé se zobrazi chybova zprava "err".
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Stisknéte dlouze tlacitko E (ESC) pro opusténi reZimu programovani. Nastavte spravnou
hodnotu maximalni bezpecné sily motoru pfi otevirani a zavirani. Tato Groven musi byt o
nékolik stupn¥ vyssi nez je béina Uroven zobrazovana na displeji pfi normalnim pohybu
zavory béhem procesu "uceni".

POZOR: toto nastaveni muze ovlivnit Groven bezpeénosti automatického systému.

B&hem provadé&nych pohybU pii procesu "uceni" nejsou piikazy START, OTEVRENI, ZAVRENI
aktivni a fidici jednotka pracuje s parametry sily motoru nastavenymi na maximum. Presto
Ze jsou bezpecnostni prvky pri této operaci stale aktivni, ujistéte se, ze se v pracovnim
prostoru zavory nepohybuiji Zzadné osoby a nemUze dojit k poskozeni hmotnych véci.
Provedte zkousku spravné funkce celého systému.

Zmérte silu pohybu zavory a ovérte, Ze tato sila vyhovuje hodnotam specifikovanym

v normé EN12445.

Read code (nacteni kédu)

Kéd dalkového oviadace, ktery byl uloZzen do systému je mozné pro kontrolu zobrazit na
displeji jednotky a zkontrolovat tak, jestli je novy ovladac kompatibilni s radiovym
prijimacem jednotky. Jdéte do menu read code (nacteni kdédu) a stisknéte tlacitko E
(ENTER). Jakmile se na displeji zobrazi vyzva PRESS (stiskni), stisknéte tlacitko ovladace,
ktery chcete zkontrolovat.

= prvni obrazovka: Sr01 nebo Sf0lnebo -r01 nebo —f01, atd.

Prvni znak indikuje vyrobce radiového ovladace ( "S" znamena Stagnoli a "a" je béziny
vyrobce). Druhy znak indikuje typ pouZitého kédovani ('r' znhamena rolling code a "f'
oznacuije fixni kdd). Posledni dva znaky reprezentuji kod tlacitka, které bylo stisknuto.

= druh& obrazovka: P_00, kde pismeno P znamend pozici a nasledujici Cislice (od 0 do 75)
indikuji poradi dalkového ovladace v paméti prijimace. Pokud ovladac v paméti nebyl
nalezen, zobrazi se na displeji tyto znaky: ----.

~ freti a ¢tvrta obrazovka: ukazuje hexadecimalni kdd daného ovladace.
POZNAMKA: Pokud pfi zobrazeni vyzvy "press" po stisku tlacitka nenastane zadna zména,
znamena to, Ze je dany ovladac nekompatibilni s prijmacem jednotky Stagnoli. Ujistete se

také, Ze je karta prijimace do desky jednotky spravné zasunuta a ze je jeji anténa v
poradku.
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Informativni obrazovky

Ridici jednotka ma tii informativni obrazovky, které mohou byt zobrazeny na jejim displeji
postupné po stisku tlacitka ENTER v pohotovostnim rezimu:

e prvni obrazovka: d vi, kde "d" indikuje motor Daphne 24V a Cislice 01 - verzi
softwaru.

« druha a treti obrazovka: 0000 0000 indikuje pocet kompletnich pohybU zavory
provedenych fidici jednotkou.

Diagnostické obrazovky

Ridici jednotka mUze identifikovat rizné stavy, chyby a alarmy, které v systému nastaly a
zobrazit je na displeji v pohotovostnim rezimu. Tato hlaSeni se nezobrazuji, pokud je displej
VvV reZzimu zobrazeni proudu motoru.

o rf: aktivace pitkazu OTEVRIT na prvnim radiovém kanalu.

c rf: aktivace pitkazu ZAVRIT na druhém radiovém kanalu.

iirf: aktivace prikazu 3ch na tfetim radiovém kanalu.

sta: aktivace prikazu START na vstupni svorkovnici.

stop: aktivace prikazu STOP na vstupni svorkovnici.

open: aktivace prikazu OTEVRIT na vstupni svorkovnici.

clos: aktivace piikazu ZAVRIT na vstupni svorkovnici.

pho: aktivace vstupu fotoburiky pro zavreni na vstupni svorkovnici.

phoa: aktivace vstupu fotoburiky pro otevreni a zavieni na vstupni svorkovnici.
am 1: zasah proudového senzoru.

encl: zasah senzoru s enkodérem.

encs: zasah senzoru s enkodérem v rezimu slave (v synchronnim modu).

amps: zasah proudového senzoru v rezimu slave (v synchronnim modu).

e ac: naruseni synchronizace (v synchronnim modu).

n ac: ztrata komunikace mezi jednotkou master a slave (v synchronnim modu).
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