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1 Uvodniinstrukce a bezpegnostni vystrahy

Tento navod je uréen vyhradné pro osoby
kvalifikované pro provadéni instalace téchto
systémd. Informace zde obsazené nejsou uréeny
koncovému uzivateli. V navodu jsou popisovany
Fidici jednotky H70/104AC a H70/105AC pro Fizeni
jednoho jednofazového asynchronniho motoru
230VAC.

VYSTRAHA NEBEZPECI URAZU PROUDEM

Pred instalaci si dukladné prostudujte tyto
instrukce.
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Z davodu ochrany pred drazem elektrickym
proudem vypnéte pred kazdou praci na zafizeni
elektrické napéajeni.

Instalaci systému smi provadét pouze osoba s
odpovidajici kvalifikaci dle platnych predpist.

Pro pripojeni musi byt pouzity kabely vhodné pro
dané napéti a proudovou zatiZitelnost.

Elektrické pripojeni musi byt provedeno v souladu s
dokumentaci zafizeni a jeho technickymi parametry.
Zkontrolujte pfipojeni ochranného vodice a
celistvost ochrannych vodi¢d na strané motoru i
fidici jednotky.

Vodi¢e pfipojené ke svorce COR (osvétleni
vchodu/vjezdu) a LAM (vystrazna lampa) musi byt
jistény rychlou pojistkou 5x20 0 minimalni proudoveé
hodnoté 1A/ 250V.

Pokud ma byt pripojen elektricky zamek, nesmi byt
napdjen z interniho zdroje pro externi zafizeni, ale
pouzijte vhodny externi zdroj.

Pokud je vyjmuta pojistka pro okruh 24VAC (F2),
odpoji se napajeni pro fotoburiky a relé. Na
displeji jednotky se pak zobrazi blikajici hlaseni
24AC. V tomto stavu neni mozZné
mikrokontrolérrestartovat. Pokud by to bylo nutné,
napf. po Upravé nékterého parametru (napf. par.
enkodéru nebo limitnich spinacud), je tfeba vypnout
napajeni a pockat, dokud displej nezhasne. Potom
napajeni jednotky znovu zapnéte.

2 Popis vyrobku

Ridici jednotky H70/104AC jsou uréeny pro Fizeni
jednoho asynchronniho motoru od spole¢nosti
ROGER (s predinstalovanym vyvodem), kterym jsou
ovladany posuvné brany, rolovaci garazova vrata,
apod.

Jednotky H70/105AC jsou urcéeny pro fizeni jednoho
asynchronniho motoru od rdznych vyrobcd. Tento
motor musi vyhovovat nize uvedené specifikaci.
Pokud je pouzit motor s enkodérem, fidici jednotka
ziskava Udaj o aktualni poloze brany a muze
detekovat kolizni stavy.

K ridici jednotce je mozné pripojovat fotoburiky,
prvky safety edges, ovladaci tlacitkové panely,
klicem ovladané prepinace, vystrazné lampy,
radiovy pfijima¢ poveld, osvétleni oteviené brany,
elektricky zamek, osvétleni vchodu/vjezdu a zamek.

Konfiguraci systému je mozné provadét ve dvou
Urovnich: v zakladni, kterd je dostacujici pro vétsinu
aplikaci a v rozSirené, kde je mozné nastavit vétsi
mnozstvi parametrd a funkei.



3 Technické parametry vyrobku H70/104AC - H70/105AC

NAPAJECT NAPET]
MAXIMALNI PRIKON
POCET PRIPOJITELNYCH MOTORU 1
NAPAJENI MOTORU

TYPY MOTORU

TYP RiZENi MOTORU

JMENOVITY PRIKON MOTORU

MAX PRIKON - VYSTRAZNA LAMPA
MAX PRIKON - OSV. VCHODU/VJEZDU

600W

230VAC
Jednofazovy, asynchronni
Fazové, pomoci triaku

230VAC + 10% 50Hz
1300W

40W 230VAC - 25W 24VAC/DC (bezpotenciélovy kontakt)
100W 230VAC - 25W 24VAC/DC (bezpotenciélovy kontakt)

OSVETLENI OTEVRENE BRANY 2W (24VAC)
ELEKTRICKY ZAMEK 6W (24VAC)
PROVOZNI TEPLOTY -20°C ... +60°C
STUPEN KRYTI IPOO

ROZMERY VYROBKU

4 popis zapojent a jisténi

Na obr. 1 je schéma zapojeni napajeni jednotky,
motor a pojistek.

Na ridici desce jsou dvé rychlé pojistky 5x20mm - F1
6,3A/ 250V (F6,3A) a F2 315mA 7250V (F315mA).

Na obr. 2 a 3 je schéma zapojeni vstupt a vystupu:

1 L (faze), vstup napajeni 230VAC/ 50Hz

2 N(nul. vodi¢), vstup napajeni 230VAC/ 50Hz

3 PE (ochr. vodi¢) - nezbytny z davodu

bezpecnosti pred Grazem elektrickym proudem.

4 AP, 230VAC vyst. pro motor: otevieni

5 CM, 230VAC vyst. pro motor: spol. vodié¢

6 CH, 230VAC vyst. pro motor: zavieni
HH Pouzijte rozbéhovy kondenzator dle specifikace

motoru.

7,8 COR, osv. vchodu/vjezdu (bezpotencidlovy
kontakt): max. napéti 230VAC, viz techn.
parametry. Na tento vystup je mozné
alternativné pripojit elektricky zamek. V tom
pfipadé je nutné upravit nastaveni parametru
79 99.

LAM, vystraznd lampa (bezpotencialovy
kontakt): max. napéti 230VAC, viz techn.
parametry.

11 24VAC, napéjeni pro externi zafizeni (6W, max.
proud 250mA, pfi pfipojeni zafizeni bez
vlastniho usmérriovace snizeno na 200mA)

12 SC, osv. oteviené brany (24VAC, 2W);
alternativné mozno pripojit napajeni vysilaca
fotobunék (TX). V tom pripadé se doporuéuje
upravit nastaveni parametru A8 na hodnotu

9,10

98 x 141 x 40mm, hmotnost: 0,48kg

02 (v rozsireném programovacim rezimu), aby
se aktivovala funkce testovani fotobunék.

13 COM, spole¢na svorka pro vstupy a vystupy
malého napéti.

14 FT2,fotoburka €. 2 (kontakt N.C.) @

15  FT1,fotoburka €. 1 (kontakt N.C.) @

16  COS2, prvky safety edge 2 (kontakt N.C. nebo
8,2kOhm) @

17  COS1, prvky safety edge 1 (kontakt N.C. nebo
8,2kOhm) @

18 ST, prikaz STOP (kontakt N.C.) @

19 PP, vstup pro prikaz step-by-step

20  Prijimaci anténa - stinéni

21  Vstup pro pripojeni antény (pfi pouziti externi
antény poutzijte kabel RG58)

22 ORO, vstup pro fizeni hodinami

23 PED, vstup pro prikaz otevieni pro chodce
(kontakt N.O.): pfi tovarnim nastaveni se
bréna otevira na 30% rozsahu.

24 CH, vstup pro pfikaz na zavieni (kontakt N.O.)

25 AP, vstup pro prikaz na zavieni (kontakt N.O.)

26, 27, 28 COM, spol. sv. pro vstupy a vystupy
malého napéti.

Enkodér, limitni spinace a rozpojitelné svorkovnice,
v levém hornim rohu desky (obr. 4) se mohou lisit
podle modelu (H70/104AC nebo H70/105AC).
H70/104AC je osazena 3 bilymi konektory, které Ize
pripojit pouze k systémdm ROGER u nichZ je Fidici
jednotka uréena pouze pro motory s pfipravenym
kabelovym vyvodem. Popis téchto konektord je
uveden niZe:

SB  Pfipojeni mikrospinace pro uvolnéni motoru
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(kontakt N.C): deaktivace pohybu ©@
FC  PFipojeni limit. spina¢t motoru (kont. N.C.)
ENC Pripojeni enkodéru motoru ROGER ®

H70/105AC je vybavena Sroubovaci svorkovnici pro

univerzalni pouziti. Popis jednotlivych svorek je

uveden zde:

29  +5VDC, pouze pro napajeni enkodérd motord
ROGER.

30  24VAC, pouze pro napajeni magnetickych
limitnich spina¢t motord ROGER.

31  FC1, limitnisp. ¢ 1-vstup (kont. N.C.).
Funkci nutno nastavit parametrem 8-(72
v menu rozsirenych parametra) ©.

32 FC2, limitnisp. & 2-vstup (kont.N.C.).
Funkci nutno nastavit parametrem 8-(72
v menu rozsifenych parametra) ©.

33 Nepfipojeno

34 ENC, pfip. enkodéru motru ROGER - signal ®

35  COM, spol. vodi¢ pro vstupy a vystupy malého
napéti. Zaporny pol pro napajeni enkodéru.

VYSVETLIVKY
@VSechny vstupy (N.C. - v klidu sepnuté) pro
bezpecnostni prvky, které nejsou instalovany,
musi byt propojeny se svorkou COM (ktera je
spoleéna pro vstupy i vystupy). Nebo musi byt
deaktivovany v menu rozsirenych parametrd
(par. 50, 51, 53,54, 73,74 iz
odstavce 4.2,4.3a4.4).
®  Opticky enkodér je v tovarnim nastaveni
povolen. Nastaveni parametru pro dany motor
se provadi v menu rozsirenych parametrd,

parametr b-(75 v menu rozirenych parametrd),

(c

Pokud nejsou limitni spinace instalovany, musi byt v
programu zakazany parametrem 8- (72 v
menu rozsirenych parametrd), vstup
nepropojujte. Funkce limitnich spinact zavisi na
nastaveni parametru O- (721 v menu
roz§ifenych parametr(), tovarni nastaveni je O1,
a vysledna funkce je popsana nize:

(al=! FC1->FCA FC2 -> FCC
Tov.nastaveni  LIM. SP. otevieni Lim. sp. zavieni
FC1->FCC FC2 -> FCA

al-]

Lim. sp. zavreni

4.1 piipojeni motoru a limitnich spina&d

Motory a limitni spinace jednotek H70/104AC maji
predinstalovany kabelové vyvody a neni nutné do
nich jakkoli zasahovat.

Lim. sp. otevreni
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Pokud je treba provést reverzaci sméru otaceni,
provedte tuto zménu nastavenim parametru O-
(71 v menu rozsitenych parametrd). Pro pripojeni
jednotek H70/105AC k motoru pouZijte kabel 4 x
1,5mm?  Pokud jsou pouzity limitni spinace,
pfipojte je kabelem 4x0,5mm?2. Pokud jsou tyto
spina¢e uvnitf motoru, mohou byt pouZity pro
odpojeni proudu do motoru, kdyZ brana dosahne
limitni pozice: Pfi této funkci nesmi byt spinace
pripojeny na svorky 31 a 32, ale do série k vystupu
AP (pokud se jedna o limitni spina¢ pro otevieni),
CH (pokud se jedna o limitni spina¢ pro zavieni). Pfi
tomto zpasobu zapojeni se motor zastavi pri aktivaci
limitniho spinace. Pokud je v3ak Fizeni provadéno na
zékladé ¢asu (enkodér neni pouzit), vypinaji se
prislusna relé a vystrazna lampa pouze po vyprseni
pracovniho ¢asu.

4.2 standartni konfigurace limitnich spina¢a

Vstupy FC1 a FC2 jsou v tov. nastaveni povoleny.
Pokud nejsou zapojeny nebo jsou pouzity pro
odpojovéani privodu motoru (jak je to popisovano v
predchozim odstavci), nastavte parametr 8-00 (v
menu rozsifenych parametrd na 72 0Q), vstupy
nepropojujte.

Nastavenim tohoto parametru na hodnotu 02
mUZete povolit pouze limitni spina¢ pro otevieni.

4.3 standardni konfigurace fotobunék

Vstupy FT1 a FT2 jsou v tov. nastaveni povoleny.
NiZe je uvedena standardni konfigurace fotobunék
s parametry v menu rozsifenych parametra:

5o 0o
I

FT1 béhem otevirani bez funkce

FT1 aktivaci béhem zavirani dochazi k
reverzaci pohybu

UmoiZriuje aktivaci motora i kdyz je
paprsek FT2 prerusen.

FT2 aktivaci béhem otevirani dojde k

zastaveni. Jakmile je svételny paprsek

obnoven, otevirani pokracuje.

FT2 aktivaci béhem zavirani dojde k

zastaveni. Jakmile je svételny paprsek

obnoven, dojde k reverzaci - otevieni.
UmoZriuje aktivaci motord i kdyz je
paprsek FT2 prerusen.



POKUD NEJSOU FOTOBUNKY €. 1 INSTALOVANY,

nastavte 50 00251 00.
POKUD NEJSOU FOTOBUNKY €. 2 INSTALOVANY,
nastavte 53 00 a54 00

nebo elektricky propojte jejich svorky se svorkou
CcoMm.

4.4 standardni konfigurace prvku safety edges

Vstupy COS1 a COS2 jsou v parametrech
standardné zakézany.

Jejich povoleni je mozné nastavit v

menu rozsifenych parametrd 73 a 74 .

5 Karta radiového pijimage

Prijima¢ (viz obr. 1) poskytuje s dalkovym
ovladacem standardné dvé nasledujici ovladaci
funkce:
PR1 ovladani step-by-step (v krocich). Nastaveni Ize
upravit pomoci parametru
76 v menu rozsifenych parametra.

PR2 prikaz otevieni pro chodce. Nastaveni lze

upravit pomoci parametru 7 7 vV menu
rozSirenych parametrd.

6 Rezimy funkce displeje

Na displeji mohou byt zobrazeny nasledujici
informace podle nastaveného provozniho rezimu:
= PRIKAZY A STAVY BEZP. PRVKU: Jakmile je
jednotka v tomto reZzimu zapnuta, jsou stavy
fidicich vstup( zobrazeny pomoci dvou ¢islic na
levé strané, stavy bezpecénostnich prvkd jsou
zobrazovény po pravé strané. V jakémkoli jiném
rezimu stisknéte pouze tla¢itko UP nebo DOWN
tolikrat, az se stavy na displeji zobrazi.
Stavy vstupd je mozné zobrazit za poslednim
parametrem a nebo pred prvnim parametrem v
nabidce (podrobny popis je uveden v odstavci
6.1).

* PARAMETRY: Dvé &islice vlevo zobrazuji nazev
parametru, dvé &islice vpravo numerickou
hodnotu tohoto parametru (podrobny popis

je uveden v odstavci 6.2).

= REZIM STANDBY: V tomto rezimu blika LED
“POWER”, ¢imz indikuje p¥itomnost
napajeciho napéti (desetinna tecka - digit vlevo).
Podrobny popis je uveden v odstavci 6.3.

« REZIM TEST: Dva digity vlevo udavaji nazev

aktivniho prikazu (po dobu 5s, potom zmizi), dvé
blikajici ¢islice na pravé strané displeje indikuji
pocet alarmovy stav bezpeénostnich prvkd. Pro
odchod z tohoto rezimu stisknéte tla¢itko TEST.
Podrobny popis je uveden v odstavci 6.4.

6.1 prikazy a bezpegnostni funkce

Vstupy jsou na displeji zobrazeny nésledujicim
zpusobem:
STAVRIZENI

STAVBEZPECNOSTNICH PRVKU

VZDY SVITI

FT = fotobunky

COS = prvky safety edge

SB = odemknuti
Pokud je dany vstup sepnuty, sviti odpovidajici
segment displeje. Segmenty pfifazené vystupim v
klidu nesviti (v klidu rozepnuté kontakty N.O.). Po
prijeti ptikazu se vystup sepne. Segmenty
odpovidajici instalovanym bezpec¢nostnim prvkam
(v Klidu sepnuté kontakty N.C.), pokud nejsou tyto
prvky sepnuty, jsou ve stavu alarmu.
BEZPEENOSTNI  PRVKY DEAKTIVOVANE POMOCH
PARAMETRU:
Odpovidajici segment LED blika.
BEZPEENOSTNI PRVKY NEINSTALOVANY:
Odpovidajici segment LED neni zobrazen.

6.2 Rezim parametri

A PARAMETR HODNOTA

velol T I e+

pown [o] | I_J{lI1_I{o] -
v [o] [9]

PROG TEST
up nasledujici parametr
DOWN  predchozi parametr
+ zvySeni hodnoty parametru o 1
- sniZeni hodnoty parametru o 1
PROG  programovéani pohybu (viz par. 7)
TEST povoleni reZimu testovani (viz par. 6.4)
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6.2.1 zména parametru POZOR! Nastaveni nékterych parametra (O-, 8-

Pomoci tlatitek UP a DOWN zobrazte parametr, | @ b-) je ponékud kritické. Pro aktivaci
ktery chcete zménit. Potom pomoci tlagitek + a - | provedeného nastaveni je nutné odpojit napajeni a
zmérite jeho hodnotu (¢islice vpravo za¢nou blikat). [ restartovat tak systém.

Pokud stisknete tla¢itko a pridrzite je cca 1s,
aktivuje se rychlé“pFepl'nénl’,v ktgré umoiﬁ,uje A 6 2.2 Obnoveni tovarniho nastaveni
parametry rychleji. Pro uloZeni upravené hodnoty

pockejte 4 sekundy nebo prejdéte pomoci tlagitek i o ] o
UP a DOWN na dalsi parametr. Cely displej se rychle | POZNAMKA: Provedeni této procedury je mozne,

rozblikg, &imz indikuje ulozeni parametru. pokud neni nastaveno heslo pro ochranu dat.
POZNAMKA: Zmény parametrd pomoci tlagitek [ Vypnéte fidici jednotku, stisknéte a pridrzte
+a- pouze pokud, motor neni v chodu. soucasné tlacitka UP a DOWN a pfitom jednotku

zapnéte, tla¢itka drzte sepnutd. Po 4 sekundach se
na displeji zobrazi blikajici napis rES-tovarni
nastaveni parametrd je obnoveno.

e, oo
ODNOTA FUNKCE POPIS

ZjednoduSena sada parametr je uvedena v
nasleduijici tabulce.

Umist&ni motoru na Motor VLEVO z pohledu zevnitt brany

IE]E] @@] brané Motor VPARAVO z pohledu zevnitf brany
00 Deaktivovano

) [ Avomatice zvreni 01— HSSkt oauton, Zaeni olach preruenin
99 Branase vzdy zavira

— — 00-90 Doba pauzy v sekundéach

@ @ Doba pauzy 92-99 pélka r;Jauz\;/ - 2 minuty...9 minut

= ) vk rapen 0 prtvacetom e oot
OO  Deaktivovano

E] @]@] Rezim generatoru O1  povoleni digitalni filtrace pro dodate¢né napajeni z

generatort

OO  Deaktivovano

E] @@] Vystrazné bliknutf 01-10 poba bliknuti v sekundach

99 Bliknuti 5 sekund (pouze zavirani)
OO  Otevreni - stop - zavFeni - stop - oteveni - stop - zavreni ...
O1  Bytovy diim, obnoveni doby pauzy
E]E] @]@] Rezim Step-by-step 02  Bytovy diim, zavira po plném otev¥eni
O3  Otevreni - zavfeni - otevieni - zavreni
04  Ootevreni - zavreni- stop - otevreni
OO  Bez prerusovani
E] @]@] Zpasoby blikani O1  Jedno bliknuti za sekundu
02 Normalni bliknuti pfi otevirani, rychlé pri zavirani
OO  Bez pripoienych limitnich spinag&a
@ @]@ Povolent limitnich spina¢a O Limitni spinag pro otev¥eni i zavieni piipojen
2 Pouze limitni spina¢ pro zavieni pripojen
@@ @ Normalni prov. moment 01-08 1 minimalni moment ... 8 maximalni moment

IE]E] @]@] Moment béhem zpomal. O1- 1 minimalni moment ... 8 maximalni moment

OO  7zakazano

IEJE] @]@] Volba enkodéru O1  opticky enkodér
02 Magneticky enkodér



6.2.3 Zakladni a rozsiFené parametry

Ridici jednotka umoZnuje konfiguraci ve dvou
reZzimech: Zakladnim a rozSireném.

V menu rozsifenych parametrd je mozno nastavovat
velké mnozstvi hodnot, ale je tfeba také mnohem
hlubsi znalost systému.

Menu_z&kladnich parametrd umoZriuje snadné
nastaveni, je zde mozné ménit méné parametra.
Toto menu je doporuc¢eno zejména pro pripady, kdy
neni nutnd zadna specialni konfigurace.

POZOR!

V tovarnim nastaveni je vyrobek v rezimu zakladnich
parametrd.

| ZAKLADNI PARAMETRY

ﬂ \

pridrzte tla¢itka 4s

v |}
'—'—'J||

Pokud potrebujete prejit do rozsirenych parametra,
pridrzte tlagitka UP a DOWN po dobu 4 sekund.
Potom se na displeji zobrazi prvni parametr rozSirené
nabidky:

e Prvni dva znaky s teckami znamenaji ¢islo
parametru.

e Aby bylo moZné odliSit rozSirené parametry s
¢islem menSim neZ 10 od zékladnich, je pred nimi
uvedeno pismeno A

POZN.: Tuto operaci je mozné kdykoli opakovat a
prepinat tak jednotlivé rezimy.

V odstavci 11 je tabulka s parametry pro rozsifenou
nabidku.

POZN.: Pofadi parametra v zakladni a rozsifené
nabidce neni stejné.

Proto vzdy sledujte popis parametrd v navodu
nebo na Stitku uvnit¥ krytu.

H

I ROZSIRENE PARAM.

6.3 Pohotovostni rezim

Po 30 minutach necinnosti prechézi fidici jednotka
do pohotovostniho rezimu a na jejim displeji se
zobrazuje pouze blikajici tecka. Vstupem do
pohotovostniho rezimu se jednotka vraci do

zobrazeni zékladnich parametra.

| v tomto rezimu je jednotka schopna normalniho
provozu. Pro obnoveni displeje stisknéte nékteré z
tlagitek:

UP, DOWN, +, -.

6.4 Rezim TEST

Tento rezim se aktivuje stiskem tlacitka TEST pouze,
pokud je motor v klidu. Jinak se stiskem tohoto
tlacitka motor zastavi. DalSim stiskem tlac¢itka TEST
se pak aktivuje reZim TEST.

Na displeji se dale zobrazuje:

Cislo svorky bezp. prvku,

ktera je ve stavu alarmu
(blikajici znaky)

alarm je signalizovan

po dobu jeho trvani

jméno aktivniho vstupu
(zobrazeno po dobu 5s)

' AP nejvyssi| Sb = odemknuti

I CH prioritar 18 = ST

' pp 117 = COS1

' PE 1 16 = COS2

\ 115=FT1
neJniiéi ' 14 = ms%
priorita | FA = otevieni

VFC — limit sp.

zavFeni
Displej umozZiuje zobrazeni stavu prikazd a
bezpe¢nostnich prvkd: Po kazdé aktivaci fidici
jednotka kratce aktivuje vystraznou lampu a
osvétleni oteviené brany (svorka ¢.. 12, SC).
Displej indikuje:
= Aktivované prikazy - pomoci sviticich znakd (na
levé strané displeje, po dobu 5 sekund)
= Alarmoveé stavy bezpecnostnich prvkd - pomoci
blikajicich znak( (na pravé strané displeje,
po dobu trvani tohoto stavu).
Pokud neni Zadny z bezpe¢nostnich prvka ve stavu
alarmu, zobrazuji se znaky OO, Pak je fFidici
jednotka schopna vykondvat ptikazy pouze s
jedinou vyjimkou - pokud je aktivovan limitni spinac.
Po 10 sekundach necinnosti se jednotka vraci do
bézného provozniho rezimu.



Pro okamzité opusténi tohoto rezimu stisknéte
znovu tlacitko “TEST”

7 Instalace

Pro spravnou funkci fidiciho panelu je nutné
naprogramovat zdvih brany.

POZOR! Pred pokra¢ovanim se ujistéte, ze:

e Smér pohybu motoru je nastaven spravné

pomoci parametru O-(7 1 v nabidce
roz§ifenych parametrd).

e Zduavodu bezpeénosti umistéte branu do
prostiedni pozice zdvihu, aby jste méli dostatek
¢asu pro jeji zastaveni, pokud by se pohybovala
nespravnym smérem.

< Pripojené bezpecnostni prvky jsou v klidovém
stavu. Bezp. prvky, které nejsou p¥ipojeny jsou
elektricky vyrazeny nebo deaktivovany pomoci
p¥isluSného parametru v menu.

* Do menu programovani nelze vstoupit, pokud je
néktery z bezp. prvkd aktivni. Displej prechazi do
rezimu TEST a zobrazuje vstup, ktery je pravé v
alarmovém stavu a brani vam pokracovani akce.

* Do menu programovani nelze vstoupit, pokud je
pc;volen rezim "pfitomnost osob” (par. A7

01)
na displeji jsou zobrazeny znaky AP PE.

POZNAMKA:

e Pred zadanim prikazt pro otevieni nebo zavieni
vzdy aktivujte ptikaz STOP.

= 6-pélové motory se otaceji pomaleji nez 4-
polové: Pro tyto motory je nutné nastavit parametr
41 na maximalni hodnotu OZ1 (tovarni
nastaveni). Parametry ¢ 42 a 43 musi byt
nastaveny na hodnotu nizs§i nez 60.

= Prerudeni programovani chybovou zpravou AP
P E nastava v téchto situacich:
- Stiskem tlacitka TEST.

- Jeden z bezpeénostnich prvku je aktivovan
(fotoburika, prvek safety edges, tla¢itko STOP).
V téchto pripadech je nutné opakovat
programovani zdvihu.

7.1 Nastaveni zdvihu p¥i zapnutém enkodéru

POZOR!

* Meéreni zdvihu se provadi béhem faze zavirani.

« Pokud jsou pripojeny limitni spinace, pohyb se
zastavi pfi jejich aktivaci, jinak na mechanickém
dorazu brany.

» Programovani se provadi pfi snizené rychlosti, jak

30

10

je nastaveno parametrem 4 1 v menu rozsifenych
parametr. Pro vstup do reZzimu programovani
stisknéte tla¢itko PROG na 4 sekundy:

Na displeji se zobrazi znaky A pp- ; v tomto
okamziku je mozné programovat zdvih opétovnym
stiskem tla¢itka PROG nebo stiskem tlagitka
dalkového ovladace.

Stisknéte tlaéitko PROG (nebo PP): Programovani je
provadéno plné automaticky. Cekejte na dokongeni
a nepreruSujte pfi tom paprsky fotobunék ani
neaktivujte jiné bezpe¢nostni prvky (prvky safety
edges, tl. stop).

Na displeji se zobrazi hlaseni AUtO a bréna se
zatne otevirat. Jakmile je pIné oteviena, napis
AULO se rozblikd na 2 sekundy. Potom népis
AULO prestane blikat a brana se opét zagne
zavirat.

Jakmile je programovani dokonéeno, displej za¢ne
opét zobrazovat stav piikazd a bezpeénostnich
prvkd.

Pokud se zobrazi zprava AP P E(znamena to, Ze

nastala chyba), je nutno proceduru uéeni
opakovat.

7.2 Nastaveni pro &asovou funkci bez
enkodéru a s prvky safety edge
POZOR!
« Nastaveni pracovniho ¢asu probiha béhem faze
zavirani.
 Ridici jednotka automaticky pridava bezpeénostni
¢asovou rezervu.

Pro vstup do reZimu programovani stisknéte tlacitko
PROG na 4 sekundy: Na displeji se zobrazi znaky
AP P-; Vtomto okamZiku je mozné programovat
zdvih opétovnym stiskem tla¢itka PROG nebo stiskem
tlacitka dalkového ovladace.

Stisknéte tlaéitko PROG (nebo PP): bréna se zatne
otevirat a na displeji se zobrazi znaky AP 1, jakmile
kiidlo brany dosahne pozici limitniho spinace,

zobrazi se na displeji blikajici znaky P.A, po dvou
sekundéach se spusti automaticky zavirani. Na displeji
se zobrazi znaky CH1. Jakmile bréna doséhne
limitniho spina¢e pro zavieni, programovani je
dokon¢eno. Jakmile je programovani Uspésné
dokonéeno, displej za¢ne opét zobrazovat stav
prikazC a bezpeénostnich prvkd.

Pokud se zobrazi zprava AP P E(znamena to, Ze

nastala chyba), je nutno proceduru uceni
opakovat.




7.3 Nastaveni pro &asovou funkci bez

enkodéru a bez prvku safety edge

POZOR!

» Programovani pracovniho ¢asu probihd béhem faze
zavirani: Z divodu nepfitomnosti enkodéru a
limitniho spinace je nutné pocitat s vétSimi
¢asovymi rezervami po zastaveni (min. 2
sekundy - max. 4 sekundy), aby bylo jisté, Ze byl
manévr za vSech okolnich podminek proveden.

Pro vstup do reZzimu programovani stisknéte tla¢itko
PROG na 4 sekundy: Na displeji se zobrazi znaky
AP P-: Vtomto okamziku je mozné programovat

zdvih opétovnym stiskem tlacitka PROG nebo stiskem
tlacitka dalkového ovladace.

Stisknéte tlagitko PROG (nebo PP): Na displeji se
zobrazi zprava AP 1.

Stisknéte tlagitko PROG (nebo PP) podruhé:
Jakmile brana doséhne koncové polohy otevieni,
stisknéte tla¢itko PROG, dojde k zastaveni motoru.
Na displeji se zobrazi blikajici znaky PA. Po dvou
sekundach se automaticky spusti zavirani, na
displeji se zobrazi zprava CH 1.

Stisknéte tlagitko PROG (nebo PP) potfeti: Jakmile
bréna doséhne koncové polohy zavieni, ponechejte
¢asovou mezeru 2-4 sekundy a stisknéte tla¢itko
PROG, dojde k zastaveni motoru: Programovani je
tim dokongeno.

Jakmile je programovéani Gspésné dokonceno,
displej za¢ne opét zobrazovat stav ptikazd a
bezpeénostnich prvka.

Pokud se zobrazi zprava AP P E(znamena to, Ze
nastala chyba), je nutno proceduru uéeni
opakovat.

8 Rezim testovani fotobunék

ReZim testovani fotobunék je aktivovan,
pripojenim vysilace fotobunék na svorkovnici SC a
volbou parametru A8 O2 v rozsitené nabidce.
Na kazdy vydany piikaz fidici jednotka odpovida
vypnutim a zapnutim fotobunék a kontrolou stavu
jejich vystupu. Pouze pokud je stav v pofadku, spusti
se motor brany. V opa¢ném pripadé dojde k
zastaveni systému a chybovému hlaSeni.

POZN.: V tomto rezimu je stale pfitomno napéti
24VDC na svorkéch SC. Z toho divodu neni mozné
pouzivat tento vystup pro svitidlo k osvétleni oteviené
brany.

9 chybova hlageni

Pracovni parametry jsou ukladany v paméti
EEPROM s kontrolnimi kddy platnosti. Chyby
parametrd jsou zobrazovany na displeji a sou¢asné
se zjiSténou chybou Fidici jednotka  zablokuje
provedeni dalSich prikazd.

Priklad: V pripadé chyby v parametru 21, displej
zobrazizpravu: 21 EE.

Znaky EE indikuji pfitomnost chyby, Fidici
jednotka bude zablokovana do obnoveni korektni
hodnoty. Pro nastaveni spravné ¢iselné hodnoty
pouzijte tla¢itka + a - , tuto hodnotu pak ulozte.
POZN.: V pripadé chyby parametru je zobrazeno
¢islovani parametrd v rozSiteném rezimu, podle
odstavce 11, i pokud bylo dfive aktivovano menu
zékladnich parametrd.

V pripadé chyby se na displeji zobrazuje zprava

dAtA., Pokud nastane chyba dat, vztahujici se k
délce  zdvihu, bude nutné provést nové
programovani. Parametry je pak mozné zobrazit
stiskem tlagitka TEST.

10 obnoveni referenci polohy

Pokud se brana zavird pomaleji nez obvykle a
vystrazna lampa blika odliSnym zptsobem, znamena
to, Ze si Fidici jednotka obnovuje reference. V této
situaci pockejte, dokud vystrazna lampa neprestane
blikat a az potom muzete zadavat nové prikazy.
Pokud nenechate jednotku dokoncit pohyb, nebude
pohyb brany presny z ddvodu nenactenych
referenci. Béhem manévru blika vystrazna lampa
odlisnym zptsobem (3 sekundy sviti, 1,5 sekundy
nesviti), ¢imz upozorriuje na tento zvl&Stni stav: Az
po obnoveni referenci bude vystrazna lampa blikat
normalné. Tento manévr je provadén za snizené
rychlosti podle nastaveni parametru 41 v
rozsirené nabidce parametrd.

Ztrata referenci miaze byt zpGsobena napf.
vypadkem napajeni, mechanickym uvolnénim
motoru v pfipadé kontaktu brany s prekadzkou
detekci provedenou enkodérem, kterd byla
provedena 3x po sobé v jednom misté, ¢imZ byla
vyhodnocena stabilni prekazka v prostoru brany.

11



POZOR! V zavislosti na zvoleném rezimu nemusi
11 Rozsitena nabidka parametri byt nékteré parametry zobrazovany.
Tabulka s nabidkou rozSitenych parametrd je
uvedena niZe. Hodnoty téchto parametrd jsou
uvedeny vedle jejich nzva.

POZN.: Pokud pouZivate pouze nabidku zakladnich
parametrd, nejsou v této nabidce zobrazeny
parametry, které jsou soucasti rozsirené nabidky.
Jednotka dodané z vyroby nebo po provedeni resetu je
nastavena do zékladnich parametrd.

&islo parametru standardni
° '\ / hodnota

.; N 2 - ]

a2 o

voliteiné hodnoty |_ . I/ OU\' funkce, které se vztahuje k hodnoté 00
\QJ-.'W funkce, ktera se vztahuje k hodnoté01a715

A2 Automatické zavieni po uplynuti doby pauzy

OO Automatické zavieni deaktivovano
01-15 POCET pokusti o zavieni (pieruseni fotoburikou) pred tim, nez brana zdistane trvale oteviena
99 Poceet pokusti 0 zavieni neni omezen

POZN.: parametr 1 - v reZimu z&kladnich parametra.

Pro aktivaci funkce automatického zavieni musi byt parametr nastaven na jinou hodnotu nez OO,
Po nastaveni na hodnotu 99 se bude funkce aktivovat vzdy po uplynuti ¢asu pauzy. Pokud je tento
parametr nastaven na hodnotu meziO1 a 15, bude maximalni pocet pokust o automatické
zavieni odpovidat témto hodnotam.  Pfiklad: Po nastaveni hodnoty O, pokud nékdo prerusi
paprsek fotobunék, béhem automatického zavirani, brana se sice otevie, ale nebude uz provadét dalsi
pokus o zavFeni.

POZN.: Hodnota parametru 4 9 je podfizena zvolenému parametru A 2. Parametr 49 muze mit
maximalni hodnotu odpovidajici parametru A 2.

A3 Automatické zavireni po vypadku sité

OO Automatické zavieni deaktivovano
01 Automatické zavieni se provadi po obnoveni napéti

POZN.: parametr 3- v reZzimu z&kladnich parametra.

Pokud je tento parametr nastaven na hodnotu O 1, fidici jednotka po zapnuti provadi automatické
zavieni s predchozim vystraznym bliknutim trvajicim 5s (i pokud to neni povoleno param. A5).
Tato funkce poskytuje jistotu zavieni brany po vypadku a nasledném obnoveni napéti.

12



Ad REZIM KROKOVANI (STEP-BY-STEP), (PP)

OO OTEVRENI - STOP - ZAVRENI - STOP - OTEVRENI

01 KROKOVANI(OBYTNY DUM), piikaz obnovuje ¢as pauzy z plného otevieni

02 KROKOVANI (OBYTNY DUM), pikaz zavira z piného otevieni

O3 OTEVRENI —ZAVRENI — OTEVRENI - ZAVRENI

04 OTEVRENI —ZAVRENI — STOP — OTEVRENI
POZN.: Parametr 6- v zékladni nabidce parametrd
Charakteristickou vlastnosti funkce je, Ze béhem otevirani je tento pfikaz ignorovan.
V instalacich, kde k brané maze soucasné pfijit vice uZivateld a proto je soué¢asné zadano vice
dalkovych pozadavkd na otevreni, je Ucelné se ujistit o Upliném dokonéeni operace. V tomto rezimu je
mozné zabranit dvéma soucasnym (a protichadnym) aktivacim provedenym raznymi uzivateli.
%D\ZZCR: Nastavenim této funkce (hodnota O1 a O2) se automaticky aktivuje uzamknuti (parametr

).

Pokud je parametr nastaven na hodnotu O1 a pokud je brana oteviena, nedochézi po spusténi
prikazu step-by-step (krokovani) k zavieni, ale k obnoveni ¢asu pauzy.

ACRYY |/ 05n¢ bliknuti

00 K vystraznému bliknuti dojde pouze, pokud je brana v pohybu
01-10 DOBAV SEKUNDACH, kdy je aktivovano bliknuti
89 K vystraznému bliknuti nedochazi pfi otevirani; 5 sekund bliknuti pfi zavirani

POZN.: Parametr 5- v menu zakladnich parametrd

A60 0 Funkce krokovani v rezimu CHODCI (PED)

00 VYP (funkce ovladéni: OTEVRENI - STOP - ZAVRENI - STOP - OTEVREN! - ...)

01 ZAP (b&hem otevirani brany je krokovani IGNOROVANO)

A
0o PFitomnost osob

(0]6)] VYP (ovladani funguje normalng)

01 ZAP (brana se pohybuje pouze, pokud je stisknuto tlagitko OTEVRENI nebo ZAVRENI)

Motor pracuje pouze, pokud je prikaz aktivni. Pouze piikazy OTEVRENI a ZAVRENI
jsou povoleny. Motory se po uvolnéni tla¢itka zastavi. Pfi zadavani prikaza sledujte pohyb brany.

A80 0 Osvétleni oteviené brany

(0]6) Pokud je brana zaviena, svétlo nesviti - v opaéném pripadé ano.

01 Pomalé blikani pi otevirani, rychlé pii zavirani. Pokud je brana oteviena plné, svétlo sviti
trvale. 3x po sobé se vypne za kazdych 15s, pokud se brana zastavi v mezipoloze.

02 Vystup SC je pouzit pro napajeni fotobunék a provadéni jejich testu.

11 15

Délka zdvihu pro zpomalovani

01-30 PROCENTA z celkového zdvihu
Pokud je zpomalovani povoleno (parametr 41 neni roven OQ0), tato funkce uréuje, jak velka ¢ast
zdvihu bude pridélena pro zpomalovani.
POZOR! Pokud neni pfipojen enkodér, je tieba tuto volbu provést pred zapoceti programovani
pohybu. Pokud by byla volba provedena po programovani zdvihu, bude nutné proceduru provést
Znovu.
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1310 Tolerance pozice, kdy je brana povazovana za plné otevienou nebo zavienou
01-40 Rpm (otacky za minutu)

Nastaveni maximélni tolerance pro pIné otevieni a zavieni (tam, kde jsou instalovany mechanické

dorazy). Prili§ Uzka tolerance muize mit za nésledek reverzaci pohybu v okamziku, kdy kfidlo brany
dosahne pozice STOP.

Tento parametr je zobrazitelny pouze, pokud jeden nebo oba limitni spinace nejsou instalovany
(72 00 nebo 72 02) aenkodér je povolen (75 Q1 nebo 75 02).

15 30 Délka zdvihu p¥i otevieni pro chodce
01-99 PROCENTO celkového zdvihu

16 Bezpeénostni rezerva pro éasovou funkci

0O 3 sekundy
01 6 sekund (vhodné pro hydraulické motory s vy33i setrvac¢nosti)

Pfi ¢asové funkci je p¥i nastaveni pracovniho ¢asu vhodné vlozit bezpec¢nostni rezervu (3-4 sekundy),
aby byla jistota, ze bude dany manévr za kazdych okolnosti dokonéen. A to i pfi zménach pocasi
(vitr, nizké teploty). Pfi reverzaci pohybu, napt. pfi aktivaci fotobunék je smér motoru opacny a z
ddvodu setrva¢nosti se pracovni ¢as maze prodlouZit.

V pripadé hydraulickych motora s vyssi setrva¢nosti je vhodné pouzit wssi rezervu, aby byla vétsi jistota
dokonéeni manévru. Standartni hodnota parametru je 3s a lze ji zvySit na 6s. Tento parametr je
zobrazitelny pouze, pokud nenf poutita funkce enkodéru (75 OOJ

21 Daoba pauzy po automatickém zavireni

00-90 SEKUND
92-99 od 2 do 9 MINUT

POZN.: Parametr 2 - v menu zakladnich parametrd
Pokud je jedna z fotobunék zakryta, je ¢asovac resetovan.
22 20 geul=s
00-99 SEKUNDY pohybu
Tento parametr je zobrazitelny pouze, pokud neni pouzita funkce enkodéru (75 0O).

pY.Wele Zdvojnasobeni pracovniho éasu
00 VYP (normalni doba manévru)

o1 ZAP (dvojnéasobna doba manévru)

Vhodné pro instalace s pomérné dlouhym pracovnim ¢asem.
Tento parametr je zobrazitelny pouze, pokud neni pouzita funkce enkodéru (75 0O0).

ey Cas pro provedeni reverzniho pohybu po aktivaci prvki safety edge nebo ochrany anti-crushing
00 - 60 SEKUNDY
Parametr uréuje, kolik SEKUND bude trvat reverzace po kontaktu s prekdzkou. Hodnotu nastavte

dostatec¢né vysokou, aby brana mohla dosédhnout limitniho spinace. Nastaveni také ovliviiuje
automatickeé zavreni dle parametru 4.9. Pozn.: anti-crushing = ochrana proti "primagknuti®.
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prRokl Predaktivace éasu elektrického zamku s ohledem na provadény pohyb

00-02 SEKUNDY

Tento parametr je zobrazitelny pouze, pokud je elektricky zamek povolen (79 99).

pie MOk Doba aktivace el. zamku (zamek se aktivuje parametrem 28)
00 VYPNUTO

01-06 SEKUNDY

Pokud je povolena funkce pro snadné otevieni zamku (param. 38), param. 29 musi mit hodnotu
vy$si nez param. 38. Tento parametr je zobrazitelny pouze, pokud je elektricky zamek povolen (79
99).

30 OORCHANEIEEW e
VYP

00

POZN.: Parametr 4- v reZimu zakladnich parametra.
Povolenim tohoto parametru se zlep3uje fizeni pohybu pfi napajenti z generéatord.

31 Moment béhem normalniho zdvihu

01-08 1 min. moment ... 08 max. momentu
POZN.: Parametr 9- v reZimu zakladnich parametra.
Tento parametr je vZzdy mensi nebo roven parametru 3 3.

32 06 Moment béhem zdvihu p¥i zpomaleni

01-08 1 min. moment ... 08 max. momentu
POZN.: Parametr A- v rezimu zakladnich parametrd.

33 08

Moment b&hem startu

01-08 1 min. moment ... 08 max. momentu

34 O3pveee rampy pri mékkém startu

00 VYP (mékky start vypnut)
01-02 mekky start
03-04 mek start (dostupné poze s enkodérem)

Nizka hodnota (O 1) zpasobuje velké zrychlovani, vysoka hodnota pomalejsi zrychlovani (04) -
pracovni rychlosti je dosazeno pomaleji. Tim je umoznén mékky a postupny start pohybu.

Pokud je vypnut enkodér (75 QQ) bude automaticky nastavena standardni hodnota 9 2.

35 08 Vi pFi startu reverzace provedené pasobenim bezp. prvka nebo enkodéru

0O Sart - vypnuto: (provadéno s momentem nastavenym v par. 31)
01-08 1 min. moment ... 08 max. momentu
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36 Doba trvani startu

00-20 Doba v SEKUNDACH, po kterou b&zi motor se startovnim momentem (parametr 3 3)
Béhem startu se motor otaéi s maximalnim momentem, aby bylo zajisténo, Ze se brana da
spolehlivé do pohybu. Podle provoznich podminek mize byt vhodné zvysit délku doby tohoto
z&béru (napt. ve velmi chladnych klimatickych podminkéch, kde hrozi primrznuti pohyblivych
mechanickych ¢ast).

ey Aele] Nastaveni zavéreéného momentu pro otoéné brany s panty

00 WypP
01-05 Délka kiidla brany (1=0,5m, 2=1m, 3=1,5m, 4=2m, 5=2,5m)

Pfi otevirani toto nastaveni zpdsobuje zpomaleni pohybu brany pfed koncem otevieni, ¢imz se
snizuji mechanické vibrace pfi kontaktu s mechanickym dorazem. P¥i zavirani toto nastaveni pasobi
rtizné podle toho, jestli je nebo nenf instalovan elektricky zdmek. Pokud je instalovan (par. 28, 29 a
79) zvySuje se pred zavienim kroutici moment motoru, aby se zdmek spolehlivé uzamknul. Pokud
z&mek neni instalovan kroutici moment se snizuje, aby nedochézelo k vibracim.

Tento parametr je zobrazitelny pouze, pokud je pouZita funkce enkodéru (75 01,75 02).

ic¥=Jele] Funkce pro snadné otevieni zamku

00 VYPNUTO
01-04 CAS V SEKUNDACH

Funkce slouzi ke snadnéjSimu uvoliiovani zdmku pfi otevirani (zamek maze byt mechanicky zablokovan
napt. vlivem vétru, ktery kiidlo brany odtlacuje). Pred otevienim se proto provede kratky pohyb na
zavieni, jehoz trvani je mozné nastavit timto parametrem.

Povoleni funkce el. zamku se provadi parameterm 79, tim je automaticky nastaven &as predstinu 1
sekundy (par. 28) v trvani 3 sekund (par. 29). Tato automatickd volba maze byt uzivatelem
upravena. Tato funkce je aktivni pouze, pokud se brana otevira z plné zaviené pozice. Pokud pozice
kridla brany neni systému zndma nebo pfi absenci limitnich spinac¢ti a enkodéru, provadi se tato funkce
pfi kazdém otevreni se zavienim 1 sekundu pred oteviranim. Tento parametr je zobrazitelny pouze,

pokud je pouzita funkce enkodéru (79 99 ).

41 Volba zpomaleni

00 Zpomaleni vypnuto

o1 Primérna rychlost zpomalovani

02 Maximalni zpomaleni (nepouzivejte pro 6-pdélové motory)

L AC10N Citlivost enkodéru pro detekci prekazek béhem normalniho pohybu

43 10gsS pro detekci prekazek béhem zpomaleného pohybu

01-99 PROCENTA (1 = Zadna citlivost, ... , 99 = maximalni citlivost)
POZN.: K reverzaci doch&zi, pokud je namérena rychlost nizsi nez rychlost nastavena.
Nastavenim nizsi procentualni hodnoty se citlivost, zaloZzend na méreni pomoci enkodéru, snizuje.
Tovarni nastaveni je voleno tak, aby byla zajiSténa optimalni citlivost za vSech podminek. Proto je tato
citlivost pomérné nizka. P¥i kontaktu brény s prekazkou dochézi k okamzité reverzaci pohybu.
POZOR! U 6-polovych motord nastavte tento parametr na hodnotu nizsi nez 60.
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V.{eWele Pocet pokust o automatické zavireni po aktivaci prvka safety edge nebo anti-crushing
OO Bezautomatického zav¥eni po aktivaci prvka safety edge nebo anti-crushing
01-03 Pocet pokusti o zavieni

Pokud je tato hodnota vy$3i nez parametr A2, bude zafizeni pouzivat hodnotu v parametru
A2. Aut. zavieni pouze po kontaktu s prekazkou, pokud je brana plné oteviena. Anti-crushing =
ochrana proti "primacknuti”.

50 Chovani systému, pokud je pferusen paprsek fotoburky FT1 béhem otevirani

ZADNA REAKCE, nebo fotoburika FT1 nenf instalovana

STOP, brana zastava v klidu do dalsiho prikazu

OKAMZITA REVERZACE, tj. zavieni

DOCASNE ZASTAVENI, jakmile je paprsek fotoburiky obnoven, otevirani pokracuje
PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE, reverzace pohybu - tj. zavieni

[S% B Chovani systému, pokud je prerusen paprsek fotoburiky FT1 béhem zavirani

OO ZADNA REAKCE, nebo fotoburika FT1 neni instalovana
STOP, brana zastava v klidu do dalsiho prikazu
OKAMZITA REVERZACE, tj. otevieni
02 DOCASNE ZASTAVENI, jakmile je paprsek fotoburiky obnoven, zavirani pokraguje
PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE, reverzace pohybu - tj. otevieni

52 Otevreni brany, pri aktivaci fotoburiky FT1

00 Otevirani neni dovoleno
01 oOtevirani povoleno
02 OTEVRENI PRI AKTIVACI FOTOBUNKY

53 Chovani brany, pokud je pferusen paprsek FT2 p¥i otevirani
OO 7ADNA REAKCE, 7adné akce nebo fotoburika FT2 neni instalovana
O1 STOP, brana zastava v klidu do dalsiho prikazu
02 OKAMZITA REVERZACE, tj. zavieni
O3 DOCASNE ZASTAVENI, jakmile je paprsek fotoburiky obnoven, otevirani pokracuje
04 PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE, reverzace pohybu - tj. zavreni

54 Chovani brany, pokud je pferusen paprsek FT2 p¥i zavirani
0O ZADNA REAKCE, 7adné akce nebo fotoburika FT2 neni instalovana
O1 STOP, brana zastava v klidu do dalsiho prikazu
02 OKAMZITA REVERZACE, tj. otevreni
O3 DOCASNE ZASTAVENI, jakmile je paprsek fotobuiiky obnoven, zavirani pokracuje
04 PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE, reverzace pohybu - tj. otevieni

55 Chovani brany, pokud je pferusen paprsek FT2 pf¥i zaviené brané

0O Otevreni neni dovoleno
O1 oOtevieni povoleno
02 OTEVIRA PRI PRERUSENI PAPRSKU

17



[5Ya3e]e) Pri plné oteviené brané 6 SEKUND po preruseni paprsku fotoburiky zavieni

0O VYP (preruseni paprsku se neprojevi)
O1 Pprerudeni paprsku FT1 zpGsobuje zavieni
02 Ppreruseni paprsku FT2 zpGsobuje zavieni

OO0  VYP (bez brzdéni na konci manévru)
O1  ZAP (brzdéni na konci manévru povoleno)

61

OO VYP (brzdéni je vypnuto, pokud je aktivovana fotoburika)
O1 ZAP (brzdéni je aktivni i pokud je aktivovana fotoburika)

62 Brzdéni pfi pfikazu STOP

OO VYP (brzdéni je vypnuto, pokud je aktivovan p¥ikaz STOP)
O1 ZAP (brzdéni je aktivni i pokud je aktivovan prikaz STOP)

63 Brzdéni pfi reverzaci (otevieni-zavieni nebo zavieni-otevieni)

OO0 VYP (brzdénf je pred reverzaci vypnuto)
O1 ZAP (brzdéni je pred reverzaci aktivni)

01-20 DESITKY SEKUND

restartovani brany.

01-08 1 minimalnisila ... 08 maximalni sila

71 Mechanické umist&ni motoru na brané

00 Motor umistén po LEVE strané z pohledu zevnitt brany
01 Motor umistén po PRAVE strané z pohledu zevniti brany
POZN.: Parametr O- v rezimu zakladnich parametrd.

SlouZi pro zménu sméru otaceni motoru pfi otevirdni a zavirani. Parametr také méni konfiguraci
limitnich spinacd, neni tedy nutné prepojovat kabely.

y#2okl Povoleni limitniho spinage

OO Neni ptipojen zadny limitni spinac k Fidici jednotce

O1 K Fidici jednotce jsou pripojeny limitni spinace pro otev¥eni i zavreni

02 K idici jednotce je pripojen pouze limitni spinac pro otevieni
POZN.: Parametr 8- v reZimu zakladnich parametra.
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yac)ele Konfigurace bezp. prvku Safety edge €. 1

OO NENI INSTALOVAN

01 SPINAC provadi pouze reverzaci pii otevieni
02 8k2, provadi pouze reverzaci pfi otevieni
03 SPINAC provadi reverzaci vzdy

04 8k2, provadi reverzaci vzdy

yZ-Wele Konfigurace bezp. prvku Safety edge €. 2

OO NENI INSTALOVAN

01 SPINAC provadi pouze reverzaci pii zavieni
02 8k2, provadi pouze reverzaci pfi zavieni
O3 SWITCH, provadi reverzaci vidy

04 8k2, provadi reverzaci vzdy

rds¥ekl Konfigurace enkodéru

OO NENI INSTALOVAN

O1 OPTICKY ENKODER (8 impulsti na otacku)

02 MAGNETICKY ENKODER (1 impuls na otacku)
Pokud neni instalovan enkodér, bude Fizeni zaloZzeno na pracovnim ¢asu. VétSina motort ROGER
pouziva optické enkodéry. Pouze série E30 je vybavena enkodérem magnetickym (v pripadé
pochybnosti, vyhledejte informaci v ndvodu nebo kontaktujte zakaznicky servis).

y4s%ele Konfigurace prvniho radiového kanalu

77 Konfigurace druhého radiového kanalu

OO KROKOVANI - STEP BY STEP (PP)

O1 OTEVRENI PRO CHODCE

02 OTEVRENI

03 ZAVRENI

04 sToP

OS5 OTEVRENI PRO CHODCE - relé je fizeno pouze radiem. Pi normalnim provozu

06 OSVETLENI VCHODU / VIJEZDU (zapinani/vypinani svétla). P¥i normalnim provozu
deaktivovano.

O7 VYSTRAZNALAMPA - relé je fizeno pouze radiem. P¥i normalnim provozu deaktivovano.

08 VYSTRAZNA LAMPA (zapinani/vypinani svétla) - relé je fizeno pouze radiem. P¥i normalnim
provozu deaktivovano.

ygJele Konfigurace vystrazného blikani
00 NEPRERUSOVANE (blikéni je generovéno prerusovagem uvniti vystrazné lampy)
O1 Pomalé blikani aktivovano
02 Pomalé blikani pi otevirani, rychlé blikani p¥i zavirani
POZN.: Parametr 7 - v menu zékladnich parametr(

Blikani se spousti sou¢asné s pohybem. Prodlouzeni aktivace lampy Ize provést nastavenim
parametru 79 02.



yae)oyu Konfigurace osvétleni vchodu/vjezdu

OO VYP (deaktivovana)
01 PULZNI (kratka aktivace pri startu kazdé operace)
02 AKTIVACE BEHEM CELE OPERACE
03-90 DOBA(V SEKUNDACH) AKTIVACE PO UKONCENI OPERACE
92-98 AKTIVACE 2 AZ 8 MINUT PO UKONCEN{ OPERACE
99 Viystup pro elektricky zamek (pouzijte externi napajent)

80 00 Funkce spinacich hodin

00 Pokud je hodinovy vstup (ORO) sepnuty, brana se otevird a NEREAGUJE na zadné prikazy
01 Pokud je hodinovy vstup (ORO) sepnuty, brana se otevira a AKCEPTUJE pritom prikazy

[cIo o]0 IO bnoveni tovarniho nastaveni

Po zobrazeni &isla 90 na displeji stisknéte sougasné tlagitka + a - na dobu 4 SEKUND. Na displeji
se zobrazi blikajici znaky rE S-, &imz je indikovano nastaveni tovarnich hodnot (vedle znakd s
parametry).

POZOR! Po provedeni tohoto resetu zkontrolujte, zda tyto parametry vyhovuji typu vasi
instalace a pfipadné je upravte.

no 01
nil 23
n2 45
n3 67
[gP<RSfSR Vyrobniéislo
n5 01

n6 23 IR

Sériové ¢&islo Ize ziskat z kombinace hodnot parametrd NO az N6. Priklad: V této tabulce jsou
zobrazeny hodnoty (vedle nazvii parametrd - nejednd se zde o defaultni hodnoty), z nichZ Ize sestavit
vyrobni &islo: 01 123 45 67 189 101 23

0001
ol 23

Potet provedenych operaci Ize ziskat z kombinace hodnot parametri 0O a O1 + p¥idanim dvou
nul. Priklad: V této tabulce jsou zobrazeny hodnoty (vedle ndzvii parametrd - nejedna se zde o

defaultni hodnoty), z nichz Ize sestavit po¢et provedenych operaci: O1 28 + 00, tj. za¥izeni za
svoji zivotnost vykonalo 12300 operaci.

he o

Poget provoznich hodin Ize ziskat z kombinace hodnot parametrd hO a h1. Priklad: V této tabulce
jsou zobrazeny hodnoty (vedle ndzvii parametrd - nejedna se zde o defaultni hodnoty), z nichZ Ize
40 sestavit poéet provoznich hodin: 01 23, tj. za¥izeni je v provozu 123 provoznich hodin.
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do
di

P1
P2
00
P3
00
P4
00

01
23

Potet dni Ize ziskat z kombinace hodnot parametrd dO a d 1. Piiklad: V této tabulce jsou zobrazeny
hodnoty (vedle nazvi parametrd - nejedna se zde o defaultni hodnoty), z nichz Ize sestavit pocet dni
od zapnuiti Fidici jednotky: O1# 3 - tj. jednotka je zapnuta 123 provoznich hodin.

00

Poéet dni, po které je Fidici jednotka zapnuta

CP 00

12 Kontrola pred uvedenim do provozu

Zkontrolujte spravnost funkce vSech pfipojenych
ovladacu.

Zkontrolujte nastaveny zdvih a zpomaleni.
Zkontrolujte kontaktni sily.

Zkontrolujte chovéni pfri aktivaci bezpeénostnich

prvka.

Pfi kontrole ochrany proti "pfimacknuti”
nepriblizujte  k
prekazkam, kde by mohlo dojit k Grazu.

se

Hgsllodslguﬁi pro ochranu nastavenych parametr( pfed nezadouci zménou. Postup nastaveni hesla je
nasledujicf:

= Vlozte 8 ¢islic hesla (po dvoijicich), které chcete nastavit do parametra P1 , P2, P3 aP4

e Zobrazte na displeji parametr C P: stisknéte sou¢asné a pridrzZte tla¢itka + a - po dobu 4
SEKUND. Jakmile se displej rozblika, znamena to, Ze nové heslo bylo ulozeno.

Ochrana se aktivuje ihned po vypnuti a opétovném zapnuti jednotky nebo po 30 minutéch
necinnosti, kdy jednotka automaticky pfechazi do pohotovostniho rezimu.

POZOR! Jakmile je heslo aktivovano, neni mozné pomoci tlacitek + a - ménit nastaveni parametrd a
parametr CP méa hodnotu O1.

Odemknutf zaheslované jednotky (doasné): Do parametra P1 , P2 , P3 a P4 viozte heslo a potom
zobrazte na displeji parametr C P Zkontrolujte jeho hodnotu - pokud je ochrana deaktivovana, musf byt OO

Heslo je mozné vymazat (pokud ho ovsem znéte) nésledujicim zplisobem: VloZte aktuélné platné heslo, potom
zadejte nové heslo: P1 00, P2 00, P3 00, P4 0O, "odheslovani" potvrdte parametrem
CP.

Pokud jste nastavené heslo zapomnéli, kontaktujte pro jeji "odheslovani” st¥edisko technické podpory.

funkénost.  Pokud se objevi néjaké necistoty,
vlhkost, hmyz, apod. vypnéte napéjeni a odstrarite
je. Pokud by se na ploSném spoji jednotky objevila
koroze, vyménte ji.

limitnim  spina¢m  nebo

13 Udriba

Pravidelnou UdrZbu provadéjte 1x za 6 mésich.
Kontrolujte pri ni stav zafizeni, jeho ¢&istotu a
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Demontdz  vyrobku musi byt provedena
odbornikem, ktery je pro takovéto prace nélezité
vybaven.

Vyrobek se skladd z rdaznych komponentl a
materiall, z nichZ je nékteré mozné recyklovat, jiné
musi byt  zneSkodnény  podle  platnych
environmentalnich predpist v daném regionu.
Vyrobek nevhazujte do béZného komunélniho
odpadu. Vyrobek odevzdejte na k tomu uréeném
sbérném misté nebo jej predejte k likvidaci
prodejci.

V pripadé porudeni predpist o likvidaci vyrobku se
vystavujete moznosti penalizace.

Vystraha: Nékteré ¢asti vyrobku mohou

obsahovat  toxické  nebo  jinak
nebezpeéné slozky, které mohou

ohrozovat Zivotni prostredi nebo lidské

zdravi.
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DICHIARAZIONE DI CONFORMITA’

Il sottoscritto, rappresentante il seguente costruttore
Roger Technology

Via Botticelli 8

31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

DICHIARA che I'apparecchiatura descritta in appresso:
Descrizione: Centrale di controllo per cancelli automatici
Modello: H70/104AC, H70/105AC

E conforme alle disposizioni legislative che traspongono le
seguenti direttive:

— 2006/42/CE

— 2004/108/CE

- 2011/65/CE

E che sono state applicate tutte le norme e/o specifiche
tecniche di seguito indicate:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ultime due cifre dell'anno in cui & stata affissala marcatura

C€ 13,
Luogo: Mogliano V.to / :)
Data: 31-10-2013 Firma woecom
KONFORMITATSERKLARUNG

Der Unterzeichnende, Vertreter des folgenden Herstellers
Roger Technology

Via Botticelli 8

31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

ERKLART, dass das beschriebene Gerét:

Beschreibung: Steuerzentrale fir automatische Tore
Modell: H70/104AC, H70/105AC

den gesetzlichen Bestimmungen der folgenden

Richtlinien entsprecht:

— 2006/42/CE

— 2004/108/CE

— 2011/65/CE

Es wurden alle Normen bzw. technische Spezifikationen
angewendet, die im Folgenden aufgefuhrt werden:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Die letzten beiden Zahlen stehen fur das Jahr, in dem die
Kennzeichnung ausgefihrt wurde ce

Ort: Mogliano V.to /
Unterschrift oo

Datum:31-10-2013
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DECLARATION OF CONFORMITY

The undersigned, representing the following manufacturer
Roger Technology

Via Botticelli 8

31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

DECLARES that the equipment described below:
Description: Automatic gates control board

Model: H70/104AC, H70/105AC

Is in conformity with the legislative provisions that
transpose the following directives:

— 2006/42/CE

— 2004/108/CE

- 2011/65/CE

And has been designed and manufactured to all the
following standards or technical specifications

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Last two figures of the year in which the CE€ mark was

affixed is 13.
Signature %M Qp.,

Place: Mogliano V.to

Date: 31-10-2013

DECLARACION DE CONFORMIDAD

El/La abajo firmante, representante del fabricante siguiente

Roger Technology

Via Botticelli 8

31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

DECLARA que el aparato descrito a continuacion:

Descripcién: Central de control para cancelas automaticas

Modelo: H70/104AC, H70/105AC

Cumple las disposiciones legislativas de las

siguientes directivas:

— 2006/42/CE

— 2004/108/CE

- 2011/65/CE

Y que se han aplicado todas las normas y/o especificacio-

nes técnicas indicadas a continuacion:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ultimas dos cifras del afio en las que se ha colocado el mar-

cado C€ 13.

Lugar: Mogliano V.to

Fecha: 31-10-2013 Firma / . :)
oelom



DECLARATION DE CONFORMITE

Je soussigné, représentant du fabricant suivant

Roger Technology

Via Botticelli 8

31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

DECLARE que I'équipement décrit par la suite:
Description: Centrale de contréle pour portails automa-
tiques

Modéle: H70/104AC, H70/105AC

Est conforme aux dispositions législatives qui transposent
les directives suivantes:

— 2006/42/CE

— 2004/108/CE

- 2011/65/CE

Et que toutes les normes et/ou spécifications techniques
indiquées ci-dessous ont été appliquées:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Deux derniers chiffres ou a été fixé le marquage C€ 13,

Lieu: Mogliano V.to
Signature R / .
onatt //;&(QM :)/hf

Date: 31-10-2013

PROHLASEN| O SHODE

NiZe podepsany zastupce spole¢nosti

Roger Technology

Via Botticelli 8

31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
PROHLASUIE, Ze nésleduijici vyrobek:

Nazev: Ridici jednotka pro automatické brany
Model: H70/104AC, H70/105AC

Je vsouladu s pravnimi predpisy ve smyslu provadécich
smeérnic:

— 2006/42/CE

— 2004/108/CE

— 2011/65/CE

a dale odpovidé také nize uvedenym technickym normam:

EN 61000-6-3
EN 61000-6-2
Posledni dva znaky roku, ve kterém byla udélena

znacka CEjsou 13.
..
podpis Z&M Qﬁ»

V Mogliano V.to
Dne: 31-10-2013

NROGER"

el TECHNOLOGY
automazioni evolute

DECLARACAO DE CONFORMIDADE

Eu subscrito, representante do seguinte fabricante

Roger Technology

Via Botticelli 8

31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

DECLARA que o equipamento descrito neste documento:
Descrigao: Central de controlo para portdes automaticos
Modelo: H70/104AC, H70/105AC

E conforme as disposicgdes legislativas que transpdem as
seguintes directrizes:

— 2006/42/CE

— 2004/108/CE

- 2011/65/CE

E que foram aplicadas todas as normas e/ou especifica-
¢Oes técnicas a seguir indicadas:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ultimos dois algarismos do ano em que foi apensa a mar-
cagdo C€ 13,
Local: Mogliano V.to / :D
Data: 31-10-2013 Assinatura oo —h-

ROGER TECHNOLOGY

Via S. Botticelli 8 « 31021 Bonisiolo di Mogliano Veneto (TV) ¢ ITALIA
P.IVA 01612340263 « Tel. +39 041.5937023 « Fax. +39 041.5937024
info@rogertechnology.com ¢ www.rogertechnology.com
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