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1 VŠEOBECNÉ VÝSTRAHY: BEZPEĻNOST - INSTALACE – POUŽITÍ  (originál v italštinŊ)

VÝSTRAHA DŢležité bezpeļnostní pokyny. Dodržujte všechny pokyny, protože nesprávná instalace mŢže zpŢsobit vážné škody.
VÝSTRAHA DŢležité bezpeļnostní pokyny. Pro zajištŊní osobní bezpeļnosti je dŢležité dodržovat tyto pokyny. Tyto pokyny si
                               uschovejte.

• PŚed zahájením instalace si pŚeļtŊte “Specifikace výrobku”, zejména, zda je tento výrobek vhodný pro automatizaci vašeho zaŚízení.
Pokud tomu tak není, instalaci NEPROVÁDŉJTE.

• Výrobek se nesmí používat, dokud nebyl ŚádnŊ uveden do provozu – viz kapitolu “Testování a uvádŊní do provozu”.
VÝSTRAHA Podle nejnovŊjší evropské legislativy musí implementace vyhovovat pŚíslušným harmonizovaným normám a

naŚízením pro strojní zaŚízení. Podle tŊchto pŚedpisŢ musí být instalaļní práce na pŚipojení k elektrické síti, testování
zaŚízení a údržba provádŊny výluļnŊ kvalifikovaným a zkušeným technikem.

• PŚed zahájením instalace výrobku zkontrolujte, zda jsou všechny díly systému v dobrém technickém stavu a zda jsou vhodné pro zamýšlené použití.
• Výrobek není urļen pro použití osobami (vļetnŊ dŊtí) se sníženými fyzickými, smyslovými nebo duševními schopnostmi, ani osobami, které

nemají zkušenosti nebo nejsou s funkcí výrobku seznámeny.

• DŊti si v blízkosti zaŚízení nesmŊjí hrát.
• Nedovolte dŊtem hrát si s ovládacími prvky výrobku. Dálkové ovládání uchovávejte mimo jejich dosah.
VÝSTRAHA Aby se pŚedešlo jakémukoli nebezpeļí plynoucímu z neúmyslného zapnutí, nesmí být tento spotŚebiļ napájen pŚes externí

spínací zaŚízení, jakým je ļasový spínaļ.

• Do obvodu napájení musí být pŚipojen odpojovací prvek (není souļástí dodávky) s mezerou mezi kontakty v odpojeném stavu podle kategorie III.
• S výrobkem zacházejte pŚi montáži opatrnŊ, dbejte na to, aby nedošlo k jeho pomaļkání, nárazŢm, pádŢm nebo kontaktu s kapalinami

jakéhokoliv druhu. Výrobek uchovávejte mimo dosah zdrojŢ tepla a otevŚeného ohnŊ. Nedodržení výše uvedených pokynŢ mŢže mít za
následek jeho poškození nebo vyšší poruchovost. Pokud k tomu dojde, okamžitŊ zastavte instalaci a kontaktujte zákaznický servis.

• Výrobce neruļí za škody na majetku, vŊcech nebo za zranŊní vzniklá nedodržením návodu k montáži. V takových pŚípadech se záruka na
výrobek stává neplatnou.

• ÚroveŔ emisí akustického tlaku zvuku je nižší než 70dB(A).

• ĻištŊní a údržbu zaŚízení nesmí provádŊt dŊti (pokud nejsou pod trvalým dozorem).
• PŚed zásahem do systému (údržba, ļištŊní) vždy odpojte výrobek od sítŊ.
• Systém pravidelnŊ kontrolujte, zejména všechny kabely, pružiny a podpŊry. PŚi kontrole se zamŊŚujte na pŚípadné nevyváženosti, opotŚebení

nebo poškození. Poškozené ļásti, pokud možno, vymŊŔujte za nové. Pokud je systém ve špatném technickém stavu, mŢže dojít ke hmotným
škodám nebo k úrazu.

• Obalové materiály výrobku musí být zlikvidovány v souladu s místními environmentálními pŚedpisy.
• PŚi pohybu brány v blízkosti Śídicích prvkŢ se nesmí v blízkosti brány pohybovat žádné osoby.
• PŚi provádŊní manévru dávejte pozor na systém brány a udržujte všechny pŚítomné v bezpeļné vzdálenosti, dokud není pohyb dokonļen.
• Systém nepoužívejte, pokud na nŊm nŊkdo pracuje. Než zaļnete provádŊt jakoukoli práci, odpojte napájení.

BEZPEĻNOSTNÍ POKYNY PRO INSTALACI

• PŚed instalací motoru zkontrolujte, zda jsou všechny mechanické komponenty v dobrém technickém stavu, zda jsou správnŊ vyvážené a zda
se brána pohybuje správným smŊrem.

• Pokud je systém vybaven dveŚmi pro chodce, musí být instalováno zaŚízení zabraŔující chodu motoru pŚi otevŚení tŊchto dveŚí.
• UjistŊte se, že jsou ovladaļe brány v bezpeļné vzdálenosti od pohyblivých ļástí a že je od nich dostateļný rozhled na tyto ļásti. Pokud

není použit voliļ, mŊly by být ovladaļe instalovány nejménŊ 1,5m nad terénem a nesmí být pŚístupné nepovolaným osobám.

• Pokud je otevŚení brány Śízeno systémem požární ochrany, ujistŊte se, že jsou okna o rozmŊrech vŊtších než 200mm zavŚena pomocí Śídicích
prvkŢ.

• BŊhem manévrŢ se vyhnŊte jakýmkoli kontaktŢm mezi pohybujícími se a pevnými ļástmi.

• V blízkosti prvku pro manuální ovládání brány umístŊte trvalý štítek.
• Po instalaci motoru se ujistŊte, že celý systém vļetnŊ jeho bezpeļnostních prvkŢ funguje správnŊ.
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2 POPIS VÝROBKU A ÚĻEL JEHO POUŽITÍ

ZaŚízení v této sadŊ a jeho volitelné pŚíslušenství je souļástí domovního automatizovaného systému Nice Home a je urļeno pro automatický
pohon posuvných bran pro bytové úļely.

POZOR! – Jakýkoli jiný zpŢsob použití systému, který zde není specifikován nebo jeho použití v jiném okolním prostŚedí, než je
uvedeno ve specifikaci, není dovoleno.

Sada sestává z elektrického servomotoru pro stejnosmŊrné napŊtí 24V. Tento motor má zaŚízení pro mechanické uvolnŊní klíļem, díky nŊmuž je
možné bránou pŚi výpadku napájení pohybovat ruļnŊ. Servomotor je vybaven Śídicí jednotkou, která ovládá celý automatický systém brány.
Pro komunikaci se požívá sbŊrnice ECS (jeden dvoužilový kabel).
řídicí jednotka mŢže být napájena napŊtím 230VAC nebo z fotovoltaického systému SOLEKIT Śady Nice Home. PŚi napájení ze sítŊ mŢže být pro
zálohování použita baterie (mod. PR100 – volitelné pŚíslušenství). Díky této baterii mŢže systém po výpadku napájení provést ještŊ nŊkolik manévrŢ.

3 INSTALACE
Krok A Krok B

Urļitá zaŚízení a pŚíslušenství uvedená v tomto návodu jsou volitelná a nejsou souļástí sady.
Koncové dorazy nejsou souļástí sady a nepatŚí do sortimentu produktové Śady Nice Home.

Pro více informací viz produktový katalog Nice Home nebo webové stránky www.niceforyou.com

3.1 -  OVŉřENÍ VHODNOSTI SYSTÉMU PRO ZVOLENOU BRÁNU A OKOLNÍ PROSTřEDÍ
• UjistŊte se, že mechanická struktura brány vyhovuje pro automatizaci a brána odpovídá platným pŚedpisŢm. Technické údaje jsou uvedeny na

štítku brány. Tento systém nesmí být používán pro automatizování bran, které nejsou dostateļné pevné a bezpeļné. Automatizací není možné
odstranit problémy zpŢsobené nevhodnou instalací brány nebo její špatnou údržbou.

• RuļnŊ pŚesuŔte kŚídlo brány obŊma smŊry (otevŚít / zavŚít) a ujistŊte se, že pŚi jeho posunu po celé dráze nedochází k nerovnomŊrnostem ve
tŚení (kŚídlo by mŊlo klást po celé dráze stejný odpor).

• Pokud jsou souļástí brány i dveŚe pro chodce, ujistŊte se, že nebrání pohybu brány. Pokud je to tŚeba, nainstalujte vhodné blokování.
• RuļnŊ pŚesuŔte bránu do zavŚené polohy – brána musí zŢstat v této poloze a nesmí se samovolnŊ pohybovat.
• UjistŊte se, že pŚi provozu brány nehrozí její vykolejení z mechanického vedení.
• UjistŊte se, že je v okolí servomotorŢ dostateļný prostor pro provedení manuálního uvolnŊní.
• UjistŊte se, že jsou podklady pro rŢzné souļásti systému dostateļné pevné, aby byla zajištŊna jejich spolehlivá funkce a nemohly se uvolnit.
• Pro instalaci fotobunŊk zvolte rovný podklad, který zaruļuje jejich spolehlivé pŚiŚazení obou jejích ļástí (vysílací a pŚijímací - Tx a Rx).

3.2 - MEZE POUŽITÍ VÝROBKU
PŚed zapoļetím instalace proveŅte následující kontrolu a ovŊŚte vhodnost použití výrobku podle odstavce 3.3 -  Technická charakteristika výrobku:
1. Zkontrolujte, zda jsou rozmŊry a hmotnost kŚídla brány v následujících mezích:

FILO400C: maximální délka 5,5 m; maximální hmotnost 400 kg
FILO600C: maximální délka 7 m; maximální hmotnost 600 kg
Zkontrolujte celkové rozmŊry servomotoru (obr. 2). Poznámka - tato mŊŚení slouží také jako reference pro výpoļet požadovaného prostoru pro
hloubení základŢ pro prŢchod kabeláže.

2. UjistŊte se, že odhadovaná životnost zaŚízení odpovídá vašim požadavkŢm (odstavec 2.5).
3. UjistŊte se, že budou respektována veškerá omezení, podmínky a výstrahy uvedená v tomto návodu.

3.3 - TECHNICKÁ SPECIFIKACE VÝROBKU

Model FILO400C FILO600C

Typ výrobku Elektromechanický servomotor pro automatický pohon bran a dveŚí s integrovanou Śídicí
jednotkou a radiovým pŚijímaļem pro dálkové ovladaļe  ECCO5  (rŢzné modely)

Použitá technologie Servomotor 24VDC, pŚevodovka se šroubovými pŚevody, mechanismus pro manuální uvolnŊní.
UvnitŚ servomotoru je instalován transformátor, který snižuje síŠové napŊtí na jmenovité
napŊtí 24 V používané v celém automatizaļním systému.

Špiļkový krouticí moment 10Nm 13Nm

Jmenovitý krouticí moment 3,5Nm 5,2Nm

0,30m/s 0,20m/s

Rychlost pŚi jmenovitém krouticím
momentu

0,20m/s 0,15m/s

Maximální provozní zatížení 24 cyklŢ za hodinu pŚi 55°C (40 cyklŢ pŚi 25°C) 11 cyklŢ za hodinu pŚi 55°C (20 pŚi 25°C)

Maximální doba kontinuálního provozu 30 minut 15 minut

Meze použití ZaŚízení je možné použít pro brány o
hmotnosti do 400kg a délce do 5,5m.

ZaŚízení je možné použít pro brány o
hmotnosti do 600kg a délce do 7m.

Napájení FILO400C/FILO600C 230V (+10% –15%) 50/60Hz

Maximální pŚíkon 370W 420W

Záložní napájení Navrženo pro záložní baterie PR100

Výstup pro výstražnou lampu Žárovka 12V (max. 21W)

Výstup sbŊrnice ECS Jeden výstup pro max. 10 jednotek sbŊrnice ECS (1 jednotka ECS odpovídá spotŚebŊ páru
fotobunŊk).

Rychlost pǌi jmenovitém krouticím momentu
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kaskáda hvŊzda kombinace
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Pozn.:  Z dŢvodu zlepšování kvality výrobkŢ si spoleļnost NICE S.p.A. vyhrazuje kdykoli, v jakémkoli pŚípadŊ a bez pŚedchozího upozornŊní
právo na úpravy technické specifikace.  Výrobce ruļí za funkļnost výrobku a za jeho použitelnost pro daný úļel. Veškerá technická specifikace
se vztahuje k pracovní teplotŊ 20°C.

3.4 - PřED ZAPOĻETÍM INSTALACE
S pomocí obr. 3 stanovte pŚibližnou instalaļní polohu každého ze zaŚízení systému. RŢzné díly systému se umísŠují podle norem a požadavkŢ
uživatele. PŚipravte si potŚebné náŚadí a vybavení pro práci. UjistŊte se, že jsou tyto pŚedmŊty v dobrém stavu a že vyhovují pro nŊ platným
pŚedpisŢm.

Kladení elektrických kabelŢ:
1. Na obr.  vyhledejte pŚipojení komponentŢ systému k Śídicí jednotce a které svorky jsou pro toto pŚipojení urļeny. Only devices adopting

the same technology can be connected to the ECSBus.

SbŊrnice ECS umožŔuje pŚipojení vŊtšího množství zaŚízení na
jeden dvoužilový kabel.

Propojení mezi zaŚízeními mŢže být v konfiguraci „kaskáda“, „hvŊzda“

nebo v kombinaci tŊchto zapojení.

2. Na obr. 3 je uvedeno umístŊní kabeláže v okolním prostŚedí (doporuļuje se nakreslit si zákazníkovo konkrétní rozložení na papír tak, aby
byly splnŊny uvedené podmínky a potom podle tohoto výkresu postupovat).

3. Read Table 1 to determine the type of cables to be used: each cable must not exceed the stated maximum length.

TABLE 1 - Typy kabelŢ (viz obr. 3)

Obvod PrŢŚez/typ kabelu Maximální dovolená délka

A Napájecí pŚívod 230VAC, 50/60Hz 3 x 1,5mm2 (není souļástí dodávky) 30m *

B Výstup pro výstražnou lampu 2 x 0,5mm2 20m

C Radiová anténa StínŊný kabel RG58 20m (doporuőeno < 5 m)
D SbŊrnice ECS – vstup/výstup 2 x 0,5mm2 20m **
E Vstup pro funkci Stop 2 x 0,5mm2 20m **
F Vstup pro SbS (krokování) 2 x 0,5mm2 20m **

* Použití napájecího kabelu delšího než 30m je možné, pokud se zvýší jeho prŢŚez (konzultujte toto zvŊtšení s odborníkem). V blízkosti
zaŚízení potom musí být provedeno uzemnŊní.
** Pro sbŊrnici ECS, funkci Stop a vstup SbS je možné použít jeden spoleļný vícežilový kabel s prŢŚezem žil 4x0,5mm2. NapŚíklad: funkce Stop
a SbS mohou být pŚipojeny na voliļ KS100 a mohou tedy být vedeny jedním kabelem.

POZOR! – Použité kabely musí být vhodné do prostŚedí, ve kterém jsou instalovány.  PŚíklad: kabel typu H03VV-F je urļen pro
vnitŚní prostŚedí. Kabel typu H07RN-F je urļen pro venkovní prostŚedí.

Vstup SbS (krokování) Pro kontakty typu NO – v klidu rozepnuté (sepnutím kontaktu se spouští pŚíkaz krokování).

Vstup Stop Pro kontakty typu NO – v klidu rozepnuté a pro kontakty s odporem 8,2kɋ. Nebo pro kontakty
typu NC – v klidu sepnuté s rozpoznáváním „normálního“ stavu (jakákoli zmŊna proti
uloženému stavu spustí pŚíkaz Stop).

Vstup radiové antény Kabel RG58 nebo obdobný typ kabelu s impedancí 50ɋ.

Maximální délky kabelŢ Pro síŠový napájecí kabel: 30m, vstupy a výstupy: 20m, anténní kabel: doporuļen kratší než
5m (viz poznámky k minimálnímu prŢŚezu a k typu kabelu).

Okolní provozní teplota -20°C ... +55°C

Montáž -

Ochrana krytím IP44

RozmŊry / hmotnost 248 x 216 výška 305 mm / 7,5 kg 248 x 216 výška 305 mm / 7,5 kg

Dálkové ovládání Vysílaļe ECCO5, Śídicí jednotka mŢže pŚijímat jeden nebo více následujících pŚíkazŢ:
krokování (step-by-step „SbS“) – Ļásteļné otevŚení – Pouze otevŚení – Pouze zavŚení.

Kapacita pamŊti Až 250 vysílaļŢ, pokud jsou uloženy v Modu 1, 250 tlaļítek, pokud jsou uloženy v Modu 2.

Dosah dálkového ovladaļe ECCO5 Od 50 do 100m. Toto rozmezí se mŊní vlivem pŚekážek nebo elektromagnetických poruch. Je
také závislé na pozici instalované pŚijímací antény ve výstražné lampŊ.

Programovatelné funkce Poloautomatický nebo plnŊ automatický cyklus. Funkce chodu motoru Pomalu nebo Rychle.
Volitelná doba pauzy bŊhem celého cyklu, nastavitelná na 10, 20, 40, 60 sekund.
ĻtyŚi nastavitelné režimy funkce Ļásteļného otevŚení pro chodce.
Detekce pŚekážek podle síly motoru, citlivost nastavitelná ve 4 stupních.
Funkce krokování (SbS). ĻtyŚi režimy možného nastavení.

Automatické funkce programu Automatická detekce zaŚízení pŚipojených na výstup sbŊrnice ECS.
Automatická detekce typu zaŚízení pro zastavení - Stop (kontakt NO, NC nebo odpor 8,2kɋ).
Automatická detekce délky brány a kalkulace bodŢ zpomalení.

Na obr. 2 vyhledejte pŚipojení komponentŢ systému k Śídicí jednotce a které svorky jsou pro toto pŚipojení urļeny.
Ke sbŊrnici ESC mohou být pŚipojena pouze zaŚízení používající tuto technologii.

2. Na obr. 2 je uvedeno umístŊní kabeláže v okolním prostŚedí (doporuļuje se nakreslit si zákazníkovo konkrétní rozložení na
papír tak, aby byly splnŊny uvedené podmínky a potom podle tohoto výkresu postupovat).

3. S použitím TAB. 2 vyberte vhodný typ kabelu: Délka kabelu nesmí pŚekraļovat uvedené maximum.

kaskáda                      hvŠzda                  kombinace
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3.5 - INSTALACE SERVOMOTORš FILO, model 400C/600C

• Všechny instalaļní a údržbové práce musí být provádŊny pŚi vypnutém napájení. Pokud je instalována záložní baterie, musí
být také odpojena.
• Nesprávná instalace mŢže mít za následek vážné fyzické zranŊní osob, které na zaŚízení pracují nebo je používají.
• PŚed prvním spuštŊním systému je nutné provést kontrolu podle odstavce 3.1.
• Pro správnou funkci systému je nutné instalovat mechanické dorazy koncových poloh (tyto dorazy nejsou souļástí dodávky)
na zemi nebo na stŊnŊ. Tyto dorazy musí být umístŊny v krajních polohách pro otevŚení a zavŚení brány.

Pokud je nutné instalovat hŚebenovou tyļ, viz parametr 3.5.1
Pokud je hŚebenová tyļ již nainstalována, viz parametr 3.5.2

3.5.1  INSTALACE S MOTÁŽÍ HřEBENOVÉ TYĻE (obr. 4)
1. Podle provedeného mŊŚení umístŊní motoru zvolte místo pro základ (fáze 01 - obr. 4).
2. Vykopejte otvor pro kabelové potrubí a pro základ (fáze 02 - obr. 4). Trubky nechte pŚeļnívat o 40cm.
3. PŚipravené potrubí s otvorem pro základ vylijte betonem (fáze 03 - obr. 4).
4. – Nainstalujte dva kotevní šrouby do základu.  DvŊma maticemi upevnŊte podkladní desku (fáze 04 - obr. 4).

- Kabelové trubky zajistŊte tak, aby vyúsŠovaly do otvoru pod servomotorem (fáze 04 - obr. 4).
5. Poļkejte, až beton vyzraje (fáze 05 - obr. 4).
6. Jakmile je beton dostateļnŊ tvrdý (po nŊkolika dnech), demontujte dvŊ horní matice a upevnŊte je k servomotoru (fáze 06 - obr. 4).
7. UpevnŊte oba mechanické dorazy (nejsou souļástí dodávky) podle (fáze 07 - obr. 4).
8. Demontujte kryt servomotoru (fáze 08 - obr. 4).
9. Upravte délku kabelových trubek podle potŚeby (20/30mm) a umístŊte servomotor na podložku (fáze 09 - obr. 4).
10. Servomotor manuálnŊ uvolnŊte (fáze 10 - obr. 4).
11. Namontujte podložky a samozajišŠovací matice (souļást dodávky). Matice nedotahujte nadmŊrnou silou (fáze 11 - obr. 4). UjistŊte se, že je

motor i brána rovnobŊžnŊ a pevnŊ dotáhnŊte matice.
12. PŚipravte si podložku 2–3cm a vložte ji pŚed mechanický doraz. (fáze 12 - obr. 4). Potom ruļnŊ posuŔte bránu proti tomuto mechanickému dorazu,

až brána dosedne na tuto podložku.
13. K pastorku servomotoru instalujte první ļást hŚebenové tyļe (fáze 13 - obr. 4). POZOR! – Mezi pastorkem a ozubenou tyļí ponechte 1–2mm

mezeru (tuto podmínku dodržte u všech ļástí tyļe), aby nebyl pastorek a hŚídel servomotoru mechanicky neúmŊrnŊ zatŊžován vahou brány. Ozubená
tyļ musí pŚeļnívat vyļnívat o nŊkolik centimetrŢ vzhledem ke svislé ose pastorku.

14. ProveŅte instalaci ostatních ļástí hŚebenové tyļe. Jakmile je tyļ usazena k pastorku, oznaļte si otvory pro vyvrtání pŚipevŔovacích šroubŢ.
Tento postup opakujte pro všechny díly tyļe (fáze 14 - obr. 4).

15. Pokud poslední díl tyļe pŚesahuje bránu, zkraŠte jej (fáze 15 - obr. 4). Tyļ nesmí bránu pŚesahovat.
16. PŚipravte si podložku 2–3cm a vložte ji pŚed mechanický doraz. (fáze 16 - obr. 4). Potom ruļnŊ posuŔte bránu proti tomuto mechanickému dorazu,

až brána dosedne na tuto podložku. PŚi pohybu brány kontrolujte, jestli se pastorek pohybuje rovnomŊrnŊ po celé délce tyļe.
17. Servomotor manuálnŊ zajistŊte (fáze 17 - obr. 4).

V tomto okamžiku je možné instalovat pŚíslušenství, které patŚí k systému: fotobuŔky PH200 - par. 3.6 (obr. 6), výstražnou lampu FL200 -
par. 3.7 (obr. 7). PŚípadnou instalaci volitelného pŚíslušenství proveŅte v souladu s dokumentací tohoto zaŚízení.

3.5.2 – INSTALACE S JIŽ NAMOTOVANOU HřEBENOVOU TYĻÍ (obr. 5)
Pozor: – PŚed upevnŊním servomotoru se ujistŊte, že instalovaná hŚebenová tyļ odpovídá pastorku servomotoru.  UjistŊte se, že
je vzdálenost mezi po sobŊ jdoucími zuby tyļe 12mm.

1. Podle provedeného mŊŚení umístŊní motoru zvolte místo pro základ (fáze 01 - obr. 5).
2. Vykopejte otvor pro kabelové potrubí a pro základ (fáze 02 - obr. 5). Trubky nechte pŚeļnívat o 40cm.
3. PŚipravené potrubí s otvorem pro základ vylijte betonem (fáze 03 - obr. 5).
4. – Nainstalujte dva kotevní šrouby do základu.  DvŊma maticemi upevnŊte podkladní desku (fáze 04 - obr. 5).

- Kabelové trubky zajistŊte tak, aby vyúsŠovaly do otvoru pod servomotorem (fáze 04 - obr. 5).
5. Poļkejte, až beton vyzraje (fáze 05 - obr. 5).
6. Jakmile je beton dostateļnŊ tvrdý (po nŊkolika dnech),demontujte dvŊ horní matice a upevnŊte je k servomotoru

(fáze 06 - obr. 5).
7. UpevnŊte oba mechanické dorazy (nejsou souļástí dodávky) podle (fáze 07 - obr. 5).
8. Demontujte kryt servomotoru (fáze 08 - obr. 5).
9. Upravte délku kabelových trubek podle potŚeby (20/30mm) a umístŊte servomotor na podložku (fáze 09 - obr. 5).
10. Servomotor manuálnŊ uvolnŊte (fáze 10 - obr. 5).
11. Namontujte podložky a samozajišŠovací matice (souļást dodávky). Matice nedotahujte nadmŊrnou silou (fáze 11 - obr. 5). UjistŊte se, že je

motor i brána rovnobŊžnŊ a pevnŊ dotáhnŊte matice.
12. PŚipravte si podložku 2–3cm a vložte ji pŚed mechanický doraz. (fáze 12 - obr. 5). Potom ruļnŊ posuŔte bránu proti tomuto mechanickému dorazu,

až brána dosedne na tuto podložku.
13. K pastorku servomotoru instalujte první ļást hŚebenové tyļe (fáze 13 - obr. 5). POZOR! – Mezi pastorkem a ozubenou tyļí ponechte 1–2mm

mezeru (tuto podmínku dodržte u všech ļástí tyļe), aby nebyl pastorek a hŚídel servomotoru mechanicky neúmŊrnŊ zatŊžován vahou brány. Ozubená
tyļ musí pŚeļnívat vyļnívat o nŊkolik centimetrŢ vzhledem ke svislé ose pastorku.

14. PŚipravte si podložku 2–3cm a vložte ji pŚed mechanický doraz. (fáze 14 - obr. 5). Potom ruļnŊ posuŔte bránu proti tomuto mechanickému dorazu,
až brána dosedne na tuto podložku. PŚi pohybu brány kontrolujte, jestli se pastorek pohybuje rovnomŊrnŊ po celé délce tyļe.

15. Nakonec dejte bránu do poloviny její dráhy (mezi dva limitní spínaļe) a servomotor manuálnŊ zajistŊte (fáze 15 - obr. 5).

Pokud je nutné instalovat hŚebenovou tyļ, viz parametr 3.5.1
 Pokud je hŚebenová tyļ již nainstalována, viz parametr 3.5.2

3.5.1- INSTALACE S MONTÁŽÍ HřEBENOVÉ TYĻE (obr. 4)

1. Podle provedeného mŊŚení umístŊní motoru zvolte místo pro základ (fáze 01 - obr. 4).
2. Vykopejte otvor pro kabelové potrubí a pro základ (fáze 02 - obr. 4). Trubky nechte pŚeļnívat o 40cm.
3. PŚipravené potrubí s otvorem pro základ vylijte betonem (fáze 03 - obr. 4).
4. – Nainstalujte dva kotevní šrouby do základu.  DvŊma maticemi upevnŊte podkladní desku (fáze 04 - obr. 4).

- Kabelové trubky zajistŊte tak, aby vyúsŠovaly do otvoru pod servomotorem (fáze 04 - obr. 4).
5. Poļkejte, až beton vyzraje (fáze 05 - obr. 4).
6. Jakmile je beton dostateļnŊ tvrdý (po nŊkolika dnech), demontujte dvŊ horní matice a upevnŊte je k servomotoru (fáze 06 - obr. 4).
7. UpevnŊte oba mechanické dorazy (nejsou souļástí dodávky) podle fáze 07 - obr. 4.
8. Demontujte kryt servomotoru (fáze 08 - obr. 4).
9. Upravte délku kabelových trubek podle potŚeby (20/30mm) a umístŊte servomotor na podložku (fáze 09 - obr. 4).
10. Servomotor manuálnŊ uvolnŊte (fáze 10 - obr. 4).
11. Namontujte podložky a samozajišŠovací matice (souļást dodávky). Matice nedotahujte nadmŊrnou silou (fáze 11 - obr. 4). UjistŊte

se, že je motor i brána rovnobŊžnŊ a pevnŊ dotáhnŊte matice.
12. PŚipravte si podložku 2–3cm a vložte ji pŚed mechanický doraz. (fáze 12 - obr. 4). Potom ruļnŊ posuŔte bránu proti tomuto

mechanickému dorazu, až brána dosedne na tuto podložku.
13. K pastorku servomotoru instalujte první ļást hŚebenové tyļe (fáze 13 - obr. 4). POZOR! – Mezi pastorkem a ozubenou tyļí

ponechte 1–2mm mezeru (tuto podmínku dodržte u všech ļástí tyļe), aby nebyl pastorek a hŚídel servomotoru mechanicky neúmŊrnŊ
zatŊžován vahou brány. Ozubená tyļ musí pŚeļnívat o nŊkolik centimetrŢ svislou osu pastorku.

14. ProveŅte instalaci ostatních ļástí hŚebenové tyļe. Jakmile je tyļ usazena k pastorku, oznaļte si otvory pro vyvrtání pŚipevŔovacích
šroubŢ. Tento postup opakujte pro všechny díly tyļe (fáze 14 - obr. 4).

15. Pokud poslední díl tyļe pŚesahuje bránu, zkraŠte jej (fáze 15 - obr. 4).  Tyļ nesmí bránu pŚesahovat.
16. PŚipravte si podložku 2–3cm a vložte ji pŚed mechanický doraz. (fáze 16 - obr. 4).  Potom ruļnŊ posuŔte bránu proti tomuto

mechanickému dorazu, až brána dosedne na tuto podložku. PŚi pohybu brány kontrolujte, jestli se pastorek pohybuje rovnomŊrnŊ po celé délce
tyļe.

17. Servomotor manuálnŊ zajistŊte (fáze 17 - obr. 4).

V tomto okamžiku je možné instalovat pŚíslušenství, které patŚí k systému: fotobuŔky PH200 - par. 3.6 (obr. 6), výstražnou lampu FL200 -
par. 3.7 (obr. 7). PŚípadnou instalaci volitelného pŚíslušenství proveŅte v souladu s dokumentací tohoto zaŚízení.

3.5.1 – INSTALACE S JIŽ NAMONTOVANOU HřEBENOVOU TYĻÍ (obr. 5)
Pozor: – PŚed upevnŊním servomotoru se ujistŊte, že instalovaná hŚebenová tyļ odpovídá pastorku

servomotoru.  UjistŊte se, že je vzdálenost mezi po sobŊ jdoucími zuby tyļe 12mm.

1. Podle provedeného mŊŚení umístŊní motoru zvolte místo pro základ (fáze 01 - obr. 5).
2. Vykopejte otvor pro kabelové potrubí a pro základ (fáze 02 - obr. 5). Trubky nechte pŚeļnívat o 40cm.
3. PŚipravené potrubí s otvorem pro základ vylijte betonem (fáze 03 - obr. 5).
4. – Nainstalujte dva kotevní šrouby do základu.  DvŊma maticemi upevnŊte podkladní desku (fáze 04 - obr. 5).

- Kabelové trubky zajistŊte tak, aby vyúsŠovaly do otvoru pod servomotorem (fáze 04 - obr. 5).
5. Poļkejte, až beton vyzraje (fáze 05 - obr. 5).
6. Jakmile je beton dostateļnŊ tvrdý (po nŊkolika dnech),demontujte dvŊ horní matice a upevnŊte je k servomotoru

(fáze 06 - obr. 5).
7. UpevnŊte oba mechanické dorazy (nejsou souļástí dodávky) podle (fáze 07 - obr. 5).
8. Demontujte kryt servomotoru (fáze 08 - obr. 5).
9. Upravte délku kabelových trubek podle potŚeby (20/30mm) a umístŊte servomotor na podložku (fáze 09 - obr. 5).
10. Servomotor manuálnŊ uvolnŊte (fáze 10 - obr. 5).
11. Namontujte podložky a samozajišŠovací matice (souļást dodávky). Matice nedotahujte nadmŊrnou silou (fáze 11 - obr. 5).

 UjistŊte se, že je motor i brána rovnobŊžnŊ a pevnŊ dotáhnŊte matice.
12. PŚipravte si podložku 2–3cm a vložte ji pŚed mechanický doraz. (fáze 12 - obr. 5). Potom ruļnŊ posuŔte bránu proti tomuto

mechanickému dorazu, až brána dosedne na tuto podložku.
13. K pastorku servomotoru instalujte první ļást hŚebenové tyļe (fáze 13 - obr. 5). POZOR! – Mezi pastorkem a ozubenou tyļí ponechte

1–2mm mezeru (tuto podmínku dodržte u všech ļástí tyļe), aby nebyl pastorek a hŚídel servomotoru mechanicky neúmŊrnŊ zatŊžován
vahou brány. Ozubená tyļ musí pŚeļnívat o nŊkolik centimetrŢ vzhledem ke svislé ose pastorku.

14. PŚipravte si podložku 2–3cm a vložte ji pŚed mechanický doraz. (fáze 14 - obr. 5). Potom ruļnŊ posuŔte bránu proti tomuto
mechanickému dorazu, až brána dosedne na tuto podložku. PŚi pohybu brány kontrolujte, jestli se pastorek pohybuje rovnomŊrnŊ po celé délce
tyļe.

15. Nakonec dejte bránu do poloviny její dráhy (mezi dva limitní spínaļe) a servomotor manuálnŊ zajistŊte (fáze 15 - obr. 5).
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V tomto okamžiku je možné instalovat pŚíslušenství, které patŚí k systému: fotobuŔky PH200 - par. 3.6 (obr. 6), výstražnou lampu FL200
- par. 3.7 (obr. 7). PŚípadnou instalaci volitelného pŚíslušenství proveŅte v souladu s dokumentací tohoto zaŚízení.

3.6 - INSTALACE FOTOBUNŉK model PH200 (obr. 6a - 6b) PH200

FotobuŔky lze namontovat na stŊnu, jak je popsáno níže (obr. 6a), nebo dovnitŚ servomotoru (obr. 6b), viz návod k použití fotobunŊk.

• Každou z fotobunŊk instalujte do výšky 40/60cm nad terénem.  • Instalujte fotobuŔky proti sobŊ na protilehlých
stranách monitorované zóny.  • FotobuŔky instalujte v co nejmenší možné vzdálenosti od brány (maximální
vzdálenost je 15cm) • PŚívodní kabely musí být chránŊny instalaļní trubkou. • Vysílací fotobuŔka (TX) musí být
nasmŊrována pŚesnŊ proti fotobuŔce pŚijímací (RX) – maximální nepŚesnost nasmŊrování 5°.

Pro instalaci viz obr. 6a - 6b.

3.7 - INSTALACE VÝSTRAŽNÉ LAMPY model FL200 (obr. 7) FL200

    Výstražná lampa musí být umístŊna v blízkosti brány na viditelném místŊ. PŚipevnŊní je možné k horizontální i vertikální podložce.
     PŚi pŚipojení není nutné dodržovat polaritu pŚívodu. Kabel k anténŊ musí být pŚipojen podle obr. 8 (stínŊní a stŚední vodiļ).

     Lampa musí být umístŊna v blízkosti brány na jasnŊ viditelném místŊ. MŢže být upevnŊna na vodorovný nebo svislý povrch.

     Pro instalaci viz obr. obr. 7.

4 ELEKTRICKÉ ZAPOJENÍ Krok C

4.1 - ELEKTRICKÉ PřIPOJENÍ K řÍDICÍ JEDNOTCE (obr. 8)
1. Použijte pryžové prŢchodky a pŚipojte kabely potŚebné od rŢzných zaŚízení (fáze 01 - obr. 8). Kabely nechte minimálnŊ 40–50 cm dlouhé a

zajistŊte kabelovými stahovacími páskami (fáze 02 - obr. 8).
2. PŚipojte externí a další komponenty v systému (volitelné - nejsou souļástí balení) (fáze 03 - obr. 8): S výjimkou stínŊného anténního kabelu

není nutné dodržovat polaritu. Pro pŚipojení anténního kabelu viz obr. 8

4.2 - PřIPOJENÍ NAPÁJENÍ
POZOR! – Trvalé pŚipojení systému k elektrické síti nebo náhrada dodávaného kabelu MUSÍ být provedena výluļnŊ kvalifikovaným

    elektrikáŚem a v souladu s platnými normami a následujícími instrukcemi.
• Pro provozní testy systému použijte dodaný kabel a zasuŔte zástrļku do elektrické zásuvky. Pokud je zásuvka pŚíliš daleko od zaŚízení, mŢže
být v této fázi použit prodlužovací pŚívod.

• BŊhem fáze testování a uvádŊní do provozu je nutné trvale pŚipojit Śídicí jednotku k síŠovému napájení. Pro pŚipojení kabelu k Śídicí jednotce
servomotoru postupujte podle pokynŢ níže:

1. UjistŊte se, že je zástrļka servopohonu zasunuta do zásuvky na stŊnŊ.

2. Odpojte napájecí kabel servomotoru (obr.10).

3. NahraŅte pŚívodní kabel trvalým pŚipojením.

4. PŚipojte napájecí kabel servomotoru (obr. 11).
5. DotáhnŊte vývodku kabelu.

6. PŚed opŊtovnou montáží krytu servomotoru (obr. 9) je možné naprogramovat Śídicí jednotku (viz kapitolu 5).
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Každou z fotobunŊk instalujte do výšky 40/60cm nad terénem.  • Instalujte fotobuŔky proti sobŊ na protilehlých stranách
monitorované zóny.  • FotobuŔky instalujte v co nejmenší možné vzdálenosti od brány (maximální vzdálenost je 15cm) • PŚívodní
kabely musí být chránŊny instalaļní trubkou. • Vysílací fotobuŔka (TX) musí být nasmŊrována pŚesnŊ proti fotobuŔce pŚijímací
(RX) – maximální nepŚesnost nasmŊrování 5°.

 4.1 - ELEKTRICKÉ PřIPOJENÍ K řÍDICÍ JEDNOTCE (obr. 8)
1. Použijte pryžové prŢchodky a pŚipojte kabely od rŢzných zaŚízení (fáze 01 - obr. 8). Kabely nechte minimálnŊ 40–50 cm dlouhé

a zajistŊte kabelovými stahovacími páskami (fáze 02 - obr. 8).

2. PŚipojte externí komponenty v systému (volitelné - nejsou souļástí balení) (fáze 03 - obr. 8): S výjimkou stínŊného anténního
kabelu není nutné dodržovat polaritu. Pro pŚipojení anténního kabelu viz obr. 8

POZOR! – Trvalé pŚipojení systému k elektrické síti nebo náhrada dodávaného kabelu MUSÍ být provedena výluļnŊ kvalifikovaným
elektrikáŚem a v souladu s platnými normami a následujícími instrukcemi.

1. UjistŊte se, že je zástrļka servopohonu zasunuta do zásuvky na stŊnŊ.

2. Odpojte napájecí kabel servomotoru (obr.10).

3. NahraŅte pŚívodní kabel trvalým pŚipojením.

4. PŚipojte napájecí kabel servomotoru (obr. 11).

5. DotáhnŊte vývodku kabelu.

6. PŚed opŊtovnou montáží krytu servomotoru (obr. 9) je možné naprogramovat Śídicí jednotku (viz kapitolu 5).
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5 PROGRAMOVÁNÍ Krok D

5.1 - TLAĻÍTKA NA řÍDICÍ JEDNOTCE
řídicí jednotka má tŚi programovací tlaļítka a odpovídající LED:
Tlaļítka P1, P2, P3, P4 a LEDsL1, L2, L3, L4 (obr. 12)

P1 = pŚíkaz Krokování

P2 = volba rychlosti – pomalu/rychle (par. 5.6.1)
P3 = volba provozního cyklu  - poloautomatický/automatický (par.

L4 L3 L2 L1

SbS

SbbS

5.6.2)

P4 = ukládání radiových vysílaļŢ do pamŊti

P4 P3 P2 P1

5.2 - KONTROLA PO INICIALIZACI
Po zapnutí Śídicí jednotky je tŚeba provést nŊkolik jednoduchých kontrol:

1. V závislosti na montážní poloze servomotoru (vpravo nebo vlevo od brány) pŚepnŊte voliļ podle obr. 13, ļímž urļujete smŊr otevírání brány.

2. Na Śídicí jednotce (obr. 14) zkontrolujte LED sbŊrnice ECS (LED by mŊla blikat 1x za sekundu).
3. Kontrola fotobunŊk Tx a Rx (obr. 15). Zkontrolujte, jestli bliká LED SAFE: ZpŢsob blikání není pŚi této kontrole dŢležitý (závisí na dalších

faktorech). LED však nesmí být trvale zhasnuta nebo trvale rozsvícena.

4. Pokud je výsledek testu neúspŊšný, odpojte napájení Śídicí jednotky a zkontrolujte zapojení pŚíslušných okruhŢ. Další užiteļné informace najdete v
kapitole 9.9 a 10.
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P4 P3 PP22 PP

5.3 - ULOŽENÍ PřIPOJENÝCH ZAřÍZENÍ DO PAMŉTI
Po dokonļení inicializaļní kontroly (odst. 5.2), je tŚeba do Śídicí jednotky uložit zaŚízení pŚipojená ke sbŊrnici ESC a ke vstupu Stop, aby je tato jednotka
rozpoznala.

1. Na Śídicí jednotce (obr. 16) stisknŊte a pŚidržte tlaļítko P2 na dobu minimálnŊ 3 sekund. Potom toto tlaļítko uvolnŊte.

2. Poļkejte nŊkolik sekund, než se dokonļí fáze „uļení“ Śídicí jednotky.

3. Na Śídicí jednotce (obr. 17) musí po dokonļení rozpoznávací procedury trvale svítit LED Stop a LED  L2 musí zhasnout. LED sbŊrnice ECS
musí blikat 1x za sekundu. Pokud LED L2 bliká, jedná se o chybu - viz kapitolu ļ. 10.

Kdykoli je do systému doplnŊna nebo odebrána fotobuŔka, je nutné znovu provést proceduru rozpoznávání pŚipojených zaŚízení.
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5.4 – UKLÁDÁNÍ DÉLKY BRÁNY DO PAMŉTI (otevírání a zavírání)
Po rozpoznání zaŚízení (odstavec 5.3) je nutné, aby si Śídicí jednotka zapamatovala délku kŚídla brány, která se mŊŚí od koncového spínaļe
zavŚení až po koncový spínaļ otevŚení. Tato operace je také nutná pro výpoļet bodŢ zpomalení a ļásteļného bodu pro ļásteļné otevŚení.

1. Na Śídicí jednotce (obr. 18) stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P1: poļkejte, až Śídicí jednotka provede manévr otevírání až po koncový spínaļ
otevŚení. Pouze v pŚípadŊ, že NEDOJDE k otevírání, postupujte následovnŊ: a) stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P1 - b) vypnŊte napájení Śídicí
jednotky - c) zamŊŔte zapojení voliļŢ pŚepínaļ na Śídicí jednotce (obr. 19) - d) obnovte napájení Śídicí jednotky - e) stisknŊte a uvolnŊte
tlaļítko P1.

2. Na Śídicí jednotce (obr. 19) stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P1: poļkejte, až Śídicí jednotka dokonļí manévr zavírání vrat až po koncový spínaļ
zavírání.
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3. Nakonec proveŅte rŢzné otevírací a zavírací manévry a ujistŊte se, že se kŚídlo brány zastaví nejménŊ 2-3 cm od mechanických dorazŢ
bŊhem fáze otevírání i zavírání (obr. 20). Pokud tato vzdálenost neodpovídá, mŢže být upravena (pro oba koncové spínaļe nebo pouze pro
jeden), jak je znázornŊno na obr. obr. 21:

1) Pošlete pŚíkaz na posunutí brány ke koncovému spínaļi, který má být nastaven (otevŚení nebo zavŚení) - 2) uvnitŚ servomotoru s pomocí
dodaného imbusového klíļe nastavte šroub (+ ... -) tak aby brána dosahovala vzdálenosti 2-3 cm od mechanického dorazu. V pŚípadŊ potŚeby
opakujte stejnou operaci pro druhý koncový spínaļ.

20 21

2/3cm

2/3cm

5.5 - UKLÁDÁNÍ PRVNÍHO VYSÍLAĻE (DÁLKOVÉHO OVLADAĻE)
řídicí jednotka obsahuje radiový pŚijímaļ signálu pro vysílaļe ECCO5 (rŢzné modely): PŚed provedením zbývajících krokŢ je tŚeba uložit první
ovladaļ v Modu 1 – viz následující proceduru.

Pro uložení dalších ovladaļŢ – viz odst. 9.3.

PŚed spuštŊním procedury si prostudujte uvedené ļasy jednotlivých procedur.

This procedure allows for simultaneously memorising all the transmitter keys, by automatically pairing them to the commands shown in Table 1 below.

A transmitter memorised in Mode 1 can control only a single automation.

PŚed spuštŊním procedury si prostudujte uvedené ļasy jednotlivých procedur.
    Tato procedura umožŔuje souļasné uložení všech tlaļítek ovladaļe prostŚednictvím automatického pŚiŚazení pŚíkazŢ podle následující

     TAB.  1.

    Vysílaļ uložený v Modu 1 mŢže ovládat pouze jeden automatický systém.

5.4 - UKLÁDÁNÍ DÉLKY BRÁNY DO PAMŉTI (otevírání a zavírání)
Po rozpoznání zaŚízení (odstavec 5.3) je nutné, aby si Śídicí jednotka zapamatovala délku kŚídla brány, která se mŊŚí od koncového spínaļe zavŚení, až po
koncový spínaļ otevŚení. Tato operace je také nutná pro výpoļet bodŢ zpomalení a ļásteļného bodu pro ļásteļné otevŚení.

1. Na Śídicí jednotce (obr. 18) stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P1: poļkejte, až Śídicí jednotka provede manévr otevírání až po koncový spínaļ
otevŚení. Pouze v pŚípadŊ, že NEDOJDE k otevírání, postupujte následovnŊ: a) stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P1 - b) vypnŊte napájení Śídicí jednotky
- c) zmŊŔte nastavení pŚepínaļe na Śídicí jednotce (obr. 19) - d) obnovte napájení Śídicí jednotky - e) stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P1.

2. Na Śídicí jednotce (obr. 19) stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P1: poļkejte, až Śídicí jednotka dokonļí manévr zavírání vrat až po koncový spínaļ
zavírání.

3. Nakonec proveŅte rŢzné otevírací a zavírací manévry a ujistŊte se, že se kŚídlo brány zastaví nejménŊ 2-3 cm od mechanických
dorazŢ bŊhem fáze otevírání i zavírání (obr. 20). Pokud tato vzdálenost neodpovídá, mŢže být upravena (pro oba koncové
spínaļe nebo pouze pro jeden), jak je znázornŊno na obr. obr. 21:

1) 1) Pošlete pŚíkaz na posunutí brány ke koncovému spínaļi, který má být nastaven (otevŚení nebo zavŚení) - 2) uvnitŚ servomotoru s
pomocí dodaného imbusového klíļe nastavte šroub (+ ... -) tak, aby brána dosahovala vzdálenosti 2-3 cm od mechanického dorazu.
V pŚípadŊ potŚeby opakujte stejnou operaci pro druhý koncový spínaļ.
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Memorisation procedure
1. On the control unit (obr. 22) pres and hold button P4 for 3s; when led L4 switches on, release the button.

2. Within 10s from releasing it, pres and hold for 3s any button of the transmitter to be memorised. If the
memorisation procedure is succesful, led L4 (on the control unit) will flash 3 times.

3. To memorise other transmitters, repeat Krok 02 within the next 10s otherwise the memorisation phase will terminate automatically.

5.6 - ZÁKLADNÍ NASTAVENÍ

5.6.1 -Volba rychlosti kŚídla brány
Rychlost manévru otevŚení a zavŚení kŚídla brány mŢže být ve dvou stupních pomalu nebo rychle. Nastavená volba je indikována rozsvícením nebo
zhasnutím LED L2 na Śídicí jednotce – obr. 23:

Pokud LED L2 nesvítí, je nastavena malá rychlost.
Pokud LED L2 svítí, je nastavena vyšší rychlost.

Postup nastavení rychlosti brány
01. Pro zmŊnu provozního režimu z pomalého na rychlý a naopak (obr. 23) stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P2.

5.6.2 - Volba provozního cyklu brány
Jako provozní cyklus otevŚení a zavŚení brány mŢže být nastaven buŅ jednoduchý cyklus (poloautomatický) nebo celý cyklus (automatický).
Nastavená volba je indikována rozsvícením nebo zhasnutím LED L3 na Śídicí jednotce – obr. 24:
Pokud LED L3 nesvítí, je nastavena volba jednoduchého cyklu (poloautomatický režim) – prvním stiskem tlaļítka ovladaļe se brána otevírá a
zŢstává otevŚena, dokud není zadán další pŚíkaz (na zavŚení).
Pokud LED L3 svítí, je nastavena volba celého cyklu (automatický režim) - prvním stiskem tlaļítka ovladaļe se brána otevírá a po uplynutí
nastavené Doby pauzy se zavírá. Pro nastavení Doby pauzy viz odst. 9.1.1.

Procedura výbŊru požadovaného cyklu

01. Pro zmŊnu provozního režimu z poloautomatického na automatický a naopak stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P3 (obr. 24).

23 EECCSbbuus 24Stop

OGI

ECSbbuus

Sttoopp

Aeria

L4 L3 L2
L4 L3 L2

L1
L1

SbbS

Aerial

L4 L3 L2
L4 L3 L2

SbbS

1

S

P4 P3 P2 P1 P4 P3 P2 P
4 P3 P2 PP P4 P3 P2

semi-automatic automatic

6 TESTOVÁNÍ A UVEDENÍ DO PROVOZU

  POZOR! – Systém musí být testován zkušeným a kvalifikovaným technikem, který je zodpovŊdný za provedené testy a jejich
rozsah. PŚi stanovení rozsahu testŢ musí být brán ohled na možná rizika a musí být dodrženy všechny platné pŚedpisy. Zejména pak
požadavky norem EN 13241-1, EN 12445 a EN 12453, kde jsou uvedeny metody testování automatických bran.

6.1 - TESTOVÁNÍ
1. UjistŊte se, že jsou pŚi testování dodržovány všechny bezpeļnostní zásady uvedené v kapitole 1 tohoto návodu.
2. Pomocí místního nebo dálkového ovladaļe zkontrolujte funkci otevírání a zavírání brány. SmŊr pohybu kŚídel brány pŚitom musí odpovídat

zadanému pŚíkazu. NŊkolikrát zkuste bránu otevŚít a zavŚít. Její pohyb musí být plynulý bez zasekávání a zvýšeného tŚení.
Zkontrolujte funkci všech bezpeļnostních prvkŢ (fotobuŔky, prvky sensitive edges – ochrana proti pŚiskŚípnutí, atd.). PŚi aktivaci kteréhokoli
zaŚízení na sbŊrnici ECS se musí rozsvítit pŚíslušná indikaļní LED na Śídicí jednotce. Tato LED v okamžiku aktivace zaŚízení vydá delší bliknutí,
ļímž potvrzuje, že Śídicí jednotka informaci pŚijala.

3. Pro otestování fotobunŊk použijte kolík o prŢmŊru 5cm a délce 30cm, kterým pŚerušíte neviditelný infraļervený paprsek mezi fotobuŔkami.
Tuto zkoušku proveŅte nejprve na stranŊ vysílací TX, potom na stranŊ pŚijímací RX a potom uprostŚed mezi obŊma fotobuŔkami. Ve všech
výše popsaných pŚípadech musí dojít ke zmŊnŊ z aktivního stavu do neaktivního a naopak. UjistŊte se, že pŚi provedení této akce Śídicí
jednotka pŚi zavírání invertuje pohyb brány.

4. ProveŅte mŊŚení síly zavírání dle EN 12445 a EN 12453. Pokud je zavírací síla motoru systémem kontrolována z dŢvodu bezpeļnosti pŚed
sevŚením projíždŊjících vozidel nebo procházejících osob, proveŅte její nastavení s nejvyšší možnou peļlivostí.

 Procedura ukládání

 01. Na Śídicí jednotce (obr. 22) stisknŊte a pŚidržte tlaļítko P4 na dobu 3 sekund. Jakmile se rozsvítí LED L4, tlaļítko uvolnŊte.

 02. Do 10 sekund od uvolnŊní tohoto tlaļítka stisknŊte a pŚidržte na 3 sekundy jakékoli tlaļítko na dálkovém ovladaļi, který chcete uložit do pamŊti

       jednotky. Pokud je procedura ukládání úspŊšná, zabliká 3x LED L4 (na Śídicí jednotce).

03. Pro uložení dalších ovladaļŢ opakujte do deseti sekund krok 02. Jinak se fáze ukládání automaticky ukonļí.

5.6 - ZÁKLADNÍ NASTAVENÍ

poloautomat automat

TAB. 1
  TL. PŚiŚazený pŚíkaz

  T1 Krokování / step-by step (SbS)

  T2 Ļásteļné otevŚení pro chodce

  T3 Pouze otevŚení

  T4 Pouze zavŚení

  T5        Výstup pro svítidlo 230V (zap/vyp)
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6.2 - UVEDENÍ DO PROVOZU
Tato operace mŢže být provedena až po dokonļení všech testovacích procedur. Jakákoli provizoria jsou pŚísnŊ zakázána.
1. VytvoŚte technickou dokumentaci systému, která obsahuje minimálnŊ tyto dokumenty: PŚehledové schéma systému (viz pŚíklad na obr. 3),

schéma elektrického zapojení (viz pŚíklad na obr. 8), hodnocení rizik a jejich eliminace, prohlášení o shodŊ výrobce pro všechna použitá
zaŚízení.

2. Na bránu umístŊte štítek, na kterém budou uvedeny alespoŔ tyto údaje: Typ systému, jméno a adresa dodavatele (odpovŊdného za
uvedení do provozu), sériové ļíslo, rok instalace a oznaļení CE.

3. Na bránu instalujte štítek (který je obsažen v balení), kde je uveden postup manuálního uvolŔování a zajištŊní servomotoru.
4. Majiteli systému pŚedejte vyplnŊné Prohlášení o shodŊ (použijte pŚílohu ļ. 1).
5. PŚipravte a majiteli systému pŚedejte Plán údržby (kapitola 11 – oddŊlitelná pŚíloha).
6. PŚipravte a majiteli systému pŚedejte Plán údržby, kde jsou obsaženy všechny instrukce pro údržbu pro všechny použité souļásti systému.
7. PŚed spuštŊním systému se ujistŊte, že je budoucí uživatel adekvátnŊ pouļen o rizicích, která mohou nastat v souvislosti s používáním

systému.

ļe
sk

y

7 ÚDRŽBA

Údržbové práce na výrobku musí být provádŊny v souladu se všemi bezpeļnostními zásadami uvedenými v tomto návodu a podle
platných norem a zákonŢ.
Systém nevyžaduje žádnou speciální údržbu. 1 x za pŢl roku je doporuļeno zkontrolovat funkci všech ļástí.

Pro tuto kontrolu je vhodné použít postup uvedený v odstavci 6.1. Pokud jsou instalována další zaŚízení, postupujte podle plánu údržby pro toto
zaŚízení.

8 ZNEŠKODNŉNÍ ODPADU

Tento výrobek je nedílnou souļástí automatického systému a musí být likvidován v souladu s platnými environmentálními pŚedpisy.
Na konci životnosti výrobku je nutné provést jeho kvalifikované rozebrání a vytŚídŊní odpadu.
ZaŚízení je vyrobeno z rŢzných druhŢ materiálu - nŊkteré z nich je možné recyklovat, jiné je nutné zneškodnit. ZpŢsob likvidace se Śídí pŚedpisy
platnými v daném regionu.

UpozornŊní! – nŊkteré komponenty výrobku mohou obsahovat zneļišŠující nebo nebezpeļné substance, které by mohly poškodit životní
prostŚedí a nepŚíznivŊ ovlivnit zdravotní stav osob.

Jak je patrné z tohoto symbolu, výrobek není možné vhazovat do bŊžného domovního odpadu. Tento odpad je nutno vytŚídit v souladu
s platnými pŚedpisy v daném regionu a nebo celý výrobek vrátit svému dodavateli.

Pozor! Nedodržením místních environmentálních pŚedpisŢ a nelegální likvidací výrobku se vystavujete vysokým pokutám.

9 DALŠÍ INFORMACE

9.1 - POKROĻILÉ NASTAVENÍ

9.1.1 - Nastavení parametrŢ (použití ovladaļe uloženého v Modu 1)

Dálkový ovladaļ mŢže být použit pro nastavení Śady parametrŢ Śídicí jednotky:

• Doba pauzy: Doba, bŊhem které kŚídla brány zŢstávají otevŚená pŚed automatickým zavŚením (pokud je nastaven automatický režim).

• OtevŚení pro chodce: Režim ļásteļného otevŚení brány pro chodce.

• Síla motoru: Maximální síla, kterou motor pohybuje kŚídlem brány. Pokud je tato síla pŚekroļena, Śídicí jednotka vyhodnotí tento stav jako
pŚekážku a pohyb brány se zastaví. NáslednŊ jednotka invertuje smŊr pohybu.

• Režim krokování (SbS): Sekvence pohybu brány pŚiŚazená každému kroku.

• OGI (indikátor otevŚené brány): Výstup Śídicí jednotky, na který je možné pŚipojit výstražnou lampu 24V / max. 4W.

Nastavení mŢže být upraveno pomocí libovolného ovladaļe uloženého v Modu 1 (dodávaný ovladaļ, viz odstavec 9.3.1). Pokud není žádný
ovladaļ uložený v Modu 1, je možné jeden z ovladaļŢ uložit v tomto modu pouze pro úļely programování a potom toto nastavení zrušit (viz
odstavec 9.4).

Všechny parametry mohou být nastaveny podle potŚeby s výjimkou parametru Síla motoru, který vyžaduje speciální pozornost: Nepoužívejte pŚíliš
velkou sílu pro kompenzaci abnormálního tŚení po dráze brány: NadmŊrná síla mŢže nepŚíznivŊ ovlivnit funkci bezpeļnostního systému nebo mŢže
tak dojít k poškození brány.
• Pokud je funkce síly motoru použita pro snížení síly nárazu, proveŅte znovu po každém nastavení její mŊŚení v souladu s normami EN 12445 a

EN 12453.
• Pokud zmŊnŊné okolní podmínky ovlivŔují funkci brány, je nutné zmŊnit nastavení odpovídajících parametrŢ.
PŚed pokraļováním zkontrolujte parametr, který má být upraven (TAB. 2) a akci, která má být provedena:

1. Na vysílaļi (obr. 26) stisknŊte a pŚidržte souļasnŊ tlaļítka T1 a T2 na dobu 5 sekund. Potom je uvolnŊte.

2. Do tŚí sekund po uvolnŊní proveŅte modifikaci požadovaného parametru uvedenou v TAB. 2.
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TAB. 2
Parametry Hodnota Poļet bliknutí výstražné

lampy
Použité tlaļítko
ovladaļe

Provedená akce

Doba pauzy 10s 1 T1 StisknŊteT1 1x
20s * 2 T1 StisknŊteT1 2x

40s 3 T1 StisknŊteT1 3x
60s 4 T1 StisknŊteT1 4x

OtevŚení pro Otevǌení na 0,7m 1 T2 StisknŊteT2 1x
chodce Otevǌení na 1m * 2 T2 StisknŊte T2 2x

Otevǌení na 1/2 3 T2 StisknŊteT2 3x
Otevǌení na 3/4 4 T2 StisknŊteT2 4x

Síla motoru Nízká 1 T3 StisknŊteT3 1x
Vyšší* 2 T3 StisknŊteT3 2x

StŚední 3 T3 StisknŊteT3 3x
Velká 4 T3 StisknŊteT3 4x

Krokování OtevŚení - Stop - ZavŚení - Stop 1 T4 StisknŊteT4 1x
(SbS) OtevŚení - Stop - ZavŚení - OtevŚení * 2 T4 StisknŊte T4  2x

OtevŚení - ZavŚení - OtevŚení - ZavŚení 3 T4 StisknŊteT4 3x
Pouze OtevŚení 4 T4 StisknŊteT4 4x

OGI (Indikace OGI 1 T5 StisknŊteT5 1x
otevǌení brány) 30s–osvŠtlení vchodu/vjezdu 2 T5 StisknŊte T5  2x

60s- osvŠtlení vchodu/vjezdu 3 T5 StisknŊteT5 3x
Pǌítomnost osob* (viz par. 9.1.2) 4 T5 StisknŊteT5 4x

* Tovární nastavení

9.1.2 – Funkce Pǌítomnost osob

Tato funkce je Śízena klávesou T5 vysílaļe ECCO5 ... (obr. v tabulce 4) a urļuje provozní režim výstupu OGI. Pokud jsou k tomuto výstupu
pŚipojeny svŊtelné moduly LM100 (nejsou souļástí dodávky), chová se zaŚízení následovnŊ:

- pŚi zavŚené bránŊ: když neprŢhledný objekt pŚeruší infraļervený paprsek fotobunŊk, rozsvítí se osvŊtlení na 5s. Po 5s, pokud je paprsek stále
pŚerušen, rozsvítí se svŊtlo na dalších 5s; pokud fotobuŔka nedetekuje žádný objekt, osvŊtlení se vypne.

- pokud je brána v pohybu (manévr otevírání nebo zavírání): svítidlo vždy svítí. Na konci manévru (otevǌení nebo zavǌení) zǻstane svítit po dobu
dalších 5s.

- když je brána otevŚená a automatické zavírání není aktivní: na konci manévru zŢstane svítidlo svítit po dobu 5s, poté se vypne.
- když je brána otevŚená a automatické zavírání je aktivní: na konci manévru svítí lampa po dobu 5s, poté se vypne.

Pokud je aktivní funkce OGI, chová se lampa následovnŠ:
- nesvítí: systém je v plnŊ zavŚené poloze
- Pomalu bliká: probíhá manévr otevǌení
- Rychle bliká: probíhá manévr zavǌení
- Svítí: systém je v plnŠ otevǌené pozici

9.1.3 - OvŊŚení hodnot nastavených pro každý parametr (pomocí ovladaļe uloženého v modu 1)

Kontrola mŢže být provedena pomocí jakéhokoli ovladaļe uloženým v režimu 1 (viz odstavec 9.3.1). Pokud v režimu 1 není uložen žádný
ovladaļ, je možné si jej uložit pouze pro úļely programování a poté jej smazat (viz odstavec 9.4).
Postup nastavení (pŚed zahájením kontroly parametru, který má být ovŊŚen dle tabulky 3 a akce, která má být provedena):

Na ovladaļi (obr. 25) souļasnŊ stisknŊte a pŚidržte tlaļítka T1 a T2 po dobu 5s a poté je uvolnŊte.

1. Do 3s od jejich uvolnŊní proveŅte akci uvedenou tabulce 3 pro ovŊŚení.

2. Jakmile zaļne výstražná lampa blikat, tlaļítko uvolnŊte: poļítejte bliknutí. Vyhledejte v tabulce 2 hodnotu odpovídající poļtu zábleskŢ.

TAB. 3 1

Parametr Akce
Doba pauzy StisknŊte a pŚidržte tlaļítko T1

OtevŚení pro chodce StisknŊte a pŚidržte tlaļítko T2

Síla motoru StisknŊte a pŚidržte tlaļítko T3
Funkce krokování (SbS) StisknŊte a pŚidržte tlaļítko T4
Funkce OGI StisknŊte a pŚidržte tlaļítko T5

25 2

9.2 - PřÍDÁVÁNÍ A ODEBÍRÁNÍ ZAřÍZENÍ
Jednotlivá zaŚízení je možné pŚidávat nebo odebírat ze systému kdykoli. Pokud jsou zaŚízení
pŚidána, je nutné ovŊŚit jejich kompatibilitu se systémem FILO 400C/FILO 600C. Pro další informace
viz technickou podporu Nice.

9.2.1 - Ukládání pŚidaných zaŚízení
Rozpoznávání zaŚízení pŚipojených ke sbŊrnici ECS a ke vstupu Stop se obvykle provádí bŊhem
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L4 L3 L2
L4 L3 L2

L1
L1

SbbS

instalaļní fáze. Pokud jsou ale nŊkterá zaŚízení pŚidávána nebo odebírána dodateļnŊ, je nutno
provést následující proceduru:

1. Na Śídicí jednotce stisknŊte a pŚidržte tlaļítko P2 (obr. 26) na dobu minimálnŊ 3 sekund, potom je
uvolnŊte.

P4 P3 P2 P1
P3 P2 PP

9.1.2 – Funkce PŚítomnost osob

Tato funkce je Śízena klávesou T5 vysílaļe ECCO5 ... (obr. v tabulce 4) a urļuje provozní režim výstupu OGI. Pokud jsou k tomuto
výstupu pŚipojeny svŊtelné moduly LM100 (nejsou souļástí dodávky), chová se zaŚízení následovnŊ:

- pŚi zavŚené bránŊ: když neprŢhledný objekt pŚeruší infraļervený paprsek fotobunŊk, rozsvítí se osvŊtlení na 5s. Po 5s, pokud je
paprsek stále pŚerušen, rozsvítí se svŊtlo na dalších 5s; pokud fotobuŔka nedetekuje žádný objekt, osvŊtlení se vypne.

- pokud je brána v pohybu (manévr otevírání nebo zavírání): svítidlo vždy svítí. Na konci manévru (otevŚení nebo zavŚení) zŢstane
svítit po dobu dalších 5s.

- když je brána otevŚená a automatické zavírání není aktivní: na konci manévru zŢstane svítidlo svítit po dobu 5s, poté se vypne.
- když je brána otevŚená a automatické zavírání je aktivní: na konci manévru svítí lampa po dobu 5s, poté se vypne.

Pokud je aktivní funkce OGI, chová se lampa následovnŊ:
- Nesvítí: systém je v plnŊ zavŚené poloze
- Pomalu bliká: probíhá manévr otevŚení
- Rychle bliká: probíhá manévr zavŚení
- Svítí: systém je v plnŊ otevŚené pozici

9.1.3 - OvŊŚení hodnot nastavených pro každý parametr (pomocí ovladaļe uloženého v modu 1)
Kontrola mŢže být provedena pomocí jakéhokoli ovladaļe uloženým v režimu 1 (viz odstavec 9.3.1). Pokud v režimu 1 není uložen
žádný ovladaļ, je možné si jej uložit pouze pro úļely programování a poté jej smazat (viz odstavec 9.4).
Postup nastavení (pŚed zahájením proveŅte kontrolu parametru, který má být ovŊŚen dle tabulky 3 a akce, která má být provedena):

1. Na ovladaļi (obr. 25) souļasnŊ stisknŊte a pŚidržte tlaļítka T1 a T2 po dobu 5s a poté je uvolnŊte.

2. Do 3s od jejich uvolnŊní proveŅte akci uvedenou tabulce 3 pro ovŊŚení.
3. Jakmile zaļne výstražná lampa blikat, tlaļítko uvolnŊte: poļítejte bliknutí. Vyhledejte v tabulce 2 hodnotu odpovídající poļtu zábleskŢ.

9.2- PřIDÁVÁNÍ A ODEBÍRÁNÍ ZAřÍZENÍ
Jednotlivá zaŚízení je možné pŚidávat nebo odebírat ze systému kdykoli. Pokud jsou zaŚízení pŚidána,
je nutné ovŊŚit jejich kompatibilitu se systémem FILO 400C/FILO 600C. Pro další informace
kontaktujte technickou podporu Nice.
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2. Poļkejte nŊkolik sekund, až Śídicí jednotka dokonļí rozpoznávání zaŚízení: LED L2 zhasne. Pokud se tato LED rozbliká, znamená to chybu
– pro Śešení problému viz kapitolu ļ. 10.

3. Po provedeném pŚidání nebo odebrání zaŚízení je nutné celý systém znovu otestovat (odst. 6.1).

9.3 - UKLÁDÁNÍ DALŠÍCH OVLADAĻš
V Śídicí jednotce je instalován radiový pŚijímaļ signálu z ovladaļŢ ECCO5 (rŢzné modely). Tyto dodané ovladaļe nejsou z výroby uloženy
v pamŊti Śídicí jednotky. Proto je nutné nejprve uložit první ovladaļ (odst. 5.5). Pro uložení dalších ovladaļŢ je možné použít jednu zvolenou
proceduru (Mod 1 nebo Mod 2) – viz níže. V Śídicí jednotce mŢže být uloženo až 250 ovladaļŢ v Modu 1. PŚi ukládání v Modu 1 ovladaļ zabírá
v pamŊti Śídicí jednotky jednu pamŊŠovou jednotku. V Modu 2 zabírá jednu pamŊŠovou jednotku jedno tlaļítko ovladaļe.

PŚed provedením procedury ukládání zkontrolujte nastavení a uvedené ļasy.

9.3.1 - Procedura ukládání v Modu 1 (tovární nastavení)
Tato procedura umožŔuje ukládat souļasnŊ všechna tlaļítka ovladaļe prostŚednictvím automatického spárování s pŚíkazy dle TAB. 4.
Pokud je ovladaļ uložen v Modu 1, mŢže Śídit pouze jeden systém brány.

4 LED

Režim  krokování
T1

T2 Ļásteļné otevŚení
T2

T3 Pouze otevŚít T3 T4

T4 Pouze zavŚít

T5 OsvŊtlení vchodu/ vjezdu - vypnuto

Aerial

L4 L3
L4 3

P4
P4 P3

Procedura ukládání

1. Na Śídicí jednotce (obr. 27) stisknŊte a pŚidržte tlaļítko P4 na dobu 3 sekund. Jakmile se LED L4 rozsvítí, tlaļítko uvolnŊte.

2. Do 10 sekund od uvolnŊní stisknŊte a pŚidržte na dobu 3 sekund jakékoli tlaļítko dálkového ovladaļe, který
chcete uložit Pokud procedura ukládání probŊhla úspŊšnŊ, LED L4 (na Śídicí jednotce) 3x blikne.

3. Pro uložení dalších ovladaļŢ opakujte krok 02 do 10 sekund.  Jinak se procedura ukládání automaticky ukonļí.

9.3.2 - Procedura ukládání v Modu 2

Tato procedura umožŔuje ukládat v daném okamžiku pouze jedno tlaļítko prostŚednictvím párování požadovaných pŚíkazŢ dle TAB. 5.

Ovladaļem uloženým v Modu 2 mŢže být Śízeno více systémŢ automatických bran (napŚíklad: systém 1 je Śízen tlaļítkem 1; systém 2 je
Śízen tlaļítkem 2, atd.).

TAB.  5
1.

Poļet
stiskŢ
tlaļítka

Párovaný pŚíkaz                           Poļet bliknutí LED
                                                       L4 na Śídicí
                                                       jednotce

9.3.3 – Procedura ukládání pomocí Śídicí jednotky s použitím dvou ovladaļŢ (bez použití tlaļítek Śídicí jednotky)

Tímto zpŢsobem je možné uložit NOVÝ ovladaļ do pamŊti s použitím STARÉHO, který byl již v systému uložen, bez použití tlaļítek Śídicí jednotky. PŚi
této proceduŚe je nutné oba ovladaļe pŚiblížit k sobŊ.
BŊhem této procedury je NOVÝ ovladaļ uložen stejnŊ jako STARÝ (v Modu 1 nebo v  Modu 2).

• Procedura se STARÝM ovladaļem uloženým v Modu 1:

1. Draw near the control unit with the two transmitters: Wait 1s between one Krok and the next.
2. On the NEW transmitter pres and hold any key for at least 8s then release it.

3. On the OLD transmitter pres and hold any key to be copied for at least 2s then release it.

4. On the OLD transmitter pres and hold any key to be copied for at least 2s then release it.

5. On the OLD transmitter pres and hold any key to be copied for at least 2s then release it.

6. On the NEW transmitter pres and hold a key to be memorised for at least5sthen release it. Repeat

the procedure for each transmitter to be memorised.

• Procedure with OLD transmitter memorised in Mode 2:

1. Draw near the control unit with the two transmitters: Wait 1s between one Krok and the next.
2. On the NEW transmitter pres and hold the key to be memorised for at least 8s then

L4 L3
3 L2

PP2
P4 P3

Procedura ukládání

01. PŚed pokraļováním je tŚeba vymazat z pamŊti ovladaļ,
který chcete uložit – viz odst. 9.4.

02. V TAB. 5 zvolte pŚíkaz a poļet stisknutí zvoleného tlaļítka
ovladaļe.

03. Na Śídicí jednotce (obr. 28) stisknŊte a uvolnŊte tlaļítko P4
(proveŅte poļet stisknutí podle TAB. 5). LED L4 musí bliknout
tolikrát, kolik bliknutí odpovídá zvolenému pŚíkazu.

04. Do 10 sekund, stisknŊte a pŚidržte na 2 sekundy tlaļítko
ovladaļe, který chcete uložit. Pokud je procedura ukládání
úspŊšná, LED L4 (na Śídicí jednotce) 3x blikne.

05. Pro uložení dalších ovladaļŢ, se stejným pŚíkazem opakujte do
10 sekund krok 03. Jinak se procedura ukládání automaticky
ukonļí.

    1x Režim krokování 1

2x OtevŚení pro chodce 2
3x Pouze otevŚít 3
4x Pouze zavŚít 4
5x Výstup pro svŊtlo 230V (zap/vyp)  5
6x Stop  6
7x OtevŚení – bytový dŢm 7

8x OtevŚení – vysoká priorita  8

9x OtevŚení pro chodce  2  9
10x OtevŚení pro chodce  3  10
11x OtevŚení + uzamknutí systému  11
12x ZavŚení + uzamknutí systému  12

13x Zamknutí systému  13
14x UvolnŊní systému 14

1. Postavte se v blízkosti Śídicí jednotky s obŊma ovladaļi. Mezi dvŊma po sobŊ jdoucími kroky ļekejte 1s.

2. Na NOVÉM ovladaļi stisknŊte a pŚidržte libovolné tlaļítko na dobu minimálnŊ 8 sekund, potom je uvolnŊte.

3. Na STARÉM ovladaļi stisknŊte a pŚidržte libovolné tlaļítko (které má být kopírováno) na dobu minimálnŊ 2s, potom
tlaļítko uvolnŊte.

4. Na STARÉM ovladaļi stisknŊte a pŚidržte libovolné tlaļítko (které má být kopírováno) na dobu minimálnŊ 2s, potom
tlaļítko uvolnŊte.

5. Na STARÉM ovladaļi stisknŊte a pŚidržte libovolné tlaļítko (které má být kopírováno) na dobu minimálnŊ 2s, potom
tlaļítko uvolnŊte.

6. Na NOVÉM ovladaļi stisknŊte a pŚidržte libovolné tlaļítko, které chcete uložit na dobu minimálnŊ 5s, potom je uvolnŊte.
Opakujte tuto proceduru pro každý z ovladaļŢ, který chcete uložit.

Postup uložení STARÉHO ovladaļe v Modu 2:

1. Postavte se v blízkosti Śídicí jednotky a ovladaļi.   Mezi následujícími kroky poļkejte 1 sekundu.

2. Na NOVÉM ovladaļi stisknŊte a pŚidržte tlaļítko, které chcete uložit na dobu min. 8s, potom tlaļítko uvolnŊte.

9.3- UKLÁDÁNÍ DALŠÍCH OVLADAĻš
V Śídicí jednotce je instalován radiový pŚijímaļ signálu z ovladaļŢ ECCO5 (rŢzné modely). Tyto dodané ovladaļe nejsou z výroby uloženy v pamŊti
Śídicí jednotky. Proto je nutné nejprve uložit první ovladaļ (odst. 5.5). Pro uložení dalších ovladaļŢ je možné použít jednu zvolenou proceduru (Mod
1 nebo Mod 2) – viz níže. V Śídicí jednotce mŢže být uloženo až 250 ovladaļŢ v Modu 1. PŚi ukládání v Modu 1 ovladaļ zabírá v pamŊti Śídicí
jednotky jednu pamŊŠovou jednotku. V Modu 2 zabírá jednu pamŊŠovou jednotku jedno tlaļítko ovladaļe.

Procedura ukládání
1. Na Śídicí jednotce (obr. 27) stisknŊte a pŚidržte tlaļítko P4 na dobu 3 sekund. Jakmile se LED L4 rozsvítí, tlaļítko uvolnŊte.

2. Do 10 sekund od uvolnŊní stisknŊte a pŚidržte na dobu 3 sekund jakékoli tlaļítko dálkového ovladaļe,
který chcete uložit Pokud procedura ukládání probŊhla úspŊšnŊ, LED L4 (na Śídicí jednotce) 3x
blikne.

3. Pro uložení dalších ovladaļŢ opakujte krok 02 do 10 sekund.  Jinak se procedura ukládání automaticky ukonļí.

9.2.1 - Procedura ukládání v Modu 2
Tato procedura umožŔuje ukládat v daném okamžiku pouze jedno tlaļítko prostŚednictvím párování požadovaných pŚíkazŢ dle TAB. 5.

Ovladaļem uloženým v Modu 2 mŢže být Śízeno více systémŢ automatických bran (napŚíklad: systém 1 je Śízen tlaļítkem 1; systém 2 je
Śízen tlaļítkem 2, atd.).

Tímto zpŢsobem je možné uložit NOVÝ ovladaļ do pamŊti s použitím STARÉHO, který byl již v systému uložen, bez použití tlaļítek Śídicí jednotky. PŚi
této proceduŚe je nutné oba ovladaļe pŚiblížit k sobŊ.
BŊhem této procedury je NOVÝ ovladaļ uložen stejnŊ jako STARÝ (v Modu 1 nebo v  Modu 2).

• Procedura se STARÝM ovladaļem uloženým v Modu 1:

TAB. 1
  TL. PŚiŚazený pŚíkaz

  T1 Krokování / step-by step (SbS)

  T2 Ļásteļné otevŚení pro chodce

  T3 Pouze otevŚení

  T4 Pouze zavŚení

  T5        OsvŊtlení vchodu/vjezdu - vypnuto






















