Zprovoznéni ridici jednotky CB19U (CB19 s 10T)
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1) Vyhledani drahy:

Stisknéte a podrzte tlacitko SET na 3 sekundy. Zobrazi se "LEA" a zafizeni vyhleda pomalym
chodem dréhu. Ktidla postupné¢ ZAVROU / OTEVROU / ZAVROU.

2) Nauceni dalkového ovladace:

Jednou kratce stisknéte tla¢itko RF-LEARN, zobrazi se "OSC", stisknéte tlacitko na dalkovém
ovladaci, které chcete pouzivat pro celkové otevirani / zavirani brany. "OSC" zablika a po 10
sekundach se rezim uceni ukonci.

Dvakrat kratce a rychle za sebou stisknéte tlac¢itko RF-LEARN, zobrazi se "PED", stisknéte
tlacitko na dalkovém ovladaci, které chcete pouzivat pro ¢asteéné otevieni jednoho kiidla pro pési.
"PED" zablik4 a po 10 sekundéch se rezim u¢eni ukonci.

3) Smazani vSech ovladacii:

Budete-li potiebovat vymazat pfijimac dalkovych ovladact, stisknéte a drzte tla¢itko RF-LEARN
po dobu 10 sekund, dokud se na displayi nerozsviti "DAL" a potvrd’te stisknutim nékterého
nauceného tlacitka dalkového ovladace - "DAL" zablika.

4) Parametry:
Rozdil v parametrech oproti CB19 bez IOT:

F4 — rychlost otevirani 1 —40%, 2 —50%, 3-75%, 4 —100%
F5 — rychlost zavirani 1 -40%, 2 —50%, 3-75%, 4 —-100%
F6 — rychlost zpomaleni 1 —40%, 2 —50%, 3 - 60%, 4—70%
F7 — zpozdéni druhého kiidla béhem otevirani

0—0sec 1 -2 sec 2—5sec 3-10sec 4 —15 sec 5—-20 sec
6 - 25 sec 7 —35 sec 8 —45 sec 9 —55sec

F8 — zpozdéni druhého kiidla béhem zavirani

0—-0sec 1-2sec 2 —5sec 3-10sec 4 —15 sec 5-20sec
6 - 25 sec 7 —35 sec 8 —45 sec 9 — 55 sec

FH - orientace LED displaye a Sipek nahoru a dola 0 —standard 1 — opacné
FI — jednoktidla / dvouktidla brana 1 —jednokiidla 2 — dvouktidla
FJ — revers pii zavieni 0 — OFF 1-0,1sec 2-0,2sec 3-03sec 4-0,4sec

5-0,5sec 6-0,6sec
FK — u této verze neni



