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1.1

VSEOBECNE BEZPECNOSTNI
VYSTRAHY A PREVENTIVNI OPATRENI

VSEOBECNE VYSTRAHY

VYSTRAHA!  Dalezité bezpeénostni  pokyny.
Dodrzujte vSechny pokyny, nebot nespravna
instalace muze vést k vaznym poSkozenim.

VYSTRAHA! Dilezité bezpeénostni pokyny. Je
dulezité dodrzovat tyto pokyny pro zajisténi
bezpe€nosti osob. Tento navod peclivé uschovejte.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi byt
automatické zafizeni zkonstruovadno ve shodé s
harmonizovanymi zéasadami, specifikovanymi ve
Smérnici pro stroje, coZ umoznuje prohlaSeni
pfedpokladané shody automatizace. V duasledku
toho vSechny postupy pro pfipojeni vyrobku k
elektrické siti, jeno uvedeni do provozu a udrzba
museji byt provadény vyhradné kvalifikovanym a
odbornym technikem.

Pro zabréanéni jakémukoli nebezpeéi v dusledku
neltmysiného resetu tepelného vypinaciho zafizeni
nesmi byt toto zafizeni napdené externim
spinacim zafizenim, jako je €asovy spina¢ nebo
pripojené k elektrickému napajeni, které je
standardné napajené nebo vypinané obvodem.

VYSTRAHA! Dodrzujte prosim nasledujici vystrahy:

— Pfed zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické
specifikace vyrobku“, zvlasté zda je tento vyrobek
vhodny pro automatizaci vaSi vedené ¢asti. Pokud by
vhodny nebyl, NEPOKRACUJTE s instalaci.

— Vyrobek neni mozno pouZit pfed jeho uvedenim do
provozu podle specifikace v kapitole ,Testovani a
uvedeni do provozu*.

— Nez budete pokracovat s instalaci vyrobku, zkontrolujte,
zda vSechny materidly jsou v dobrém provoznim stavu a
vhodné k uréenému pouziti.

— Vyrobek neni uréeny k pouziti osobami (véetné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi
schopnostmi ani nikym s nedostate¢nou zkuSenosti
nebo seznamenim se s vyrobkem.

— Déti si s vyrobkem nesméji hrat.

- Nedovolte détem hrat si s ovladacimi zafizenimi
vyrobku. Dalkové ovladace ukladejte mimo dosah déti.

— Elektrickd napajeci sit systétmu musi zahrnovat
odpojovaci zafizeni (neni souc¢asti dodavky) s mezerou
mezi kontakty v rozpojeném stavu umoznujici odpojeni
za podminek, existujicich pfi pfepéti kategorie lI.

— Béhem postupu instalace zachazejte s vyrobkem peclivé
a vyhnéte se stlaceni, narazdm, padidm nebo kontaktu s
kapalinami jakéhokoli druhu. Vyrobek neumistujte do
blizkosti tepelnych zdroji a nevystavujte ho otevienému
ohni. VSechny tyto situace mohou vést k poskozeni
vyrobku a jeho porucham nebo k nebezpecnym
situacim. Pokud by k tomu doSlo, okamzité preruste
postup instalace a spojte se Technickou asistenéni
sluzbou.



1.2

Vyrobce odmita jakoukoli odpovédnost za Skody na
majetku, pfedmétech nebo osobach, vyplyvajici z
nedodrzovani montaznich pokyna. V takovych
pfipadech zaruka na vady materialu neplati.

Véazena hladina akustického tlaku emisi A je nizsi nez
70 dB(A).

Cisténi a Gdrzba vyhrazena uzivateli nesmi byt
provadéna détmi bez dozoru.

Pfed zasahem na systému (Udrzba, ¢isténi) vzdy
odpoijte vyrobek od sitového elektrického napajeni a od
vSech baterii.

Systém kontrolujte ¢asto, zvlasté kabely, pruziny a
nosné dily pro zjisténi jakychkoli nevyvazenosti a
znamek opotfebeni nebo poskozeni. Vyrobek
nepouzivejte, pokud potfebuje opravu nebo sefizeni,
nebot vadna instalace nebo nespravné vyvazeni
automatizace muze vést k Urazum.

Obalové materialy z vyrobku museji byt zlikvidované v
souladu s mistnimi predpisy.

Nedovolte, aby se osoby pfiblizovaly k brané pfi jeji
obsluze ovladacimi prvky.

PFi obsluze brany sledujte automatizovany
mechanismus a udrzujte vSechny okolo stojici osoby v

bezpecéné vzdalenosti, dokud se pohyb nedokonéi.
Zafizeni neobsluhujte, pokud kdokoli pracuje v blizkosti;
pred povolenim k provedeni takovychto praci odpojte
elektrické napajeni.

VYSTRAHY K INSTALACI

Pred instalaci hnaciho motoru zkontrolujte, zda vSechny
mechanické dily jsou v dobrém provoznim stavu a fadné
vyvazené a zda je mozno s automatizaci spravné

pohybovat.

Zajistéte, aby ovladaci prvky byly v dostate¢né
vzdalenosti od pohyblivych dild, avSak v jejich pfimém
dohledu. Neni li pouzity pfepinac¢, ovladaci prvky museji
byt instalované minimalné 1,5 m nad zemi a nesméji byt
dostupné.

Pokud je oteviraci pohyb ovladany pozarnim detek&nim
systémem, zajistéte, aby vSechna okna vétsi nez 200
mm byla zavirdna pomoci ovladacich prvku.

Zabrarite jakémukoli sevieni mezi pohyblivymi a
pevnymi dily pfi pohybu.

Trvale upevnéte Stitek, tykajici se ruéni obsluhy, v
blizkosti jejiho ovliadaciho prvku.

Po instalaci hnaciho motoru zajistéte, aby
mechanismus, ochranny systém a vSechny ruéni

ovladaci prvky spravné fungovaly.

POPIS VYROBKU A
PREDPOKLADANE POUZITI

2

M-BAR a L-BAR jsou elektromechanické zavory pro pouZiti v
obytnych a primyslovych prostorach, kontrolujici otevirani a
zavirani jizdni drahy.

Tyto zavory jsou vybavené elektromechanickym prevodovym
motorem 24 V, elektrickym koncovym spinacim systémem a
vystraznym  svétlem, integrovanym do krytu (volitelné
prisluSenstvi). Tyto dva modely je mozno instalovat jako
protilehlé zavory v rezimu “Master-Slave” pro pokryti Sifky
vozovky, presahujici 8 metrl (viz bod “Pfevodovy motor v
rezimu SLAVE").

Ridici jednotka je konfigurovana pro pfipojeni k rdznym
zafizenim, patficim k systému Nice Opera a k systému
solarniho napajeni “Solemyo” (viz bod “Prpojeni solarniho
napajeciho systému Solemyo").

Zavory jsou pohanéné elektricky a v pfipadé vypadku
elektrického napéajeni je mozno rameno ru¢né odblokovat a
pohybovat jim rukou. Alternativné je mozné pouzivat zalozni
akumulator (model PS224 - volitelné prisluSenstvi), ktery
zajistuje, Ze v prvnich nékolika hodinach vypadku elektrického
napdajeni je mozno provést urcity pocet oteviracich cykld. Pro
prodlouzeni této doby nebo zvySeni poctu povolenych
oteviracich cyklil aktivujte pohotovostni funkci “Stand-by” (viz
“Tabulka 5%).

Zavory museji byt kombinované s dostupnymi rameny,
individuéalné nebo v parech pro dosazeni poZzadované délky. K

dispozici je ruzné volitelné pfisluSenstvi, v zavislosti na
zvoleném rameni, jak je uvedeno v tabulce.
Tabulka 1
Zavora |Rameno| Guma | Svétla gg:lil)(ﬁl‘(’f Sklopna podpéra

M3BAR |3 m ano ano - -
MSBAR 4m ano ano ano (1 kus) ano

5m ano ano ano (1 kus) ano

5m ano ano ano (2 kusy) |ano
M7BAR |3+3 m |ano ano ano (2 kusy) |ano

3+4m |ano ano - ano

3+4m |ano ano ano (3 kusy) |ano
L9BAR |4+4m |ano ano ano (3 kusy) |ano

4+5m |ano ano - -

Dulezité poznamky k pouzivani navodu:

— v tomto navodu pojem “zavorova brana” znamena dva vyrobky
“M-BAR” a “L9BAR”

— pfisluSenstvi zminéné v navodu je volitelné.

Jakékoli jiné pouziti vyrobku, nez stanovené pouZziti,
popsané v tomto navodu, neni povolené!

CESKY -3



2.1 SEZNAM HLAVNICH DiLU
“Obr. 1" zobrazuje hlavni dily, tvofici M/L-BAR.

[ )

Uchyt ramene

Sk¥in prevodového motoru

Kryt

Elektronicka fidici a povelova jednotka
Rameno

Zamykaci / odemykaci kli¢

TmMmoO®>

3  INSTALACE

3.1 KONTROLY PRED INSTALACI

Instalaci musi provadét kvalifikovany persondl v
souladu se soucéasnou legislativou, normami a
predpisy s pokyny, uvedenymi v tomto navodu.

NezZ budete pokracovat s instalaci vyrobku, je nutné:

— zkontrolovat neporusenost dodavky

— zkontrolovat, zda vSechny materialy jsou v dobrém provoznim
stavu a vhodné k uréenému pouziti

— zkontrolovat, zda je mozno dodrzet provozni meze,
specifikované v bodé “Meze pouziti vyrobku*

— zkontrolovat, zda umisténi instalace je v souladu s celkovymi
rozméry vyrobku (viz “Obr. 3
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— zkontrolujte, zda povrch, vybrany pro instalaci zavory, je
pevny a muze zajistit pevné ukotveni

— zajistéte, aby prostor instalace nebyl zaplavovany; pokud
je to nutné, musi byt vyrobek instalovany v potfebné vysi
nad povrchem

— zkontrolujte, zda prostor okolo ramena
provadéni ruéni obsluhy snadno a bezpe¢né

— zkontrolujte, zda po draze ramena nejsou Zadné prekazky,
branici otevirani nebo zavirani zavory

— zkontrolujte, zda kazdé zafizeni, které ma byt instalovano,
je v poloze, ktera ho chrani pfed ndhodnym narazem.

— zkontrolujte, zda montézni polohy riznych zafizeni jsou
chranéné proti narazdm, a zda montazni plochy jsou
dostate¢né pevné

— zabrarnte moznosti ponofeni jakychkoli dild automatizace
do vody, nebo jinych kapalin

— vyrobek chrarite pfed zdroji tepla a otevienym ohném
a kyselinami, solankou nebo potencialné vybuSnou
atmosférou; muze dojit k poSkozeni vyrobku a porucham
nebo nebezpeénym situacim.
pFipojte fidici jednotku k elektrickému napajecimu vedeni,
vybavenému bezpec&nostnim uzemnovacim systémem

umoznuje

3.2 MEZE POUZIVANI VYROBKU

Nez budete pokracovat s instalaci vyrobku, je nutné:
— zkontrolujte, zda vSechny hodnoty, uvedené v kapitole
“TECHNICKE SPECIFIKACE”
jsou ve shodé se stanovenym pouzitim
— zkontrolujte, zda predpokladana Zivotnost (viz bod “
Zivotnost vyrobku”) souhlasi se stanovenym pouzitim

— zkontrolujte, zda vSechna omezeni, podminky a vystrahy,
uvedené v tomto navodu je mozno plné dodrzet.

3.2.1 Zivotnost vyrobku

Zivotnost vyrobku je primérna ekonomicka Zivotnost a je silné

ovlivnéna stupném néaro¢nosti pohybu: jinymi slovy, souétem

vSech faktor(, které pfispivaji k opotfebeni vyrobku.

Pro odhad zZivotnosti vaSeho automatizovaného zafizeni

pokracujte nasledujicim zpusobem:

1. pfidejte hodnoty poloZek v “Tabulce 2" podle podminek
systému

2. na grafu uvedeném na “Obr. 2", vedte od vySe ziskané
hodnoty svislou pfimku az do jejiho praseciku s kfivkou;
od tohoto bodu vedte vodorovnou pfimku az do jejiho
praseciku s pfimkou “zaviraci cykly”. Ziskana hodnota je
predpokladana Zivotnost vaseho vyrobku.

Hodnoty zivotnosti, uvedené v grafu, je mozno dosahnout jen

pfi pfisném dodrzovani planu adrzby v kapitole “UDRZBA

VYROBKU?”. Zivotnost se odhaduje na zakladé konstrukénich

vypoctd a vysledk( testd, provedenych na prototypech.

Vzhledem k tomu, Ze se jedna o odhady, neposkytuji pfesnou

zaruku skute¢né zivotnosti vyrobku.

Pfiklad vypoétu zivotnosti: M5BAR s mobilni podpérou,
rychlosti trovné 3 a brzdénim

“Tabulka 2" ukazuje “soucinitele narocnosti” pro tento typ
instalace: 10 % (“Mobilni opéra”), 10 % (“Rychlost turovné 3”) a
10 % (“Brzdéni”).

Tyto indikatory je nutno secist pro ziskani celkového souinitele
narocnosti, ktery je v tomto pfipadé 30 %. S vypocitanou
hodnotou (30 %) vyhledejte na vodorovné ose grafu (,soucinitel
naro¢nosti“) hodnotu, odpovidajici poctu ,oteviracich cykld,
které je vyrobek schopny provést béhem své Zivotnosti =
zhruba 550.000.



Tabulka 2

ZIVOTNOST VYROBKU

Soucinitel naroénosti
M3BAR | M5BAR | M7BAR |L9BAR
Spoj pro rameno (XBA11)| 20 15 - -
Rychlostni stupen 3 15 10 15 15
Rychlostni stupen 2 0 0 10 10
Pohyb preruSeny
fotoburikou > 10 % 15 10 15 15
Pohyb preruSeny
zastavenim > 10 % 10 10 15 15
Sklopnéa podpéra (WA12) | - 10 10 10
Silarovna 5 nebo 6 10 10 10 10
Silarovna 4 nebo 5 5 5 5 5
Pritomnost soli 10 10 10 10
P!"'itom nost prachu a 5 5 5 5
pisku
Hlinikové zaclonky - 5 5 5
Okolni teplota nad 40 °C
apodO0 °C 5 5 5 5
o
2.000.000
1.600.000
1.200.000 7
800,000°7T [\ | 1T T
400.000 _______‘
0 |
010 2030405060 708090 100
Soucinitel naro¢nosti (%)
L
3.3 IDENTIFIKACE VYROBKU A CELKOVE

ROZMERY

Celkové rozméry a Stitek (A), umoznujici identifikaci vyrobku, je

na “Obr. 3".

e M-BAR
464,5 mm
'.J,\J' |
A el
98,5 mm |
400 mm
L-BAR
+464,5 mm-
1] |
2B " ;
0
(o]
A
298,5 mm 500 mm

3.4 PRIJEM VYROBKU

VSechny dily, obsazené v baleni vyrobku, jsou zobrazené a
uvedené v nasledujicim seznamu.

Zavorova brana s integrovanou fidici jednotkou
Kryt a Gchyt ramene
2 pouzdra fotobunék

M7BAR)

Zakladova deska
4 kotevni Srouby
Hlinikova pfipojka délka 700 mm (jen na L9BAR)

—I®O T m OOw> (

Hlinikova pfipojka délka 300 mm (jen na M3BAR, M5BAR,

Pevny kryt ramena; 2 pfipojky pro gumové chranice proti
narazu; 2 pfipojky bez gumovych chrani¢u proti narazu
Klice pro ruéni odjisténi a zajiSténi ramena; kli¢ pro
zamek krytu; drobné kovové dily (Srouby, podlozky atd.)

CESKY -5



3.5 PRACE PRED INSTALACI

Obrazek ukazuje pfiklad automatiza¢niho systému, sestaveného pomoci dilt Nice.

—

_J

L
A Fotoburky

B Fotoburiky na sloupku
C Klicovy spina¢

D Sk¥in zavorové brany

Tabulka 3
TECHNICKA SPECIFIKACE ELEKTRICKYCH KABELU
Identifikaéni o o
&islo Charakteristiky kabela

Kabel NAPAJEN| PREVODOVEHO MOTORU
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel BLUEBUS
2 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximalni délka 20 m [poznamka 2]

Kabel KLICOVEHO PREPINACE
3 2 kabely 2 x 0,25 mm? [poznamka 3]
Maximalni délka 30 m

Kabel OTEVRENEHO VSTUPU
1 kabel 2 x 0,25 mm?
Maximalni délka 30 m

Kabel UZAVRENEHO VSTUPU
2 x 0,25 mm?
Maximalni délka 30 m

Kabel VYSTRAZNEHO SVETLA [poznamka 4]
1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximalni délka 30 m

Kabel ANTENY

1 x stinény kabel typu RG58

Maximalni délka 15 m; doporu¢ena <5 m
Kabel INDIKATORU OTEVRENE ZAVORY [poz. 4]
1 kabel 2 x 0,5 mm?

Maximalni délka 30 m

Kabel SVETEL ZAVORY [poznédmka 4]
Kabel MASTER/SLAVE

1 kabel 3 x 1 mm?

DalSi kabely

Maximalni délka 20 m
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Tyto vySe uvedené dily jsou umisténé podle typického
standardniho schématu. Podle schématu na “Obr. 5", definujte
pfibliznou polohu, ve které museji byt instalované jednotlivé dily
systému.

Poznamka 1 Pokud je napajeci kabel delsi nez 30 m, je nutno
pouzit kabel s v&t§im prafezem (3 x 2,5 mm?) a v
blizkosti  automatizace musi byt instalovany
bezpecénostni uzemrovaci systém.

Poznamka 2 Pokud je BlueBus kabel delSi nez 20 m,
maximalné do 40 m, je nutno pouzit kabel o v&t§im
prafezu (2 x 1 mm?).

Poznamka 3 Tyto dva kabelyje mozno nahradit jednim
kabelem 4 x 0,5 mm®.

Poznamka 4 Pred provedenim zapojeni zkontrolujte, zda
vystup je naprogramovany podle pfipojeného zafizeni
(viz kapitola “PROGRAMOVANI"Y).

Pouzité kabely museji byt vhodné pro typ prostredi
na misté instalace.

Pfi pokladani trubek pro vedeni elektrickych
kabelGl berte v Gvahu, 7Ze voda, hromadici se v
pfipojovacich krabicich muaze vést ke kondenzaci

vody v Fidici jednotce a tim poSkozeni
elektronickych obvodi.
Pred pokra€ovanim v instalaci si pfipravte

pozadovane elektrické kabely podle “Obr. 5" a
podle udajt, uvedenych v kapitole “TECHNICKE
SPECIFIKACE".



3.6 NASTAVENIi ZAVOROVE BRANY

Zavorova brana je nastavena ve vyrobé nasledujicim zplsobem:

— vyvazovaci pruzina upevnénd vpravo, instalaéni pfepinac
vpravo, ukotveny v nepermanentnich otvorech

— zaviraci pohyb ramena smérem vilevo

Toto jsou libovolna nastaveni, proto je nutno provést nasledujici

kontroly, pro pochopeni, zda je nutno nastaveni zménit:

— pokud bude instalovano jedno pfisluSenstvi: zjistéte v poli
“A” na “Obr. 6” verzi vasi zavorové brany, délku zavory a
nakonec pfisluSenstvi, které chcete instalovat na vylozniku; s
témito Udaji zjistéte odpovidajici pismeno a ¢islo, odpovidajici
otvortim, které je nutno zvolit pro uchyceni pruziny

— pokud bude instalovano vice pfisluSenstvi: zjistéte v poli
“B” na “Obr. 6” verzi své zavorové brany, délku ramena a
nakonec typ a ¢islo pfisluSenstvi, které chcete namontovat na
rameno; pridejte &isla v zavorkach, pfipojend k pfisluSenstvi a
pouzijte vysledek souctu pro zjiSténi pismena a ¢isla v poli
“B”, pro zjisténi otvoru, které je nutno pouzit pro uchyceni
pruziny

— pokud se rameno musi zavirat na pravou stranu motoru: je
nutno upevnéni pruziny posunout na jeden z otvord,
umisténych na druhém rameni vyvazovaci paky.

‘\
o M3BAR MSBAR M7BAR L9BAR
M3BAR / M5BAR
265m | 315m f 350m | 416m | 515m | 733m | 9,33m
cea TABC cumon | oty Juromen | 0 [ 22 | RN [ e
M7BAR / LOSBAR A A B 7 B o B B
1 3 2 3 2 2 1
A A B | B C B B
1 3 2 3 2 2 1
B B C C
3 3 1 3
M5BAR M7BAR
350m | 445m | 515m | 545m | 500m | 633m | 733m | 733m | 833m
l’__-_-_‘i"“l'-_______ﬂl‘-_-_-_-_“l "v—"'—-—-—"\l——-Tr—-—ﬂir- = = 5
Wiom 0sm | fatom) @5} Btom | Gadmyia0m| 4 BA Sonis | S Sia
@i O | @O ©|©]|©]®©]|©O
v @@ @@y
(1) () - @ | 1) | () - @ | @
o FRC AT A 7 A B 72 B 7 /A I C /R R
1. Pridejte ¢isla, uvedend v zavorkach, y -I_ ‘ ly ‘ ; ‘ ; ‘ ;
umisténd na sloupci, a pouZijte jen =
ta, které jsou pripojené os1= —Hos1= B 4:5= g, 0:2= A, 0:2= B, 0:92= B 3:4= ,B 0:2= 5 0:2= 6
k instalovanému pisluenstvi. ! 2, 3 2 2 1 | 3 i 3
: 2+7= E—i 2+4= g— 3+5= 6— 3:5= 9 3:+6= E— 3+4= A— 3:6= 9—
2. Vysledek souctu poutijte ke .1 i 3 1 2 2 = 2 1
stanoveni poctu dér, potfebnych :
k uchyceni pruziny. ' 5:6= c 6:7= A T, A
: 2 3 3
/

CESKY -7



Pro pfesunuti uchyceni pruziny na jiné otvory nez je vyrobni
uchyceni postupujte nasledujicim zpisobem:
1. sejméte horni kryt (A) skfiné zavorové brany

2. povolte dva Srouby, upevriujici panel sk¥iné

8 - CESKY

3. pro uvolnéni napnuti vyvazovaci pruziny:
— uM-BAR povolte matici (B) a ru¢né otocte pruzinou (C)
ve sméru hodinovych rucgic¢ek
~ — uL-BAR otoc¢te matici (B) ve sméru hodinovych ruéic“:eli

M3BAR-M5BAR-M7BAR

—




vyjméte pruzinu z vrtané desky, umisténé na zakladné
skiiné

-

M3BAR-M5BA

R—

-

)

pro nastaveni zaviraciho postupu ramena na pravé
strané skiiné odjistéte prevodovy motor (podle bodu
“Ruéni odjiSténi a zajiSténi pfevodového motoru”) a
otocte vyvazovaci pakou o 90°

podle “Obr. 6", zjistéte nové otvory pro uchyceni konct
pruziny

upevnéte pruzinu k vrtané desce, umisténé na zakladné
skiiné

_

upevnéte oko pruziny k vyvazovaci pace, pevné utahnéte
Sroub

) 7
M3BAR-M5BAR-M7BAR
L9BAR
J
L ¥,
10. pokud byl pfevodovy motor pfedtim odjiStén, opét ho

zajistéte.
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3.7 INSTALACE PREVODOVEHO MOTORU

Nespravna instalace muze vést k vaznému Grazu
osoby, pracujici na systému nebo jeho budoucich
uzivatela.

Pred zahajenim montaze automatizace dokonéete
predbézné kontroly, popsané v bodech “Kontroly
prfed instalaci” a “Meze pouzivani vyrobku”.

Pokud je k dispozici montazni plocha:
1. sejméte panel skfiné

®

2. Skfin postavte na kotevni plochu a vyznaéte body,
odpovidajici sparam

3. sejméte skfif a do povrchu vyvrtejte otvory ve
vyznacenych bodech

zasurite 4 expanzni Srouby (nepfilozené)

usadte fadné skfin a zajistéte odpovidajicimi maticemi a
podloZzkami (nejsou pfiloZené)

o~
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Pokud neni k dispozici montazni plocha:
1. Vykopejte jamu pro viozeni zakladové desky

Poznamka Montazni plocha musi byt zcela rovna a hladka.
Pokud je plocha vyrobena z betonu, musi mit tloustku
minimalné 0,15 m a musi byt vhodné vyztuzena
ocelovou vyztuzi. Objem betonu musi bgt vétsi nez 0,2
m® (tloustka 0,25 m odpovida 0,8 m? to odpovida
étverci o strané pfiblizné 0,9 m). Deska muze byt
ukotvena k betonu pomoci 4 expanznich Sroubl M12, s
nosnosti minimalné 400 kg. Pokud je nosny povrch
vytvofeny z jinych materiald, je nutno zkontrolovat jeho
stav a zda Gtyfi kotevni Srouby maji nosnost minimalné
1.000 kg. K upevnéni desky pouzijte Srouby M12.

2. UloZte potrubi pro vedeni elektrickych kabell

3. Ctyfi kotevni $rouby (A) upevnéte k montazni desce, na

horni a spodni stranu desky umistéte matici a pfilozenou
podlozku

Spodni matice musi byt naSroubované az ke konci
zavitu.
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4, Nalijte beton a dfive nez zacne tuhnout, zarovnejte
zékladovou desku na Grovenn okolniho povrchu,
rovnobézné s ramenem a dokonale vodorovné.

5. Pockejte, az beton dokonale vytvrdne, coz obecné trva
dva tydny.

6. Z kotevnich Sroubl sejméte &tyfi horni matice a podlozky

(B).

Otevrete panel skfiné (“Obr. 8).

8. Usadte fadné skfini a zajistéte ji odpovidajicimi dfive
sejmutymi maticemi a podlozkami (“Obr. 17%).

~

3.8 MONTAZ RAMENA

Pokradujte nasledujicim zptsobem montazi ramena brany:
1. Dva ¢epy (A) protahnéte odpovidajicimi pouzdry na
vystupu hfidele motoru.

~

2. Drzék (B) nasadte na hfidel motoru a nastavte ho do
“svislé polohy” ramena.

3. Upevnéte vhodnymi Srouby s otevienymi pruznymi
podlozkami; pevné utahnéte.

U dvoudilného ramena musi byt kratSi €ast
upevnéna na skiini.

4.

Nasadte kryt (C) drzaku a upevnéte ho 6 pFilozenymi
Srouby; Srouby nechte povolené.

5.

Hlinikovou pfipojku (D) zasunite do konce kratsiho
ramena a zajistéte ji pfilozenym Sroubem.

M-BAR L-BAR
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6. Jen pro dvoudilna ramena: pfipojte univerzalni spojku
(E) do volnych koncl obou ramen, nastavte spravné proti
sobé otvory; povolte rovhomeérné tfi Srouby spojky tak,
aby spojku bylo mozno upevnit do ramen.

( )

23]
5

- _J

7. Lehce naolejujte hlinikovou liStu na obou stranach.

8. Po celé délce ramena nasadte gumové chranice proti
narazu do drazek (F) a spojte je spojkami (G); gumovy
chrani¢ maze vycnivat asi 1 cm z konce ramena.

12 — CESKY

9. Nasadte krytku ramena (H) a zajistéte ji dvéma Srouby.
10. Nastavte a nasadte dvé gumové ochranné krytky (1).

. —

11. Celé rameno zasurite do pouzdra (J) drzaku aZ na konec.
12.  Pevné utdhnéte 6 pfedem zasunutych Sroubu drzaku.

—

Po montadzi ramena a gumovych chraniéd proti
narazu, nez budete pokracovat s dalSi montézi, je
nutno na rameno namontovat pfipadné dalSi
prisluSenstvi. Pro jeho montdZz postupujte podle
odpovidajicich navoda.



3.9 NASTAVENI MECHANICKYCH
KONCOVYCH SPINACU

Pro nastaveni koncovych spina¢u postupujte nasledujicim

zptsobem:

1. Pfevodovy motor odjistéte odpovidajicim pfilozenym
klicem (postupujte podle bodu “Ruéni odjiSténi a
zajiSténi pfevodového motoru”).

2. Ruéné nastavte rameno tak, aby provedlo kompletni
oteviraci a zaviraci pohyb.

3. Otocte Sroub mechanickych dorazli (A - B) pro nastaveni

vodorovné polohy ramena v zavieném stavu a svislé

polohy v otevieném stavu

~

L »
4, Po provedeni nastaveni matice pevné utahnéte.

3.10 VYVAZENI RAMENA

Postup vyvazeni ramena se pouziva pro nalezeni nejlepsiho
vyvazeni mezi celkovou vahou ramena véetné nainstalovaného
pFisluSenstvi a proti ni pusobici silou vyvazovaci pruziny.

Pro kontrolu tahu pruziny postupujte nasledujicim zptusobem.

U modeld M-BAR (“Obr. 28")

1. Pfevodovy motor odjistéte odpovidajicim pfilozenym
klicem (postupujte podle bodu “Ruéni odjiSténi a
zajiSténi pfevodového motoru”).

2. Ruéné nastavte rameno asi do poloviny drahy (45°) a
nechte ho v zastaveném stavu.

3. Pokud se rameno zacina zvedat, snizte predpéti pruziny
(A) jejim ruénim oto¢enim ve sméru hodinovych rugic¢ek.
Na druhé strané pokud ma rameno tendenci klesat,
zvySte predpéti pruziny jejim ruénim otaenim proti
sméru hodinovych rucicek.

Poznamka Nevyvazenost je pfijatelna, pokud sila potfebna pro
pohyb ramena pfi oteviracim a zaviracim pohybu a ve
vSech ostatnich polohach je mensi nebo rovna poloviné
jmenovité hodnoty. Potfebna sila je proto rovna asi 1,5
kg pro M3; 3,5 kg pro M5; 4,5 kg pro M7. Sila se méfi
kolmo k rameni ve vzdalenosti 1 m od rotacni osy.

L W,

4, Opakujte postup pfi nastaveni ramena do polohy asi 20°
a 70°. Pokud se rameno v této poloze zastavi, znamena
to, ze je spravné vyvazeno;, mala nevyvazenost je
povolena, ale rameno se nikdy nesmi vyrazné pohnout.

5. Povolte matici (B) zajistujici vyvazovaci pruzinu.

6. Zajistéte prevodovy motor.

U modelt L-BAR (“Obr. 29")

1. Pfevodovy motor odjistéte odpovidajicim pfilozenym
klicem (postupujte podle bodu “Ruéni odjiSténi a
zajiSténi pfevodového motoru”).

2. Ruéné nastavte rameno asi do poloviny drahy (45°) a
nechte ho v zastaveném stavu.

3. Pokud se rameno zacina zvedat, snizte pfedpéti pruziny
otd¢enim matice (C) ve sméru hodinovych rucicek.
Naopak, pokud rameno ma tendenci klesat, zvySte
predpéti pruziny otad€enim matice (C) proti sméru
hodinovych rugic¢ek.

_ J

Poznamka Nevyvazenost je pfijatelna, pokud sila potfebna pro
pohyb ramena pfi oteviracim a zaviracim pohybu a ve
vSech ostatnich polohach je mensi nebo rovna poloviné
jmenovité hodnoty. Pfitom potfebna sila je rovna asi 6,5
kg. Sila se méfi kolmo k rameni ve vzdalenosti 1 m od
rotacni osy.
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4, Opakujte postup pfi nastaveni ramena do polohy asi 20°
a 70°. Pokud se rameno v této poloze zastavi, znamena
to, ze je spravné vyvazeno;, mala nevyvazenost je
povolena, ale rameno se nikdy nesmi vyrazné pohnout.

5. Zajistéte prevodovy motor.

3.11 RUENi ZABLOKOVANI A ODBLOKOVANI
PREVODOVEHO MOTORU

Prevodovy motor je vybaveny mechanickym odjistovacim
systémem, ktery umoznuje ruéni otevirani a zavirani zavory.
Tento ruéni postup je nutno provadét jen v pfipadé vypadku
elektrického napajeni, zavady nebo pfi postupu instalace. Pro
odjisténi zafizeni:

1. zasunite kli¢ (A) a otocte jim o 180° vlevo nebo vpravo

~ R

2. Rameno brany je nyni mozno nastavit rukou do
pozadované polohy.

Pro zajisténi zafizeni:

1. Klicem (A) otocte zpét do jeho phvodni polohy.

2. Kli¢ vyjméte.

14 — CESKY

Pro posunuti blokovaciho valce na opaénou stranu

prevodového motoru:

1. Zasurnite kli¢ (A) a otocte jim o 180° ve sméru hodinovych
rucicek.

2. Ze strany skfiné vytahnéte smérem doll pruzinu (B) ve
tvaru U, ktera zajistuje valec.

3. Valec (C) vyjméte ze skiiné jeho vytazenim ven.

VL

4. Sejméte gumovou krytku na opacné strané skfiné a do
otvoru zasurite blokovaci valec.

5. Ze strany skfiné zasunte zespodu pruzinu (B) ve tvaru U
pro zajisténi valce.

6. Klicem (A) otocte zpét do jeho phvodni polohy.

7. Kli¢ vyjméte.



2, —3 7 2. Elektrické kabely protahnéte do skifiné smérem vlevo od
4 ELEKTRICKE PRIPOJENI zakladny a vedte je do fidici jednotky.

3. Elektricky napajeci kabel protahnéte kabelovou sponou a
pFipojte ho k 3 kontaktni svorkovnici s pojistkou.

4.1 PREDBEZNE KONTROLY 4. Utahnéte Sroub kabelové spony.
[ M
Viechny elektrické p¥ipojky museji byt provedené @ p \
se systémem odpojenym od elektrické sité a s LN @
odpojenou zalozni baterii (pokud je pouzita).
e e 06
D
Pripojovaci postup smi provadét jen kvalifikovany
personal. ~
Pro provedeni elektrické pfipojky:
1. Sejméte horni kryt (A) skfiné zavorové brany. L )
~
ESsesee
RS SY
liceseseces | \ 4
_ _J
5. Zbylé kabely pfipojte podle schématu elektrického
zapojeni “Obr. 34”. Pro vétSi pohodli jsou svorky
vyjimatelné.
)
_ _J

CESKY - 15



4.2 SCHEMA ELEKTRICKEHO ZAPOJENI A POPIS PRIPOJEK

4.2.1 Schéma elektrického zapojeni
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@ e]€]] IR
24\ AW EDSB/ETPB TX — NO r F
N . :77NC )
LWL )} 199 1 GK2 NO / NO NO /
Bluebus T
N
: = — — ! YTI I I N N N S
o Ns E L
: i - :/ = F) s
SRSt = e o= | SpvEKAL
. / . E( 28 28 ce Ce I
1 oo Bf SRR 1R H
I I
I I
1 I
1 I »
I ] :
! |
' i SMYEKA2
o g - :
oo SMYCKAL1 |
F cooo |
; R ; I
= 8| —{SMYEKA2 !
I
__ | MASTER
SLAVE 1
|
.
4.2.2 Popis pfipojeni
Tabulka 4
ELEKTRICKA PRIPOJENI
Svorky Popis
. Vystup pro vystrazne svétlo “Svétla ramena”; je mozno pfipojit vystrazna zafizeni 24 V maximalné 10 W.
SVETLO Da se naprogramovat i na dalSi funkce (postupujte podle kapitoly “PROGRAMOVANI") nebo prekonfigurovat
pomoci programatoru Oview.
Vystup pro vystrazne svétlo; je mozno pripojit svétla 12 V max. 21 W nebo Nice ELDC.
FLASH Da se naprogramovat i na dalSi funkce (postupujte podle kapitoly “PROGRAMOVANI") nebo pfekonfigurovat
pomoci programatoru Oview.
Vystup “Indikator oteviené zavory”; je mozno pfipojit signalizacni svétlo 24 V (maximalné 10 W).
oGl Da se naprogramovat i na dalSi funkce (postupuijte podle kapitoly “PROGRAMOVANI") nebo prekonfigurovat
pomoci programatoru Oview.
Tuto svorku je mozno pouzit k pfipojeni kompatibilnich zafizeni, ktera jsou vSechna pripojena paralelné s pouhymi
BLUEBUS dvéma vodici, pfenasejicimi jak elektrické napdjeni, tak i komunikaéni signaly.
Pro dalSi informace o BlueBUS postupujte podle bodu “BlueBUS".
Vstup pro zafizeni prerusSujici nebo dokonce zastavujici momentalni pohyb; “Rozpojovaci” a “Spinaci”
STOP kontakty nebo zafizeni s pevnym odporem je mozno pfipojit ke vhodné konfigurovanému vstupu.
Pro dalSi informace o funkci STOP postupujte podle bodu “STOP vstup”.
SbS Vstup pro zafizeni, ktera kontroluji pohyb v krokovém rezimu; je mozno pfipojit ,Spinaci“ kontakty.
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ELEKTRICKA PRIPOJENI

vystraznych svétel.

Svorky Popis

OTEVRIT Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji jen oteviraci pohyb; je mozno pfipojit ,Spinaci” kontakty.

ZAVRIT Vstup pro zafizeni, kterd ovladaji jen zaviraci pohyb; je mozno pfipgjit ,Spinaci“ kontakty.

HP Sbs Vstup pro zafizvgni, kt.eré O\V/Iédajj pqhyb v,krolfovém rezimu vysoké priority a pohybuji automatizaci i kdyz je v
zastaveném rezimu; je mozno pfipojit ,Spinaci* kontakty.

ANTENA Vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace; anténa je souc¢asti Nice LUCY B, MLB a MLBT

INTERNI SVETLO | provéadét diagnostické zablesky.

Vystup pouzivany k pfipojeni desky LED vystrazného svétla (XBA7) desky LED semaforu (XBA8). Dale je mozno

Naprogramovani je moZno provést podle kapitoly “PROGRAMOVANI”.

K detektoru kovl je mozno pfipojit ,Spinaci“ kontakt.

“Smyckovy detektor”).

SMYCKA1 Provozni rezimy, pfifazené k tomuto vstupu, je mozno upravovat programatorem fidici jednotky (viz bod
“Smyckovy detektor”).
B K detektoru kovl je mozno pfipojit ,Spinaci“ kontakt.
SMYCKA2 Provozni rezimy, pfifazené k tomuto vstupu, je mozno upravovat programatorem fidici jednotky (viz bod

MASTER-SLAVE
SLAVE”).

Vstup pro pfipojeni dvou zavor v rezimu Master-Slave (postupujte podle bodu “Pfevodovy motor v rezimu

BEZPEGNOST

“Spinaci” kontakt pro pfipojeni kontaktu “Oto¢ného ramene” (volitelné prisluSenstvi).

Pokud je naprogramovani vystupt upraveno, zkontrolujte zda pfipojené zafizeni odpovida typu zvoleného

napéti.

5

KONECNA KONTROLA A UVEDENI
DO PROVOZU

5.1 VOLBA SMERU

Smér oteviraciho pohybu zvolte na zakladé polohy
prevodového motoru.
Spinaci zafizeni nastavte nasledujicim zplsobem:

— Zafizeni nastavte na pravostranné, pokud je pruzina pfipojena
na pravé strané vyvazovaci paky (vyrobni nastaveni).

— Zafizeni nastavte na levostranné, pokud je pruzina pfipojena
na levé strané vyvazovaci paky.

n R

@ s;x[g]oxi

5.2 ELEKTRICKA PRIPOJKA

Pripojeni napéjeciho napéti musi provést vyhradné
kvalifikovany a zkuSeny personal, splaujici nutné
pozadavky a v plném souladu s platnymi zakony,
predpisy a normami.

Ridici jednotku pfipojte k napajecimu vedeni, vybavenému

bezpecénostnim uzemrfovacim systémem. Namontujte jisti¢ s

mezerou mezi kontakty, ktery zajistuje kompletni odpojeni za

podminek prepéti kategorie 1l nebo namontujte systém
zastreky a zasuvky.

Jakmile je vyrobek pfipojeny k napajeni, je nutno provést

nékolik jednoduchych kontrol:

1. Zkontrolujte, zda se zapne displej.

2. Zkontrolujte, zda také blikaji LED fotobunék (TX a RX);
typ blikani neni dudlezity, nebot je zavisly na dalSich
faktorech.

3. Zkontrolujte, zda zafizeni je pfipojené k vystupu FLASH
nebo zda LED vystrazné svétlo XBA7 je vypnuté (pfi
vyrobnim nastaveni).

Pokud vySe uvedené podminky nejsou splnéné, okamzité
vypnéte elektrické napajeni fidici jednotky a peclivé zkontrolujte
elektrické pripojky.

DalSi uzite¢né informace o vyhledavani a diagnostice zavad
jsou uvedeny v bodé “Odstrafiovani zavad”.

5.3 NAUCENI ZARIZENI
Po pfipojeni elektrického napéjeni se fidici jednotka musi naucit
zafizeni, pfipojena ke vstupum “BlueBUS” a “STOP”.

Faze u€eni musi byt provedenai kdyz k Fidici
jednotce neni pfipojeno zadné zafizeni.
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Postup zahajte aktivaci parametru Set 1 (postupujte podle
kapitoly “PROGRAMOVANI*).

Samougici fazi pfipojenych zafizeni je mozno opakovat kdykoli,
tedy i po instalaci, napfiklad kdykoli je nutno pfipojit néjaké
zafizeni.

5.4 NAUCENIi POLOH MECHANICKYCH
DORAZU

Po nauceni pfipojenych zafizeni je nutno provést nauceni poloh
mechanickych koncovych dorazG (maximalni otevieni a
maximalni zavreni).

K tomu:

1. Pfevodovy motor odjistéte odpovidajicim pfilozenym
klicem (postupujte podle bodu “Ruéni odjiSténi a
zajiSténi pfevodového motoru”).

2. Ruéné nastavte rameno asi do poloviny drahy (45°) a
nechte ho v zastaveném stavu.

3. Zajistéte prevodovy motor.

4, Postup vyhledani vodorovné polohy zahajte aktivaci
parametru  Set 2  (postupujte  podle  kapitoly
“PROGRAMOVANI").

5. PFi zahajeni provadéni pohybl zajistéte, aby vyvazovaci
paka ramena narazela na mechanické dorazy koncového
spinace. Pokud k tomu nedochéazi, preruste postup
stiskem tlac¢itka (A), nastavte mechanické dorazy
koncového spinace a opakujte postup od zacatku.

NepferuSujte provadéni pohybl: pokud
k tomu dojde, cely postup je nutno opakovat
od zacéatku.

5.5 KONTROLA POHYBU RAMENE

Po nauceni zafizeni se doporuéuje provést nékolik pohybu pro
kontrolu spravného pohybu zavory.

( R
@ | ———
| T
| Sto / ™
|| =P / N\
- SV = A
Bluebus VoSN ———
\\\. // s /’-7_7-.\\\. \‘\
OGI .Q_ T i I I‘I
Flash -Q— Open A ] ¥ Close et
Light <6 Csx[ Jpx
_ )

K tomu:

1. Stisknéte tlacitko (OtevFit A) pro spusténi “Oteviraciho”
pohybu; zkontrolujte, zda rameno za¢ne zpomalovat pred
dosazenim oteviené polohy.

2. Stisknéte tlacitko (Zavfit ¥) pro spusténi “Zaviraciho”
pohybu; zkontrolujte, zda rameno za¢ne zpomalovat pred
dosazenim zaviené polohy.
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3. Béhem pohybu zkontrolujte, zda vystrazna LED, pokud je
pouzita, stfidavé blika kazdé 0,5 sekundy.

4. Zavoru nékolikrat oteviete a zaviete pro zajiSténi, Ze
nikde nedochazi k nadmérnému tfeni a Ze montaz nebo
nastaveni je bez zavad.

5.6 PRIPOJENI OSTATNICH ZARIZENI
Pokud uzivatel potfebuje napdjet externi zafizeni, jako je
radiovy pfijima¢ nebo svétlo kli¢ového prfepinace, je mozno
napajeni provést podle obrazku.

Napdjeci napéti je 24 Vc -30 % + +10 % s maximalnim
dostupnym proudem 500 mA.

= R
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g ==
HPSbS|

=~ W ‘Q
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© TESTOVANI A UVEDENi DO PROVOZU

vvvvvv

zajistuji maximalni bezpec¢nost systému. Test je také mozno
pouzit pro pravidelnou kontrolu zafizeni, tvoficich automatizaci.

Testovani a uvedeni automatizace do provozu
musi byt provedeno zkuSenym a kvalifikovanym
personalem, ktery odpovida za testy, potifebné pro
kontrolu feSeni, pouzitych podle existujicich rizik a
pro zajisténi splnéni vSech zakonnych podminek,
norem a predpisa, zvlasté vSech pozadavki normy
EN 12445, ktera definuje zkuSebni metody pro
kontrolu automatizaci bran.

Specifickd zafizeni museji byt podrobovana specifickému
testovani, jak co do jejich funkce, tak co do jejich spoluprace s
fidici jednotkou. Postupujte podle navodd k jednotlivym
zafizenim.

6.1 TESTOVANI

Pro provedeni testu:

1. Zkontrolujte pfisné dodrzeni vSech pokyn0, uvedenych v
kapitole “VSEOBECNE BEZPECNOSTNI VYSTRAHY A
OPATRENT/".

2. Zkontrolujte spravné vyvazeni ramene (viz bod “Vyvazeni
ramene®).

3. Zkontrolujte, spravnou funkci ruéniho odjiStovaciho
zafizeni (viz bod “Ruéni odblokovani a zablokovani
prfevodového motoru®).

4, Pomoci ovladacich zafizeni (vysila¢, ovladaci tlagitko,
klicovy pfepina¢ atd.) otestujte otevirani ramena, zaviraci
a zastavovaci faze, pfi zajisténi, ze pohyby odpovidaji
specifikacim. Je nutno provést nékteré testy pro
posouzeni pohybu ramena a pro kontrolu vSech vad
montaze nebo sefizeni nebo konkrétnich tfecich bodu.



5. Zkontrolujte postupné spravnou funkci viech pouzitych
bezpecnostnich zafizeni (fotoburky, citlivé hrany atd.).
6. Nasledujicim zptsobem zkontrolujte spravnou funkci
fotobunék:
— v zavislosti na tom zda je namontovana jedna nebo dvé
dvojice fotobunék, je zapotfebi jeden nebo dva hranoly
z tuhého materialu (napfiklad dfeva) o rozmérech 70 x
30 x 20 cm. Kazdy hranol musi mit tfi strany opatfené
reflexnim materialem (napfiklad zrcadlem nebo lesklym
bilym natérem), jednu v kazdém rozméru a tfi strany s
matnym materialem (napfiklad matnym &ernym
natérem). Pro otestovani fotobunék umisténych 50 cm
nad povrchem musi byt hranol umistény na zem nebo
zvednuty do vysky 50 cm, pokud jsou testované
fotoburiky umisténé 1 m nad zemi.
— Pokud se test provadi na dvojici fotobunék, testovaci
hranol musi byt umistény pfimo pod stfedem ramena s
20 cm stranami, sméfujicimi k fotobufkam a musi se
pohybovat po celé délce ramena.

— Pokud se test provadi na dvou dvojicich fotobunék,
test se musi nejdfive provést jednotlivé pro kazdy par
fotobunék pomoci jednoho testovaciho hranolu a pak
opakovat pomoci dvou testovacich hranoll; kazdy
testovaci blok musi byt umistény bo¢né vzhledem ke
stfedu ramene ve vzdalenosti 15 cm a pak se musi
pohybovat po celé délce ramena.

7.

— Béhem téchto testll musi byt zkuSebni hranol
detekovany fotoburikami v kazdé poloze po celé délce
ramena.

Zkontrolujte, zda neexistuji zadné

fotoburikami a jinymi zafizenimi:

— preruste svételny paprsek mezi dvojici fotobunék valcem
(o praméru 5 cm, délce 30 cm), nejdFive jim pohybujte v
blizkosti fotoburiky TX, pak v blizkosti fotoburiky RX a
potom uprostfed mezi nimi.

interference meazi

10.

11.

— Zkontrolujte, zda zafizeni zasahne ve vSech
pfipadech, s pfepnutim z aktivniho do alarmového
stavu a naopak.

— Zkontrolujte, zda spusti stanovenou akci v fidici
jednotce (napfiklad obraceni pohybu pfi zaviracim
postupu).

Zkontrolujte zajisténi proti riziku zvednuti: u

automatizaci se svislym pohybem je nutno zajistit, Ze

nehrozi Zadné riziko zvednuti. Tento test je mozno
provést nasledujicim zpusobem:

— zavéste 20 kg zatéz (napfiklad pytel s piskem)
doprostred délky ramena.

- Vyslete oteviraci povel a zkontrolujte, zda béhem
pohybu rameno neprekro¢i vysku 50 cm nad zavfenou

polohou.
— Pokud rameno prekrodi tuto vySku, je nutno snizit silu
motoru (postupuijte podle kapitoly “PROGRAMOVANI*)
Pokud bylo potencidlné nebezpeénym  situacim
zabranéno omezenim narazové sily, musi byt tato sila
zméfena podle normy EN 12445 a, pokud je poZito
regulace ,sily motoru“ pro pouZiti systému pro snizeni
narazové sily, je nutno otestovat rizna nastaveni pro
nalezeni takového, které dava nejlepsi vysledky.
Kontrola t€innosti odblokovaciho systému:
— nastavte rameno do zaviené polohy a ru¢né odblokujte
(viz bod “Ruéni odblokovani a zablokovani

prfevodového motoru®)
— Zkontrolujte, zda to probéhne plynule.

— Zkontrolujte, zda ruéni sila pro pohyb ramenem pfi
otevirani neprekroci 200 N (zhruba 20 kg).

— Sila se méfi kolmo k rameni ve vzdalenosti 1 m od
rotacni osy.

Kontrola odpojeni elektrického napajeni systému:
aktivujte zafizeni pro odpojeni napajeni a odpojte
pfipadné pouzité zalozni baterie; zkontrolujte, zda
vdechny LED na fidici jednotce jsou ZHASNUTE a zda
rameno zlstane zastavené pfi vyslani povelu.
Zkontrolujte G¢innost zamykaciho systému pro zabranéni
neumysinému nebo neopravnénému pfipojeni.
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6.2 UVEDENI DO PROVOZU

Uvedeni do provozu je mozno provest jen po
uspésném provedeni vSech testovacich fazi.

Pred uvedenim automatizace do provozu zajistéte,
aby vlastnik byl Fadné informovan o vSech
zbytkovych rizicich a nebezpecéich.

Branu neni moZno uvést do provozu Castecné
nebo za,doéasnych” podminek.

Uvedeni automatizace do provozu:

1. Vytvorte technickou dokumentaci automatizace, ktera
musi obsahovat nasledujici dokumenty: celkovy vykres
automatizace, schéma elektrického zapojeni, hodnoceni
rizik a odpovidajici pouzita feSeni, prohlaseni vyrobce o
shodé pro vSechna pouzita zafizeni a prohlaseni o shodé,
vytvofené montazni firmou.

2. Na skFifi upevnéte trvale Stitek nebo znak, znazorfujici
popis odjisténi brany a ruéniho pohybu zavorou “Obr. 41*

s 7

8]

- J

3. Na skfifi upevnéte datovy Stitek, obsahujici minimalné
nasledujici Udaje: typ automatizace, jméno a adresu
vyrobce (odpovédného za uvedeni do provozu), sériové
¢islo, rok vyroby a znacku CE.

4. Vypracujte prohlaSeni o shodé automatizace a predejte
ho vlastnikovi automatizace.

5. Vytvofte navod k pouZiti automatizace a predejte ho
vlastnikovi automatizace.

6. Vytvorte ,Plan Gdrzby* automatizace, obsahujici navod k

udrzbé pro vSechna zafizeni automatizace a predejte ho
vlastnikovi automatizace.

Pro veSkerou vySe uvedenou dokumentaci
poskytuje Nice prostfednictvim své sluzby
technické podpory predvyplnéné formuléare.
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PROGRAMOVANI

Ridici jednotku je mozno naprogramovat otaéenim krokového

kodéru (A), svislym stiskem kodéru a pomoci
displeje (B).

Postupujte podle “Tabulky 5" pro vyplnéni seznamu
parametrd a souvisejicich volitelnych hodnot.

7.1 PROGRAMOVANI RIDICi JEDNOTKY

Otaceni kodéru (A) ve sméru a proti sméru hodinovych ruc¢icek umozruje preta€eni na displeji (B) zobrazenych parametrd podle
“Tabulky 5”, ktera obsahuje menu Urovné 1.

Urovné 1 na zékladé poZadovaného programovani stisknéte a uvolnéte kodér (A) pro pfechod do Urovné 2, kde se zobrazi
hodnota ulozeného nebo standardniho parametru (pevné zobrazeni) odpovidajici momentalné zvolenym parametrim Urovné 1.
Otaceni kodéru (A) vede k pfetaceni hodnot Urovné 2 (blikajici zobrazeni). Po zvoleni hodnoty stiskem kodéru (A), se systém vrati
do Urovné 1.

Mezi volitelnymi polozkami, které je mozno zobrazit, je “ESC” a “---“: po zvoleni “ESC” stiskem a uvolnénim kodéru (A), se systém
vréati k parametram Urovné 1 bez zmény programu, zatimco poloZka “---" oznauje naprogramovani, provedené pomoci externiho
programatoru Oview. Tuto poloZku neni mozno zvolit jako pouhy parametr Urovné 2.

Tabulka 5

PROGRAMOVAN[ PARAMETRU

Parametry| Parametry

Vyznam Orovné | | Urovna Il Akce po stisku kodéru (A)
Rychlé nastaveni 8.8.8. ) Zagne postupné s ucenim Bluebus, Stop a zafizeni pro u¢eni Grovné, jedno po
druhém.
1 Nauceni zafizeni pfipojenych na Bluebus a Stop.
Instalace Nasta- 2 Nauceni oteviené a zaviené polohy: hodnota zdvihu ramena se méfi od
veni mechanického dorazu v zaviené poloze k mechanickému dorazu v oteviené
poloze.
000 Zakladni standardni firmware
001 Firmware 1 (personalizace zékladniho firmwaru, nepouzita)
Program Prn . : . . vz
002 Firmware 2 (personalizace zékladniho firmwaru, nepouzita)
003 Firmware 3 (personalizace zékladniho firmwaru, nepouzita)
VYPNUTO| Poloautomaticky provoz
Typ operace FO1 Zabnuto Automaticky provoz: po oteviracim pohybu a uplynuti pauzy se automaticky
P zapne zaviraci pohyb.
VYPNUTO| Funkce vylouéena
Funkce je aktivni v rezimu ,Otevieno do uvolnéni“: zasah bezpec¢nostniho
" . zafizeni zplUsobi zastaveni ramena; kdyZ je zafizeni uvolnéno, spusti se
Zavreni po fotobunce 1

Umoziui hat pocitani pocitadla , Zavfit po fotoburice®, po jehoZ probéhnuti se automaticky
mozZznuje ponechat rameno v spusti zaviraci pohyb.

otevrené poloze presné po - - on " & " p S
dobu, nutnou pro préichod Funkce je aktivni v rezimu ,,Otevieno vSe*: zasah bezpecnostniho zafizeni
0sob nebo prijezd vozidel: FO2 zpUsobi navrat ramena zpét do ,Oteviené” polohy, kde se spusti pocitani
zasah bezpe&nostnich ' 2 pocitadla ,Zavfit po fotoburnce®, po jehoZ probéhnuti se automaticky spusti
zafizeni automaticky spusti zaviracl pohyb. e o . VR
zaviraci pohyb po uplynuti Poznamka: povel spoustéjici oteviraci pohyb béhem ,Zavieni po ¢ase
gasu ,Zaviit po dase fotoburiky” brani opétovnému zavieni brany.

fotoburiky*. Funkce je aktivni s rezimem ,Zavfit vSe 2“: chovani podobné jako u ,Otevfit

3 vse“, ale v tomto pfipadé povel spoustéjici oteviraci pohyb nebrani
opétovnému zavieni brany.

Bezpe€nostni zafizeni pro 1 Fotoburky a smy€ky (konfigurované jako fotobunky)

»Zavfit po fotobunce” Jen fotoburs

Po zvoleni, které bezpecnostni FO3 2 en fotoburiky

zafizeni spousti opétovné i )

zavieni brany po zasahu 3 Jen smyc¢ky (konfigurované jako fotoburiky)

fotobunék
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PROGRAMOVAN[ PARAMETRU

Parametry| Parametry

Vyznam Urovné | | Urovna II Akce po stisku kodéru (A)
VYPNUTO| “ Zavfit vZzdy” vylou€eno
Standardné: pfi obnoveni elektrického napajeni po vypadku,
1 pokud rameno neni zaviené, zahdji se okamzité zaviraci pohyb,
Vzdy zavieno FO4 predvc’hagen‘)‘/ intervalem predbézného blikani, rovhym ¢asu
LZavrit vzdy*.
Ulozit automatické zavirani: pokud je elektrické napéjeni
2 obnovené po vypadku pfi probihajicim ¢ase pauzy, automatické
zavirani se obnovi s nastavenym ¢asem.
Stand-by VYPNUTO| Neni aktivni
Na konci pohybu a po uplynuti stand-by ¢asu 1 Stand-by v3e: displej, vystup Bluebus, vystupy a nékteré interni
fidici jednotka vypne zafizeni, zvolena v obvody se viechny vypnou.

programovani Urovné 2 pro sniZeni spotfeby. FO5

PFi obdrzeni povelu fidici jednotka obnovi

normalni provoz automatizace. 4 Stand-by Automatic: pfi napéjeni z akumulétoru se Fidici
jednotka prepne do rezimu ,Stand-by vSe“.

VYPNUTO| Neni aktivni

2 Stand-by Bluebus: vystup Bluebus se vypne

Peak FO6 Spicka aktivni: na zagatku pohybu s otevienym nebo zavienym
Zapnuto ramenem je uvedeny Spi¢kovy vykon pro prekonani statického
tfeni.
VYPNUTO| Deaktivovana
Nouzova funkce FO7 Zapnuto P vypadku sitového napéti a pouzitém akumulatoru se rameno

automaticky otevre.

VYPNUTO| Master zavora

Zapnuto| Slave zavora

Cas pauzy (s): programuje pozadovany &as, ktery uplyne mezi

koncem oteviraciho pohybu a zac¢atkem automatického

t01 0-250 | zaviraciho pohybu. Pracuje jen pfi aktivovaném automatickém

provoznim rezimu.

Standardné: 20

Blikani pred otevienim (s): naprogramuje ¢as blikani, ktery

t02 0-5.0 uplyne mezi aktivaci vystrazného svétla a zahajenim oteviraciho
’ pohybu

Standardné: 0

Blikani pfed zavfenim (s): naprogramuje ¢as blikani, ktery uplyne

t03 0-5.0 mezi aktivaci vystrazného svétla a zahajenim zaviraciho pohybu
’ Standardné: 0

Volba slave FO09

Cas Stand-by (s): naprogramuje &as, ktery uplyne mezi koncem

0-60 pohybu a za¢atkem funkce ,Stand-by*, pokud je tato funkce
povolena

Standardné: 60

Cas prodlevy pfisavky (s): naprogramuje v fidici jednotce &as,

ktery uplyne mezi koncem zaviraciho pohybu a zacatkem

t06 0-3,0 oteviraciho pohybu, kdy je odpojena prisavka.

Standardné: 0,2

Casy t04

Cas vjezdového svétla (s): naprogramuije &as, po ktery zlistane

t07 0-250 rozsvicené vjezdové svétlo v riznych vystupech
Standardné: 60
{09 0-20 Cas zavieni vzdy (s)

Standardné: 5

Cas zavieni po fotoburice (s): naprogramuje as pro funkci
LZavreni po fotoburice”
Standardné: 5

Stupen rychlosti 1 (min)
Stupen rychlosti 2

Stupen rychlosti 3

Stupen rychlosti 4 (max.)
Stupen rychlosti 1 (min)
Stupen rychlosti 2

Stupen rychlosti 3

Stupen rychlosti 4 (max.)
1 (min)

2 (stredni)

3 (max.)

t10

Q@
R
o1
S

Rychlost oteviraciho pohybu SPO

Rychlost zaviraciho pohybu SPC

Rychlost zpomaleni oteviraciho pohybu SLO

WINFP A WNEFE A WN PR
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PROGRAMOVAN[ PARAMETRU

Parametry| Parametry

Vyznam Orovné | | Urovna Il Akce po stisku kodéru (A)
1 1 (min)
Rychlost zpomaleni zaviraciho SLC 2 2 (stiedni)
ohybu
PoTY 3 3 (max.)
Poloha zpomaleni pfi otevirani 1 0°
Rozdil mezi otevienou polohou a Zhruba 10°
bodem, ve kterém rameno za¢ne FLY 2 ruba N
zpomalovat 3 Zhruba 20
Poloha zpomaleni pfi zavirani 1 0°
Rozdil mezi zavienou polohou a PLC 2 Zhruba 10°
bodem, ve kterém rameno zac¢ne N
zpomalovat 3 Zhruba 20
1 Stupen sily 1 (min)
2 Stupen sily 2
Stupen sily 3 (stfednf
Oteviraci sila FrO j St:I:))er'?si:yy4 (stredni)
5 Stupen sily 5
6 Stupen sily 6 (max.)
1 Stupen sily 1 (min)
2 Stupen sily 2
Stupen sily 3 (stfednf
Zaviraci sila FrC j Stu:))eﬁ silyy4 ( )
5 Stupen sily 5
6 Stupen sily 6 (max.)
Cas sily

Nastaveni ¢asu zasahu pfi
prekroceni nastaveného stupné
sily. Vyjadfuje se v nasobcich 30
ms a da se nastavit od 3 (=90 ms) = 3.32 x 30 ms

do 32 (= 960 ms). Zvyseni této Standardné: 3
hodnoty vede ke zvySeni ¢asu
zasahu amperometrické funkce
pro detekci prekazky.

—

0 Bez povelu

1 Krokoveé

3 Otevieni

4 Zavfeni

6 Vysoka p’riorita krokové: pohybuje automatizaci i kdyz je zablokovana
blokovacim povelem.

7 Otevie a zablokuje automatizaci.

8 Zavre a zablokuje automatizaci.

11 Casovy sp,|'r1vaé vje;dovéhp svét[a: zapne vjezdové svétlo, které se pak vypne
po uplynuti ¢asu vjezdového svétla

12 Zapinani/vypinani vjezdc,)vvého svétla: zapne nvebo vypne vjezdové svétlo, které

Sbs vstup Inl se pak Yypne po uplynuti ¢asu vjezdového svétla

16 Fotoburika

19 Odblokuje a otevie automatizaci

20 Odblokuje a zavie automatizaci

21 Aktivuje otevirani z fotobunék Bluebus

22 Deaktivuje otevirani z fotobunék Bluebus

25 Master a slave zavora krokové

26 Otevieni master a slave zavory

27 Zavfeni master a slave zavory

28 Slave zavora krokové

29 Otevieni slave zavory

30 Zavreni slave zavory
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PROGRAMOVAN[ PARAMETRU

Vyznam Bfgiwéetlry B?c:%rr?éethy Akce po stisku kodéru (A)
0 Bez povelu
1 Krokové
3 Otevreni
4 Zavfeni
6 Vysoka p’riorita krokové: pohybuje automatizaci i kdyz je zablokovana
blokovacim povelem.
7 Otevie a zablokuje automatizaci.
8 Zavre a zablokuje automatizaci.
11 Casovy sp,|'r1vaé vje;dovéhp svét[a: zapne vjezdové svétlo, které se pak vypne
po uplynuti ¢asu vjezdového svétla.
12 Zapinani/vypinani vjezdc,)vvého svétla: zapne nvebo vypne vjezdové svétlo, které
Oteviraci vstup In2 se pak Yypne po uplynuti ¢asu vjezdového svétla.
16 Fotoburika
19 Odblokuje a otevie automatizaci.
20 Odblokuje a zavie automatizaci.
21 Aktivuje otevirani z fotobunék Bluebus.
22 Deaktivuje otevirani z fotobunék Bluebus.
25 Master zavora krokové
26 Otevieni master a slave zavory
27 Zavfeni master a slave zavory
28 Slave zavora krokové
29 Otevieni slave zavory
30 Zavreni slave zavory
0 Bez povelu
1 Krokové
3 Otevieni
4 Zavreni
6 Vysoka p’riorita krokové: pohybuje automatizaci i kdyz je zablokovana
blokovacim povelem.
7 Otevie a zablokuje automatizaci.
8 Zavre a zablokuje automatizaci.
11 Casovy spl'rlaé vje;dovéhp svét[a: zapne vjezdové svétlo, které se pak vypne
po uplynuti ¢asu vjezdového svétla.
12 Zapinani/vypinani vjezdc,)vvého svétla: zapne nvebo vypne vjezdové svétlo, které
Zaviracivstup In3 se pak Yypne po uplynuti ¢asu vjezdového svétla.
16 Fotoburika
19 Odjisténi a otevreni
20 Odjisténi a zavreni
21 Aktivuje otevirani z fotobunék Bluebus.
22 Deaktivuje otevirani z fotobunék Bluebus.
25 Master a slave zavora krokové
26 Otevieni master a slave zavory
27 Zavfeni master a slave zavory
28 Slave zavora krokové
29 Otevieni slave zavory
30 Zavreni slave zavory

24 - CESKY



PROGRAMOVAN[ PARAMETRU

Parametry| Parametry . p
et | Urewmd I Akce po stisku kodéru (A)

0 Bez povelu

Krokové

Otevreni

Zavreni

Vysoka priorita krokové: pohybuje automatizaci i kdyz je zablokovana
blokovacim povelem.

Otevre a zablokuje automatizaci.

Zavre a zablokuje automatizaci.

11 Casovy spinag viezdového svétla: zapne vjezdové svétlo, které se pak vypne
po uplynuti ¢asu vjezdového svétla.

12 Zapinani/vypinani vjezdového svétla : zapne nebo vypne vjezdové svétlo,
které se pak vypne po uplynuti ¢asu vjezdového svétla.

16 Fotoburika

19 Odjisténi a otevreni

20 Odjisténi a zavreni

21 Aktivuje otevirani z fotobunék Bluebus.
22 Deaktivuje otevirani z fotobunék Bluebus.
25 Master a slave zavora krokové

26 Otevfeni master a slave zavory

27 Zavfeni master a slave zavory

28 Slave zavora krokové

29 Otevreni slave zavory

30 Zavreni slave zavory

“Priimyslovy” rezim: otevirani v poloautomatickém rezimu, zavirani v rezimu
hold-to-run.

Oteviit - Zastavit - Zavfit - Zastavit
Oteviit - Zastavit - Zavfit - Otevrit
Kondominium 1 krokové
Hold-to-run

Oteviit - Zastavit - Otevfit
Kondominium 1

Hold-to-run otevirani

Zavfit - Zastavit - Zavfit
Kondominium 1 zavfit
Hold-to-run zavirani

Zastavit a zpétny pohyb: zasah fotobunky béhem zaviraciho pohybu
zastavi pohyb a vrati ho zpét.

Docasné zastaveni: zasah fotoburiky béhem zaviraciho pohybu zastavi pohyb;
pfi uvolnéni fotoburiky se rameno opét otevre.

Vyznam

0N O h~WE

HP SbS vstup In4

Poradi povelil, spojenych s
postupnymi vstupy SE1

Poradi povell, spojenych se
vstupem Otevrit SE3

Poradi povell, spojenych se SE4
vstupem Zavrit

P WOINPFP WNPEFPOOHIWN -

I

Provoznirezim s fotovstupem | SE5

Docasné zastaveni 2: zasah fotoburiky béhem zaviraciho pohybu zastavi
5 pohyb; pfi uvolnéni fotoburiky se rameno opét zavre.

Zastaveni: okamzité zastavi momentalni pohyb.

Zastaveni a kratké vraceni zpét: okamzité zastavi sou€asny pohyb a
provede kratky pohyb zpét béhem zaviraci faze.

Zastaveni: okamzité zastavi momentalni pohyb.

Zastaveni a kratké vraceni zpét: okamzité zastavi sou€asny pohyb a
provede kratky pohyb zpét béhem oteviraci faze.

2 Zastaveni a kratké vraceni zpét: okamzité zastavi sou€asny pohyb a
Detekuje piekazku béhem SES provede kratky pohyb zpét béhem zaviraci faze.

oteviraci funkce 3 Zastaveni a vraceni zpét: okamZité zastavi sougasny pohyb a provede
kompletni pohyb zpét béhem zaviraci faze.

2 Zastaveni a kratké vraceni zpét: okamzité zastavi souc¢asny pohyb a provede
Detekuje prekazku béhem SE9 kratky pohyb zpét béhem oteviraci faze.

zaviraci funkce Zastaveni a vraceni zpét: okamZité zastavi souéasny pohyb a provede
kompletni pohyb zpét béhem oteviraci faze.

Otevre se sekvenci otevfit-otevfit (spinaci - NA - vstup)
Zavre se sekvenci zavrit-zavfit (spinaci - NA - vstup)
Foto (rozpojovaci — NC — vstup)

Zastaveni pfi oteviraci funkci SEG6

N (RN

Zastaveni pri zaviraci funkci SE7

Funkce vstupu smyc¢ky 1 LO1

AINPFP W
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PROGRAMOVAN[ PARAMETRU

Vyznam Bfgiwéetlry B?c:%rr?éethy Akce po stisku kodéru (A)
1 Otevie se sekvenci otevfit-otevfit (spinaci - NA - vstup)
Funkce vstupu smy¢ky 2 LO2 2 Zavre se sekvenci zavfrit-zavrit (spinaci - NA - vstup)
4 Foto (rozpojovaci — NC — vstup)
0 Vystrazné svétlo 24 V
1 OGilI
2 Rameno zaviené
3 Rameno oteviené
4 Vystrazné svétlo svétla ramena
5 Indikator udrzby
Funkce vystupu svétla 6 Vjezdové svétlo
Informace o jednotlivych Oou1 =
parametrech naleznete v 8 Cervené svétlo semaforu
“Tabulce 6” 9 Zelené svétlo semaforu
10 Radiovy kanél €. 1
11 Radiovy kanal €. 2
12 Radiovy kanal €. 3
13 Radiovy kanal ¢. 4
14 PFisavka
0 Vystrazné svétlo 24 V
1 Vystrazné svétlo 12 V
2 OGlI
3 Rameno zaviené
4 Rameno oteviené
5 Vystrazné svétlo svétla ramena
Funkce blikaciho vystupu 6 Indikator ddrZby
Informace o jednotlivych ou2 7 Vjezdové svétlo
parametrech naleznete v 9 Cervené svétlo semaforu
“Tabulce 6” —
10 Zelené svétlo semaforu
11 Radiovy kanél €. 1
12 Radiovy kanal €. 2
13 Radiovy kanal €. 3
14 Radiovy kanal ¢. 4
15 PFisavka
0 Vystrazné svétlo 24 V
1 OGilI
2 Rameno zaviené
3 Rameno oteviené
4 Vystrazné svétlo svétla ramena
5 Indikator udrzby
Funkce vystupu OGI 6 Vjezdové svétlo
Informace o jednotlivych Oous = =
parametrech naleznete v 8 Cervené svétlo semaforu
“Tabulce 6” 9 Zelené svétlo semaforu
10 Radiovy kanél €. 1
11 Radiovy kanal €. 2
12 Radiovy kanal €. 3
13 Radiovy kanal ¢. 4
14 PFisavka
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Vyznam Bfgiwéetlry B?;%rr?éethy Akce po stisku kodéru (A)
0 Vystrazné svétlo 24 V
1 OGilI
2 Rameno zaviené
3 Rameno oteviené
Funkce vystupu vnitiniho 4 Vjezdové svétlo
svétla Ou4 & 5 svétl ;
Postupuijte podle “Tabulky 6” pro S ervene svetlo semaforu
informaci o jednotlivych 6 Zelené svétlo semaforu
parametrech. 7 Jednosmérny semafor
8 Stfidavy jednosmeérny semafor
9 Semafor pro chodce
Zobrazi pocet MnP abc "a"= jednotky, "b"= tisice, "c"= milidny (stisknéte kodér (A) pro pretaceni
naprogramovanych pohyb. jednotlivych hodnot)
Zobrazi pocet provedenych MnE ¢ "t"= jednotky, "u"=tisice, "v"= milidny (stisknéte kodér (A) pro pretaceni
cykld. uv jednotlivych hodnot)
1 Smaze zafizeni Bluebus.
2 Smaze Grovné.
Mazani dat ErS
azanica 3 Smaze hodnoty funkci a obnovi standardni hodnoty.
5 Smaze vse.
"n", "m"= verze firmwaru desky, v sekvencich po 3 Cislech
Zobrazi verzi firmwaru. Fir nm [stisknéte dvakrat kodér (A)]
Priklad: prvni &islo “bCO0”, druhé ¢&islo “2b”
"p", "q", "r'= verze hardwaru desky, v sekvencich po 3 ¢islech
Zobrazi verzi hardwaru. Hdr pqr [stisknéte 3 kréat kodér (A)]
Priklad: prvni ¢islo “626”, druhé ¢islo “-Ar”, tfeti ¢islo “00”
Diagnostika din Postupuijte podle bodu “Zobrazeni diagnostiky”

Tabulka 6

DODATKY - POPIS PARAMETRU

Parametr

Popis

Parametry vystupa OU1, OU2, OU3

Vystrazné svétlo 24 V

Blikani svétla (0,5 sekundy sviti, 0,5 sekundy zhasnuté) indikuje, Ze probih& pohyb
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Vystrazné svétlo 12 V

Blikani svétla (0,5 sekundy sviti, 0,5 sekundy zhasnuté) indikuje, Ze probih& pohyb
Vystup aktivni 12V DC / max. 21 W

oGl

Kontrolka zhasnuta: zavora zaviena
Pomalé blikani: oteviraci pohyb
Rychlé blikani: zaviraci pohyb
Indikéator sviti trvale: zavora oteviena
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Rameno zaviené

Kontrolka sviti: zavora zaviena
Kontrolka zhasnuta: zavora v jinych polohach
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Rameno oteviené

Kontrolka sviti: zavora oteviena
Kontrolka zhasnuta: aplikace v jinych polohach
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Vystrazné svétlo svétla
ramena

Kontrolka blika (0,5 sekund sviti, 0,5 sekund zhasnuta) pfi probihajicim pohybu a pfi stojicim rameni
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Indikator Gdrzby

Indikuje pocitani dokonéenych pohybl

Kontrolka sviti 2 sekundy a pak za¢ne oteviraci pohyb: poc¢et pohybl mensi nez 80 %
Kontrolka blika béhem celého pohybu: pocet pohybl mezi 80 % a 100 %

Kontrolka blika vzdy: pocet pohyb( pfes 100 %

Vjezdové svétlo

Svétlo sviti po celou dobu pohybu; po pohybu zlGstane rozsvicené po dobu, odpovidajici ¢asu
vjezdového svétla.

Cervené svétlo semaforu

Pomalé blikani: zaviraci pohyb

Stalé sviceni: zavora zaviena

Kontrolka zhasnuta: zavora v jinych polohach
Vystup aktivni 24V DC / max. 10 W

Semafor pro chodce

Zavora zavrend: zelené svétlo uvnitr, cervené svétlo venku
Zavora oteviena: ¢ervené svétlo uvnitt, zelené svétlo venku
Zavora v jinych polohach: ¢ervené svétlo uvnitf i venku
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DODATKY - POPIS PARAMETRU

Parametr

Popis

Radiovy kanal 1

Aktivuje vystup, kdyz povel 1 je vyslany vysilacem, povel vyslany do Fidici jednotky je ignorovany
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Radiovy kanal 2

Aktivuje vystup, kdyz povel 2 je vyslany vysilacem, povel vyslany do Fidici jednotky je ignorovany
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Radiovy kanél 3

Aktivuje vystup, kdyz povel 3 je vyslany vysilacem, povel vyslany do Fidici jednotky je ignorovany
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Radiovy kanél 4

Aktivuje vystup, kdyz povel 4 je vyslany vysilacem, povel vyslany do Fidici jednotky je ignorovany
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Prisavka

Aktivuje se pfi zavieném rameni: na zacatku oteviraciho pohybu se vystup deaktivuje a otevirani zacne po
uplynuti ,Casu pfisavky".
Vystup aktivni 24 V DC / max. 10 W

Parametry vystupu OU4 (s prisluSenstvim xba7)

Vystrazné svétlo 24 V

Svétlo blika béhem pohybu (0,5 sekundy sviti, 0,5 sekundy zhasnuté)

oGl

Svétlo zhasnuté: zavora zaviena
Pomalu blika: oteviraci pohyb
Rychle blika: zaviraci pohyb
Svétlo sviti: zavora oteviena

Rameno zaviené

Svétlo sviti: rameno zaviené
Svétlo zhasnuté: rameno je v jinych polohach

Rameno oteviené

Svétlo sviti: rameno oteviené
Svétlo zhasnuté: rameno je v jinych polohach

Vjezdové svétlo

Svétlo sviti po celou dobu pohybu; po pohybu zlGstane rozsvicené po dobu, odpovidajici ¢asu
vjezdového svétla.

Parametry vystupu OU4 (s prisluSenstvim xba8)

Cervené svétlo semaforu

Pomalé blikani: zaviraci pohyb
Stalé Cervené svétlo: zavora zaviena
Svétlo zhasnuté: rameno je v jinych polohach

Zelené svétlo semaforu

Pomalé blikani: oteviraci pohyb
Stalé zelené svétlo: zavora oteviena
Svétlo zhasnuté: rameno je v jinych polohach

Jednosmeérny semafor

Zelené svétlo: zavora oteviena
Cervené svétlo: vSechny ostatni pripady

Stridavy jednosmérny
semafor

Pro provoz systému v tomto rezimu museji byt povely vysilané do Fidici jednotky nasledujicim zpisobem:
Povely pro uvnitf: vstup 2 nebo smycka 1 konfigurovana jako oteviena

Povely pro venku: vstup 3 nebo smyc¢ka 2 konfigurovana jako oteviena

Provoz:

oteviraci povel vyslany zevnitf aktivuje zelené svétlo uvnitf a ¢ervené svétlo venku, davajici prednost osobé
uvnitf

oteviraci povel vyslany zvenku aktivuje zelené svétlo venku a ¢ervené svétlo uvnitf, davajici prednost
osobé venku

Kdyz je zavora zaviena nebo se zavirg, je svétlo ¢ervené na obou stranach.

Semafor pro chodce

Zavora zavrend: zelené svétlo uvnitr, cervené svétlo venku
Zavora oteviena: ¢ervené svétlo uvnitt, zelené svétlo venku
Zavora v jinych polohach: ¢ervené svétlo uvnitf i venku
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7.2 SPECIALNI FUNKCE

7.2.1 Funkce “Pohyb kamkoli”

Tuto funkci je mozZno pouZzit pro obsluhu automatizace i pfi

poruse jednoho nebo vice bezpe¢nostnich zafizeni.

Automatizaci je mozno ovladat v rezimu “hold-to-run”

nasledujicim zplsobem:

1. VySlete povel pro pohyb zavory pomoci vysilate nebo
klicového prepinace atd. Pokud vSe funguje spravne,
zavora se pohybuje normalné, jinak postupujte podle
bodu 2.

2. Béhem 3 sekund stisknéte znovu ovladaci tlagitko a
podrzte ho stisknuté.

3. Asi po 2 sekundach zavora provede

pozadovany pohyb v rezimu “Hold-to-run”, jinymi slovy,
bude pokragovat v pohybu tak dlouho, dokud tla¢itko
podrzite stisknuté.

Kdyz bezpe€nostni zafizeni prestanou fungovat,
vystrazné svétlo nékolikrat blikne pro signalizaci
typu poruchy. Pro zjiSténi typu zavady postupujte
podle kapitoly “ODSTRANOVANI ZAVAD... (navod
k odstrariovani zavad)”.

7.2.2 Funkce “Upozornéni na adrzbu”

Tato funkce varuje uzivatele, pokud automatizace vyzaduje
servisni prohlidku.

Parametr “Upozornéni na udrzbu” je mozno nastavit pomoc
programatoru Oview.

Signal pozadavku udrZzby se provadi blikAdnim vystrazného
svétla nebo pomoci indikatoru udrzby, v zavislosti na zvoleném
typu programovani.

“Blikajici” vystrazné svétlo a indikator adrzby
vysila signaly podle “Tabulky 7” zaloZené na poé€tu
provedenych cykld vzhledem k nastavenému
limitu.

Tabulka 7

UPOZORNENI NA UDRZBU BLIKANIM NEBO INDIKATOREM
UDRZBY

Pocet cykli Signal indikatoru
udrzby
Sviti 2 sekundy na

Signal , blikanim*

Normalni (0,5 sekund

Pod 80 % limitu

sviti, 0,5 sekund
zhasnuty)

zacatku oteviraciho
pohybu.

Mezi 81 % a 100
% limitu

Sviti 2 sekundy na
zacatku pohybu.

Blik&a po celou dobu
pohybu.

Nad 100 % limitu

Sviti 2 sekundy na
zacéatku a konci
pohybu, pak
funguje normalné.

Blika vzdy.

7.2.3 Kontrola poétu provedenych cyklt

Pocet provedenych cyklt je mozno zkontrolovat pomoci fidici
jednotky (viz “Tabulka 5”) nebo pomoci programatoru Oview, v
bodé “Udrzba”.

7.2.4 Reset poéitadla cyklt

Po provedeni Udrzby systému je nutno resetovat pocitadlo
cyklu.

Reset je mozZno provést jen pomoci programatoru Oview.

ODSTRANOVANI ZAVAD

8 (navod k odstrafnovani zavad)

8.1 ODSTRANOVANI ZAVAD

Nasledujici tabulka obsahuje uZzite¢né informace. Nasledujici
tabulka obsahuje uzite¢né pokyny pro feSeni poruch nebo chyb,
ke kterym mze dojit pfi instalaci nebo v pfipadé zavady.

CESKY - 29



Tabulka 8

ODSTRANOVANI ZAVAD

Zavady

Doporucené kontroly

Radiovy vysila€ neovlada zavoru a
LED na vysilaéi se nerozsviti.

Zkontrolujte, zda baterie vysilace nejsou vybité a podle potfeby je vymeérite.

Radiovy vysila€ neovlada zavoru,
ale LED na vysilaéi se rozsviti.

Zkontrolujte, zda vysila¢ byl spravné ulozen v radiovém pfijimaci.

Neprovede se zadny pohyb.

Zkontrolujte, zda pfevodovy motor je napajeny sitovym napétim.
Zkontrolujte, zda nejsou spélené pojistky F1 a F2; pokud ano, zjistéte pficinu zavady a pak
pojistky vymeénite za nové se stejnou hodnotou proudu.

Nespusti se zadny pohyb a
vystrazné svétlo je zhasnuté.

Zkontrolujte, zda povel byl skute¢né pfijaty. Kdyz povel dosahne krokového vstupu,
odpovidajici LED “SbS” LED se musi rozsvitit; pokud je namisto toho pouzity radiovy vysila¢,
musi LED “BlueBus” dvakrat rychle bliknout.

Nespusti se zadny pohyb a
vystrazné svétlo pétkrat blikne.

Spocitejte pocet zableskl a zkontrolujte odpovidajici hodnotu v “Tabulce 14”.

Pohyb zaéne, ale okamzité

nasleduje pohyb v opaéném smeéru.

Zvolena sila mize byt pfili§ nizka pro tento typ ramena. Zkontrolujte, zda rameno je spravné
vyvazené a podle potfeby zvolte vysSi silu.

Pohyb probih& nizkou rychlosti.

Pohyb neza¢ne od jednoho z koncovych spinacl nebo fidici jednotka se nenauci koncovy
spinag.
Zkontrolujte elektrické zapojeni koncového spinace.

Slave zavora nedokonéuje pohyby.

Zkontrolujte, zda na obou zavorach byla provedena ucici faze ,Master-Slave®.

Pohyb probiha opaénym smérem.

Zkontrolujte, zda instala¢ni pfepinac je ve spravné poloze (viz bod “Volba sméru®).

8.2 DIAGNOSTIKA

Ridici jednotka méa nasledujici diagnostické funkce: @
— signalizace na fidici jednotce pomoci LED ]
A

— diagnostika pomoci displeje
— signalizace poruch na displeji
— signalizace vystraznym svétlem

8.3 SIGNALY NA RIDICi JEDNOTCE

LED vedle svorek fidici jednotky vysila specialni signaly pro
indikaci normalniho provozu a poruch.

Nasledujici tabulka popisuje priciny a feSeni kazdého typu

signalu.

LED U SVOREK NA RiDIiCi JEDNOTCE

OOOUI| 00O
ONORONCHGRORORS)
ONORONGNGRORORS)

OCO0COCO0O0
OCOoOCOO0O0

¥ Close

Limit
Safety [ Switch | Encoder Internal Ligh
/ \
A B
_ y
A FC1LED
koncového spinace
B FC2 LED
koncového spinace
Tabulka 9

Statut Vyznam Mozné reSeni

STOP LED

VYPNUTO | Z&sah STOP vstupu Zkontrolujte zafizeni, pfipojena k STOP vstupu.

Zapnuto VSechno normalni STOP vstup aktivni.

Sbs LED

VYPNUTO | VSechno normalni Sbs vstup neni aktivni.

Zapnuto Zé&sah Sbs vstupu To je normalni, pokud zafizeni, pfipojené k Sbs vstupu je skute¢né aktivni.

LED OTEVRENI

VYPNUTO | VSechno normalni Vstup OTEVRENI nenf aktivni.

Zapnuto Zé&sah vstupu OTEVRENI To je normalni, pokud zafizeni, pfipojené k vstupu OTEVRENI je skute&né
aktivni.
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LED U SVOREK NA RIiDIiCi JEDNOTCE

Statut Vyznam MozZné reSeni

LED ZAVRENI

VYPNUTO | VSechno normalni Vstup ZAVRENI neni aktivni.

Zapnuto Zé&sah vstupu ZAVRENI To je normalni, pokud zafizeni, pfipojené k vstupu ZAVRENI je skute&né aktivni.
HP Sbs LED

VYPNUTO | VSechno normalni Hp Sbs vstup neni aktivni.

Zapnuto Zé&sah HP Sbs vstupu To je normalni, pokud zafizeni, pfipojené k HP SbS vstupu je aktivni.

FC1 LED koncového spinace

S pravostrannou “RH” instalaci: zavora je v zaviené poloze.

S levostrannou “LH” instalaci: zavora je v oteviené poloze.

S pravostrannou “RH” instalaci: zavora je v jiné nez zaviené poloze.
S levostrannou “LH” instalaci: zavora je v jiné nez oteviené poloze.

VYPNUTO | Z&sah koncového spinace

Zapnuto Zadny zasah koncového spinace

FC2 LED koncového spinace

S pravostrannou “RH” instalaci: zavora je v oteviené poloze.
S levostrannou “LH” instalaci: zavora je v zaviené poloze.

S pravostrannou “RH” instalaci: zavora je v jiné nez oteviené poloze.
S levostrannou “LH” instalaci: zavora je v jiné nez zaviené poloze.

VYPNUTO | Z&sah koncového spinace

Zapnuto Zadny zasah koncového spinage

8.3.1 Zobrazeni diagnostiky ' Tabulka 11
PFi zvoleni “din” diagnostického rezimu kodérem a potvrzeni
volby se na displeji zobrazi pomoci jeho 3 &islic statut vstupd | [S€gment Vstup o
(Tabulka 10, Tabulka 11 a Tabulka 12); kazdy svitici segment | |A2 FC1 koncovy spina¢ OTEVRENI
displeje signalizuje, Ze odpovidajici vstup je aktivni. B2 Tlagitko zavrit
~ -~ | |C2 Pravostranny pfepina¢ sméru
@ D2 Akumulatorovy provoz
E2 Levostranny prepinac smeéru
é & ADS F2 Tlacitko oteviit o
G2 FC2 koncovy spina¢ ZAVRENI
Fuf [ [ [er R [ [ B2 ks [ ] e dp2 Vstup kodéru A [Poznémka 1]
D D 2
E1l Cl |g2 C2 g3 C3 Tabulka 12
) s VAV S VAN V- G
dpl dp2 dp3 Segment Vstup
A3 FA1 fotoburika otevreni
B3 ZAPNUTO pfi aktivni FOTOBUNCE
L | |C3 ZAPNUTO pfi aktivni FOTOBUNCE II
Tabulka 10 | [P3 FA2 fotoburika otevreni .
= ON pi akdivn] FOTOBUNICE L
Segment Vstup F3 ZAPNUTO in aktivni FOTOBUNCE 1 11
Al Smyeka 1 G3 ZAPNUTO Ridici jednotka masteru prijala slave
B1 Zaveni dp3 Vstup kodéru B [Poznamka 1]
C1 HP SbS Poznamka 1 LED mohou svitit nebo byt zhasnuté v zavislosti
D1 Smycka 2 na poloze magnetu pfi zastaveni motoru; LED blikaji, pfi
El Otevieni pohybu motoru.
F1 Sbs
G1 Nepouzito
dp1l Jeden zablesk za sekundu signalizuje provoz
P desky
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8.3.2 Signaly na displeji

V pfipadé anomalii mdze displej zobrazit kddy poruchy pfi pohybu zavory a pfi zastaveni pohybu. Nasledujici tabulka ukazuje
kédy poruch, které se mohou zobrazit.

Tabulka 13

SIGNALY NA DISPLEJI

Koédy poruchy Popis PFic¢ina Vyznam
Pamét zafizeni Doslo ke zméné v zafizenich, pfipojenych ke | U pfipojenych zafizeni je nutno provést ucici
EO1 BlueBus nebo Stop svorkam Bluebus nebo Stop nebo nauceni postup (postupujte podle bodu “Nauceni
zarizeni nikdy neprobéhlo zafizeni”).
Pamét’ Grovné nebo Naugeni pozic pravdénodobné nebvlo nikd Otevfenou a zavienou polohu ramena je nutno
E02 pozice nebyly nikdy p P P y Y naucit (postupujte podle bodu “Nauéeni poloh
P provedeno. Ty
naucené. mechanickych dorazd”).
E03 Koncové :splvnqée
jsou zaménéné.
E04 Signal kodéru Chybéjlmvl,(o,m,u_nlkace mezi snima¢em v Zkonfrolulte, zda kabel kodéru je pfipojeny a v
motoru a fidici jednotkou. dobrém stavu.
Zkontrolujte pfipojeni kabelu, spojujiciho Fidici
B jednotku Master a Slave a dodrzeni oznaceni
Komunikace Master- Ridici jednotky Master a Slave navzajem pola.
EO5 Slave spravné nekomunikuji. Zkontrolujte, zda byla zvolena Fidici jednotka
Slave a zda byla provedena faze uceni Slave
(postupujte podle bodu “Pfevodovy motor v
rezimu SLAVE").
Odpoijte a pripojte elektrické napajeni. Pokud
porucha pretrvava, vymazte kompletné pamét
s o - . . e podle bodu “Kompletni mazani paméti fidici
E06 N:rc;?re]tlrgametl Chyba v internich parametrech Fidici jednotky jednotky” a opakujte instalaci
P Pokud se stav opakuje, jedna se o poruchu
nebo je nutno vyménit desku elektroniky.
Odpoijte vSechny elektrické obvody; po
Interni kontrolv a nékolika sekundéach pripojte zpét elektrické
EQ7 testy tfidv B y Chyba v internich elektrickych obvodech napajeni obvodl a zkuste vyslat povel.
y thdy Pokud se stav opakuje, jedna se o poruchu
nebo je nutno vyménit desku elektroniky.
E08 Nastaveni Dip spinacli| Pravdépodobna zména nastaveni nebo Zkontrolujte, zda nastaveni dip spinact
porucha dip spinace volby zavory odpovidaji vyrobnim nastavenim.
£09 Zablokovani Automatizace byla zastavena blokovacim Vyslete povel “Odblokovat automatizaci” nebo
automatizace povelem. ovladejte fidici jednotku pomoci HP SbS
E10 Chybégjici Neni k dispozici NC bezpec¢nostni vstup nebo | Zkontrolujte kabel, pfipojeny k
bezpecénostni vstup minimalné koncovy spinac. .Bezpeénostnimu* vstupu a funkci koncovych
(NC) nebo koncovy spinacu.
E11 ZI’<rat na Bluebus Jedno neb’o vice zafizeni, pflpOJenych k Zkuste vyslat povel a pockejte 40 sekund.
vystupu Bluebus vystupu bylo zkratovano.
. - Na zac¢atku pohybu nebo v pribéhu pohybu
102 Zasah fotobufiky jedna nebo vice fotobunék nevyslalo Zkontrolujte pfipadné prekazky.
uvolfovaci signdl.
103 Z’asah omezovace Béhem pohybu doslo k nadmérnému treni Zkontrolujte pricinu nebo zvyste Grover sily.
sily motoru ramena.
Zéasah zafizeni, Na zacatku pohybu nebo v priibéhu
104 pfipojenych ke Stop | samotného pohybu doSlo k zasahu zafizeni, | Zjistéte pficinu.
vstupu pripojenych ke STOP vstupu.
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8.4 SIGNALIZACE VYSTRAZNYM SVETLEM

Pokud vystrazné svétlo (nebo pfipadné pouzitd LED vystrazna kontrolka - volitelné pfisluSenstvi) je pfipojeno k FLASH vystupu
fidici jednotky, blika jednou za sekundu pfi pohybech. Pokud dojde k jakékoli anomalii, vystrazné svétlo kratce blika dvakrat za
sekundu s prestavkou mezi kazdym parem bliknuti. Stejné signaly vysila i LED vystrazna kontrolka (volitelné pfisluSenstvi).

Tabulka 14
SIGNALY BLIKANIM VYSTRAZNEHO SVETLA
Rychlé blikani PFic¢ina AKCE
Na zacatku pohybu test pro kontrolu zafizeni, pfipojenych k
1 bliknuti BLUEBUS nezjisti stejna zafizeni, jaké byla uloZena pfi ucici
1-sekundova prestavka |Porucha systému BlueBus. fazi. Mze se jednat o zavadu zafizeni: zkontrolujte je a podle
1 bliknuti potfeby vymérite; pokud byly provedeny zmény, je nutno
opakovat postup uceni.
5 [l Na zacatku pohybu jedna nebo vice fotobunék zablokuje
i 2 e . . pohyb; zkontrolujte pfipadné prekéazky. Pfi pohybu je to
% zﬁtﬁzgova prestavka H Zasah fotobufiky normalni, pokud se objevi prekazka.
3 bliknuti PFi pohybu za