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1 Uvodniinstrukce a bezpegnostni vystrahy
Tento navod Je uréen vyhradné pro osoby
kvalifikované pro provadéni instalace téchto
systémd. Informace, zde obsazené, nejsou uréeny
koncovému uzivateli. V navodu jsou popisovany
Fidici jednotky AG/CTRL pro Fizeni zavory ROGER
AGILIK. Zafizeni neni uréeno pro pouZiti s jinymi
vyrobky.

NEBEZPEC| URAZU
EL. PROUDEM
Pred instalaci si dukladné prostudujte tyto instrukce.

NEBEZPECI

4

Z divodu ochrany pred drazem elektrickym
proudem vypnéte pred kazdou praci na zafizeni
elektrické napajeni.

Instalaci systému smi provadét pouze osoba s
odpovidajici kvalifikaci dle platnych predpist.

Pro pripojeni musi byt pouzity kabely vhodné pro
dané napéti a proudovou zatiZitelnost.

Elektrické pripojeni musi byt provedeno v souladu s
dokumentaci zafizeni a jeho technickymi parametry.
Zkontrolujte pfipojeni ochranného vodice a
celistvost ochrannych vodi¢td na strané motoru i
fidici jednotky.

2 Popis vyrobku

Ridici jednotky AG/CTRL jsou uréeny pro Fizeni
pomoci dvou magnetickych enkodérd s vysokym
rozlisenim: enkodér ¢. 1 je instalovan na zadni
strané bezkarta¢ového motoru a tento motor fidi.
Enkodér ¢. 2 je instalovan na strané prevodovky a Fidi
polohu zavory i pokud je systém v manuélnim
rezimu. Diky pouzité digitalni technologii je
zaru¢ena vysoka spolehlivost i pfi intenzivnim
pouzivani. K systému je mozné pripojit dvé LED
signaliza¢ni svitidla, systém muze byt konfigurovan
v rezimu MASTER-SLAVE.

Déle je mozné k zafizeni instalovat LED semafor,
fotoburiky, prvky safety edge, klavesnice, klicem
ovladané prepinace, externi vystraznou lampu a
radiovy pfijima¢ poveld. LED indikujici stavy
otevieno/zavieno, el. zamku a spinacich hodin.

V systému existuji dvé konfigura¢ni Grovné: zakladni
uroven, ktera vyhovuje pro vétSinu instalaci a
rozSirena (vySSi droveri), kde je mozno zarizeni
prizpasobit specielnim pozadavkim. V pripadé
instalace dvou zdvor fungujicich soubéiné,
pouze uverze firmwaru 1.1 (N611, viztabulkuna

str. 21) je mozné aktivovat komunikaci RS485.
Komunikaéni protokol RTMS485 vyvinuty ROGER
TECHNOLOGY umoziiuje spravu v reZzimu MASTER
nebo SLAVE; zadavani ptikazt, STOP celého systému.
Fotoburiky a prvky sensitive edge pripojené k fidici
jednotce nastavené jako MASTER. Pouze individudlni
prikaz STOP (pokud je pouzit) a prvky sensitive edge
jsou pripojeny k jednotce SLAVE. Komunikace RS485
umozriuje prenos prikaza ze zarizeni MASTER do
SLAVE a synchronizaci chodu dvou zavor pfi
zjednoduseni kabelaze i konfigurace. Kromé pripadd,
kdy je dany parametr uréen vylu¢né pro jednotku
MASTER nebo SLAVE a parametrd, které definuji
pouziti prvk( sensitive edge. VSechny ostatni
parametry se nastavuji v jednotce MASTER a odtud
se prenesou do jednotky SLAVE.



3 Technické parametry vjrobku

NAPAJECT NAPET]

MAXIMALNI PRIKON

POCET PRIPOJITELNYCH MOTORU
NAPAJENI MOTORU

TYPY MOTORU

TYP RiZENi MOTORU
SYNCHRONIZACE MASTER-SLAVE

PRIKON MOTORU

PARAMETRY EXTERNI VYSTRAZNE LAMPY
LED SIGNALIZAEN{ SVETLA NA ZAVORE
ELEKTRICKY ZAMEK

OSVETLENI OTEVRENE ZAVORY
VYSTUP PRO NAPAJENI PRISLUSENSTVI
PROVOZNI TEPLOTY

STUPEN KRYTI

ROZMERY VYROBKU

4 Popis zapojeni a jisténi

Na obr. 1 je schéma zapojeni napajeni jednotky,
motoru a pojistek. Na Fidici desce je jedna pomala
pojistka 5x20mm 1A 250V (T1A) F4, ktera chrani
obvod transformétoru.

Na desce jsou déle tfi automobilni nozové pojistky
(ATO257):

F1 10A, pro ochranu napéajeciho okruhu
F2 4A, pro systém elektrického zdmku
F3  3A, pro ochranu Fidici logiky a periferii

Na obr. 2, 3 a 4 je zobrazeno pripojeni vstupt

a vystupt. Popis jednotlivych svorek je uveden nize:

1 BATTERY+, kladny p6l baterie 24V

2 BATTERY-, zaporny po6l baterie 24V

3,4 SEC2, sekundarni vinuti transformatoru pro
napajeni logiky a periferni zarizeni (19VAC)

5,6 SEC1, sekundarni vinuti transformatoru pro
napajeni motoru (26VAC)

7,8,9 Privody X,Y,Z motoru Roger Brushless

10 COM, spol. svorka pro vstupy a vystupy
malého napéti

11  +SC, LED lampa "otevieno/zavieno" (24VDC, 3W

- volitelné). K této svorce je mozné pfipojit také

napéjeci privod pro fotoburiky TX (pouze, pokud je

nastaven parametr A8 02, na volbu rozsifenych

230VAC + 10% 50Hz
270W

36VAC

Bezkartacovy, sinusovy (ROGER BRUSHLESS)
Vektorové fizeni (FOC) s pouZitim senzoru
Propojenim po RS485 (pouze pro verzi firmwaru
Nn611 avyssi)

MAX. 220W

MAX. 5W 24VDC (model R92/LED24 ROGER)
MAX. 12W 24VDC

10w 12vDC

MAX. 3W 24VDC

10W 24VDC

-20°C ... +55°C

IP4X

166x150x48mm, vaha: 0,254kg

parametrl), ¢mz je
automatického testovani. Dale je mozné
nastavit parametr pfi pfipojeni obou
fotobunék (TX a RX) k této svorce na hodnotu
A8 03 nebo 04. PFi napjeni z baterie se
pak fotoburiky odpojuji p¥i plném zavieni
nebo otevieni zavory. Parametr A8 04
umozriuje také funkci testovani fotobunék.
POZN.: U Fidicich jednotek v reZimu SLAVE,
ma  tento vystup pouze funkci
"otevieno/zavieno".

12 +LUCI, signaliza¢ni svétla na zavore (+24VDC),
volitelna polozka

povolena  funkce

13 COM, spol. svorka pro vstupy a vystupy
malého napéti
14 +24v, napajeni pro externi zafizeni -

maximum 10W

15 +ES, elektricky zamek (+12VDC): max.10W
16  +LAM, externivystrazna lampa (+24VDC):
max.5W

17 COM, spol. svorka pro vstupy a vystupy
malého napéti

18 COM, spol. svorka pro pripojeni rozhrani
RS485. Propojte svorku ¢. (MASTER) se
svorkou ¢. 18 (SLAVE)

19.20 signélové vodic¢e LNA a LNB rozhrani RS485
pro instalaci soubézné pracujicich zavor v
rezimu MASTER-SLAVE. Propojte  svorky
LNA(MASTER) s LNA(SLAVE) a LNB(MASTER) s
LNB(SLAVE).



21 ST, piikaz STOP (kontakt typu NC) @
Pokud je v reZimu MASTER-SLAVE vydan
pfikaz stop na jednotce MASTER, zastavi se i
jednotka SLAVE. Pokud je vydan ptikaz stop
na jednotce SLAVE, jednotka MASTER miize
pokracovat v ¢innosti samostatné.

22 COM, spol. svorka pro vstupy a vystupy
malého napéti.

23  COS, prvky safety edge proti "pfimacknuti”
(kontakt typu NC nebo 8,2kOhm) @

24 FT, fotoburka (kontakt typu NC) @

25 COM, spol. svorka pro vstupy a vystupy
malého napéti

26 ANT, vstup pro pfipojeni antény (pfi pouZiti
externi antény poufZijte kabel RG58)

27  Pfijimaci anténa - stinéni

28 COM, spol. svorka pro vstupy a vystupy
malého napéti

29  PED, vstup pro prikaz otevieni pro chodce
(kontakt typu NC). Prikazem PED se zavora
vzdy pIné otevre. V rezimu MASTER-SLAVE se
Uplné otevira zavora konfigurovana jako
MASTER. P¥ikaz bude proveden pouze, pokud
je zavora zcela zaviena. Pokud je parametr
83 02 nebo 83 03, bude vystup slouZit
k povolovani prikazu na otevieni z indukéni
smycky (viz odstavec €. 13).

30 PP, vstup pro ptikaz step-by-step
(kontakt typu NO)

31 CH, vstup pro ptikaz na zavieni (kontakt typu
NO

32 AP, vstup pro piikaz na otevieni (kontakt
typu NO)
33 ORO, -vstup pro signdl ze spinacich hodin
(kontakt typu NO)
34 COM, spol. svorka pro vstupy a vystupy
malého napéti

VYSVETLIVKY:

@ V8echny vstupy (N.C. - v klidu sepnuté) pro
bezpe¢nostni prvky, které nejsou instalovany, musi
byt propojeny se svorkou COM (ktera je spole¢na
pro vstupy i vystupy). Nebo musi byt deaktivovany v
menu rozsirenych parametrd (par. 50, 51, pro
fotobunky; par. 73 prvky safety edge — viz nésledujici
odstavec). POZOR! Pouze parametr 7 3 muze byt
nastaven v rezimu SLAVE, zbyvajici dva v reZiimu MASTER.

Na jednotce jsou dale nasledujici konektory:

ENC1, konektor enkodéru 1 (7 vodi¢ové pripojeni
motoru, obr. 6)

ENC2, konektor enkodéru 2 (6 vodi¢ové pripojeni
prevodovky, obr. 6)

LED LIGHT- konektor pro pripojeni signalnich svétel
(semaforu) - obr. 7.

LOCKS - Konektory pro mechanické uvolnéni a pro
otevirdni zavory. Oba konektory musi byt
zapojeny. Pokud je pfipojeno jen jedno z téchto
bezpe¢nostnich  zafizeni, musi byt druhy
(nepoutzity) vstup preklenut (viz. obr. 5).

RECEIVER CARD, konektor pro kartu pfijimace
dalkového ovladani

BATTERY CHARGER, konektor pro pfipojeni baterie k

nabijeci na desce jednotky.

4.1 standardni konfigurace fotobunék

Standardné je vstup FT pro fotoburky povolen. Nize
je uvedena standardni konfigurace fotobunék s
parametry v menu rozsirenych parametrd:

[SICD

=8 0

POKUD JE INSTALOVANA FOTOBUNKA

nastavte parametry 50 OO0 a51 OO
nebo propojte svorku FT na svorku COM.

FT b&hem otevirani bez funkce

Aktivaci FT b&hem zavirani dochazik -
reverzaci pohybu

Umotziiuje aktivaci motora (otevient)
pfi pferuseni paprsku FT

4.2 standardni konfigurace safety edge

Ve standardnim rezimu je vstup COS zakézan. Pokud
jsou prvky safety edge instalovany, nastavte
parametr 7 3 v rozSifené nabidce na 1 (pokud se
jedna o kontakt typu NC) nebo na 2 (pokud se
jedna o resistivni signal 8k2).

Prvky safety edge jsou aktivni pouze, pokud se
zavora zavira - dojde tak k jejimu plnému otevieni.

4.3 piipojeni motoru enkodéru

Kabel&Z motoru je pfipojena ve vyrobé.

POZOR! Pokud dojde k odpojeni kabelt motoru

od svorek z jakéhokoli davodu, je nutné opakovat
nastaveni zdvihu (protoZe se zdvihem souvisi i ¢as
chodu motoru).

POZOR! Odpojujte a ptipojte kabel enkodéru
pouze, pokud je motor bez napéti z fidici jednotky.
Jinak by mohlo dojit k jeho chybné funkci.



4.4 Karta radiového pijimage

Prijimac¢ (viz obr. 1) poskytuje s dalkovym
ovlada¢em standardné dvé nasledujici ovladaci
funkce:

PR1 ovladani step-by-step (v krocich). Nastaveni Ize
upravit pomoci parametru 76 vmenu

PR2 ptikaz otevreni pro chodce. Nastaveni Ize
upravit pomoci parametru 77 v menu
rozSirenych parametra.

5 Rezimy funkce displeje

Na displeji mohou byt zobrazeny nasledujici
informace podle nastaveného provozniho rezimu:

e PRIKAZY A STAVY BEZP. PRVKU: Jakmile je
jednotka v tomto reZzimu zapnuta, jsou stavy
fidicich vstupl zobrazeny pomoci dvou ¢islic na
levé strané, stavy bezpeénostnich prvkd jsou
zobrazovény po pravé strané. V jakémkoli jiném
rezimu stisknéte pouze tla¢itko UP nebo DOWN
tolikrét, aZ se stavy na displeji zobrazi. Nebo stisknéte
kratce tlacitko PROG. Stavy vstupd je mozné
zobrazit za poslednim parametrem a nebo pred
prvnim parametrem v nabidce (podrobny popis je
uveden v odstavci 5.1).

* PARAMETRY: Dvé ¢islice vlevo zobrazuji nézev
parametru, dvé ¢&islice vpravo numerickou
hodnotu tohoto parametru (podrobny popis je
uveden v odstavci 5.2).

= REZIM STANDBY: V tomto rezimu blika
LED"POWER", ¢imz indikuje pfitomnost
napdjeciho napéti (desetinna tecka - digit vlevo).
Podrobny popis je uveden v odstavci 5.3.

< REZIM TEST: Dva digity vlevo udavaji nazev

aktivniho p¥ikazu (po dobu 5s, potom zmizi), dvé
blikajici ¢islice na pravé strané displeje indikuji
alarmovy stav bezpeénostnich prvkd. Pokud je
jednotka pripravena provést p¥ikaz, je na displeji
zobrazovén kéd OO. Pro odchod z tohoto
rezimu stisknéte tlacitko TEST. Podrobny popis
je uveden v odstavci 5.4.

5.1 stav fidicich a bezpegnostnich prvki

Vstupy jsou na displeji zobrazeny takto:

STAV PRIKAZU STAV BEZP.PRVKU
POWER ca85 STOP
VZDY SViTi UVOLNENI

FT =fotoburika
COS = prvky safety edge

otevirani zavory

Pokud je dany vstup sepnuty, sviti odpovidajici
segment displeje. Segmenty prifazené vystupim v
klidu nesviti (v klidu rozepnuté kontakty N.O.). Po
prijeti pFikazu se vystup sepne. Segmenty
odpovidajici instalovanym bezpeénostnim prvkam (v
klidu sepnuté kontakty N.C.), pokud nejsou tyto prvky
sepnuty, jsou ve stavu alarmu.

BEZPEENOSTNI PRVKY DEAKTIVOVANE POMOCH
PARAMETRU: Odpovidajici segment LED blika.

C485: Pokud parametr A O neni roven nule a tento
bod sviti, komunikace RS485 probiha. Pokud tento bod
nesviti, komunikace neprobiha.

5.2 Rezim parametri

A  pARAM.  HODNOTA
e HHHER 2
DOWN ‘O‘ -
v B
PROG TEST
(0]3 nasledujici parametr

DOWN predchozi parametr

+ zvySeni hodnoty parametru o 1

- snizeni hodnoty parametru o 1

PROG programovani pohybu (viz par. 6)

TEST  povoleni rezimu testovani (viz par. 5.4)

5.2.1 Zména parametru

Pomoci tla¢itek UP a DOWN zobrazte parametr,
ktery chcete zménit. Potom pomoci tla¢itek + a -
zménite jeho hodnotu (¢&islice vpravo za¢nou
blikat). Pokud stisknete tla¢itko a pridrzite je cca
1s, aktivuje se rezim prepinani, ktery umozriuje
ménit parametry rychleji. Pro ulozeni upravené



hodnoty pockejte 4 sekundy nebo prejdéte
pomoci tlacitek UP a DOWN na dalsi parametr.
Cely displej se rychle rozblikd, ¢imz indikuje
ulozeni parametru.

POZNAMKA: Zmény parametrd pomoci tlagitek

+ a - lze provadét pouze, pokud motor neni v chodu.
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Parametry je mozné zobrazovat kdykoli.

Pokud je nastavena komunikace RS485, musi byt
zménény parametry v jednotce
automaticky prenesen do jednotky SLAVE. V
jednotce SLAVE je mozné upravit pouze parametr

AOa73.

POPIS

do 3m

od 3m do 4,5m
od 4,5m do 6m
deaktivovano

MASTER a

POCET pokusi o zavieni (prerusenych fotoburikou) nez zavora .

vzdy pokus o zavieni

dobavpauzil

2 -9 minut

zé&kaz zavieni po obnoveni napéjeni
povoleni zavieni po obnoveni napajeni
vzdy vypnuto : B
vzdy zapnuto

sviti, pokud je z&vora zaviena, pr| pohybu blika

rychle blika, pokud se zavora nepohybuije, pr| pohybu blika

vypnuto

doba bliknuti v sekundach
vystrazné bliknuti trvajici 5s béhem zavirani
otevieni-stop-zavieni-stop-otevreni-zavieni....

Bytovy diim, obnoveni doby pauzy
Sdileni, zavieni zavory po plném otevieni
otevieni-zavieni-otevieni-zavien.... -
dtevfeni-zavfehiistop-otevfeni....

fixni

blika pfi aktivaci

blika pfi otevﬁéni, rychle blika pfi zavirani
01 = kratka perioda akcelerace

10 = prodlouZena perioda akcelerace

01 = minimalni rychlost
10 = maximalni rychlost

01 = kratka doba zpomalovani
10 = prodlouzena doba zpomalovani

01 = kratka doba zpomalovani
10= prodlouzena doba zpomalovanl

01 = minimalni rychlost
10 = maximalni rychlost

01 = kratka doba zpomalovani
10= prodlouzena doba zpomalovanl

01 =rychl4 odezva ... 09 = pomala odezva
funkce vypnuta

01 = rychlé brzdéni
10 = pomalé brzdéni

rameno vlevo (z pohledu zevnitf¥)
rameno vpravo (z pohledu zevnit¥)



Sekvence parametri v rezimu zékladnich
parametr( jsou popsany v tabulce na predchazejici
strané.

DULEZITA POZNAMKA: Nastaveni parametru O- (v
rozsireném rezimu A1) musi korespondovat s
mechanickou konstrukci (u zavor o délce 6m se
pouZiva jiny typ prevodovky nez u zavor 3 a 4m).
POZOR! Spravna volba tohoto parametru je velmi
dulezita pro spravnou funkci celého systému (aby
pfi instalaci nedoSlo k poSkozeni prevodovky, je
tento parametr tovarné nastaven na nejnizsi
rychlost - tedy pro zavory o délce ramene 6m).
Poznamka: Ne vSechny parametry, které jsou
dostupné v rozSireném rezimu, jsou dostupné i v
rezimu zékladnim, tak jako je tomu u parametru O-
(A1- v rozsiteném rezimu). To se tyka parametrd
8-,9-, A-, b-, C-d-,E-aF- popi. 33,
40,11,34,41,12, 31, 65. Je tomu tak z
diivodu bezpeénosti a proto, aby k témto parametrim
méla pristup pouze osoba zodpovédna za instalaci
systému.

POZOR! Nastaveni parametra O- a b- (Al a71
v roz§ifeném rezimu) maze byt pomérné kritické.
Pokud je systém v chodu, maze dojit k jeho chybné
funkci. Proto pfi jejich modifikaci vypnéte
napajeni a potom systém restartujte a provedte
nové nastaveni zdvihu.

5.2.2 Obnoveni tovamiho nastaveni
parametra

POZNAMKA: Provedeni této procedury je moing,
pokud neni nastaveno heslo pro ochranu dat.

Vypnéte fidici jednotku, stisknéte a pridrite
soucasné tla¢itka UP a DOWN a pfitom jednotku
zapnéte, tla¢itka drzte sepnutéd. Po 4 sekundach se
na displeji zobrazi blikajici napis rES-tovarni
nastaveni parametrd je obnoveno.

Parametry AO a ALl vidy upravte tak, aby

vyhovovaly typu dané instalace.

5.2.3 prechod z rezimu zakladnich

do rozsifenych parametrad

Ridici jednotka umozZniuje konfiguraci ve dvou
rezimech: Zakladnim a rozsifeném.

V' menu rozsitenych parametrd je mozno
nastavovat velké mnoZstvi hodnot, ale je treba také
mnohem hlubsi znalost systému.

Menu zakladnich parametrd umozriuje snadné
nastaveni, je zde mozné ménit méné parametra.

Toto menu je doporu¢eno zejména pro pfipady, kdy
neni nutna zadna specialni konfigurace.

POZOR!
V tovarnim nastaveni je vyrobek v reZzimu zakladnich
parametrd.
Na ridici jednotce konfigurované jako SLAVE zlstava
displej vzdy ve zobrazeni pIného rezimu parametra,
ale neni zde mozné zménit rezim displeje.

‘ ZAKLADN| PARAMETRY

Isl
o !

A —
|E| J pridrzte tlagitka 4s
v

o !

‘ ROZSIRENE PARAMETRY

Pokud potrebujete prejit do menu rozsirenych
parametrd, stisknéte soucasné tla¢itka UP a DOWN
na dobu 4 sekund. Na displeji se pak zobrazi prvni z
rozSirenych parametrd, coz je indikovano:
e zobrazenim dvou tecek u prvnich dvou éislic
(tedy u ndzvu parametru).
= zobrazenim pismena A\ pro parametry s ¢iselnym
nazvem nizsim nez 1.0, aby bylo mozné snadno
rozliSovat, které parametry patfi do zakladniho a
které do rozsireného rezimu parametra.
POZN.: Tuto operaci je mozné kdykoli opakovat a
prepinat tak jednotlivé rezimy.

V odstavci 11 je tabulka s parametry pro rozsifenou
nabidku.

POZN.: Pofadi parametra v zékladni a rozsifené
nabidce neni stejné. Proto vzdy sledujte popis
parametrda v navodu

5.3 Pohotovostni rezim

Po 30 minutach necinnosti prechazi ¥idici jednotka
do pohotovostniho rezimu a na jejim displeji se
zobrazuje pouze blikajici tecka. Vstupem do
pohotovostniho rezimu se jednotka vraci do
zobrazeni zakladnich parametrd.




Displej je nyni v pohotovostnim rezimu. | v tomto
rezimu je jednotka schopna pfijimat prikazy. Pro
obnoveni displeje stisknéte nékteré z tlacitek: UP,
DOWN, +, -.

5.4 Reim TEST

Tento rezim se aktivuje stiskem tla¢itka TEST pouze,
pokud je motor v klidu. Jinak se stiskem tohoto
tla¢itka motor zastavi. DalSim stiskem tlagitka TEST
se pak aktivuje rezim TEST.
Na displeji se dale zobrazuje:

Cislo svorky bezp. prvku, ktera je ve

stavu alarmu (blikajici znaky), alarm
je signalizovan po dobu jeho trvani.

Jméno aktivniho vstupu
(zobrazeno po dobu 5s).

' AP Nejvy3si, rS =délk STOP
: CH priorita ! zjednotky MASTER
: | 21 =ST/uvolnéni/
1 PP ' L
\4 1 otevirani
PE !
U ey o g .
Or Nejnizsi ¥ 23 = LS
priorita 24 =FT
Displej umozriuje zobrazeni stavu prikazi a

bezpecnostnich prvki: Po kazdé aktivaci fidici

jednotka kratce rozsviti vystraznou lampu a

osvétleni oteviené zavory (svorka ¢.. 11, SC).

Displej indikuje:

= Aktivované prikazy - pomoci sviticich znaka (na
levé strané displeje, po dobu 5 sekund)

» (islo svorky bezpe&nostnich prvka, které jsou v

alarmovém stavu pomoci blikajicich znak( (na

praveé strané displeje, po dobu trvani tohoto stavu).
Pokud neni zadny z bezpeénostnich prvka ve

stavu alarmu, zobrazuji se znaky OO, Pak je fidici

jednotka schopna vykonavat prikazy.

Po 10 sekundach necinnosti se jednotka vraci do

bézného provozniho rezimu. Pro okamzité opusténi

tohoto rezimu stisknéte znovu tlac¢itko TEST. Vystup

SC se vrati do bézného provozniho rezimu.

Na jednotce SLAVE se zobrazi stav prvkd sensitive

edge a jejich prikaz STOP. Jedinym signdlem z

jednotky MASTER je rS pro indikaci blokace

jednotky MASTER (¢imZ je soucasné blokovéna i

jednotka SLAVE).
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POZOR! Pokud je jednotka SLAVE v rezimu TEST,
muze jednotka MASTER stale normalné pracovat.
Po opusténi rezimu TEST se jednotka SLAVE po
pétisekundovém bliknuti p¥ipoji k jednotce
MASTER .

6 Instalace

Pro spravnou funkei fidiciho panelu je nutné
naprogramovat zdvih zavory.

POZOR! Pred pokracovanim se ujistéte, ze:

= Parametr A1 je spravné nastaven pro dany typ zavory
ajeji délku.

e Parametr 7 1 je spravné nastaven tak, Ze v pripadé
instalace MASTER se nastavené hodnoty parametra v
jednotce MASTER automatiky prenaseji do jednotky
SLAVE.

=V pripadé instalace MASTER-SLAVE fidici vstupy a
fotoburiky jsou pfipojené k jednotce MASTER. Pouze \
kontakt STOP a prvky sensitive edge mohou byt pfipojeny
k jednotce SLAVE. Zkontrolujte, Ze je parametr AO011
nastaven na jednotce MASTERa A010 na jednotce
SLAVE. Jednotka MASTER je ta, kterd otevira na na piikaz
PED.

* PruZina je spravné vyvaZena: Provedte mechanické
uvolnéni zavory a dejte ji ruéné do poloviny zdvihu (45°);
zavora se z této pozice nesmi samovolné pohybovat.
Pokud tomu tak neni, nastavte ji dle ndvodu. P¥ed
zajisténim zavory ji presurite do zaviené pozice.
 Pfipojené bezpec¢nostni prvky jsou v pohotovostnim
rezimu. Vstupy prvkad, které nejsou instalovany, musi byt
preklenuty nebo deaktivovany pomoci prislusného
parametru.

» Rezim nastaveni neni mozné spustit, pokud je néktery z
bezpeénostnich prvkad v aktivnim stavu. Display se prepina
do rezimu TEST a indikuje vstup, ktery je v alarmovém
stavu (coz brani provozu).

* ReZim nastaveni neni mozné spustit, pokud je aktivni
reZim "pritomnost osob" (par. A7 01). Na displeji se
zobrazi znaky AP PE.

MEJTE NA PAMETI:
= Rezim nastaveni bude prerusen (a zobrazi se chybova
zprava AP PE), pokud:
- Je stisknuto tlagitko TEST.
- Pokud jsou aktivovany nékteré bezpeénostni prvky
(fotoburiky, prvky safety edge, klavesa STOP).
V téchto pripadech musi byt nastaveni
opakovano.
=V reZimu setup (nastaveni) mazZe byt misto tlacitka
PROG pouZito tla¢itko dalkového ovladace nastavené pro
funkci krokovani (step-by-step).

zdvihu



6.1 Sekvence pro nastaveni zdvihu

POZOR!

= Pfed provedenim operace se ujistéte, Ze jsou
nastaveny mechanické dorazy.

= Pred spusténim procedury dejte zavoru do pozice
zavreno.

Pro vstup do reZimu nastaveni (setup) stisknéte
a pridrzte tlagitko PROG na dobu 4 sekund: na
displeji se zobrazi znaky APP-.

Otocte klicem pro uvolnéni proti sméru hod. rucicek,
az dosahnete limitniho spinace. Po nékolika

sekundach se na displeji zobrazi znaky ASPH.
Nyni se spusti automatickd funkce ¢asovani
motoru, kterd sestadva z méreni operacnich
parametrd. Tato funkce musi byt provedena pfi
mechanicky uvolnéném zatizeni.

Pokud se tato faze nastavovani motoru nezdafi, na
displeji se zobrazi chybova zpradva no PH:
provedte tuto proceduru znovu.

Pokud problém pretrvava, ujistéte se, ze je

v poradku pripojeni enkodéru ¢&. 1 (ENC1, obr. 6)

k motoru.

Pokud je procedura ukonéena UspéSné, budou
parametry uloZeny do trvalé (na napajeni nezavislé)
paméti EEPROM a na displeji se zobrazi blikajici
hlaseni PHAS.

Otocte klicem pro mechanické uvolnéni po sméru
hod. ruci¢ek, az dosahnete konce zdvihu zavory.
Mechanicky systém je nyni znovu propojen s
motorem a za¢in& nastavovani skute¢ného zdvihu.
Na displeji se zobrazi znaky A\Vto a motor se
spusti. Po mechanickém spojeni se zavora bude
pohybovat nizkou rychlosti do oteviené pozice (tato
rychlost je uréena volbou parametru A1 a nelze ji
ménit. Po dosaZzeni koncové pozice otevieni
nastane kratka pauza (indikovana na displeji znaky
ANV 10) a pak se spusti zavirani, po némz:

e pokud se procedura nezdarila, se na displeji
zobrazi zpradva APPE. Opakujte proceduru
nastaven.

» pokud procedura probéhla Gspésné, na displeji se
zobrazi zprdva o stavu vstupl a bezpeénostnich
prvki. Pokracujte v nastavovani podle odstavce
6.2.

6.2 Nastaveni

Po nastaveni zdvihu pokradujte s nastavenim
zrychleni, rychlosti a zpomaleni. Ujistéte se p#i tom,
Ze zvolené hodnoty jsou vhodné pro spravnou funkci
zévory. Jakmile se zavora blizi ke konci pohybu, musi
dojit ke kontaktu s mechanickym dorazem pfi velmi
nizké rychlosti a jeji rameno musi lehce dosednout.
Tato faze se nastavuje pomoci parametri ¢. 42,
43 a44. Parametrem & 42 se nastavuje
rychlost priblizovani k mechanickému dorazu (tato
hodnota je obvykle v rozmezi 01 a O3). Pokud je
tato hodnota nastavena spravné, nemélo by na
konci pohybu dochdzet k vibracim.,

Vzdéalenost pro zpomalené priblizovani k dorazu se
nastavuje parametrem ¢ 43 (pro otevieni) a
parametrem & 44 (pro zavieni). U zavor o délce do
4m je max. hodnota 10 (1 otatka motoru), ktera
by méla vyhovovat vSem poZadavkam. U zavor o
délce 6m je nutné nastavit hodnotu vyssi také s
ohledem na pritomnost podpér. Nastavenim
parametru pro zavirani je mozné eliminovat
nespravny naklon podstavce i riizné oscilace, které
mohou zavoru poskozovat.

7 Rezim testovani FOTOBUNEK

Rezim testovani fotobunék je aktivovan pripojenim
vysilace fotobunék na svorkovnici SC (¢. 11, obr. 8) a
volbou parametru A8 O2 v rozsitené nabidce.
Na kazdy vydany piikaz fidici jednotka odpovida
vypnutim a zapnutim fotobunék a kontrolou stavu
jejich vystupu. Pouze pokud je stav v poradku, spusti
se motor zavory. V opatném ptipadé dojde k
zastaveni systému a chybovému hlaseni.

POZN.: V tomto rezimu je stale pfitomno napéti
24VDC na svorkach SC. Z toho divodu neni mozné
pouzivat tento vystup pro svitidlo k osvétleni oteviené
zavory.

Pokud je instalovana zalozni baterie, doporucuje se
pFipojit vSechna externi zafizeni k napajeci svorce ¢.
11 (SC - viz obr. 9) a nastavit parametr A803
nebo A804. Pfi obou nastavenich je dodavka
energie na svorku ¢. 11 (SC) prerusena, kdyz je
zévora v trvale oteviené nebo zaviené pozici a
zafizeni pracuje na proud dodévany z baterie (tim se
Setfi energie v zé&lozni baterii). pfi nastaveni
parametru A804 se aktivuje funkce testovani
fotobunék.

11



8 Chybova hlageni

Pracovni parametry jsou ukladany do trvalé (na
napajeni nezavislé) paméti EEPROM s kontrolnimi
kdédy platnosti. Chyby parametr( jsou zobrazovany
na displeji a soucasné se zjisténou chybou fidici
jednotka zablokuje provedeni dalSich prikazd.
Priklad: V pripadé chyby v parametru 21, displej
zobrazi zpravu: 21 EE.

naky EE indikua'(l’ piitomnost chyby, Fidici

jednotka bude zablokovana do obnoveni korektni

hodnoty. Pro nastaveni spravné ¢iselné hodnoty
pouzijte tla¢itka + a - , tuto hodnotu pak ulozte.

POZN.: pokud nastane chyba, zobrazi se na displeji

jeji ¢islo v rozsireném rezimu, jak je uvedeno v

tabulce v odstavci 11 (i kdyZz je aktivni rezim

z&kladnich parametrd).

Na fidici jednotce mohou byt zobrazeny tyto chybové

Zpravy:

OFSt

blokovén.
Odpojte napajeni a pockejte 10 sekund,
potom kalibraci opakujte.

PrOt prekro¢eni mezniho proudu motoru
(nadmérnasila). Pro spusSténi motoru
stisknéte 2x tla¢itko TEST nebo zadejte 3x
prikaz na pohyb zavory.

data chyba dat, ktera se vztahuje k délce zdvihu,
nutno proveést nové nastaveni.

Na displeji je mozné zobrazit parametry po
stisku tlacitka TEST.

Mot Motor neni piipojen.

StoP Mechanické uvolnéni je aktivni, je
oteviena zavora nebo je stisknuto tla¢itko
STOP (pokud je instalovano) po dobu delSi
nez 3 sekundy (tato zprava na displeji
blika).

FUSE [Indikace spéleni pojistky F1
(Tato zprava se nezobrazuje, pokud je
jednotka v bateriovém rezimu).

chyba kalibrace (offset), systém

Chyby, které se vztahuji k enkodéru:

EnE1 Enkodér 1 neni pfipojen,
zkontrolujte zapojeni, pokud chyba nezmizi,
enkodér vyméite.

EnE2 Enkodér 2 neni pripojen.

ENE3 Kriticka chyba enkodéru 1; stisknéte

tlagitko
TEST a sledujte, jestli se chyba objevi.
Pokud ano, odpojte napajeni na 5 sekund a
znovu je pripojte. Pokud chyba nezmizi,
vymérite enkodér.

EnNE4 Kriticka chyba enkodéru 2; postupujte
obdobné jako u chyby ENE 3.

EnNES5 kratkodobé chyba enkodéru ¢. 1;
stisknéte tlacitko TEST a zkontrolujte, jestli
se znovu chyba objevi. pokud ano,
enkodér vymérite.

EnNEG6 kratkodoba chyba enkodéru ¢. 2;
postupujte obdobné jako u chyby
EnES.

EnNE7 chybaméfeni Ghlu enkodérem ¢&. 1.

EnE8 chyba méfeni Ghlu enkodérem ¢&. 2.

tElP tepelna ochrana ménice (viz par. 0 1.86):
zéavora je pfi chybé blokovéna,]lakmile chyba
pomine, pokracuje v normalni funkci.

V konfiguraci MASTER-SLAVE systém muze

zobrazovat také nasledujici chybova hlaSeni:

COl1a ztrata komunikace R3485; zkontrolujte
zapojeni svorek LNA, LNB a COM na
jednotkach MASTER i SLAVE; zkontrolujte

nastaveni parametru A QO na obou

stanicich.
CO/l2 interference na komunikagni sbérnici:
detekovany  dvé  stanice = MASTER.

Zkontrolujte nastaveni parametru AO.
Stanice jsou konfigurovany automaticky
pomoci parametru  AOOO (nastaveni
komunikace RS485).

C O3 nemoznost prenosu parametrd z jednotky
do jednotky SLAVE.

COl4 [zjisténanekompatibilita digitalnich
podpist jednotek MASTER a SLAVE; snazite
se propojit dva rozdilné modely jednotek.

COI15 nekompatibilita mezi verzemi firmwaru
pro komunikaci RS485; neni mozné
synchronizovat prikazy, viz par. N 7. Ujistéte
se, Ze maji obé spojené Fidici jednotky
shodnou verzi firmwaru.

Pro potvrzeni alarmu na displeji stisknéte tlacitko
TEST. Alarmové hlaSeni na displeji zmizi, jakmile
systém vstoupi do menu parametrG. Jakmile je
pfijat néjaky ptikaz a pficina alarmu neni
odstranéna, hlaseni se na displeji znovu objevi.

9 Povoleni mechanického uvolnéni

Pfi mechanickém uvolnéni zavory, pokud je potieba

se zavorou ru¢né pohybovat a Fidici jednotka je pod

napétim, pouZzijte tyto parametry:

< Uvolnéni je signalizovano napisem StoP na
displeji. Tato zprava zmizi jakmile se obnovi
ptvodni stav systému.

e Manualni pohyb zavorou je indikovan aktivaci
vystrazné lampy a signalnim svétlem na zavore.




Ridici jednotka si b&hem pohybu ze zajisténé
polohy nacte druhou pozici a potvrdi to bliknutim.

Prvnim prikazem po manualnim pohybu (kdy si
jednotka zjiStuje Uhlovou pozici ramene) zavory
bude zavora pIné funkéni a bude umoznéno jeji
standardni zpomaleni i zrychleni.

10 Provoz s baterii

Pokud je instalovana baterie (AG/BAT/KIT, obr. 14),
pak je pfi vypadku sité provoz zavory podporovan
touto zalozni baterii (24VDC/4500mAh), ktera je
umisténa v oddélené skini.

Aby byl spolehlivy a komfortni provoz zajistén i pfri
vypadku sité, doporucuje se napéjet také fotoburiky
(vysilaci i prijimaci jednotku a radiovy pfijimac) a
jind zafizeni pripojenim jejich kladné (napajeci)
svorky ke svorce SC (obr. 16). Parametr A8 O3
(nebo A8 O4, pokud checete nastavit i funkci
testovani fotobunék) nastavte kdyz je zavora piné
oteviena nebo pIné zaviena a baterie dodava
energii. Pfi vypadku sité je dodavka z baterie do
zafizeni pripojenych na svorku SC vypnuta.

Provoz na baterii je na displeji indikovan textem
batt a aktivaci vystrazné lampy se zpomalenou
frekvenci blikani (z davodu Uspory energie). Jakmile
napéti baterie poklesne, snizuje se rychlost a
akcelerace zavory. Jakmile napéti baterie poklesne
po kritickou mez, jednotka nepfijima prikazy a na
displeji se zobrazi zprava btL. O (vybita baterie).
Funkce jednotky se vrati do plvodniho stavu,
jakmile se obnovi sitové napéti, soucasné se
baterie za¢ne nabijet.

Pokud dojde k vypadku napajeni béhem pohybu
motoru, motor se zastavi a opét se spusti 2 sekundy
po obnoveni napéti.

Vyrobce doporucuje provadét pravidelné kontroly
stavu baterie (kazdych 6 mésicu).

Pokud je aktivovano osvétleni zévory (par. 79
nastaven na jinou hodnotu nez 0O), pak toto
osvétleni pfi napajeni systému z baterie nebude
svitit, kdyZ je zavora pIné oteviena a bude blikat,
kdyz bude zastavena v jakékoli jiné poloze.
Frekvence blikdni je snizena z davodu Uspory
energie baterie.

Je mozné aktivovat prikaz na automatické otevreni,
kdyz je napéti baterie pod nastavenym limitem (a
zavora je z toho davodu zastavena). Toto je mozné
provést pomoci parametru 85 na hodnotu O1
(minimalni napéti baterie je 21VDC), 02 (minimalni
napéti baterie je 22VDC) nebo O3 (minimalni
napéti baterie je 23VDC).

Tato funkce je dostupna na stanici, ktera pracuje ve
standardnim (A OOQ) nebo MASTER rezimu.

Jakmile je zadan pfikaz na otevieni, zavora zastava
oteviena a nereaguje na dalSi povely, dokud se
neobnovi napajeni nebo je funkce vypnuta.

11 Roziitena nabidka parametrd

POZN.: Pokud pouzivate pouze nabidku zékladnich
parametr - nejsou v této nabidce zobrazeny
parametry, které jsou soucasti rozsirené nabidky.
Jednotka dodané z vyroby nebo po provedeni resetu je
nastavena do z&kladnich parametrd.

POZOR! V zavislosti na zvoleném reZzimu nemusi
byt nékteré parametry zobrazovany, protoZze se k
dané instalaci nevztahuji. Proto nemusi parametry
11,12,33,34,40,41,43,44 a 65 mit
vSechny hodnoty uvedené v tabulce.

Tabulka s nabidkou rozSifenych parametrG je
uvedena niZze. Hodnoty téchto parametrd jsou
uvedeny vedle jejich nazva.

Cislo parametru I\

standardni

@*2

volitelné hodnoty |_ — |

/ hodnota

O 8 Popis parametru

-US\ funkce, kterd se vztahuje k hodnoté 00
Q_ -15' funkce, ktera se vztahuje k hodnot&01 az 15
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AO 00 Povoleni komunikace RS485 (MASTER-SLAVE)

00 Zakéazana

10 Povolena ve funkci SLAVE

11 Povolena ve funkci MASTER
POZN.: Otevreni pro chodce (¢&ste¢né otevieni, vstup PED) mlZe byt provedeno pouze jednotkou MASTER
plnym otevienim zavory.
Povolenim komunikace MASTER-SLAVE se aktivuje funkce propojeni obou jednotek, ¢imzZ se sjednocuji
pohyby obou zavor po 5s vystrazném bliknuti (pokud neni vypnuto). Priklad: Pokud je zavora jednotky
MASTER plné oteviena a z&vora jednotky SLAVE ne, pak po povoleni komunikace se zavora jednotky
SLAVE bude také otevirat.

Al 02 Nastaveni délky rahna zavory

00 do 3m
o1 od 3mdo 4,5m
02 od 4,5m do 6m (téleso zavory obsahuje pfevodovku specifickou pro danou aplikaci)

POZN.: parametr O- ve standardnim rezimu

Nastaveni spravné délky zavory, ktera se vztahuje k pouzitému télesu stroje, je nezbytné pro dosazeni
spravné funkcionality bez poskozeni mechanickych dilt a nebezpeénych situaci. Hodnota parametru ma ur¢ita
omezeni ve vztahu k témto souvisejicim parametrim: 1.1, 12,31, 33, 34,40, 41,43, 44 a65.

Zménou parametru A1 se souc¢asné provadi i defaultni nastaveni téchto parametrd (viz nésledujici tabulku):
Par11 Par.12 Par.31 Par.33 Par.40 Par41 Par43 Par44 Par.65

A1l0 8 6 7 5 7 7 7 10 10 4

Al0 9 9 8 6 8 6 5 10 10 6

Al10 1 1 9 10 4 4 1 S 8

V. \2aNelol Automatické zavieni po uplynuti doby pauzy

00 Automatické zavieni deaktivovano
01-15 POCET pokusti o zavreni (prerueni fotoburikou) pred tim, nez zavora zéistane trvale oteviena
99 Pocet pokust o zavieni neni omezen

POZN.: parametr 1 - v reZimu z&kladnich parametra.

Pro aktivaci funkce automatického zaveni musi byt parametr nastaven na jinou hodnotu nez OO, Po
nastaveni na hodnotu 99 se bude funkce aktivovat vzdy po uplynuti ¢asu pauzy. Pokud je tento parametr
nastaven na hodnotu meziO1 a 15, bude maximalni poéet pokusti o automatické zavieni odpovidat
témto hodnotam. Pfiklad: Po nastaveni hodnoty O1, pokud nékdo prerusi paprsek fotobunék, béhem
automatického zavirani se zvora sice otevre, ale nebude uz provadét dalSi pokus o zavieni. Automatické zavieni se
provadi pouze, pokud zavora predtim dosahla piného otevieni.

POZN.: Hodnota parametru 4 9 je podfizena zvolenému parametru A 2. Parametr 49 muze mit maximalni
hodnotu odpovidajici parametru A 2.

POZN.: Tento parametr nebude zobrazen, pokud je hodnota parametru A O jindnez OO a pokud ma parametr

83 hodnotu jinou nez 00.
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VANcENelol Automatické zavieni po vypadku sité

00 OFF - automatické zavieni deaktivovano

o1 ON - automatické zav¥eni se provadi po obnoveni napéti

POZN.: parametr 3- v reZimu z&kladnich parametra.

Pokud je tento parametr nastaven na hodnotu O 1, fidici jednotka po zapnuti provadi automatické zavieni
s predchozim vystraznym bliknutim trvajicim 5s (i pokud to neni povoleno param. A5). Tato funkce
poskytuje jistotu zavieni zavory po vypadku a nasledném obnoveni napéti.

POZN.: Tento parametr neni zobrazovan, pokud je parametr A O nastaven na hodnotu jinou nez OO.

Y-V Re oMl REZIM KROKOVANI (STEP-BY-STEP), (PP)

00 OTEVRENI - STOP - ZAVRENI - STOP - OTEVRENI(

01 KROKOVANI (Bytovy dtim), piikaz obnovuije ¢as pauzy z piného otevieni
02 KROKOVANI (Bytovy dtim), piikaz zavira z piného otevreni

03 OTEVRENI — ZAVREN[ — OTEVRENI - ZAVREN{

04 OTEVRENI — ZAVRENI — STOP — OTEVRENI

POZN.: Parametr 6- v zékladni nabidce parametrd
Charakteristickou vlastnosti funkce Bytovy dam je, Ze béhem otevirani je tento prikaz ignorovan.
V instalacich, kde k zavore maze souc¢asné pfijit vice uzivatel( a proto je souc¢asné zadano vice dalkovych
pozadavku na otevieni, je G¢elné se ujistit o UpIném dokonéeni operace. V tomto rezimu je mozné zabranit
dvéma soucasnym (a protichadnym) aktivacim provedenym raznymi uzivateli.
jPé)\ZéR Nastavenim funkce Bytovy dam (hodnota O1 a O2) se automaticky aktivuje uzamknuti (par.

).
Pokud je parametr nastaven na hodnotu O1 a pokud je zavora oteviena, nedochazi po spusténi prikazu
step-by-step (krokovéni) k zavreni, ale k obnoveni ¢asu pauzy.

A5 00 | WALl

00 VYP - k vystraznému bliknuti dojde pouze, pokud je zavora v pohybu
01 -10  DOBA V SEKUNDACH pred za¢atkem pohybu, kdy je aktivovano bliknuti
89 K vystraznému bliknuti nedochazi pfi otevirani; 5 sekund bliknuti pfi zavirani

POZN.: Parametr 5 v menu zékladnich parametrt

VN3N e]o Ml Funkce krokovani v rezimu CHODCI (PED) - Bytovy dam

00 VYP (funkce ovladéni: OTEVRENI - STOP - ZAVRENI - STOP - OTEVREN! - ...)
01 ZAP (b&hem otevirani zavory je krokovani IGNOROVANO)

A7 00 PFitomnost osob

(06 VYP (ovladani funguje normalng)

01 ZAP (zavora se pohybuje pouze, pokud je stisknuto tlagitko OTEVRENI nebo ZAVRENI)
Motor pracuje pouze, pokud je p¥ikaz aktivni. Pouze prikazy OTEVRENI a ZAVRENI jsou povoleny. Motor se
po uvolnéni tlagitka zastavi. Pri zadavani prikazt sledujte pohyb zavory. POZN.: Tento parametr neni
zobrazovén, pokud je parametr 8 3 nastaven na hodnotu jinou nez O0.
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VNI e]o Bl Osvétleni oteviené zavory / vystup +SC

(00 Pokud je zavora zaviena, svétlo nesviti - v opaéném ptipadé ano.

Pomalé blikani pfi otevirani, rychlé pti zavirani. Pokud je zavora oteviena plné, svétlo
01 sviti trvale. Pokud je zavora v mezipoloze, svétlo se kazdych 15 sekund 2x po sobé vypne.
02 Vystup +SC je pouzit pro napajeni fotobunék a provadéni jejich testa.

Vystup +SC v bateriovém rezimu nenapdji externi zatéz, pokud je zavora plné oteviena
03 nebo zaviena. Pokud je napajeci napéti pritomno, vystup +SC vzdy poskytuje napajeni.
04 Stejné jako u hodnoty O3 plus funkce fototest.

POZN.: Hodnoty O3 a 04 nejsou dostupné, pokud je povolena komunikace RS485 (par. AO
nastaven na hodnotu jinou nez Q0). Parametr neni zobrazovan, na jednotce SLAVE a funkce vystupu
+SC je stejné jako v nastaveni A80O0.

11 10 Trvani zpomalovani pokud je zavora plné oteviena

12 10 Trvéani pro zpomalovani pokud je zavora plné zaviena
O1 - 10 01 rychlé zpomaleni ... 10 pozvolné zpomalovani
POZN.: Parametry A- a d- ve standardni konfiguraci

Nizk& hodnota (O1) znamené rychlé zpomalovani (tésné pfed dosazenim limitniho bodu), vysoka hodnota

(1.0) spousti zpomalovani drive. Volbou vysoké hodnoty, maze dojit k omezeni maximalni rychlosti zavory.
Tento parametr méZe byt upravovan i po nastaveni zdvihu.
POZN.: Rozsah nastavitelnych hodnot miZe byt omezen volbou parametru A 1.

21 30 Daoba pauzy po automatickém zavireni
00 - 90 SEKUND

92 - 99 o0d2do9MINUT

POZN.: Parametr 2 - v menu zakladnich parametrd
Pokud je jedna z fotobunék zakryta, je ¢asovac resetovan.

29 00 Povoleni elektrického zamku
00 ZAKAZAN
01 POVOLEN

Vystup je aktivovan po pevné stanovenou dobu (2 sekundy).

31 09 Nastaveni funkce proti "pfiméa¢knuti*
01 - 09 01 = kratka doba pasobeni ... 09 = dlouha doba ptsobeni
10 vypnuto

POZN.: parametr e - ve standardnim rezimu.

Psobeni funkce proti "pfimacknuti” je povoleno po celou dobu zaviraciho pohybu. Funkce pasobi tak, ze
okamZzité reversuje pohyb a zavoru plné otevie. BEhem otevirani dochézi k reverzaci pohybu zavory pouze,
pokud je jeji rameno pod Ghlem menSim nez 60° rozsahu.

Pocet pokust o automatické zavieni je ovlivnéno nastavenim parametru 49 (max. 3 pokusy).
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33 10 Trvani zrychleni béhem otevirani zavory

34 10 Trvani zrychleni béhem zavirani zavory

01.10 01 rychly start ... 10 pozvolny start
POZN.: Parametry 8- a b- ve Standardni konfiguraci

Nizké& hodnota (O1) znamena rychly start, vysoka hodnota (1.0) se zavora rozbiha pomaleji. Volbou

vysoké hodnoty maze dojit k omezeni maximalni rychlosti zavory.
Tento parametr maZe byt upravovan i po nastaveni zdvihu.
POZN.: Rozsah nastavitelnych hodnot miiZze byt omezen volbou parametru A 1.

40 04 Jmenovita rychlost pfi otevirani

41 04 Jmenovita rychlost pf¥i zavirani
01.10 01 =10% ... 10 = 100%, maximalni rychlost
POZN.: Dostupné hodnoty mohou byt omezeny volbou parametru A1

42 01 Pomala rychlost priblizovani k dorazu

01.10 01 = 100t/min ... 10 = 1000t/min (ot/min: ota¢ky motoru za minutu)

Nastaveni rychlosti motoru, v okamZiku, kdy se zavora priblizuje k dorazu otevieno nebo zavieno. Doba
trvani této faze se nastavuje parametry 43 a 44.

43 10 Pfiblizovaci vzdalenost k dorazu pro otevieni
44 10

P¥iblizovaci vzdalenost k dorazu pro zavieni

05-30 Desitky otacek motoru pfi rychlosti nastavené parametrem 42
POZN.: Dostupné hodnoty mohou byt omezeny volbou parametru A1

Poéet pokusi 0 automatické zavieni po aktivaci prvkia safety edge nebo ochrany proti
49 00 "pFimagknuti"
(06 Bez automatického zavieni po aktivaci prvka safety edge nebo ochrany proti "primacknuti”
01-03 Pocet pokust o zavieni
Pokud je hodnota vy3si nez nastaveni parametru A2 bude pouzita hodnota uloZzena v parametru A2.

50 00 Chovani systému, kdyz je paprsek fotoburiky prerusen béhem otevirani zavory.
(06 BEZ REAKCE. Z&dn4 akce nebo FT1 nenf instalovana

o1 STOP. Zavora se zastavi do pfistiho p¥ikazu

02 RYCHLA REVERZACE - zavreni

03 DOCASNE ZASTAVENI. Otevirani pokracuje i kdy? je paprsek FT prerusen.

o4 PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE. Pokud je paprsek FT prerusen, zivora se zavre.

POZN.: Parametr neni dostupny, pokud je hodnota parametru 83 jina nez O0.
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51 02 Chovani systému, pokud je pferusen paprsek fotoburiky béhem zavirani

00 ZADNA REAKCE nebo fotoburika nent instalovana

o1 STOP, zavora zlstava v klidu do dalSiho p¥ikazu

02 OKAMZITA REVERZACE, tj. otevieni

03 DOCASNE ZASTAVENI, jakmile je paprsek fotoburiky obnoven, zavirani pokracuje
04 PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE, reverzace pohybu - tj. otevieni

POZN.: Parametr neni dostupny, pokud je hodnota parametru 83 jina nez OO.

52 01 Pokud je zavora zaviena, otevieni je povoleno i kdyz je paprsek fotoburiky pFerusen
(00 OtevFeni neni dovoleno

01 Otevreni je dovoleno

02 OTEVRENI PRI PRERUSENI PAPRSKU FOTOBURNKY

POZN.: Parametr neni dostupny, pokud je hodnota parametru 83 jina nez O0.

PF¥i pIné oteviené zavore 6 SEKUND po preruSeni paprsku fotoburiky zavireni

56 00
00 VYP (preruseni paprsku se neprojevi)
o1 PreruSeni paprsku fotoburiky zpasobuje zavieni

POZN.: Parametr neni dostupny, pokud je hodnota parametru A8 03 nebo 04 nebo pokud je hodnota
parametru 83 jindnez 00.

65 08 Brzdici sila
01 -10 01 prudkeé brzdéni ... 10 pomalé brzdéni

Brzda pusobi pfi reverzaci zadané uzivatelem nebo po preruseni paprsku fotoburiky. Brzda neni
aplikovana v ptipadé, pokud jsou aktivovany prvky safety edge proti "pfiméacknuti” nebo tla¢itko STOP
(protoze v téchto pripadech je pouZivana brzda s okamzitym G¢inkem). Nastavenim parametru na nizkou
hodnotu se brzdna draha zkracuje na minimum, nastavenim na vysokou hodnotu je dréha brzdéni delsi

(to je vhodné zejména pro z&vory o délce ramene 4m a vice), ¢imz se redukuji vibrace a razy. Ujistéte se, ze
provedené nastaveni nevyvold nadmérné razy pti brzdéni a nasledné kolize.

71 01 Mechanické umisténi télesa zavory vzhledem k prachodu / prajezdu
00 Po LEVE strané z pohledu zevniti objektu
01 Po PRAVE strané z pohledu zevniti objektu

POZN.: Parametr Di— v rezimu zakladnich parametrd.

POZN.: Pokud je aktivovana komunikace MASTER-SLAVE, musi byt tento parametr nastaven na MASTER a
jednotka SLAVE pfijme automaticky paralelni nastaveni.

Jakékoli zména tohoto parametru vyZaduje opakovani nastavovaci procedury zdvihu (v rezimu MASTER-
SLAVE u obou zavor).

73 00 Konfigurace bezp. prvku safety edge

00 NENI INSTALOVAN
01 SPINAC provadi pouze reverzaci p¥i otevreni
02 8k2, provadi pouze reverzaci p¥i zavieni
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76 00 Konfigurace prvniho radiového kanalu

LA (. figurace druhého radiového kandlu

00 KROKOVANI - STEP BY STEP (PP)

o1 OTEVRENI PRO CHODCE

02 OTEVRENI

03 ZAVRENI

04 STOP

o7 KROKOVANI - STEP BY STEP (PP) s bezpeénostnim potvrzenim (radiovy kanal &. 2)
08 OTEVRENI PRO CHODCE s bezpeé&nostnim potvrzenim (radiovy kanal &. 2)

09 OTEVRENI s bezpegnostnim potvrzenim (radiovy kanal &. 2)

10 ZAVRENI s bezpe¢nostnim potvrzenim (radiovy kanal &. 2)

Zadavanim prikazu z dalkového ovladace s bezpe¢nostnim potvrzenim (nastaveny hodnoty 07 - 08 - 09 -10)
se zabrariuje stisku chybného tla¢itka. Tato funkce mize byt povolena nezévisle pro obé funkce PR1 a PR2:
Piiklad: Po nastaveni parametri 76 Q7 & 77 01 se pomoci tlacitka kanalu A dalkového ovladace s
nastavenou funkci 1 a kanalu B dalkového ovladace s nastavenou funkci 2 po stisku tlacitka A spusti
odpoéitavéani. Pokud je do dvou sekund stisknuto potvrzovaci tlacitko B, aktivuje se prikaz krokovani (step-
by- step). Stiskem tlacitka B se spousti ihned pfikaz Otevieni pro chodce.

78 02 Vystrazna lampa - konfigurace

00 NEPRERUSOVANE (blik&ni je generovéno prerusovaéem uvnit¥ vystrazné lampy)
o1 Pomalé blikani aktivovano
02 Pomalé blikani pfi otevirani, rychlé blikani pfi zavirani

POZN.: Parametr 7 - v menu zékladnich parametr(

Blikani se spousti sou¢asné s pohybem. Blikani lampy maZze byt generovano bud’ ¥idici deskou nebo maze
byt vystup po dobu vystrahy trvale pod napétim a blikani pak generovano preruSova¢em ve vystrazné
lampé.

Pokud je nastaven parametr 7 8ma hodnotu Q1 nebo O2, rychlost blikani se pred koncem pohybu
snizuje.

(0]6) VYP (svétlo/svétla vZdy vypnuta)

o1 ZAP (svétlo/svétla vidy vypnuta)

02 Svétla sviti, pokud se zavora nepohybuje a blikaji pfi jejim pohybu.

03 Svétla rychle blikaji, pokud se zavora nepohybuije a blikajf pfi jejim pohybu.
04 Svétla blikaji preruSované (po nékolik sekund), pokud je zavora zaviena. Blikajf

steinomérné, pokud se zavora pohvbuie. Neblikaii ani nesviti, pokud ije zavora oteviena.
POZN.: Parametr 4 - v menu zékladnich parametrt
Pfi bateriovém napajeni je automaticky nastavena hodnota Q4 (z dtvodu minimalizace proud. odbéru).

80 00 Funkce spinacich hodin

00 Pokud je hodinovy vstup (ORO) sepnuty, zavora se otevirda a NEREAGUJE na 7adné prikazy
o1 Pokud je hodinovy vstup (ORO) sepnuty, zavora se otevira a AKCEPTUJE ptitom prikazy



81 00 Jistota zavireni napf. za vétrného poéasi (funkce Anti-wind)

(00 ZAP (POZN.: par. 82 neni zobrazovan)

o1 ZAP

Tuto funkei aktivujte, pokud chcete mit jistotu, Ze zavora nezlstane oteviena z divodu neocekévanych
vnéjsich vliva. Napft.: Vlivem silného vétru se béhem zavirani aktivuje funkce proti "pfimacknuti*, zavora se
otevie a ¢eka na dalsi ptikaz. Po uplynuti ¢asu nastaveného parametrem 82 fidici jednotka provede 5ti
sekundové vystrazné bliknuti (i pokud neni nastaveno parametrem A5) a pak se spusti zavirani.

Funkce se nespusti pouze, pokud je dan prikaz STOP z klavesnice nebo od prvki safety edge, pricemz byla
prekro¢ena hodnota nastavena v parametru A2 (pocet pokusd o automatické zavieni).

82 01 Doba pauzy pred spusténim funkce Anti-wind

01 -90 SEKUND
02 -99 2 az 9 MINUT

83 00 Volba zptisobu vjezdu a vyjezdu z parkovisté

(06 VYP

01 Rychlé zavieni: Pferusenim a nasledné rychlym obnovenim paprsku FT se spousti okamzité, jak pri
priiezdu, tak pri opousténi parkovisté.
Jednosmérny provoz 1: Pfi viezdu na detekéni smycku pred parkovistém prikaz AP otevie zavoru po

02 aktivaci vstupu FT a po jeho uvolnéni se zavora zavie. P¥i opousténi parkovisté se najetim
na podzemni detekéni smyéku (vstup PED) zavora otevie a po projeti zonou FT se zavie.
03 Jednosmérny provoz 2: P¥i opousténi parkovisté se najetim na podzemni detekéni smyeku (vstup PED)

z&vora otevie a po projeti zonou FT se zavie.
POZN.: Pokud je hodnota parametru jind nez OO, nejsou parametry A7,50, 51, 52,56
zobrazovéany. Aktivaci fotoburiky dojde k reverzaci pohybu (pokud neni nastaven parametr 84 01.)

84 00 Zavirani prerusené fotoburikou
00 VYP
01 Pfi aktivaci FT béhem zavirani nedochazi k reverzaci, ale k zastaveni zavory.

P¥i deaktivaci FT pokraduje zaviran.
POZN.: Parametr se nezobrazuje, pokud je parametr 83 nastaven na hodnotu OO.

85 00 Automatické otevirani p¥i témér vybité baterii

00 VYP
P¥i bateriovém rezimu, pokud napéti poklesne pod 21VDC, se po vystrazném bliknuti (5
o1 sekund) zavora otevre. Dale system neprijima zadné prikazy az do obnoveni normalniho
sitového napéti.
02 Stejné jako par. O, ale prah napéti je 22VDC (bezpe¢nostni rezerva)
03 Stejné jako par. O, ale prah napéti je 23VDC (vétsf bezpe¢nostni rezerva)

POZN.: Tuto funkci je mozné nakonfigurovat parametrem AO OO (ve standardnim rezimu) nebo
parametrem AOL1 v rezimu (MASTER). Parametr se nezobrazuje v rezimu SLAVE.
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86 01 Tepelna ochrana méniée

00 VYP
01 ZAP

Pokud je funkce povolena a (vypoctend) teplota ménice prekrodi kritickou mez, je systém blokovan. Na
displeji se zobrazi hlaseni tellP.
Pohyb pokracuje automaticky, jakmile teplota poklesne pod kritickou mez.

Po zobrazeni &isla 90 na displeji stisknéte souasné tlagitka + a - na dobu 4 SEKUND. Na displeji se
zobrazi blikajici znaky rES-, ¢imz je indikovano nastaveni tovamich hodnot (vedle znaka s parametry).
POZOR! Po provedeni tohoto resetu zkontrolujte, zda tyto parametry vyhovuji typu vasi instalace a
pripadné je upravte.

Parametry A O a A1 si ponechavaji svoji hodnotu (je nutné je zménit ruéné).

Parametr 9O neni viditelny na stanici konfigurované jako SLAVE (par. A010)

no 01 [
nl 23 E
n2 4o

n4d 89 Reul-§

n5 o1
ne -
n7 45 e

Sériové ¢&islo Ize ziskat z kombinace hodnot parametrd NO az N6. Priklad: V této tabulce jsou zobrazeny
hodnoty (vedle ndzvii parametrd - nejedna se zde o defaultni hodnoty), z nichz Ize sestavit vyrobni ¢&islo:
01 2345 67 189 01 123.

Parametrem N7 se voli kompatibilita komunikace RS485 s ostatnimi stanicemi.

ofd U1
le] 0 IIPZEE] Pocet provedenych operaci
ol -5

Pocet provedenych operaci Ize ziskat z kombinace hodnot parametréi Of ] az 01 + p¥idanim dvou nul.
P¥iklad: V této tabulce jsou zobrazeny hodnoty (vedle ndzva parametrd - nejedna se zde o defaultni
hodnoty), z nichz Ize sestavit poget provedenych operaci: 01 23 45 00O, tj. za¥izeni za svoji Zivotnost
vykonalo 1234500 operaci.

e 2
hli ~=

Poget provoznich hodin Ize ziskat z kombinace hodnot parametri hO a hl. Priklad: V této tabulce jsou
zobrazeny hodnoty (vedle ndzvii parametrd - nejedna se zde o defaultni hodnoty), z nichZ Ize sestavit pocet
provoznich hodin: 01 23, tj. zafizeni je v provozu 123 provoznich hodin.
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do
dl

Poéet dni, po které je Fidici jednotka zapnuta

Pocet dni Ize ziskat z kombinace hodnot parametrd dO a d 1. Priklad: V této tabulce jsou zobrazeny
hodnoty (vedle ndzvii parametrd - nejedna se zde o defaultni hodnoty), z nichZ Ize sestavit pocet dni od
zapnuti Fidic jednotky: O 1@ 3 - tj. jednotka je zapnuta 123 provoznich hodin.

P1
P2
P3
P4
CP

Heslo

Zména hesla

POZN.: Tyto parametry nejsou zobrazovany ve stanici konfigurované jako SLAVE (par. A0l 0). V
pripadé konfigurace MASTER/SLAVE musi byt vkladani i zmény hesla provadény na stanici MASTER.
UloZenim hesla jsou chranéna data v paméti. Jen ten, kdo heslo zn4, mize pak ménit hodnoty parametra.

Postup nastaveni hesla je nasleduijici:

« Vlozte 8 ¢&islic hesla (po dvojicich), které cheete nastavit do parametra P1 , P2  P3 aP4

= Zobrazte na displeji parametr CP: stisknéte sou¢asné a pridrzte tla¢itka + a - po dobu 4 SEKUND.
Jakmile se displej rozblikd, znamena to, Ze nové heslo bylo uloZeno.

Ochrana se aktivuje ihned po vypnuti a opétovném zapnuti jednotky nebo po 30 minutéch neéinnosti.

POZOR! Jakmile je heslo aktivovano, neni mozné pomoci tlagitek + a - ménit nastaveni parametrd a

parametr CP mahodnotu O1.

Odemknutf zaheslované jednotky (do¢asné): Do parametris P1 , P2 , P3 a P4 vioite heslo a potom zobrazte
na displeji parametr C P Zkontroluite jeho hodnotu - pokud je ochrana deaktivovéna, musi byt OO -

Heslo je mozné vymazat (pokud ho ovsem znéte) nésleduijicim zplisobem: VloZzte aktualné platné heslo, potom zadejte
nové heslo: P1 00, P2 00, P3 00, P4 0O, "odheslovani" potvrdte parametrem CP.

Pokud jste nastavené heslo zapomnéli, kontaktujte pro jeji "odheslovani" stfedisko technické
podpory.

12 Rezim MASTER-SLAVE (paralelni
chod zévor)
Pri Instalaci dvou zavor, ktere maji pracovat
soub&zné (u verze firmwaru N6 11 a vyssich) na
jednom vchodu/vjezdu je mozné Fidit druhou
zavoru jako SLAVE (par. 10 AO 11). Propojeni
mezi fidicimi jednotkami obou zavor se
provadi trizilovym kabelem o prafezu
minimalné 3 x 0,5mm? a maximalni délce 100
metrd (viz obr. 12) po komunika¢nim rozhrani
RS485.

VSechny prikazy, hlavni klavesa STOP a fotoburiky
musi byt ptipojeny ke stanici MASTER. Prvky
sensitive edge, pokud jsou instalovany, musi byt
pripojeny ke stanici, kam je pfipojena zavora,
kterou tyto prvky fidi (tj. prvky, které fidi zavoru
stanice musi byt p¥ipojeny ke stanici SLAVE).
Obdobné, tlac¢itko SLAVE STOP musi byt pFipojeno
ke svorkdm ST této stanice.

Pokud neni tlacitko STOP instalovano, musi byt tento
vstup propojen (tj. propoijit svorky ST a COM).

Po komunikaci RS485 je mozné prenéset ptikazy na
jednotku SLAVE a ptijimat alarmova hlaSeni z této
jednotky (tj. signadly o aktivaci funkce proti
"primacknuti" nebo prvkid sensitive edge). Pokud
pfi pohybu dochéazi ke kolizi obou zavor, znamena
to, Ze jedna za zavor ma rychlejsi zpétny rychlejsi
chod, zatimco druha provadi tuto operaci ve
standardnim ¢ase.

Kromé& parametrd AO a 73, musi byt vechny
ostatni parametry nastaveny na stanici MASTER a
tyto parametry jsou pak automaticky prenaSeny do
stanice SLAVE. Parametr 71, podle typu instalace
(leva nebo pravd), je ulozen do paméti jednotky
SLAVE a soucasné se uklada jeji opa¢na hodnota do
jednotky MASTER. Pokud je tento parametr O1 pro
Jednotku MASTER, bude v jednotce SLAVE ulozen
parametr OO a naopak.



Na jednotce SLAVE nejsou v rozSifeném rezimu
zobrazeny parametry A2, A3 a 15. Ostatni
parametry je mozné zobrazovat, ale neni mozné je
upravovat.

Alarmové signaly jsou prendSeny oddélené na
displeje obou jednotek. Nastaveni zdvihu musi byt
provedeno zvlast pro kazdou stanici (pozn.: otevieni
pro chodce provadi pouze stanice MASTER). Pokud
je z ngjakého davodu zavora MASTER pIné oteviena
nebo zaviena a zdvora SLAVE se zastavi v
mezipoloze, aktivuje se prikaz pro jednotku SLAVE,
ktery ji uvede do spravné pozice. Manévr se provadi
automaticky a je ohlasen 5 sekundovym vystraznym
bliknutim.

Stejna situace nastane v opa¢ném pripadé. Pokud je
rameno SLAVE v krajni poloze (otevieno nebo
zavieno) a rameno MASTER v této poloze neni,
dostane jednotka MASTER po 5 sekundach
odpovidajici ptikaz na presunuti.

POZOR! Pokud je povolena funkce P¥itomnost osob
(par. A7 0O1), procedura nebude provedena.

Pfi konfiguraci parametru AQO 11 (MASTER) se
na displeji na nékolik sekund zobrazi zprava
SrCH, indikujici hledani stanice SLAVE na
sbérnici RS485.

Pokud je hledani Uspésné, zobrazi se informace o
vstupech bezpe¢nostnich prvka a desetinna tecka
€485 (signalizujici stabilni komunikaci - viz sekci 5.1)
se rozsviti. V gpa¢ném pripadé se na displeji zobrazi
hlaseni COi{ 1 @neni komunikace). V takovém
pfipadé provétte elektrické propojeni a spravnost
nastaveni parametru A O210 na jednotce SLAVE.
Pokud se na displeji zobrazuje zprava COI12, je
nastaveni jednotky SLAVE chybné a obé jednotky
jsou automaticky prenastaveny na hodnotu
AO0OO (¢imz je vypnuta komunikace RS485).
POZNAMKY:

« Povoleni ptikazu (nebo bez prvku), vztazeného k
jednotce MASTER, se zobrazuje také na displeji
jednotky SLAVE.

e V rezimu TEST se na jednotce SLAVE zobrazuji
stavy pouzitych vstupl - ST a COS. Pokud je
jednotka MASTER zablokovana, je jediny signal z
této jednotky rS.

e Stiskem tla¢itka TEST na jednotce SLAVE v
prabéhu pohybu zévory se zavora zablokuje
(soucasné se zablokuje i zavora MASTER).

POZOR! Pro spravnou funkci systému (i p¥i vypadku
napajeni) musi byt zalozni baterie instalovany na
obou jednotkach. Jinak se jednotka zablokuje a na
displeji se zobrazi hlageni COf7 1.

13 Rezim Parkovisté

Jednotky AG/CTRL umozriuji pouZiti svych vstupa AP,
PED a FT zejména pfi provozu na automatizovanych
parkovistich.

POZOR: Kontakt FT musi byt typu NC. Tento kontakt
je mozné pouzivat i pro podzemni detekéni indukéni
smycku.

Otevirani zavory mize byt fizeno dvéma zptsoby: 1)
prikazem (AP) pomoci ¢te¢ky magnetickych karet
(nebo jiného typu) u vjezdu nebo alternativné
pomoci dalkového ovladaée po nastaveni
parametru 76/77). 2) pomoci podzemni detekéni
indukéni smycky pred zavorou (viz obr. 14 a 15).
Nastavenim parametru 83 na hodnotu O2 nebo
03 se vstupem PED spousti piikaz na otevieni
zavory (v tomto pripadé se nejedna o otevreni pro
chodce) zevnitt. Tato funkce dovoluje rozpoznavani
sméru pfijezdu/odjezdu vozidla na/z parkovisté.
Automatické zavieni je v tomto rezimu vzdy
povoleno. Dobu pauzy (par. 21) pro toto zavieni
nastavte podle jednoho ze dvou nize uvedenych
rezima.

Aktivaci vstupu FT bé&hem zavirani dojde ke
znovuotevieni. Stav vstupu je ignorovan béhem
otevirani. Parametry 50, 51, 52 a 56 se v tu
chvili neuplatriuji.

13.1 obousmérny provoz

Parametr 83 01 vizobr. 13.
POZNAMKA:  Funkce je
(vjezd/vyjezd) stejna.

Otevieni se provadi prikazem AP nebo pomoci
dalkového ovladace.

Zavieni se spousti, jakmile vozidlo projede pres
detekéni zonu FT - kontakt FT se pfi vjezdu vozidla
na detekéni smycku (nebo na detekéni zénu
fotoburiky) rozepne a pfi jejim opousténi se sepne.

pro oba sméry

13.2 Jednosmérny provoz 1

Parametr 83 02; vizobr. 14.

Vjezd: Otevieni se provadi prikazem AP nebo
pomoci dalkového ovladace. Zavieni se provede
jakmile vozidlo projede pres detekéni zonu PED.
Vyjezd: Otevieni se provadi prikazem PED, zavieni
se provede po opusténi detekéni zony FT.



13.3 Jednosmérny provoz 2

Parametr 83 03; viz obr. 15.

Vjezd: Otevreni se provadi prikazem AP nebo
pomoci dalkového ovladace. Zavieni se provede po
uplynuti doby pauzy (nastaveno parametrem 2 1).
Vyjezd: Otevreni projetim det. zony PED, zavieni se
provede po opusténi detekéni zony FT.

13.4 Nucene zavreni (fotoburikou
nebo detekéni smyékou)

Aby se zabranilo nepovolenému vjezdu dalSiho
vozidla v fadé, nastavte tento rezim pomoci
parametru 84 na hodnotu O1. Tim je vypnuta
reverzace pohybu zavory na pokyn vstupu FT
béhem zaviréni. Zavora se misto reverzace zastavi a
zlistane v této pozici. Dalsi jeji pohyb je moiny,
pokud se deaktivuje vstup FT (coZ Je v tu chvili
mozné pouze vycouvanim druhého vozidla z
detekéni zony). Pak se zavora zavie a je ji mozno
znovu oteviit standardnim zpisobem (pfikazem AP
nebo pomoci dalkového ovladace ).

14 Testovani

Zkontrolujte spravnost funkce vSech pfipojenych
ovladaca.

Zkontrolujte nastaveny zdvih a zpomaleni.
Zkontrolujte kontaktni sily.

Zkontrolujte chovani systému pfi aktivaci
bezpe¢nostnich prvka.

Pfi kontrole ochrany proti "primacknuti" se
nepriblizujte k limitnim spina¢tm nebo prekazkam,
kde by mohlo dojit k trazu.

15 Udrzba

Pravidelnou tdrZbu provadéjte 1x za 6 mésica.
Kontrolujte pfi ni stav zafizeni, jeho ¢istotu a
funkénost. Pokud se objevi néjaké necistoty,
vlhkost, hmyz, apod. vypnéte napéjeni a odstrarite
je. Pokud by se na desce plosného spoje jednotky
objevila koroze, vyméite ji.

16 znehodnoceni vyslouzilého vyrobku

DemontdZ vyrobku musi byt provedena
odbornikem, ktery je pro takovéto prace nélezité
vybaven.

Vyrobek se skladd z raznych komponentt a
materidld, z nichZ je nékteré mozné recyklovat, jiné

musi byt zneSkodnény podle platnych
environmentalnich predpisd v daném regionu.
Vyrobek nevhazujte do bézného komunalniho
odpadu. Vyrobek odevzdejte na k tomu uréeném
sbérném misté nebo jej predejte k likvidaci
prodejci.

V pripadé porudeni predpist o likvidaci vyrobku se
vystavujete moznosti penalizace.
Vystraha: Nékteré ¢asti vyrobku mohou
obsahovat  toxické  nebo  jinak
nebezpeéné slozky, které mohou
ohrozovat Zivotni prostiedi nebo lidské
zdravi.
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OROLOGIO
TIMER
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RELOJ
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BROWN/RED |+LLUCI

5P1A DI SEGNALAZIONE
OPEM GATE LIGHT
KONTROLLLEUCHTE TUR OFFEN
VOYANT PORTAIL OUVERT
LAMP. PILOTO DE CANCELA ABIERTA
INDICADOR DE PORTAD ABERTOD

24Vdc 3W max.
OSVETLEN{ OTEVRENE ZAVORY

LUCI ASTA

BOOM ARM LIGHTS
LED-LEUCHTEN
LUMIERES LED AUX
ENCHERES

LUCES LED

LUZES LED

24Vdc 12\W max.
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I 24V ecrdc FIXING LIGHT|

LAMPEGGIANTE ESTERNO
FLASHING LIGHT
BLINKER

CLIGNOTANT

LUZ INTERMITENTE
FLASH

24Vdc 5W
VYSTRAZNA LAM

IZACNI SVETLA NA ZAVORE
(VOLITELNA POLOZKA)

ELETTROBLOCCO
ELECTRIC LOCK
ELEKTRO MAGNET
ELECTRO MAGNET
ELECTRO IMAN
ELECTRO MAGNET

12Vdc 10W
ELEKTRICKY ZAMEK
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INTERRUTTORI DI SICUREZZA - SAFETY SWITCHES - SICHERHEITSSCHALTER
INTERRUPTEURS DE SECURITE
INTERRUPTORES DE SEGURIDAD
INTERRUPTORES DE SEGURANCA
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f ﬁ@ BATTERY SAVING USPORA ENERGIE PRI NAPAJENI Z BATERIE

[AIE 04 BATTERY SAVING + FOTO TEST
USPORA ENERGIE PRI NAPAJEN{ Z BATERIE + FUNKCE FOTO TEST
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. MONTAGGIO FOTOCELLULE

i} MOUNTING PHOTOCELLS

/ MONTAGE LICHTSCHRANKEN
FOTOCELULAS MONTAGEM
PHOTOCELLULES MONTAGE
FOTOCELULAS DE MONTAIE
MONTAZ FOTOBUNEK
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SCHEMA MESSA A TERRA
GROUNDING SCHEME
VERDRAHTUNG ERDUNG
CABLAGE A LA TERRE
ESQUEMA DE TIERRA
ESQUEMA ATERRADA

OCHRANNE POSPOJEN{
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INGRESSO

APRE CON COMANDO AP
CHIUDE OLTREPASSANDO FT
ENTRY

OPENS WITH COMMAND AP
CLOSES AFTER PASSING FT

. EINGANG
OFFMET MIT AP STEUERUNG
SCHLIESST BEI UBERFAHRT DES FT
ENTREE

OUVRE AVEC COMMANDE AP
SE FERME &1 ON DEPASSE FT
ENTRADA

ABRE CON COMANDO AP
CIERRA SUPERANDO FT
ENTRADA

ABRE COM O COMANDO AP
FECHA ULTRAPASSANDO FT
VJEZD

OTEVREN| PRIKAZEM AP

ZAVREN| PO PROJETI DETEKENT ZONY FT

- VVEZD
) OTEVRENI PRIKAZEM AP
ZAVREN[ PO PROJETI DETEKENI ZONY FT

USCITA
APRE CON COMANDO AP

CHIUDE OLTREPASSANDO FT
EXIT

OPENS WITH COMMAND AP
CLOSES AFTER PASSING FT

i AUSGANG
OFFNET MIT AP STEUERUNG
SCHLIESST BEI UBERFAHRT DES FT
SORTIE

OUVRE AVEC COMMANDE AP

SE FERME 51 OM DEPASSE FT
SALIDA

ABRE CON COMANDO AP

CIERRA SUPERANDO FT

SAIDA

ABRE COM O COMANDO AP
FECHA ULTRAPASSANDO FT

it

813101 {

MODALITA’ BIDIREZIONALE
BI-DIRECTIONAL MODE
BIDREKTIONALER MODUS
MODE BIDIRECTIONNEL
MODALIDAD BIDIRECCIONAL
MODALIDADE BIDIRECIONAL

OBOUSMERNY PROVOZ ZAVORY




MODALITA’ DIREZIONALE 1
DIRECTIONAL MODE 1
RICHTUNGSMODALITAT 1
MODE DIRECTIONNEL 1
MODALIDAD DIRECCIONAL 1
MODALIDADE DIRECIONAL 1
JEDNOSMERNY PROVOZ 1

APRE CON COMANDO AP
INGRESSO CHIUDE OLTREPASSANDO PED

ENTRY OPENS WITH COMMAND AP
CLOSES AFTER PASSING PED

OFFNET MIT AP STEUERUNG
EINGANG SCHLIESST BEI UBERFAHRT PED

OUVRE AVEC COMMANDE AP
ENTREE FERME 51 ON DEPASSE PED

ABRE CON COMANDO AP
ENTRADA (|ERrA SUPERANDO PED

ABRE COM O COMANDO AP
ENTRADA FECHA ULTRAPASSANDO PED

OTEVRENI PRIKAZEM AP

VIEZD

ZAVREN| PO PROJETI DETEKENI ZONY PED

APRE AL PASSAGGIO SU PED
USCITA CHIUDE OLTREPASSANDO FT

EXIT OPENS WHEN TRANSITING ON PED
CLOSES AFTER PASSING FT

OFFNET BEI DURCHFAHRT AN PED
AUSGANG gy gssT BEI UBERFAHRT DES FT

OUVRE AU PASSAGE SUR PED
SORTIE <g FERME SI ON DEPASSE FT

ABRE AL PASO EN PED
SALIDA ¢|ERRA SUPERANDO FT

ABRE CON COMANDO PED
SALIDA ¢\ERRA SUPERANDO FT

VYJEZD OTEVRENIPREJETIM DET. ZONY PED
ZAVRENI PO PROJETI DETEKENT ZONY FT



MODALITA' DIREZIONALE 2
DIRECTIONAL MODE 2
RICHTUNGSMODALITAT 2
MODE DIRECTIONNEL 2
MODALIDAD DIRECCIONAL 2
MODALIDADE DIRECIONAL 2

JEDNOSMERNY PROVOZ 2

T pause

APRE CON COMANDO AP
INGRESSO cyjypE DOPO TEMPO PAUSA

OPENS WITH COMMAND AP
ENTRY ¢{0sEs AFTER PAUSE TIME

OFFNET MIT AP STEUERUNG
EINGANG g¢yyy1E5ST NACH PAUSENZEIT

OUVRE AVEC COMMANDE AP
ENTREE FermE APRES TEMPS PAUSE

ABRE CON COMANDO AP
ENTRADA (ieRRA DESPUES DE TIEMPO DE PAUSA

ABRE COM O COMANDO AP
ENTRADA FecHa DEPOIS DO TEMPO DE PAUSA

VIEZD OTEVREN| PRIKAZEM AP
ZAVREN{ PO UPLYNUTI NASTAVENE DOBY PAUZY

APRE AL PASSAGGIO SU PED
USCITA ¢4iuDE OLTREPASSANDO FT

EXIT OPENS WHEN TRANSITING ON PED
CLOSES AFTER PASSING FT

OFFNET BEI DURCHFAHRT AN PED
AUSGANG gcyy 1gssT BEI UUBERFAHRT DES FT

OUVRE AU PASSAGE SUR PED
SORTIE gg FERME 51 ON DEPASSE FT

ABRE AL PASO EN PED
SALIDA ¢|grRrA SUPERANDO FT

ABRE NA PASSAGEM NO PED
SALIDA rgcHA ULTRAPASSANDO FT

36 VYJEZD

OTEVRENI PREJETIM DET. ZONY PED
ZAVREN| PO PROJETI DETEKENT ZONY FT
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DICHIARAZIONE DI CONFORMITA’

Il sottoscritto, rappresentante il seguente costruttore

Roger Technology

Via Botticelli 8, 31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

DICHIARA che l'apparecchiatura descritta in appresso:

Descrizione: Centrale di controllo per barriere automatiche
Modello: AG/CTRL

E conforme alle disposizioni legislative che traspongono le seguenti
direttive:

—2006/42/CE

—2004/108/CE

-2011/65/CE

E che sono state applicate tutte le norme e/o specifiche tecniche
di seguito indicate:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ultime due cifre dell'anno in cui & stata affissa la marcatura C E 14.

Luogo: Mogliano V.to
Data: 14-01-2014

Firma Z@a D).

KONFORMITATSERKLARUNG

Der Unterzeichnende, Vertreter des folgenden Herstellers

Roger Technology

Via Botticelli 8, 31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

ERKLART, dass das beschriebene Gerét:

Beschreibung: Steuerzentrale fur automatische Schranken

Modell: AG/CTRL

den gesetzlichen Bestimmungen der folgenden Richtlinien:
—2006/42/CE

—2004/108/CE

-2011/65/CE

Es wurden alle Normen bzw. technische Spezifikationen
angewendet, die im Folgenden aufgefuhrt werden:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Die letzten beiden Zahlen stehen fir das Jahr, in dem die
Kennzeichnung ausgefiihrt wurde C € 14.

Ort: Mogliano V.to
Datum: 14-01-2014 Unterschrift / D.
wtom

DECLARACION DE CONFORMIDAD

El abajo firmante representante del siguiente fabricante

Roger Technology

Via Botticelli 8, 31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

DECLARA que el aparato descrito a continuacion:

Descripcion: Central de control para barreras automaticas

Modelo: AG/CTRL

Esta conforme con las disposiciones legales que transponen las

siguientes directivas:

—2006/42/CE

—2004/108/CE

—2011/65/CE

Y que se han aplicado todas las normas y/o especificaciones

técnicas indicadas a continuacion:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ultimas dos cifras del afio en las que se ha colocado el marcado

14.

Lu%ar: Mogliano V.to

Fecha: 14-01-2014 Firma / :D .
wecom T~

NROGER"

-l TECHNOLOGY
automazioni evolute

DECLARATION OF CONFORMITY

The undersigned, representing the following manufacturer

Roger Technology

Via Botticelli 8, 31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

DECLARES that the equipment described below:

Description: Automatic barrier control board

Model: AG/CTRL

Is in conformity with the legislative provisions that transpose the
following directives:

—2006/42/CE

—2004/108/CE

-2011/65/CE

And has been designed and manufactured to all the following
standards or technical specifications

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Last two obr.s of the year in which the mark was affixed isC El4.

Place: Mogliano V.to
Signature / ) :D .
welom T~

Date: 14-01-2014

DECLARATION DE CONFORMITE

Je soussigné, représentant du fabricant suivant

Roger Technology

Via Botticelli 8, 31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

DECLARE que I'équipement décrit par la suite:

Description: Centrale de contrdle pour barrieres automatiques
Modele: AG/CTRL

Est conforme aux dispositions législatives qui transposent les
directives suivantes:

—2006/42/CE

—2004/108/CE

-2011/65/CE

Et que toutes les normes et/ou spécifications techniques indiquées
ci-dessous ont été appliquées:

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Deux derniers chiffres ol a été fixé le marquage C € 14.

Lieu: Mogliano V.to
Signature / [).
PROHLASEN| O SHODE

Date: 14-01-2014

Nize podepsany zastupce spole¢nosti

Roger Technology

Via Botticelli 8

31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

PROHLASULIE, Ze nasledujici vyrobek:

Nézev: Ridici jednotka pro automatické brany

Model: AG/CTRL

Je v souladu s pravnimi predpisy ve smyslu provadécich
smérnic:

- 2006/42/CE

— 2004/108/CE

- 2011/65/CE

a dale odpovida také nize uvedenym technickym normam:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Posledni dva znaky roku, ve kterém byla udélena

znatka C € jsou 14.
%w @W

V Mogliano V.to
Dne: 14-01-2014
ROGER TECHNOLOGY

podpis

Via S. Botticelli 8 « 31021 Bonisiolo di Mogliano Veneto (TV) ¢ ITALIA
P.IVA 01612340263 « Tel. +39 041.5937023 « Fax. +39 041.5937024
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info@rogertechnology.com « www.rogertechnology.com
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