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Z bezpeénostnich divoda prosim piesné dodrzujte ndvod k obsluze
tohoto vyrobku:

1. Je zakazéano otevirat za provozu horni kryt nebo dvere skiing.

2. Skiin zavory musi byt uzemnéna.

3. Zajistéte, aby pod ramenem z&vory nebyly pti skldpéni Zadné osoby nebo
piekazky.

4. Pied odeslanim je provedeno dobré vyvazeni pruziny zavory a délky
ramene. Neni povoleno ndhodné menit delku ramene. Podle potieby prosim
konzultujte s technikem.

1. Kratky Uvod

Toto je naSe nova DC servo brana se zévorou, kterd vyuZiva
modernizovanou elektronickou fidici technologii a technologii strojniho
zpracovani, konstrukci bez koncovych spinaca pro realizaci neserizovacich
mechanismu, nastavitelné rychlosti, automatického snizeni rychlosti atd.
Timto zpasobem se dosahuje stabilngjsiho a spolehlivéjSiho provozu zavory.
Tento vyrobek se vyznacuje vhodnosti pro ¢asté pouzivani a dlouhou
Zivotnosti.

2. Funkce a vlastnosti

2.1. Bezespojkova konstrukce: otevirani zavory ru¢nim kolem pii vypnutéem
napajeni.

2.2. Konstrukce bez koncovych spinac¢a: motor je schopny

automaticky detekovat polohu ramene.

2.3. Obousmérna konstrukce drzaku ramene: pravou a levou instalaci je mozno
menit snadno a rychle.

2.4. Autodetekce po zapnuti napajeni, rychlost otevirani / zavirani je
nastavitelna.

2.5. S funkci automatického zpétného pohybu pfi narazu na prekazku.

2.6. K dispozici je rozhrani pro infracervenou fotobunku (potiebné pro
instalaci zarizeni fotoburiky).

2.7. K dispozici je rozhrani pro smyckovy detektor, pro zabranéni narazu do
vozidla a automatické rizeni sklapéni vylozniku po prijezdu vozidla (nutné pro
instalaci smyckového detektoru). )

2.8. Zabudovana pocitaci funkce maze ukladat ¢asy oteviracich signal,
odvozovat ¢asy, kdy vozidlo projelo smyckou, sklapéni ramene po prijezdu
vozidla, coZ velmi zlepSuje ucinnost ﬁrovozu.

2.9. Zabudovana funkce automatickénho zavirani s prodlevou, koordinovana s
pocitaci funkci, pokud pocty projetych vozidel jsou mensi nez uloZené pocty,
zavora se sklopi automaticky po odpocitavani, ale zahaji se nove odpocitavani,
pokud je zvednuta nebo je prijaty signal smyckového detektoru.

2.10. Integrované komunika¢ni rozhrani RS485, pro realizaci fizeni
otevirani/zavirani zavory pomoci pocitace a dotazu na stav zavory.

2.11. Je také mozno pridat sitovy modul RJ45, pro realizaci fizeni
otevirani/zavirani zavory pomoci pocitacové sité a dotazu na stav

zavory.

2.12. S automatickym testem starnuti a funkci prajezdu kolony.

2.13.Volitelné kabelovy vstup ridiciho signalu NO/NC.

2.14.4 mistny digitalni numericky displej, pro zobrazeni dalSich informaci.

3. Technické data

3.1. Pracovni teplota (motor): -35 °C~ + 85 °C
3.2. Pracovni napéti: 220 V+10 %, 110 V£10 %
3.3. Vykon motoru: 150 W MAX

3.4. VIhkost: < 90 % relativni

3.5. Vzdélenost dalkového ovladace: L =30 m
3.6. Stupen izolace: F




4. Konstrukce mechanismu

Setizovaci Sroub
piedpéti pruziny

Drzék ramena | .

Pojistna matice pruziny |

Ovladaci klika

VyvaZovaci pruzina »

Ru¢ni kolo motoru

(Obr. 1)

5. Definice sméru montaze

Pti zadavani objednévky prosim potvrd'te ,,instalace vlevo* nebo ,.instalace
vpravo“ Nésledujici obrazky:

Instalace vlevo Instalace vpravo

\\ { 2 //
k-i,] / \\_ |
Skfin : . »
upevnéna na Skiin upe\{nen:a
levé strang na praveé strané
L~ (0br. 2) vjezdu

Bezkartacovy stejnosmérny servomotor

6. Montaz a serizeni mechanické ¢asti
6.1. Instalace sk¥iné

Zvolte prosim spravny typ brany se zavorou podle specifikaci mista
instalace, a pak upevnéte skiin zavory pomoci expanznich Sroubt
(podle obr. 3)

Expanzni Srouby -

(Obr. 3)

Referenéni rozmer

Upeviovaci ty¢ skiing
(Podle dodatecného rozméru)
6.2. Volba, montéz a nastaveni pruziny

Brana se zavorou je pied dodanim spravné nastavena. Pokud potiebujete
odiiznout rameno, resetujte prosim menu ,Volba délky ramene* v fidici
jednotce pro zajisténi plynulého provozu zavory.

6.2.1. Volba pruziny

Délka pruziny zavisi na potieb¢, konstrukeni zmény jsou provadeny bez
upozornéni.

Volbu pruziny prosim proved'te podle tabulky pro vybér pruziny v ptiloze
VI ndvodu nebo podle tabulky nalepené na dverich skiing zavory.

6.2.2. Postup montaze, demontéze a vymeny pruziny: rameno nastavte do
svislé polohy, podle obr. 1, povolte upeviovaci matice pruziny, pomoci
klice na Sestihranné Srouby vySroubujte sefizovaci Srouby pruziny M8x140 a
vyjméte pruzinu. Postup montaze a demontaze pruziny je opacny.

6.2.3. Setizeni sily pruziny

Pti vypnutém napajeni prosim otacejte ru¢nim kolem motoru pro nastaveni
ramene do zavieného smeéru, kdyZz je rameno blizko vodorovné poloze,
pokud ru¢nim kolem neni mozno lehce otacet, coZ znamend, Ze sila pruziny
je malda, je nutno pruzinu napnout; a potom prosim otacejte ru¢nim kolem
motoru pro nastaveni ramene do otevieného sméru, kdyZ je rameno blizko
svislé poloze, pokud se ru¢nim kolem nedéa lehce otacet, coz znamena Ze sila
pruziny je velkd, je nutno pruzinu povolit. Nasledujici postupy a sefizeni
opakujte, dokud se ruénim kolem neda otacet lehce, coZz znamena, Ze sila
pruziny je vyvazena.



6,3. Zména sméru montaze mechanismu

Mechanismus z&vory je mozno namontovat vlevo i vpravo. UZivatel muzZe
meénit smér instalace podle momentalni situace. Jako priklad pouzijeme
mechanismus zavory namontovany vlevo. Nasledujici popis obsahuje
informace o piechodu z levé na pravou instalaci:

6.3.1. Demontujte drZzak ramene: vySroubujte Sroub 10 mm otacenim inbus
klice 8 mm proti sméru hodinovych rugicek. Potom vytlacte drzak ramene
oto¢enim Sroubu 14 mm x 150 kli¢em ve sméru hodinovych rugicek.

6.3.2. Zména sméru instalace mechanismu: demontujte 6 sad Sroubt 8 mm,
upeviujicich desku mechanismu, mechanismus otoéte svisle o 180 stupnua a
vloZte zpét do skiing. Pak ho upevnéte 6 sadami Sroubu.

6.3.3. Namontovéani drzadku ramene: namontujte zpét drzak ramene a Sroub
10 mm utdhnéte otocenim klicem inbus 8 mm ve sméru hodinovych rugicek.
Tim je zmé&na sméru montaze mechanismu dokonéena.

10 mm Sroub povolte otacenim inbus Vytlacte drzak ramene otoéenim Sroubu
klice 8 mm proti sméru hodinovych 14x150 ve sméru hodinovych rugicek.
rucicek.

Demontujte 6 sad
Sroubtt 8 mm.

| NS

i |
A

Rex

(krok 1) (krok 2)

M_echanismus otocte Mechanismus vlozte
svisle o 180 stupnu. do sk¥ine. Namontujte zpé&t drzak ramene a

Sroub 10 mm utdhnéte klicem Inbus
8 mm ve sméru hodinovych rucicek.

(krok 3) ——»  (krok 4) —>»  (krok5)

6.4. PouZziti ru¢niho kola motoru

Mechanismus je vybaveny ru¢nim kolem motoru (viz obr. 1), pro
mechanismus DZ04SV1, pti vypnutém napajeni je mozno pohybovat
ramenem pomoci ru¢niho kola.

U mechanismu DZ04SV2 je mozno pohybovat ramenem pomoci
ru¢niho kola. RovnéZ je mozno nastavit rameno na maly Ghel (jako je 15
stupiit) otacenim rucniho kola, pak ptimo nastavte rameno rukou do
svislé polohy. Kromé toho ma tidici jednotka funkci, umoznujici
zvednout rameno automaticky do urcitého Uhlu pfi vypnuti napajenti, je

VY s

ale mnohem pohodIngjSi nastavit rameno piimo rukou do svislé polohy.



7. VVysvétlivky a pokyny k fidici jednotce

Popis fidici jednotky

Rozhrani motoru __|

Prepinaci muastek
220V/110V Cap 1

Rozhrani zabudovaného

smyckového detektoru 2 7

Rozhrani zabudované _|

smycky

Pojistka

Rozhrani ¢erveného
a zeleného svétla

Rozhrani napéjeciho vstupu §

Schéma elektrickeho zapojeni

Okénko digitalniho displeje
LED kontrolka

MENU/OPUSTENI
STOP
OK

STOP/OK

Servo Barrier Controller

NAHORU
DOLU

‘Warning: When power off, there is still high voltage inside
the control board before the indicator light goes out. So please
do not touch the circult Inside or spare parts unless you are

professionall

ooooo — Rozhrani kodéru motoru

—— Rozhrani snimace motoru

— Rozhrani dalkového ovladace

—— Rozhrani ovladaciho panelu

— Pridavné rozhrani

Vystupni rozhrani koncového
signélu 7

— Sériové komunikacni rozhrani
RS485 6

Rozhrani fotobunky a
[ smyckového detektoru 5

¥ Rozhrani kabelového ovladace 4

W3 poY
JualedeN = ¢

Apunqoroy

a—_ _
-——3G O—ZASTAVENI
L 5™ DOLU

L s™== NAHORU
COM
COM rozhrani

L & Vstup signalu smyckového detektoru

L @@ & Vstup signalu fotobuiiky

7.1. Vysvétlivky k rozhrani ¥idici jednotky

V3echna elektricka zapojeni jsou provedena pied dodanim. Je nutno pripojit
napajeni a uzemnovaci pripojku. Vysvétlivky a

pokyny pro rozhrani hlavnich funkci a pro kontrolku:

7.1.1. Pirepinaci muastek 220 V/110 V:

Motor a tidici jednotka této zavory umoZnuje stéidavé napajeni 220 /110 V
Mustek je nasazeny pred dodanim, pro zménu vstupniho napéti nasad’te
prosim mustek do spravné polohy pted zapnutim (z&suvka vlevo je pro
220V, zasuvka vpravo pro 110 V).

7.1.2. Rozhrani zabudovaného smyékového detektoru:

Toto rozhrani podporuje firmou podporovany modul smyckového typu
detektoru vozidel (smyc¢kovy detektor) nebo radarovy kontrolni modul. Pfi
pouzZiti smyckového detektoru musi byt smycka ptipojena k
»-Zabudovanému rozhrani smycky*.

7.1.3. Rozhrani ¢erveného a zeleného svétla:

Tato funkce neni napdjena, stejné jako spinac, ,,COM“ je nutno pripojit k
odpovidajicimu napéjeni cerveného a zeleného svétla. KdyZz se rameno
sklapi doli do vodorovné polohy, sviti cervené svétlo; kdyZz se rameno
zveda do svislé polohy, sviti zelené svétlo. Béhem sklapéni nebo zvedani
ramena sviti ¢ervené svétlo. (Schéma elektrického zapojeni je uvedeno v
ptiloze I1).

7.1.4. Vstupni rozhrani signala kabelového ovladace:

Toto rozhrani je bezpotencidlovy kontakt vstupniho  signalu,
NAHORU/DOLU/STOP ptipojené pomoci ,,COM*. Ovladaci panel reaguje
odpovidajicim zpasobem. UZivatel miZe pouZit toto rozhrani k ptipojeni
parkovaciho systému a také miZe slouZit k ptipojeni tlacitkového spinace
pro ovladani zavory. (PoZzadavky na napajeni kabelového ovladace hlavniho
ovladaciho panelu naleznete v ptiloze I11).

7.1.5. Rozhrani fotobuiiky a smyékového detektoru:

Toto rozhrani je vstupni signal bezpotencialového kontaktu,

7.1.6. Sériové komunikaéni rozhrani RS485:

Toto rozhrani slouzi k ptipojeni pocitacového sériového portu pomoci
nestinéného zkrouceného paru a konvertoru RS485-RS232 nebo ptipojeni
USD rozhrani pocitace pomoci konvertoru USD-RS485. Realizuje
pocitacové fizeni zavory a vyZaduje stav zavory pomoci komunika¢niho
protokolu. Adresa se nastavuje pomoci nastavovaciho menu. Komunikaéni
protokol je uvedeny v piiloze V. UmoZiuje také pouziti dvou zavorovych
bran pracujicich online (podrobnosti naleznete v ptiloze 1V).



7.1.7. Vystupni rozhrani koncového signalu:

Toto rozhrani je stejnosmeérny 12 V aktivni signalovy vystup (seriovy odpor
100 ohm) pro otevirani do koncové zvednuté polohy O.END / zavirani do
koncove sklopené polohy C.END. Systém muze ziskavat signal polohy
ramene z tohoto rozhrani.

7.1.8. Rozhrani sitového modulu:

Toto rozhrani podporuje firemni sitovy modul, pro realizaci fizeni otevirani
/ zavirdni zavory pomoci pogcitace po lokalni siti a dotazovani stavu zavory.

7,2. Vysvétlivky k nastaveni menu Fidici jednotky
7.2.1. Metoda nastaveni:

MENU

V horni neba_dolni koncové poloze stisknéte dlouze M4 na X sekund.

Stisknéte A nepo AY. pro volbu funkce. Pak stisknéte &= pro ukonceni

MENU
QuIT

volby. Stisknéte pro opusténi nastavovaci ¢asti.

Cas dlouhého stisku: 0,5 < X < 3 s, obsahem nastaveni jsou standardni
polozky menu (PI~P9).

Cas dlouhého stisku: 3 s < X, obsahem nastaveni jsou rozsirené polozky
menu (PA, Pb a Pc).

7.2.2. Obsah standardniho menu
P1 .X Funkce automatického zpétného pohybu pii narazeni na piekazku:
0: Zastaveni na piekazce
1: Leh¢i intenzita
2: Lehka intenzita (standardn¢)
3: Stredni intenzita
P2. X Pocitaci funkce: 1: Otevieni; 2: Zavieni
P3. XX Prodleva funkce automatického zavirani: 0: Zavieni; 3~60: ¢as
prodlevy automatického zavirani, (jednotka: sekunda)
P4. XX R485 adresa: 0: Online; 01-99: kod adresy
P5. XX Uhel zvednuti ramene: Cislo znamena Uhel zvednuti ramene;
standardni je 90 stupiu
P6. XX Vodorovné nastaveni ramene: 00 az 40 stupia
P7. XX Svislé nastaveni ramene: 00 az 25 stupid

P8. X. X Rychlost zvedani ramene: DZ04SV1:3.0/4.0/5.0
P9.X.X Rychlost sklapéni ramene: DZ04SV2;1.5/2.0/3.0/4.0/5.0
Poznamka: ¢islo oznacuje rychlost prijezdu, jednotka je sekunda.

7.2.3. Obsah standardniho menu

PA. X Auto-aging test: 0: Zavieno (standardng), 1: Otevieno

Pb. X Typ signélu: 0: Rozpojovaci 1: Spinaci (standardn¢)

Pc. X Uc¢ici rezim po zapnuti: 0: Zvednuti a sklopeni ramene (standardng);
1: Jen zvednuti ramene

.8.

Pd. X Rameno se pii VYPNUTI napajeni maze automaticky zvednout o
ur¢ity thel:

0: Zavieni; 1: Otevieni (standardng). (Poznamka: jen pro mechanismus
DZ04SV?2)

7.3. Vysvétleni funkce

7.3.1. Funkce automatického zpétného pohybu p¥i ndrazu na piekazku:
KdyZ rameno narazi na piekazku pti sklapéni, automaticky se zvedne nebo
zastavi.

7.3.2. Po¢itaci funkce:

Zaznam poc¢tu zvednuti ramene (N) pii kabelovém ovladani. Po poctu (N)
vozidel projetych ptes smycku se rameno automaticky sklopi.

7.3.3. Funkce prodlevy automatického zavirani:

KdyZz se rameno otevie do horni koncové polohy, pokud pires smycku
béhem nastaveného ¢asu neprojede Zadné vozidlo, rameno se automaticky
sklopi; pokud je nastaveny oteviraci signal, zahaji se odpocitavani znovu.
Pti privedeni signélu stop se rameno okamzité sklopi.

7.3.4. Funkce komunikace RS485:

Pokud dvé zavorové brany pracuji spole¢né, je mozno nastavit host na O:
,Online rezim*“ (podrobnosti naleznete v pfiloze V). Pti pouZiti nadiizeného
systému (jako je pocitac) pro fizeni, je mozno zvolit kod adresy od 01 do 99.
7.3.5. Horni mezni thel:

Je to Uhel, na ktery se rameno otevird do koncové polohy; Ghel je mozno
nastavit, pokud ve svislé poloze je prekdZka. (Poznamka: pokud nastaveni
neni 90 stuptit, neni moZno nastavit uc¢ici rezim na ,,Rameno jen oteviit“.
7.3.6. Vodorovné nastaveni ramene:

Jemné nastaveni ramene ve vodorovné poloze. Rameno se zveda pfi
zmen3ujici se hodnoté, rameno se sklapi pii zvétSujici se hodnote.

Vodorovné nastaveni ramene @

7.3.7. Svislé nastaveni ramene:

Jemné nastaveni ramene ve svislé poloze. Rameno se nastavuje vpied pri
zmen3ujici se hodnoté, rameno se nastavuje vzad pii zvétSujici se hodnoté.
7.3.8. Rychlost zvedani ramene:

Nastaveni rychlosti zvedani ramene.

7.3.9. Rychlost sklapéni ramene:

Nastaveni rychlosti sklapéni ramene.




PA. X Auto-aging test:

Tuto funkci oteviete pro provedeni otevieni, zavieni a otevieni zavory
b&hem zaviraciho postupu pro aging test. Po vypnuti a zapnuti napajeni
provoz pokracuje. Tuto funkci je mozZno zrusit stiskem tla¢itka stop.

Pb. Typ signalu:

Znamend typ vstupu signalu kabelového tizeni ,,stop“, ,,smyckovy detektor*
a ,,fotobunka“. ,,Spinaci“ znamena reakci pti spojeni signélu a spole¢ného
rozhrani; ,,yozpojovaci* znamena reakci pti rozpojeni signalu a spole¢ného
rozhrani; signal této fidici jednotky je standardné ,,spinaci“.

Pc. U¢ici rezim po zapnuti napajeni:

Pti zapnuti napéjeni se zavora standardné jednou pomalu otevie a zavie. Pfi
praci s dlouhym ramenem s plotem se zavora nemusi byt schopné zaviit v
dusledku deformace ramene. V tomto okamziku maZete ucici reZim nastavit
na 1: ,,Jen zvednuti ramene*“.

Pd. Rameno se pii vypnuti napajeni muZe automaticky zvednout o urcity
uhel (jen u mechanismu DZ04SV2): Po zvednuti ramena o urcity uhel (ne
90 stupnt) neni nutno otacet ru¢nim kolem motoru, pak je mozno nastavit
rameno rukou piimo do svislé polohy. *Funkce prijezdu kolony: Po
otevieni ramene do horni koncové polohy stisknéte tlacitko ,,STOP*, na
digitdlnim displeji se zobrazi ,LOCK", coZ znamend, Ze zavora je Vv
zablokovaném rezimu, rameno se nesklopi po prijezdu vozidla smyé¢kou.
Pokud potiebujete tuto funkci ukong¢it po prajezdu kolony, stisknéte prosim
tlacitko ,,STOP* pro zavieni ramena zavory, mezitim se funkce kolony
uzavie.

7.4. Popis automatické detekce Fidici jednotky po zapnuti napajeni
Ridici jednotka se musi naucit polohu ramene po zapnuti: Zavora standardné
jednou pomalu otevie a pak zavie. Béhem postupu uceni se detekuji
vSechny oteviraci a antikolizni signaly a v ptipad¢ takovéhoto signalu se
uceni zastavi. Mezitim se na displeji zobrazi informace o ptislusném signélu
(viz ptiloha VI) a po zmizeni signalu se u¢eni provede znovu. Po dokonc¢eni
uceni zustane rameno ve spodni koncové poloze. Na digitadlnim displeji se
zobrazi ,,Er. 5%, pokud je namontovana pruZina zavory, ale ne rameno, nebo
pokud rameno narazi na piekdzku v prubéhu zvedani nebo sklapéni nebo
pruzina a rameno je ve vazném nevyvazeni, je nutno odstranit piekazku
nebo setidit pruZinu a pak znovu zapnout.
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Pokud ucici rezim je ,,Rameno jen zvednout®, zavora se otevie do koncové
polohy a nezavie; béhem postupu uéeni otevirani, pokud se zavora nemaze
oteviit do koncové polohy v dasledku pirekdzky, ackoli je vyZzadano
ukong¢eni uceni, ale nemaZe se zavtit normalné.

8. B&zné zavady a jejich odstranéni

8.1. P¥i zapnuti napajeni stisknéte tla¢itko ,,UP*“ nebo ,,DOWN*,
rameno nijak nereaguje.

8.1.1. Zkontrolujte elektrické napajeni a pojistky

8.1.2. Zkontrolujte, zda dalkovy ovladac je sparovany s radiovym
piijimacem; nebo zkontrolujte vloZenou baterii a pokud je vybita, vymérite ji.
8.1.3. Zkontrolujte, zda nedochazi ke vzajemnému rudeni kandla a
stisknéte tlacitka na ovladaci desce pro kontrolu funkce.

8.1.4. Zkontrolujte, zda vn¢jSi ochranny okruh je v poruchovém nebo
ochranném rezimu. Zkontrolujte stav fotobunky a svitici kontrolku
smyc¢koveho detektoru.

8.2. Zavora se zavie do poloviny a pak se pierusi uceni béhem
autotestu Fidici jednotky po zapnuti.

8.2.1. Zkontrolujte, zda je namontované rameno, pokud jsou namontované
pruziny, musi zavora pracovat s ramenem.

8.3. Plotové rameno nebo 6 m rameno se pr¥i zavirani automaticky
zveda.

8.4.1. Zkontrolujte funkci "Automatického zpétného chodu™ a nastavte ji na
"3

9. Zaruka a servisni body

9.1. Bezplatny servis je poskytovany pro dily komponent po dobu jednoleté
zéaruc¢ni Ihaty (nezahrnuje rameno zavory nebo dalkovy ovladac).

9.2. Dozivotni servis s odpovidajici thradou.

9.3. Technicke dotazy jsou podporovany.

9.4. Nasledujici polozky a situace nejsou zahrnuty v bezplatném servisu:
9.4.1. UzZivatel nedodrZuje pokyny a zpusobi jakékoli poSkozeni vyrobku.
9.4.2. Elektrické napajeni neni stabilni, prekracuje povolené napéti nebo
nespliuje bezpeénostni elektrotechnické normy.

9.4.3. Uzivatel instaluje nebo pouziva vyrobek nespravnym zpisobem, coz
vede k poskozeni vzhledu vyrobku.

9.4.4. PoSkozeni vyrobku v dasledku ptirodni katastrofy.

9.4.5. Uplynuti zaruéni lhuty.

9.4.6. Servisni jednotky jsou mimo nasi firmu.
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10.UdrZba

10.1. Zavoru udrzZujte v ¢istoté.

10.2. V piipadé¢ jakychkoli uvolnénych dila kontrolujte spoje kazdy mésic.
10.3. Zkontrolujte stav vyvazeni pruziny po 1 milionu cykli zavory;
pruziny ménte po 3 milibnech cykli, aby se zabranilo prasknuti pruziny v
dusledku nadmérné Unavy.

10.4. Rychle se opotiebovavajici dily kontrolujte kazdého pul roku a
vymeénte.

10.5. Dosah dalkového ovladace se miZe zkratit nebo byt nefunkéni v
piipadé zastineni velkymi piedméty, vybiti baterie, extrémniho pocasi.

11.Seznam baleni

Jméno Specifikace | Mnozstvi| Jednotka Pouziti
Sroub, matice, plocha podlozka M12x70 2 sady Upevnéni ramena
Upeviiovaci ty¢ ramena 1 kus Upevnéni ramena
Plastovy kryt drzaku ramena 1 sady Volitelng
Upeviiovaci ty¢ skiing 2 kus Upevnéni skiing
Expanzni Srouby M16x150 4 sady Upevnéni skiing
Opérny sloupek 1 kus Volitelng
Radiovy vysilag¢ 1 kus Volitelng
Klice 2 kus Pro dvefte skiing
Délkovy ovladac 2 kus
Néavod 1 kus

Priloha I: Kbédovani dalkového ovladace

Dva typy dalkového ovladace, vicenasobné volba frekvence. Pokud
pottebujete pridat nebo zménit dalkovy ovlada¢, postupujte nasledujicim
zptsobem: 1. Typ uceni Metoda uc¢eni 1: Pred ptipojenim napajeni k zavoie
podrzte stisknuté tlacitko ,,STOP*, pak ptipojte napajeni, asi po 6
sekundach piejde kontrolka ptijimace ze sviceni na blikani, 4x blikne a pak
zhasne. To indikuje spravné nauceni. (Pozndmka: béhem uceni prosim
neuvoliujte tla¢itko, jinak je nutno u¢eni provést znovu.)

Metoda uceni 2: Stisknéte soucasné tlacitko ,,NAHORU" a ,,STOP“
nauceného dalkového ovladace na 4 sekundy, kontrolka piijimace se
rozsviti, coz indikuje pfechod do uciciho rezimu; béhem 3 sekund stisknéte
tla¢itko ,,STOP* nenauc¢eného dalkového ovladace na 2 sekundy (nebo
stisknéte 2 krét po sob¢), kontrolka prijimace 4 krat blikne. To indikuje
spravné nauceni. Pokud dalkovy ovlada¢ neptijima Zadny G¢inny signal,
ukongi reZzim uceni. Smazani kédu déalkového ovladace: sejméte kryt

radiového prijimace a zapnéte napéjeni, pak proved'te zkrat na levé volici
desce 2 na kostru prijimace, dokud kontrolka nezhasne. Pak je kdd
dalkového ovladace vymazany.

2. Zpisob upevnéni:

Kod dalkového ovladace a prijimace musi byt stejny. Metoda kddovani:
oteviete dalkovy ovlada¢, vyjméte baterii, zde je piepinaci deska, smér je
zprava doleva. Spoj mezi stiedni ptipojkou a horni ptipojkou je stav ,1“
Spoj mezi stiedni ptripojkou a spodni ptipojkou je stav ,,0“. Prazdny je stav
X Nize uvedeny kod je 10XX0X1X (Vystraha: pied kdédovanim prosim
vyjméte baterii!).

H = —Arr—r—r— Nahore " 1" je spojeno s 18.
I I I DIPIC
I:l |:| |:| |:| Vpravo

L o B | - " 0" je spojeno s 9.
L T L _TL 1 N | L] Dole DIPIC
1 8

Priloha Il: Schémata elektrickeho zapojeni pro rozhrani
cerveného a zeleného svétla

Rozhrani ¢erveného a zeleného svétla

Cervené Com Zelené

Kabel zeleného svét‘ ;
Cervené svétlo
N—
. Com vodi¢
Kabel cerveného svétla
i e fe oy . . ala ™ Zelena kontrolka
Pripojeni napajeni ¢erveného a zeleného svétla Q

(Ridici jednotka DZSV)




Priloha Il1: Pozadavek pohonu pro kabelove ovladani
hlavniho ovladaciho panelu

Ridici rezim optoelektronického vazebniho ¢lenu
Délka vedeni < =5M

V=5V, R<=300Q Hlavni Fidici
|<t—> V=3. 3V, R<=250Q < —Pdeska
R
V+ o—{ 1} UP
Cas tizeni t >=200ms V- o ¥; [:_ g com

Optoelektronicky vazebni ¢len PC817

¢ Délka vedeni < =10 m Hlavni fidici
f——s Reléovy rezim tizeni < | deska
{\_/O UP
A% % O coM

Cas fizeni t >=300 ms

Priloha IV. Schéma elektrického zapojeni pro sprazeny
provoz bran se dvéma zavorami

Pokud dvé zavory pracuji sprazeng, fidici jednotka podporuje dva rezimy:
RS485 online a kabelové tizeni online.

® Online rezim RS485: Ridici jednotka, ktera je ptipojena oteviracim
signalem a signalem smyckového detektoru, definovana jako host fidici
jednotka, vstup do standardniho menu nastaveni, nastavi P4. XX je P4.;
Druhd tidici jednotka definovana jako podtizena fidici jednotka, adresujici
RS485, nastavena na standard P4.1. Ptipojte D+ a D- v dvoubodové
komunikaci na rozhrani RS485 na host fidici jednotku a podtizenou tidici
jednotku pomoci vodice (doporuceny zkrouceny pér).

Tento online model vyzaduje jen dva vodice.

@ Kabelové tizeni online rezimu: Ptipojte ,,COM, oteviraci signal, zaviraci
signal, signal smycky, stop signal“ kabelového tidiciho rozhrani na obou
fidicich jednotkach pomoci vodict. Jsou zapotiebi minimaln¢ 4 kusy vodict
(pokud pocet piedem v zemi uloZenych vodi¢t neni dostate¢ny, je mozno
ztidka pouzivany ,,stop signal* ignorovat).

Pozndmka: Pri vysSich poZadavcich je moZno oba vySe uvedené rezimy
pouZivat souc¢asné. Kromé toho, kdd radiovych piijimaca dvou zdvorovych
bran miZe byt stejny pro zlepSeni konzistence synchronizace dalkového
ovladace.
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Signal smyckového detektoru » ! _!<_ Signal otevieni systému
o
Host fidici jednotka
(pfipojeni k systému)
Lal 1
O 00
1
1
1
1
1
1
1
ST 1‘ ~, «—— Kabelové fizeni online
RS485 online R b TS I I

(doporuceny zkrouceny par) :
1
1
1
1
e |
‘[ 1 |
1

I o
1
Podiizena fidici jednotka 0 ol g
Qeee

Ptiloha V. Komunikac¢ni protokol RS485

Format komunikace: 16 hexadecimalni, ptenosova rychlost: 19200.
Datovy formét vysilany nadiizenym systémem: Datova hlavicka (fd xx) +
Adresa + Povel + (data) + Koncovy kdd (fd fa).

Avsak, XX nesmi byt fd nebo fa (adresa v nasledujicim piikladu je 00).
Datovy formét vraceny fidici jednotkou: Datova hlavicka (fd 00) + Adresa
+ Povel + (data) + Koncovy kéd (fd fa).

Nekteré bézné pouzivané povelové tabulky (adresa v nésledujicim pikladu
je 01), pro dalsi povely si prosim vyzadejte elektronické soubory u nasi
zékaznicke sluzby).

1. Nadtizeny system vysle vyhledavaci povel: 00 vyslany stream kod je: fd
00 01 00 fd fa Ridici jednotka zavory vysle zpét: 00 mezistav/09 nahoru
do koncové polohy/Oc dolia do koncoveé polohy Kdyz je zavora v horni
koncové poloze, zpétny stream kdd je: fd 00 01 09 fd fa
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2 Nadkizeny systém vysle oteviraci povel: 03 vyslany stream kod: fd 00 01 03 fd fa Piiloha VII. VVvsveétlivky svmbola na displeii
Navrat fidici jednotky zavory 03 zpétny stream kdd: fd 00 01 03 fd fa y ysy pl€)

Popis informace o zavadé

3 Nadtizeny systém vySle zaviraci povel: 05  vyslany stream kéd: fd 00 01 05 fd fa Er. 1 Porucha paméti
Navrat fidici jednotky zavory 05 zpétny stream kdd: fd 00 01 05 fd fa Er. 2 Porucha detekéniho proudového obvodu

Er. 3 Motor neni moZno detekovat nebo obvod motoru neni v pofadku

Er. 4 Data kodéru jsou mimo rozsah

4 Nadtizeny systém vysle blokovaci povel: 07  vyslany stream kdd: fd 00 01 07 fd fa Er. 5 Uceni polohy se nezdailo

Navrat fidici jednotky zavory 07 zpétny stream kdd: fd 00 01 07 fd fa
Popis vstupniho signélu po informaci o vyZadani zapnuti
5 Nadrizeny systém vysle odblokovaci povel: 0¢vyslany stream kod: fd 00 01 08 fd fa Er. LO Vstup STOP signélu z kabelového ovladace
Navrat fidici jednotky zavory 08 zpétny stream kod: fd 00 01 08 fd fa Er. L1 Vstup ZAVIRACIHO signalu z kabelového ovladage
Er. L2 Vstup OTEVIRACIHO signalu z kabelového ovladace
) ) ) o . ) Er. L3 Signal ze smyckového detektoru
(Poznamka: Po provedeni blokovaciho povelu fidici jednotka zavory nadale Er. L4 Signal z fotobuiiky
nereaguje na Zadné akce, akceptuje jen odblokovaci povel nebo restart). Er. L5 STOP signél z dalkového ovladace
Er. L6 ZAVIRACI signal z dalkového ovladace
Ptiloha IV. Tabulka pro volbu pruziny Er. L7 OTEVIRACI signal z dalkového ovladage

Tento mechanismus se standardné dodava s 1 kusem pruziny 4,5 mm a 1
kusem pruziny 5,5 mm. Pokud standardni pruziny neodpovidaji aktualnimu
pozadavku na délku ramena, prosim vymeénte nebo pridejte odpovidajici

Popis zobrazeni koncového stavu
Luxx Horni koncovy Uhel, xx znamen& hodnotu thlu
Ldxx Dolni mez a zaviraci rychlost, xx znamend zaviraci rychlost

pruzinu. XxXc Zobrazeni teploty motoru, xxx znamena hodnotu teploty
Délka ramene P8/P9 volba menu dExx Prodleva automatického zavirani, xx znamena odpocitavany cas
Selka ramere Pramer pruziny (metry: M) fidici jednotky uPxx Pocet otevieni pti funkci pocitani otevieni, xx znamena pocet
(metry: M) 0 (mm) Pimé rameno / . , . p
Pf‘imé ramenO/ Volba otvoru Spojky ZaIOmené rameno POplS ZOb razenl pOStU pU OtEVIranl / ZaVIranI
zalomené rameno — 3.52L.23 1.5/2.0/3.0/4.0/5.0 --XX --pretaéeni nahoru znamend otevieni, xx znamena rychlost otevirani
35213 prazdny 45 42L>35 2,0/3,0/4,0/5,0 --xx --pietaceni doli znamena otevieni, xx znamena rychlost otevirani
521>3.5 prazdny | 5,5 (modrd) 62L>5 3.0/4.0/5.0 --- Znamena zastaveni
6=L>5 5,5 (modra) 45 4>1.>3 4.0/5.0
Plotové rameno, 4>1>3 5.0 Funkce automatického zpétného pohybu p¥i narazu na piekazku
dvoudroviové Plotoyé rameno, Er. Ob
4> 23 5,5 (modra) | 4,5 (modra) dvoutiroviiové
45123 5,5 (modra) | 6,5 (Zluta) 4>L23 4.0/5.0
Plotové rameno, 4.521.24 5,0
dvouuroviiové Plotové rameno,
3502 5,5 (modra) 45 dvoutiroviiové
421>3 5,5 (modra) | 6,5 (Zluta) 32122 4.0/5.0
421>3 5,0
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