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|. VSeobecné bezpeénostni vystrahy a opatreni

A VYSTRAHA!

Tento navod k poufZiti si prosim peclivé prectéte pred instalaci automatizovaného systému brany.
Tento navod je uréeny vyhradné pro kvalifikovany instala¢ni personal.

Vyrobce nenese odpovédnost za nespravnou instalaci a nedodrzovani mistnich elektrotechnickych a
stavebnich predpisa.

VSechny komponenty systému Armstrong a tento navod si ulozZte pro pozdéjsi potrebu.

V tomto navodu prosim vénujte mimoradnou pozornost obsahu, oznatenému symbolem: £

Dejte pozor na rizika, kterd mohou existovat v postupech instalace a obsluhy automatizovaného
systému brany.

Kromé toho je nutno, aby instalace byla provedena v souladu s mistnimi normami a predpisy.

Pokud je systém spravné instalovany a pouZivany v souladu se vSemi normami a predpisy, zarucuje
vysokou Uroven bezpecnosti.

Pred instalaci automatizovaného systému brany zajistéte, aby brana spravné fungovala a zkontroluijte,
zda je vhodnd pro pouZiti tohoto systému.

Nenechte déti obsluhovat automatizovany systém brany a zabrarte jim, aby si s nim hraly.

Za provozu nevstupujte do drahy automatizovaného systému brany.

VSechna ovladaci zarizeni a jakékoli jiné vysilace impulsd ukladejte mimo dosah déti, aby nedoslo k
nahodné aktivaci automatizovaného systému brany.

Neprovadéjte upravy Zadnych dilt s vyjimkou téch, které jsou zminény v tomto navodu.
Nepokousejte se rucné otevirat nebo zavirat brany pred odpojenim prevodového motoru.

Pokud dojde k zavadé, kterou neni mozno odstranit a kter& neni popsana v tomto névodu, obratte se
prosim na kvalifikovany servisni personal.

Automatizovany systém brany nepouZivejte pred provedenim vSech popsanych postupt a
dukladnym prectenim pokynd.

Automatizovany systém brany testujte jednou tydné a minimalné kazdych 6 mésict nechte provést
jeho kontrolu a udrzbu kvalifikovanym instalacnim personalem.

Na obé strany brany namontujte (podle potreby) vystrazné tabule, varujici osoby v okoli pred
moznym nebezpecim.
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Il. Popis vyrobku a uréené pouziti
1. Obsah sady

e Motor e Hardware

:

e Prislusenstvi

o®
o)

e C POPIS

Motor 1 (Master) véetné

Motor 2 (Slave)

Predni drzak

Cep typuR

Kovova zatka

Zadni drzak

Ovladaci skin CBA300U

Majék (volitelné)

Cle| N9l H|X]|M]F-

Fotoburiky (volitelné)

o
o
(S I CTN SN (RSN S B Ol N Ol BN S ¢
I

10.

Dalkovy ovlada¢
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2. Rozméry

* Armstrong 300 640mm

175mm

* Armstrong 400

740mm

WU
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I1l. Instalace

Otvirace bran Armstrong 300 jsou pouZitelné pro kfidla o Sifce 3-4 metry a hmotnosti 300-400 kg
ktera je mozno otevirat az do Uhlu 110 stupnd primarné pro domovni pouZiti. Pokud muaze
dochéazet k ovlivnéni vykonu takovymi vlivy, jako jsou rozmeéry brany, hmotnost brany a klimatickée
podminky, je nutno fadné nastavit hnaci moment.

1. Kontroly pfed instalaci

Systém Armstrong 300 / 400 neni pouZzitelny pro brany, které nejsou funkéni nebo bezpecéné ani
pro reSeni problémda, zpasobenych nespravnou instalaci nebo nedostateé¢nou ddrzbou.

1.

w

Zajistéte, aby hmotnost a rozméry brany odpovidaly provoznimu rozsahu otvirace
Armstrong 300.
Armstrong 300, pokud specifikace brany nesplriuje pozadavky.

Zajistéte, aby konstrukce brany splriovala kritéria pro automaticky provoz a platné predpisy.
Zajistéte, aby na dréze otevirani nebo zavirani kridel brany nedochéazelo k vyznamnému treni.

Zajistéte, aby brana byla namontovéana vodorovné, aby se v Zddné poloze nemohla
pohybovat samovolné.

Zajistéte, aby brana byla schopna zachytit silu motoru pfi instalaci v kterémkoli otvoru drzaku,
ktery musi mit dostate¢nou pevnost.

Zajistéte, aby fotoburky byly instalované na rovném povrchu, aby vysilace a prijimace byly
nastavené proti sobé.

Zkontrolujte rozméry motoru podle nasledujicich adaja.

Zajistéte ponechani dostate¢ného prostoru pro otevirani brany.

Pokud se brana OTEVIRA VEN, ponechte prosim minimalné 70 mm mezi drzaky sloupka a
brénou.

10. Jako kritérium pro splnéni vSech poZadavka pouZijte Uhel otevirani kridla.

Otevirani ven
A
& )
"
N‘ 100| 110| 120| 130| 140| 150| 160| 170‘ N‘ 150|160| 170\ 180| 190|200|210|220




e QOtevirani dovnitr
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0
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11. Hodnota ,,C* je 139 mm.

12. Hodnotu ,,.D“ je moZno snadno zméfit na brané.

13. “A”=“C" +“D”

14. Hodnotu ,,B* je mozno vypocitat z hodnoty ,,A* a Uhlu otevreni kridel.

Priklad: pokud ,,A“ = 180-190 mm s Uhlem otevieni kridel 100 stupnid, pak hodnota ,,B* je asi 190
mm.

220

**Zajistéte prosim, aby hodnoty “B” a “A” byly podobné nebo stejné, aby se kfidla brany mohla
snadno otevirat a bylo tak zajiSténo snizeni zatiZzeni motoru.**

e (Odpojeni prevodu

1. Sejméte horni kryt motoru. 3. Vnitini trubkou je moZzno pohybovat dovnitf
Pro odpojeni motoru otoéte odpojovaci nebo ven.
osou klicem na Sestihrany. 4. Pro pripojeni prevodu otoc¢te odpojovaci osou.

2. Instalace motoru

Zvolte spravné rozméry motoru a polohu pro instalaci.

Zkontrolujte, zda montazni plochy drZaku jsou rovné, svislé a pevné.

Namontujte kabelovou trubku pro napajeci kabel motora.

Povolte Sroub a sejméte kryt motoru (obr. 1).

Kfidla vrat nastavte do zaviené polohy.

Podle miry “B” na strané 6, umistéte zadni desku do spravné polohy na montézni plose.

o gk~ wbdN e



7. Drzak se 4 otvory priloZte na misto budouci montaZe a vyznacte body pro vyvrtani otvord pro
Srouby. Potom do montézni plochy vyvrtejte 4 otvory o minimalnim praméru 8 mm a drzak
upevnéte pomoci Sroubl s podlozkami (obr. 2). Zajistéte ponechani dostate¢ného prostoru
pro otevirani brany.

8. Zajistéte, aby predni deska byla namontovéana ve vodorovné poloze.

9. Podle obr. 2 je vzdalenost mezi predni deskou motoru a zadni deskou 640 mm, vyska je 175
mm.

Obr. 1 e Obr.2

640mm

10. Nasadte predni desku motoru a docasné upevnéte k brané.

11. Zvednéte motor a zasurite Srouby do predni desky. Namontujte kabelovou trubku pro napajeci
kabel motoru.

12. Zvednéte motor a branu nastavte tak, aby otvory pro Srouby na konci motoru byly nastavené
proti otvordm na zadni desce. Motor upevnéte k zadni desce pomaoci Sroubu (obr. 4).

13. Matici utahnéte a pak ji povolte o polovinu otacky pro zajisténi otaceni motoru.

14. Predni konec motoru upevnéte k predni desce pomoci éepu @ a zavlatky ©.

15. K povoleni prevodového motoru pouZijte vhodny klic.

16. Zkuste otocit uvolnénou branou a zajistéte, aby se motorem dalo ru¢né snadno pohybovat.

17. Zajistéte, aby predni deska motoru mohla byt trvale namontovana na brané.

18. Pro opétovné upevnéni prevodového motoru pouZijte vhodny klic.

19. Povolte plastovou matici pod napéajecim kabelem na konci motoru a napajeci kabel
protahnéte matici a tu pak naSroubujte.

e Obr.4
(1)
o 0Qf7 ©
2]
2




V. Uvedeni do provozu

Programovaci tladitka

1

RF-Learn
Transmitter
Learning

S

Motor 1 Cerny

Kondenzator 1
Kondenzator 1

A0 M2 P

Motor 1 zeleny
Motor 1 bily
Motor 2 bily
Motor 2 zelena

Fhl Pk

Afficheur LED

Kondenzator 2

Kondenzator 2
Motor 2 Eerny

Shp  SE  Ohey Sey MO

[ I B BN BN O BN BN N N

230V
Courtesy light

wNTY _Ul“ GMD GND

230V
Flashing light

LMTT LWNT GND

- Lmt1
GND
- Hall sensor?
[ - Hall sensor1
- SV
| - 12V AC
- Latch terminal
[ | I 24V AC

-

InEut

—

S

230V power

"

w
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2. Elektrické zapojeni motoru
+ Casovy rezim + ReZim koncového spinace

Viz parametr F-A1-0 v tabulce parametri Viz parametr F-A1-1 v tabulce parametri

(=]
~= Motor 1 &erny ‘m : == Motor 1 &erny ‘m : : m GND
Kondenzator 1 - o Kondenzator 1 - ] g - L
Kondenzator 1 . - . Kondenzator 1 ‘m - S m Lmt4
Motor 1 zeleny - H Motor 1 zeleny ‘M g - Lmt3
|__ Motor 1 bily ‘s @ L Motoribiy - Em BNR
S lmm | e
Motor 2 bily "B 2~ wmotorzbily - e - o
Motor 2 modry - E Motor 2 modry - f N
s mm | ow
Kondenzator 2 - 5 . Kondenzator 2 - B o - Hall. senzor 2
Kondenzator 2 " - Kondenzator 2 - = = . Hall. senzor 1
Motor 2 Cerny - f == Motor 2 cerny - E = - 5y

3. Elektrickeé zapojeni prislusenstvi

e Elektrické zapojeni e Elektrické zapojeni
bezpeénostniho zafizeni 1 bezpecénostniho zafizeni 2
2 V4 2% % %% @ % 2% % %%
X + - RXC + - NO NC COM X + - RX + - NO NC COM
H N HEEEEN H EEEEN
|| — || —

GND Stop SE DKey Skey GND Phl PhVcc GND Ph2 PhVcc

GND Stop SE DKey Skey GND Phl PhVcc GND Ph2 PhVcc

e Elektrické zapojeni pFislusenstvi e 12V pro napajeni prislusenstvi

Dkey : dvoukridla brana
Otev¥it / Zastavit / Zavrit / Zastavit

Safety edge -O I

Wiring
|-—$12V
LY

GND Stop SE DKey Skey GND Phl PhVcc GND Ph2 PhVcc

Skey : jednokFidla brana
Otevrit / Zastavit / Zavfit / Zastavit

b

GND Stop SE DKey Skey GND Phl PhVcc GND Ph2 PhVcc




4. Nauéeni dalkového ovladace
e Parovani dalkového ovladaée

Tlacitko RF stisknéte na 2 sekundy, na LED displeji se zobrazi .
Stisknéte kterékoli tla¢itko na dalkovém ovladaci, blika.
Pockejte 10 sekund, dokud NEZHASNE.

e Smazani sparovaného dalkového ovladace

Stisknéte dvakrat tlacitko RF, na LED displeji se zobrazi .
Stisknéte kterékoli tlacitko na sparovaném dalkovém ovladaci, zobrazeni na LED 3 krat blikne.

Pockejte, dokud NEZHASNE.

e Smazani vSech sparovanych dalkovych ovladact

Tlacitko RF stisknéte na 5 sekund, na LED displeji se zobrazi .

Stisknéte kterékoli tlacitko sparovaného dalkového ovladace.
Ridici deska smazZe vechny dalkové ovladace.

e Sparovani dalkového ovladace se sparovanym dalkovym ovladaéem

Novy dalkovy ovlada¢ stisknéte na 5 sekund, majak se ROZSVITI.
Sparovany dalkovy ovladac stisknéte 3 krat, majak se rozblika. Stisknéte
kterékoli tla¢itko nového dalkového ovladace, ktery chcete sparovat.

5. Fotobunky

GND Stop SE DKey Skey GND Phl PhVcc GND Ph2 Phvcc

Otevrete viko a pripojte vodice.

Prijimac a vysila¢ namontujte do spravné polohy. Zajistéte, aby mezi
prijimacem a vysilacem nebyly Zadné prekazky.

Pro optimalni G¢innost musi byt prijimac a vysila¢ spravné nastaveny.

Zapnéte fotoburiky a zajistéte, aby LED kontrolky na prijimaci a vysilaci SVITILY.



6. Logika bezpeénostniho zafizeni

e Funkce F5PH1

Parametr Funkce Stav brany Reakce
F5-0 (standardni nastaveni) Funkce PH1 VYPNUTO Bez funkce Bez funkce
Bréana zcela zaviena Otevreni neni povoleno
Brana zcela oteviena Rychlé zavreni
F5-1 Fotoburika zavirani Zastaveni v prabéhu cyklu |  Zavreni neni povoleno
Zaviraci faze Otevrit
Oteviraci faze Zadny efekt
Bréana zcela zaviend Otevreni neni povoleno
Bréana zcela zaviend Zavieni neni povoleno

Otevreni / zavfeni neni

F5-2 Fotoburka otevirani Zastaveni v prabéhu cyklu povoleno
Zaviraci faze Zé&dny efekt
Oteviraci faze Zavieni
Bréana zcela zaviend Otevreni neni povoleno

Opétovné nacteni ¢asu

Brana zcela oteviena . L
automatického zavreni

Otevreni / zavfeni neni

F5-3 Bezpecénostni hrana Zastaveni v pribéhu cyklu
povoleno
Zaviraci faze Otevreno na 2 sekundy
Oteviraci faze Zavieno na 2 sekundy

TMT
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Funkce F6 PH2

Parametr

F6-0 (standardni nastavent)

Funkce

Funkce PH2 VYPNUTO

Stav brany

Bez funkce

Reakce

Bez funkce

Brana zcela zaviena

Otevreni neni povoleno

Brana zcela oteviena

Rychlé zavreni

F6-1 Fotoburika zavirani Zastaveni v prabéhu cyklu | Zavieni neni povoleno
Zaviraci faze Otevrit
Oteviraci faze Zadny efekt
Bréana zcela zaviend Otevreni neni povoleno
Bréana zcela zaviend Zavteni neni povoleno
. — e Otevreni / zavieni neni
F6-2 Fotoburika otevirani Zastaveni v prabéhu cyklu
povoleno
Zaviraci faze Zadny efekt
Oteviraci faze Zavreni
Bréna zcela zaviena Otevreni neni povoleno
. " Opétovné nacteni ¢asu
Bréna zcela oteviena C L
automatického zavreni
. . ] . Otevreni / zavieni neni
F6-3 Bezpecnostni hrana Zastaveni v pribéhu cyklu

povoleno

Zaviraci faze

Otevreno na 2 sekundy

Oteviraci faze

Zavieno na 2 sekundy

TMT
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7. Programovani

e |ndikace na LED displeji

Indikace na LED displeji

N-L: nauceni systému jesté nebylo provedeno
D-G: dvoukridla bréana

S-G: jednokridla brana

RFL: nauceni dalkového

ovladace

Di/(Y: srpazénijednvoho Afficheur LED
dalkového ovladace

DAL: smazéni vSech — e\ —
dalkovych ovladaca .llll 'Lli‘ lllll
OPN: otevrit

CLS: zavrit m m m

STP: zastavit

Priklad zobrazeni na LED displeji
» Nastaveni parametrt

Tlacitko A/ SET podrzte stisknuté 3 sekundy.

LED displej zobrazi nastaveni parametru « Al».

Tlacitky A / ¥ zvolte hlavni nastaveni a potvrdte stiskem tlagitka SET.
Zobrazeni podnastaveni (napriklad: parametr Al - podhodnota = 1)
Upravte hodnotu podnastaveni A/ W

Hodnotu podnastaveni potvrdte stiskem tlacitka SET

Pro zobrazeni a Upravu dalSich nastaveni stisknéte A/ VW

RF-LEARN < SET b

SWi1 SW3 SW4 SW5

SET
© o0 ©
SW5

SW3

SW4



8. Tabulka parametra

Nastaveni

Funkce

Parametr

_ A1-0 ReZim koncového spinace
Al Koncovy rezim Al-1 Casovy rezim (standardni nastaven)
Standardni rezim
A2-0 (standardni nastaveni)
A2 Provozni rezim A2-1 Rezim kondominia
A2-2 ReZim dovolené
S L A3-0 JednokFidla brana
A3 Dvoukfidla / jednokridla Dvoukrdia brana
bréna Ad-1 (standardni nastavent)
A4-0 Ovladaci skriri (standardni nastaventi)
A4 LED sméru Ad-1 Ramenovy otvira& brany
A5-0 Otevirénj dovnit¥
A5 Smér provozu (standard,m, n?stavenD
A5-1 Otevirani ven
C1/C2-0 Bez oblasti zpomaleni
C1/C2-1 Oblast zpomaleni 5 %
C1/C2-2 Oblast zpomaleni 10 %
C1/C2 C1 oblast zppr’nafleni pro C1/C2-3 Oblast zpomaleni 15%
otevirani ) C1/Co-4 Oblast zporpalenl 20 %
C2 oblast zpomaleni pro (standardni nastaveni)
zavirani C1/C2-5 Oblast zpomaleni 25 %
C1/C2-6 Oblast zpomaleni 30 %
C3/C4-0 Bez prodlevy
C3/C4-1 1 sekunda
C3/C4-2 2 sekundy (standardni nastaveni C3)
3e < orod C3/C4-3 3 sekundy (standardni nastaveni C4)
casova prodieva C3/C4-4 4 sekundy
C3/C3 y 9 tevreni o C3/C4-5 5 sekund
C4 ¢asové prodleva zavieni
C3/C4-6 6 sekund
C3/C4-7 10 sekund
C3/C4-8 15 sekund
C3/C4-9 20 sekund
C5 provozni ¢as motoru 1
C5/C6 6 prosggr::’t; ;’; ?T?(I)toru ) 0 - 99 sekund Standardni nastaveni 22 sekund
pro otevieni
C7 provozni ¢as motoru 1
C7/C8 c8 provpor;n?zz\;;e;lotoru 2 0 - 99 sekund Standardni nastaveni 24 sekund
pro zavieni
E1/E2-0 Zastaveni (E1 standardni nastaveni)
i E1/E2-1 Zpétny chod 1 sekundu
E1 reakce nf’_‘ pFek,r 95‘?”' Zpétny chod 2 sekundy (E2 standardni
E1/E2 proudu pfi otvewra[n ) E1/E2-2 nastaveni)
E2 reakce na prekrocent E1/E2-3 Zp&tny chod 3 sekundy
proudu pfi zavirani 4
E1/E2-4 Zpétny chod 4 sekundy
E1/E2-5 Zpétny chod aZ do konce

TMT
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Nastaveni Funkce ‘ Parametr Popis
E3-0 (standardni nastaveni)
E3-1 0,1 sekundy
Eas 2m&tneho chodu b E3-2 0,2 sekundy
E3 zpe zr::/ir%r:i odupr E3-3 0,3 sekundy
E3-4 0,4 sekundy
E3-5 0,5 sekundy
E3-6 0,6 sekundy
Cas ignorovani prekroceni E4-0 0.4 sekundy
E4 proudu pfi rozbéhu E4-1 0,5 sekundy
E4-2 (standardni nastaveni)
E5-0 20%
E5-1 30 %
E5-2 40 %
E5-3 50 %
ES Citlivost na prekroceni E5-4 60 %
proudu E5-5 70 %
E5-6 80 % (standardni nastaveni)
E5-7 90 %
E5-8 100 %
E6-0 100 %
E6-1 30 %
E6-2 40 %
E6-3 50 %
EG Sila E6-4 60 %
E6-5 70 %
E6-6 80 % (standardni nastaveni)
E6-7 90 %
E6-8 100 %
F1-0 Bez automatického zavirani
F1-1 3 sekundy
F1-2 10 sekund
Cas automatického F1-3 20 sekund
F1 Saviran F1-4 40 sekund
F1-5 60 sekund
F1-6 120 sekund
F1-7 180 sekund
F1-8 300 sekund
F2-0 0 sekund
F2-1 1 sekunda
F2-2 2 sekundy
F2 Rychlé zavieni F2:3 3 sekundy
F2-4 4 sekundy (standardni nastavent)
F2-5 6 sekund
F2-6 8 sekund
F2-7 10 sekund




Nastaveni Funkce Parametr
F3-0 10%
F3-1 20%
F3-2 30 %
F3-3 40 %
F3 Rezim pro p&si F3-4 50 %
F3-5 60 %
F3-6 70 %
F3-7 80 %
F3-8 90 %
F4-0 0 sekund (standardni nastaveni)
F4-1 1 sekunda
F4-2 2 sekundy
F4 Majak - predb&zné F4-3 3 sekundy
blikani F4-4 4 sekundy
F4-5 6 sekund
FA-6 8 sekund
FA-7 10 sekund
FS Rezim fotobunék Ph1 Viz prosim Logika bezpeénostniho zafizeni
F6 Rezim fotobunék Ph2 Viz prosim Logika bezpeénostniho zafizeni
F7-0 VYPNUTO (standardni nastavent)
F7 Zvukovy signél F7-1 ZAPNUTO
£8-0 Funkce VYPNUTA
(standardni nastaveni)
F8 Rezim uvolnéni zavory F8-1 Funkce zévory ZAPNUTA
Funkce zavory ZAPNUTA se zpétnym
F8-2 chodem 1 sekunda
F9-0 VYPNUTO (standardni nastavent)
FO-1 5 sekund
F9-2 10 sekund
F9-3 20 sekund
. L FO-4 30 sekund
FO Vjezdové svétlo o5 20 sokund
F9-6 60 sekund
FO-7 80 sekund
F9-8 100 sekund
F9-9 120 sekund
H1-0 Funkce VYPNUTA
Postupné (standardni nastaveni)
H1-1 Oteviit / Zastavit / Zavrit / Zastavit
H1-2 Otev¥it / Zastavit / Zavfit
H1-3 Funkce chodce
H1 Tlagitko A H1-4 Oteviit
H1-5 Zastavit
H1-6 Zaviit
H1-7 Svétlo
H1-8 Spina¢ automatického zavirani
H1-9 Spina¢ rezimu dovolené




Nastaveni Funkce Parametr

H2-0 Funkce \{YPNUTA
(standardni nastaveni)
H2-1 3 Postupné 5 _
Otevrit / Zastavit / Zavrit / Zastavit
H2-2 Otev¥it / Zastavit / Zaviit
H2-3 Funkce chodce
H2 Tlagitko B H2'4 Otevrit
H2-5 Zastavit
H2-6 Zaviit
H2-7 Svétlo
H2-8 Spina¢ automatického zavirani
H2-9 Spinag rezimu dovolené
H3-0 Funkce \{YPNUTA
(standardni nastaveni)
H3-1 3 Pos:tupné 3 _
Otevrit / Zastavit / Zavrit / Zastavit
H3-2 Otev¥it / Zastavit / Zaviit
H3-3 Funkce chodce
H3 Tlatitko C H3-4 Otevfit
H3-5 Zastavit
H3-6 Zaviit
H3-7 Svétlo
H3-8 Spina¢ automatického zavirani
H3-9 Spinac rezimu dovolené
H4-0 Funkce \{YPNUTA
(standardni nastaveni)
H4-1 3 Postupné 3 _
Otev¥it / Zastavit / Zaviit / Zastavit
H4-2 Otevrit / Zastavit / Zaviit
H4-3 Funkce chodce
H4 Tlacitko D H4-4 Oteviit
H4-5 Zastavit
H4-6 Zaviit
H4-7 Svétlo
H4-8 Spina¢ automatického zavirani
H4-9 Spina¢ rezimu dovolené
J1-0 Funkce \{YPNUTA
(standardni nastaveni)
J1-1 _ Dvoukridla brana _
Otev¥it / Zastavit / Zaviit / Zastavit
JednokFidla brana
J1-2 Otevfit /Zastavit / Zavfit / Zastavit
(standardni nastaveni)
J1-3 Funkce chodce
J1 Skey svorka 11-4 Otevrit
J1-5 Zastavit (NO)
J1-6 Zastavit (NC)
J1-7 Zaviit
J1-8 Svétlo
J1-9 Spina¢ automatického zavirani
J1-10 Spinag rezimu dovolené
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Nastaveni Funkce Parametr

12-0 Funkce VYPNUTA
(standardni nastaveni)
Dvoukfidla brana
J2-1 Otevrit / Zastavit / Zaviit / Zastavit
(standardni nastaveni)
12-2 JednokFidla brana
Otevf¥it / Zastavit / Zaviit / Zastavit
J2-3 Funkce chodce
J2 Dkey svork "
ey svorka J2-4 Otevrit
J2-5 Zastavit (NO)
J2-6 Zastavit (NC)
J2-7 Zaviit
J2-8 Svétlo
J2-9 Spina¢ automatického zavirani
J2-10 Spinac rezimu dovolené
13-0 Funkce VYPNUTA
(standardni nastaveni)
13-1 Dvoukfidla brana
Otevfit / Zastavit / Zaviit / Zastavit
13-2 JednokFidla brana
Otevfit / Zastavit / Zaviit / Zastavit
J3-3 Funkce chodce
J3 Svorka zastaveni 13-4 Oteviit
J3-5 Zastavit (NO)
J3-6 Zastavit (NC)
J3-7 Zaviit
J3-8 Svétlo
J3-9 Spina¢ automatického zavirani
J3-10 Spinac rezimu dovolené
J4-0 Funkce VYPNUTA
J4 SE svorka 44-1 - Stop
J4-2 Zpétny chod 2 sekundy
J4-3 Zpétny chod aZ do konce
Navrat na standardni Parametry se vrati na standardni
Ul nastaveni ul nastaveni
Parametry se vrati na standardni
N dardn nastaveni
uz2 avrat na stan daran u2 Smazat péarovani vsech dalkovych
nastaveni ovladacs
Smazat celou pamét uceni systému
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‘ Rezim kondominia

¢asu automatického

Tlacitko postupné | Tlacitko chodec PH2 PH1

Zcela otev¥it aznovu | Zadny efekt Pri sepnutém Ph2 se Pri sepnutém Phlse

7astavit uprostred nacist ¢as Odpo¢itavani [automatické zavirdni zastavi,|automatické zavirani zastavi,
P automatického  |automatického| dokud neni odstranéna dokud neni odstranéna
zavirani zavirani prekazka. prekazka.

. e Zé&dny efekt Pfi sepnutém Ph2 se Pfi sepnutém Ph1l se
. tovné nacteni L ] NN .
Bréna zcela Opétovne nacte Odpocitadvani |automatické zavirani zastavi,|automatické zavirani zastavi,

odstranéna prekazka.

oteviena - automatického| dokud neni odstranéna dokud neni odstranéna
zavreni o o | s N
zavirani prekazka. prekazka.
Oteviraci faze Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt
Uplné otevieni brany
Brana zcela a zahajeni N Se S
saviena Odpoél't.événl’ Z&dny efekt Zadny efekt Z&dny efekt
automatického
zavirani
Uplné otevieni brany PFi sepnutém Ph2 Zpetny
o chod az do zcela oteviené
a zahdjeni 5 oloh
Zaviraci faze odpocitavani Zadny efekt polony. Otevreni neni povoleno.
o Automatické zavirani se
automatického ; .
P zastavi, dokud neni
zavirani
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9. Nauceni systému

Otevrete viko a pripojte vodice.

Prijimac a vysila¢ namontujte do spravné polohy.

Zajistéte, aby mezi prijimacem a vysilacem nebyly Zadné prekazky.

Pro optimalni G¢innost musi byt prijimac a vysila¢ spravné nastaveny.

Zapnéte fotoburiky a zajistéte, aby LED kontrolky na prijimaci a vysilaci SVITILY.
e Pohyb dvouk¥idlé brany béhem postupu uéeni systému:

Motor 2 zavreni
Motor 1 zavreni
Motor 1 otevreni
Motor 2 otevreni
Motor 2 zavreni
Motor 1 zavFenl'

o
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e Pohyb dvoukridlé brany béhem postupu uéeni systému:

1. Motor zavieni
2. Motor otevreni
3. Motor zavreni
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V. Technicka data

Nazev modelu Armstrong 300 Armstrong 400
Maximalni délka brany 3 metry 4 metry
Maximélni hmotnost brany 300 kilogram 400 kilogramii

Napéti 230 VAC 230 VAC
Otacky motoru (ot/min) 1450 1450
Zdvih (mm) 300 400
Provozni cyklus 50 % 50 %
Rychlost bez zatéze (mm/s) 16 16
Proud bez zatéZe <10A <10A
Jmenovity proud <25A <25A
Hlu¢nost <55dB <55dB
Provozni teplota -20 °C+50 °C -20 °C+50 °C
Odolnost proti vodé IP44 IP44
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OtviraC oto€né brany

Armstrong

Stridavy motor 230 V
Jen pro doméci pouZziti



