Systém automatické zavory

Navod k instalaci a pouziti



Prachody s automatickymi zavorami nejsou uréene pro chodce

Systém otevirdni automatické zavory vyviji za provozu velkou silu. To mazZe vést k téZkym Grazdm
nebo usmrceni chodcd prochazejicich nevhodné v prostoru automatické zavory nebo v jejim okoli.
Pro chodce je nutno zfidit jiny, oddéleny prachod.

1. Pred zahajenim instalace a obsluhy nebo UdrZzby vypnéte elektrické napajeni.

2. Vyrobek musi byt uzemnény a elektrické napajeni musi byt vybavené jisticem svodovych
proudd.

3. Doporuéujeme pouZivat elektricky kabel typu <HAR> 0 minimalnim prarezu 2,0 mm?Z.
4. Neménte pavodni vnitini elektrické zapojeni.

5. Privypadku napéjeni vypnéte prosim nejdrive elektrické napajeni, pak oteviete dvere a
rucnim otacenim klikou motoru zavoru zcela otevrete.

6. Automatické ovladani (tlacitko, dalkovy ovladac atd.) uchovavejte mimo dosah déti.
Ovladaci systém musi byt instalovany ve vysce minimalné 1,5 m nad zemi.

7. Ovladace nebo tla¢itka pouZivejte, jen pokud zavoru jasné vidite.
8. Zaprovozu stroje nikdy neotevirejte dvere nebo kryt skriné.

9. Nedovolte détem, aby si hraly v prostoru zavory nebo v jejim okoli.

1. Technicka data

Elektrické napajeni AC220V +10 % 50 Hz /60 Hz
Pracovni teplota -20°Caz55°C

Vykon motor 120 W

Otacky motoru 1400 ot/min

Relativni vihkost <90 %

Max. délka ramena zavory 6m

Dosah dalkové ovladace <50m

Cas zvedani / sklapéni 5s

2. Mechanicka konstrukce



A. Smér ramena zavory: vpravo B. Smér ramena zavory: vlevo

1. Rameno zavory

2. PruZina zavory

3. Klika

4. Motor zavory

5. Spojovaci tahlo
6. Prevodovka

7. Sklopné rameno




3.Instalace

A. ZaFizeni namontujte na zem.

(Obr. 1)
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B. Namontujte rameno.

(Obr. 2)
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C. Nastavte svislou a vodorovnou polohu ramena zavory




Pri vypadku napajeni stisknéte kolecko ru¢niho odpojeni a otacejte jim ve sméru hodinovych ruci¢ek aZ na doraz.
Nyni je zavora v ruénim odpojeném reZimu a je mozno ji zvedat a sklapét rucné.

Po obnoveni napjeni stisknéte kolecko ruéniho odpojeni a otacejte jim pro sméru hodinovych rucicek az na doraz.
Nyni je zavora opét v normalnim provoznim rezimu.

Poznamka: vyvaZeni ramena nastavte pomoci pruziny.
Pruziny byly jiz nastaveny na vyvaZzeni ramena. Pokud je zapotiebi zménit délku ramena, je nutno
zménit nastaveni pruzin.

Rozmér pruZin v zavislosti na délce ramena

Délka ramena Pocet pruzin Rozmeér pruziny
<3m 1 1 x @4x440 mm
3-4m 1 1 x 5x440 mm
4-5m 1 1 x 6x440 mm
5-6 m 2 1 x @6x440 mm

1 x @5x440 mm

3. Programovani fidici desky

A. Technicka data:
Elektrické napéjeni: AC 220 V/50 Hz

Pohotovostni proud: <10 mA (AC 220 V)
Pamét dalkovych ovladacu: je mozno uloZit maximalné 30 dalkovych ovladaci



B. Pokyny ke svorkdm a tla¢itkim
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*1 Potenciometr pro nastaveni ¢asu automatického zavirani, nastavitelny ¢as automatického
zavirani 0-120 sekund.

*2 Potenciometr pro nastaveni ¢asu ochrany motoru. Nastavitelny ¢as 0-60 sekund.

*3 Svorkovnice pro koncovy spinac

*4 Kalibra¢ni tlacitko

*5 Tlacitko stop

*6 Tlacitko nahoru

*7 Tlacitko dold

*8 a 9 Svorka elektrického napajeni 220V / 110V

*10, 11 a 12 Svorky pro pripojeni kabelu motoru

*13 a 14 Svorky kondenzéatoru

*15, 16 a 17 Svorky alarmoveého svétla
(“Zelend” svorka pripojuje svétlo, svitici pri oteviené zavore, “cervend” svorka pripojuje svétlo svitici pri zaviené
zavore.)

*18 al19 Svorky pro blikajici svétlo

*20a 21, 12 V Napajeci svorka pro externi zarizeni

*22, 23 a 24 Svorky pro externi oteviraci zarizeni, jako je prijimac, tlacitko, ¢tecka karet atd.

*25 Svorka uzemnéni

*26 Svorka pro fotoburku



*27 Svorka pro smyckovy detektor
*28 Tlacitko uloZeni kédu

C. Ulozeni dalkového ovladace

Tlacitko “UloZeni kodu” stisknéte na 1 sekundu. Kontrolka uloZeni kddu zhasne. Pak stisknéte kterékoli tlacitko na
ovladadi, ktery chcete uloZit, dokud kontrolka uloZeni kddu neza¢ne blikat. Nyni je ovladac uloZeny v ridici desce. DalSi
ovladace je mozno ulozit stejnym zpasobem. Tak je mozno uloZit az 30 ovladacu.

Odstranéni dalkového ovladaée
Tlacitko uloZeni kodu podrzte stisknuté, dokud nezhasne kontrolka uloZeni kddu. Po 5 sekundéch kontrolka
4 krat blikne. UloZeny ovladac je tim odstranény.

D. Nastaveni funkce Fidici desky

POZNAMKA: jen pro prvni nastaveni Ghlu, pak se zavora zastavuje sama:
(Nastavte zavienou koncovou polohu 0 stupnt a potom nastavte otevienou
koncovou polohu 90 stupnti)
Postup nastaveni koncového spinace:

[ Zapnuti ]
[ Tlaitko “(4Y stisknéte asi na 5 sekund, dokud se nerozsviti modra kontrolka. }

[ Stisknéte tlagitko “DOLU” pro zahajeni nastaveni zaviené koncové polohy ramena. ]

koncové polohy zaviené zavory (0 stuprid).

\L NE

Zkontrolujte, zda sklopené rameno je v poloze 0O
stupnd.

L Stiskem tlacitka “NAHORU” nebo “DOLU” proved'te jemné nastaveni J 2

ANO

Stisknéte jednou tladitko “@> pro ulozeni koncové zaviené
polohy.

J

[ Stisknéte tlacitko “NAHORU” pro zahajeni nastavenl'}

oteviené koncové polohy ramena.




J

Stiskem tlacitka “NAHORU” nebo “DOLU” proved'te jemné
nastaveni koncové polohy oteviené zavory (90 stupndl).

Zkontrolujte, zda zvednuté rameno je v poloze 90]
stupnd. J

NE

\l/ANO
[Stisknéte jednou tlacitko “@ pro uloZeni koncové oteviené polohy.]

[ Stisknéte tlacitko STOP pro opusténi rezimu ]

[ HOTOVO ]

POZNAMKA: pokud v rezimu nastaveni Ghlu neprovedete Zadnou akci po dobu 5 sekund, ¥idici deska rezim nastaveni
automaticky ukonci.

E. Bezpecnostni zafizeni (volitelné)

E1l. Fotoburika

Pokud fotoburika detekuje predméty nebo osoby pfi zavirajici se zavore, zavora se okamZité otevre. 2 sekundy po
dosaZeni oteviené polohy se zavora automaticky zavie. Pokud signél fotoburiky pretrvava i pri oteviené zavore,
z&vora se automaticky zavre 2 sekundy po ukonceni signalu fotoburiky.
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E2. Smyckovy detektor

Pokud se pfi zavirajici se zavore objevi signél smyckového detektoru, zavora se okamZité znovu otevre. Pokud je
nastaveno automatické zavirani systému, zavora se automaticky zavie po dosazeni koncové oteviené polohy a
uplynuti nastaveného ¢asu automatického zavreni.

Smy¢é
ka

Smyckovy detektor |, N

5. Odstranovani zavad

Zavada

Moznd pricina

Odstranéni

Motor se to¢i, ale
rameno se

nepohybuje.

1.Zkontrolujte spravné zapojeni motoru.

2.Zkontrolujte pripojeni koncovych

spinaca.

3.Zkontrolujte pripojeni kondenzatoru.

1. Zkontrolujte neporusenost zapojeni

motoru.
2.Zkontrolujte pripojeni koncovych spinaca.

3. Pripojte zapojeni dvou kondenzatoru se

zapojenim motoru pro zvedani a skldpéni.

Rameno pri sklapéni

silné vibruje.

1. VyvéZeni pruZinami neni dokonalé.
2.Srouby ramena jsou povolené.

3. Skrir zavory neni dobre upevnéna.

1. Vymeénte pruZinu podle sezhamu pruZin a

provedte jeji co nejlepsi setizeni.
2. Utdhnéte Srouby ramena.

3. Utdhnéte upevnovaci Srouby skiiné zavory.

Rameno zavory se
pti sklapéni zastavi

uprostred.

1.Koncova poloha nebyla spravné
nastavena.

2.Sila pruZiny neni spravna.

1. Zkontrolujte elektrické zapojeni
koncového spinace, opravte ho a
seridte koncovy spinac.

2. Pruzinu vymérnte nebo nastavte predpéti.




Bezpecnostni zafizeni

nefunguje.

Smyckovy detektor a fotoburika je

poskozena nebo neni spravné zapojena.

Vymeérite smyckovy detektor a fotoburku.
Pak provedte spravné zapojeni podle

schématu.

Rameno zavory neni
ve svislé nebo
vodorovné poloze
pfi otevieni nebo

zavreni.

Nespravné nastavené koncoveé spinace.

Rameno nastavte do svislé nebo vodorovné
polohy. Pak nastavte koncovy dotek zavory do
stredu fotoelektrického koncového spinace
tak, aby pri detekci svitila kontrolka. Rameno
se sklapi pti sviticim cerveném svétle a zveda

pfi sviticim zeleném svétle.




