Pozor

Tento navod je nutno si pfed zahdjenim
instalace kompletné precist.



1. Pi‘ehled

Toto zafizeni je jednim z automatickych otviract brany, uvedenych na trh nasi firmou, vyuzivajicich novou
konstrukci a integrovany fidici systém. Na§ novy otvira¢ posuvné brany ma mnozstvi vlastnosti jako: nizkou
hlu¢nost, nizkou hmotnost, silny rozbéhovy moment, trvanlivost, spolehlivost, kompaktni rozméry a stylovy
vzhled. Motor je schopny kratkodobé fungovat s nizkym napétim. Ridici deska je vybavena ochranou proti
pretizeni. Pokud dojde k vypadku napajeni, je mozno motorovy pohon odpojit pomoci spojky. Pouzitim
specidlniho klice muze uzivatel odpojit spojku a umoznit tak rucni otevirdni nebo zavirani brany. S pouzitim
volitelnych infracervenych fotobunék se brana pii detekci prekazky automaticky zastavi a opét otevie.

2.Vzhled a rozméry
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Obr. 1

3. Podrobné informace o sadé

3.1.
. Provozni teplota motoru: -25°C ~ +55°C

. Provozni vlhkost: <85 %

. Elektrické napajeni: 220 VACE10% /110 VACE10 %
. Napéti motoru: 24 VDC

. Jmenovity vykon : 200 W

. Modul vystupniho pastorku: ~ M=4

. Pocet zubii vystupniho pastorku: Z=16

. Rychlost otevirani (zavirani): v =15 m/min

. Jmenovité otacky: 1400 ot/min
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Technicka data

10. Maximalni sila: 1100 N

11. Maximalni nosnost: 400 kg

12. Cista hmotnost: 8 kg

13.Dosah dalkové ovladace: < 50 metru
14.Zabaleni: ve standardnim kartonu
15. Stupen kryti: B

50 Hz/60 Hz



3.2. Vlastnosti:
1.Konstrukce integrované mechanické ¢asti a elektronické ¢asti se zabudovanym ovladacim panelem, bez nutnosti
externich ovladacich prvkd.
2.DC motor, moznost instalace transformatoru a zalozniho akumulatoru uvnitf.

3.Plynuly start a plynulé zastaveni umoznuje zabranéni nékterym nehodam, vznikajicim v dtsledku prudkého
startu nebo zastaveni.

4. Pti vypadku napajeni odpojte spojku pomoci klice inbus a branu oteviete ru¢né.
5.Automatické zastaveni a opétovné otevieni brany pii najeti na prekazku.

6.Cas automatického zavirani je mozno nastavit v rozsahu asi 3 az 120 sekund.

7. Je k dispozici rezim pro chodce

4. Instalace mechanickych casti

4.1 Instalace motoru

1.V zévislosti na montdznim rozméru motoru a montazni vysSce hiebenli po stanoveni montazni polohy
zakladni desky motoru. Motor instalujte do fadné polohy a pak zafixujte, aby motor mohl otevirat branu pfi
normalnim provozu.

2.Pokud byl na branu namontovany ozubeny hieben, je mozno upevnit motor na zdkladni desku. Pomoci klice
inbus nastavte spojku do vypnuté polohy, nastavte ozubeny pastorek motoru do spravné polohy proti
ozubenému hiebenu a urcete tak polohu zdkladni desky. Pak motor sejméte a upevnéte zakladni desku.

4.2 Instalace otvirace brany

1.Otvira¢ posuvné brany polozte na zdkladni desku a upevnéte ho k zakladni desce pomoci vhodnych Sroubti
se Sestihrannou hlavou.

2. Vysroubujte upeviiovaci Srouby krytu motoru a kryt motoru sejméte. Podle schématu elektrického zapojeni
pripojte napajeci kabel po nastaveni jeho vhodné polohy. Pak nasad’te zpét kryt a upevnéte ho Srouby.

4.3 Instalace ozubenych hiebeni

1. Po instalaci motoru namontujte ozubené hiebeny zuby dold, pak na motor nasad’'te pastorek. Nakonec

upevnéte Srouby. Branou pohybujte rukou. Brana se musi pohybovat plynule a bez problémi. Po kontrole

upevnéte ozubené hiebeny.

2. Ozubeny hieben je obvykle tvofeny vice dily. Pro zabranéni vibracim nebo zasekavani brany je nutno

upravit polohu hiebene a viili spoje. Postupujte podle obr. 3 s malymi korekcemi hiebene po spojeni hiebene 1
a htebene 2. Pak oba hiebeny definitivné upevnéte.

\ Hreben 1 \M

\ Korekce hiebene

Obr. 2

4.4 Instalace koncového magnetu

K otviraci jsou pfiloZzené 2 koncové magnety. Pamatujte na to, Ze se jedna o levy a pravy magnet. Na kazdy
konec ozubeného hiebene je nutno namontovat jeden magnet. Viz obr. 4

Pro namontovani magnetu do spravné polohy odpojte spojku brany a stisknéte tlacitko ‘CLOSE’ - zavtit na
dalkovém ovladaci, motor se rozbéhne, ale nebude pohanét branu. Branu zaviete rucné a nastavte koncovy
magnet tak, aby byl v kontaktu s pfepinatem a vypinal motor v poZzadované poloze brany. Pro nastaveni koncové
polohy brany v otevieném stavu stisknéte tlacitko ‘OPEN’ - oteviit, ruéné nastavte branu do oteviené polohy a
pak nastavte druhy koncovy magnet do kontaktu s pfepina¢em a vypnéte motor.

Pokud jste spokojeni s nastavenim koncovych magnetd, utdhnéte Srouby pro upevnéni koncovych magnett k
ozubenému hiebeni, spojte spojku a pomoci dalkového ovladace zkontrolujte, zda se brana pii otevirdni a
zavirani zastavuje v pozadovanych polohach. Podle potieby upravte polohu koncovych magneti.



Obr. 3
4.5 Funkce spojky
Pti rozpojené spojce muzete branou pohybovat ruéné€. Pfi sepnuté spojce se brana otevira a zavira pomoci

elektrického motoru. Pfi najeti na koncovy doraz se automaticky zastavi.

Zasunite kli¢ a otoéte o 90 stupnli ve sméru
hodinovych rugicek.
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Otocenim o 90 stupriti se provede odpojeni
pohonu brany.

Obr. 4
.6 Instalace infracervenych snimacii (fotobuné€k).
Odsroubujte upeviiovaci Srouby na motoru a sejméte kryt motoru.
Signalové vedeni a napdjeci vedeni protahnéte zvenku dovniti a pak ptipojte podle schématu

elektrického zapojeni.
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Zakladni desku upevnéte pomoci upeviiovacich Sroubii.
. Zavfete kryt motoru a upevnéte pomoci Sroubt.
. Podle potieby nastavte vysku vysilace a ptijimace.
. Po instalaci proved’te test a nastaveni fotobuné€k pro zajisténi normélniho provozu.
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Obr. 5
. Pfehled vlastnosti

. Elektrické napéjeni: AC 24 V; uréené pro piipojeni externiho 24 V akumulétoru a nabijecky akumulatoru.

. Rozsah pouziti: pro stejnosmérny motor posuvné brany.

. Ovladac: uzivatelsky rolujici kod s maximalni kapacitou 30 ovladaci.

. Motor: stejnosmérny motor 24 V.

. Vlastnosti: funkce koncového dorazu; funkce odporu, nastavitelna citlivost na odpor, vysoka a nizké rychlost;

nastavitelnd vysoka rychlost; ¢as automatické ochrany motoru 60 s; voliteln€ je mozno zapnout/vypnout funkci
automatického zavirdni; nastavitelny cas automatického zavirdni; ovladaci panel s jednotlacitkovym
ovladdnim; moZnost piipojeni fotobunck, pokud fotobunika pfi zavirani brany detekuje piekazku, brana se
zastavi a znovu otevie; otevirani brany kartou.

Odpovidajici dalkové ovladace: JJ-RC-SM12G-15D, JJ-RC-SM01G-15D



6. Programovani ridici desky
6.1 Parametry
1. Elektrické napajeni desky: AC 24 V, moznost pfipojeni 24 V zalozniho akumulatoru, vystup 24 V pro externi zafizeni
2. Pouziti pro stejnosmérny motor posuvné brany
3. Ovladac: ovladac s rolujicim kodem Giant, podpora pro maximalné 120 kusi ovladaca
4. Stejnosmérny motor 24 V
5. Vlastnosti: digitalni displej; koncové spinace; nastavitelna citlivost na odpor; nastavitelna rychlost motoru; nastavitelny cas
vysoké rychlosti motoru; ¢as ochrany motoru 60 s; funkce automatického zavirani; nastavitelny ¢as automatického zavirani;
jednotlacitkovy ovladaci rezim desky; infracervena detekce piekazek; infraéervené zavirani brany; rezim pro chodce; vystup

alarmového svétla; ovladani kartou.

6.2. Schéma instalace elektrickych dili
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1.Svorka ANT: pfipojeni antény

2.Svorka PED: pro pfipojeni externich zatfizeni pro ovladani otevirani pro chodce. Brana se otevie ¢astecné.
3.Infrared 2: pro pfipojeni fotobunky. Pokud neni detekovany infracerveny signal po 2 s se brana automaticky
zavie a pii najeti na prekdzku se zase otevre.
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Obr. 7
Svorku @ pripojte ke “COM* fotobuiiky RX.
Svorku @) ptipojte k “OUT* fotobuiiky RX.
Svorka 10 a (@D slouzi k elektrickému napajeni externich zafizeni.
Svorku (0 proto pfipojte na “+* fotobuiiky RX a TX.
Svorku (D pfipojte na “-* fotobuiiky RX a TX.

4. Infrared 1: slouZzi k pfipojeni fotobunky. Pokud brana pti zavirdni detekuje prekazku, zastavi se a znovu otevre.
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Obr. 8

Svorku @ pfipojte ke “COM* fotobuiiky RX.

Svorku @ pripojte k “OUT* fotobuiiky RX.

Svorka 10 a (@D slouzi k elektrickému napajeni externich zafizeni.

Svorku (100 proto pfipojte na “+* fotobunky RX a TX.

Svorku (D ptipojte na “-  fotobuiiky RX a TX.

5.SWIPE CARD: pro piipojeni systému magnetickych karet (nizké napéti) naptiklad: kabelova klavesnice.
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Obr. 9
Piiklad kabelové klavesnice

Svorku ® a (@ pripojte ke kabelové klavesnici.
Svorka 10 a @D slouzi k elektrickému napéjeni kabelové klavesnice.

6.Svorka START: tlacitko pro jednotlacitkové ovladani, slouZici k cyklickému ovladani brany v reZzimu
“otevtit-zaviit-stop-otevtit-zaviit”. (Poznamka: dlouhy stisk tlacitka slouZzi k ovladani jiné funkce).
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Obr. 9

Piiklad tlagitka:

Svorku ® a (@ pfipojte k tlagitku.
Svorka @0 a (D slouzi k elektrickému napéjeni tlaitka.



7.svorka COM: slouzi k ptipojeni svorky COM nebo GND.

8 a 9 svorka Lamp: slouZi k pfipojeni blikajiciho svétla. Svétlo svitici pii pohybu brany.
Vystupni napéti je DC 24 V.
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Obr. 11
Svorka ® a @ slouzi k piipojeni blikajiciho svétla.
10 a 11. Svorka +24 VAC: DC 24 V na desce slouzi k napéjeni externich infraervenych zatizeni.
12 a 13. Svorka UPS:
A. slouzi k pfipojeni zalozniho akumulatoru, ktery je mozno nabijet elektrickym napajenim. Nabijeci proud je
20-50 mA. Akumuldtor zajiStuje napéjeni automaticky pifi vypadku elektrické sité. Pfi napajeni desky z
akumulétoru je pohotovostni proud 20 mA a pfi chodu motoru asi 5-10 A.
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Obr. 12

Ridici deska EG-32 akceptuje napajeni z akumulatoru 24 VDC. Proto je nutno zapojit dva 12 V
akumulétory do série.
Nejdrtive pfipojte “+” pol akumulatoru 1 k “-” p6lu akumulatoru 2.
Pak ptipojte “-” pol akumulatoru 1 ke svorce (3
“+ pol akumulatoru 2 piipojte ke svorce (2
B.Funkce se solarnim systémem. Postupujte podle schématu.
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Solar panel Obr. 13
a.Dva 12 V akumulatory spojte do série pro vytvoreni 24 V akumulatoru.



b.K 24 V akumulatoru pfipojte solarni nabijecku.
c.Akumulétor pfipojte ke svorce (12) a (13 Fidici desky UPS.
d. Solarni panel pfipojte k solarni nabijecce.

Svorka motoru 15 a 16: slouzi k pfipojeni motoru 24 VDC.
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Obr. 14

Svorka @9 a (0 slouzi k ptipojeni kabelu motoru.

Prosim pozor: naSe vyrobni nastaveni je urc¢eno k instalaci motoru na pravou stranu brany! Pokud
chcete motor instalovat na levou stranu brany, musite zaménit pFipojeni svorky (5 a () k motoru.

Svorka 24 V 17 a 18: slouzi k pfipojeni transformatoru 24 VAC.
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Obr. 15

Na svorku () ptipojte jeden Zluty vodi¢ transformatoru.
Na svorku (8 pfipojte druhy Zluty vodi¢ transforméatoru.
Dva cervené vodice transformatoru slouzi k ptipojeni k napajeni 220 V.

6.3. Funk¢ni test
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Obr. 16
Stavova kontrolka LED| Po zapnuti napajeni ovladaciho panelu se rozsviti stavova LED kontrolka.

Pokyn k otevieni -
zavieni brany.

Svitici modra LED kontrolka znamena otevirani brany. Svitici cervena LED
kontrolka znamend zavirani brany.

Ovladace

Format koédovani: naS vlastni uzivatelsky rolujici kod. Tti tlacitka na
dalkovém ovladaci slouzi k ovladani otevirdni, zavirani a zastaveni brany.
Jednotlacitkovy ovladaci reZzim slouZi k ovladani brany v rezimu “oteviit-
stop-zaviit-oteviit”. Maximalni kapacita paméti ovladaciho panelu: 120
dalkovych ovladact.

Da se upravit pro pouziti dalkového ovladace EV1527 (lepsi se tfemi
ovladacimi tlacitky).

Ulozeni kddu

Tlacitko u€eni stisknéte minimalné na 1 sekundu a potom uvolnéte. LED
kontrolka zhasne. Nyni stisknéte tlacitko dalkového ovladace. Kdyz LED
kontrolka 4 krat blikne, uloZeni dalkového ovladace do ovladaciho panelu
probéhlo uspésné. Pokud fizeni neobdrzi zadny signal z dalkového
ovladace do 5 sekund, LED kontrolka se rozsviti a ucici rezim se ukon¢i.

Smazani kdédu

Ucici tlacitko podrzte stisknuté minimalné€ 5 sekund (LED kontrolka
behem toho zhasne). LED kontrolka se rozsviti pro indikaci GspéSného
odstranéni kodu.

Kopie ovladace
(ovladac s rolujicim
koédem Giant)

Kopirovani ovladace nevyzaduje ukladdani, d4 se s otviratem brany pouzit
pfimo. Pfi prvnim pouZiti kopie dalkového ovladace je nutno dlouze
stisknout tla¢itko na dalkovém ovladaci asi na 5 sekund, dokud se na
digitalnim displeji nezobrazi ¢islo dalkového ovladace. Pak se dvakrat
rozsviti kontrolka a ozve se pipnuti. Sparovani probéhlo tispésné.
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Jednotlacitkovy ovladaci
rezim: START

Nastaveni jednotlacitkového ovladaciho rezimu na digitalnim displeji - “0”
znamena ukonceni jednotla¢itkového ovladaciho rezimu, “1” znamena zahajeni
jednotlac¢itkového ovladaciho rezimu.

Po ukonceni jednotlacitkového ovladaciho rezimu slouzi tfi tlacitka dalkového
ovladace oddélené k “otevirani-zastaveni-zavirani”.

Po zahijeni jednotlacitkového ovladaciho rezimu slouzi jedno tlacitko dalkového
ovladace k cyklickému otevirani-zastaveni-zavirani”.

Rezim pro chodce PED

Pomoci digitalniho displeje nastavte volitelny ¢as PED v rozsahu “0-20 s”, “0”
znamena zruseni rezimu pro chodce.

Otevieni brany v rezimu pro chodce se provede tlacitkem 4 nebo PED na dalkovém
ovladaci.

Inteligentni systém
zmény rychlosti
MOTO

Motor ma vysokou rychlost, nizkou rychlost, plynulé zastaveni.

Cas chodu vysokou rychlosti je moZno nastavit pomoci digitalniho displeje.

P3 nastaveno na 1: aktivace funkce vysoké rychlosti, motor béZi plnou vysokou

rychlosti

P3 nastaveno na 0: systém automaticky nastavi ¢as chodu vysokou rychlosti potom
co uZivatel nastavi ¢as plynulého zastaveni PA a PB a po automatickém nauceni
drihy pohybu.

Cas plynulého startu je moZno nastavit na 0-1 s.

Funkce koncovych
dorazl a prekazky

Koncovy doraz: bézici motor se zastavi po dosazeni koncového dorazu v oteviené
a zaviené poloze.

Najeti na prekazku: pokud brana pfi otevirani najede na prekazku, zastavi se.
Pokud bréana pfi zavirani najede na prekazku, zastavi se a pak se znovu otevte.
Citlivost na pfekazku je mozno nastavit na digitalnim displeji.

Automatické zavirani

Funkce automatického zavirani je aktivovana jen po aktivaci koncového spinace
oteviené polohy. Cas automatického zavirani je nastavitelny na digitalnim displeji
v rozsahu 0-99 sekund.

Existuji tfi druhy automatického zavirani: 1. automatické zavieni brany piti

otvira¢i brany pfti pouziti normalniho dalkového ovladace

2. automatické zavieni pfi pouziti magnetické karty 3. automatické zavieni

brany v rezimu pro chodce.

Kdyz se zahaji odpocitavani casu automatického zavirani, kontrolka blika jednou za
sekundu.

INFRACERVENY
rezim 1

(infracervena detekce
prekazky)

Pii zavirani brany motor ptijme INFRACERVENY signal v rezimu 1. Brana se
zastavi a opét otevie. Po 2 sekundové prodleve se automaticky zavie. Automatické
zavieni pfi tom neni fizeno ¢asem automatického zavirani.

Pii otevirani brany neni INFRACERVENY rezim 1 aktivni.

INFRACERVENY
rezim 2

( zavirani brany v
infraCerveném rezimu )

Kdyz je brana oteviend, zacne se zavirat 2 sekundy pro prichodu infracervené
detekované osoby nebo vozidla. Pokud pfi zavirani brany je detekovan
infraCerveny signal, brana se otevie a znovu se zavie 2 sekundy po ukonceni
detekce infracerveného signalu.

Vystup alarmového svétla

Pomoci digitalniho displeje je mozno nastavit rezim vystupu alarmového svétla,
vyrobni nastavent je 0.

0 znamena, ze svorka svétla DC 24 V se vypne 30 sekund po Gplném zavieni brany.
1 znamena, ze svétlo sviti pti pohybujici se brané, svétlo zhasne pti zaviené brané.

Ochrana motoru

Pokud motor bézi nepretrzité déle nez 60 sekund, zastavi se pro ochranu proti
prehiati.

6.4. Nastaveni digitalniho displeje

Poznamka: otevi‘eni menu nastaveni a ukladani kédu je moZné jen pii brané v zastaveném stavu a

neprobihajicim odpoditavani automatického zavirani.
Tlac¢itko [FUN] podrzte stisknuté, dokud se na digitalnim displeji nezobrazi PO. Nyni se otevie menu

nastaveni. Pomoci [INC+] [DEC-] mlzete zvySovat nebo snizovat sériové Cislo nebo numerickou hodnotu.
Po spravném nastaveni dat ulozte data stiskem tlacitka [FUN]. Po akustickém signalu je uloZeni uspésné.

Po dokonceni nastaveni v menu stisknéte tlacitko [LRN] pro opusténi menu nastaveni a zavieni displeje.



Cislo Rozsah Vyrobni nastaveni | Zobrazeni na displeji
PO Cas plynulého startu 0~1s 1s 0: deaktivace plynulého startu
Pl Citlivost na piekazku | Uroveti 0~20 Uroveti 8 M LOW
pri nizké rychlosti PRETIZENI
P2 Citlivost na prekdzku | Uroveti 0~20 Uroveti 10 M HI
pii vysoké rychlosti PRETIZENI
P3 Cas chodu vysokou Uroveii 0~1 0 (zavieno) 1: aktivace rezimu vysoké
rychlosti rychlosti, PA,PB nastaveni
nespravné pokud nastavena
hodnota P3 je 1
P4 Cas automatického 0~99 s 10s CARD-CLOSE
zavieni po pouZiti AUTO CLOSE
¢tecky karet k otevieni
brany
P5 Cas automatického 0~99 s 10s
zavirani v rezimu pro
chodce
P6 Automatické zavirani | 0~99 s 0 (zavieni) AUTO CLOSE
P7 Cas otevieni brany v 0~20s 5s PED
rezimu pro chodce
P8 Jednotlacitkovy rezim | 0~1 0 (zavieni) ONE KEY
(tlacitko 4)
P9 Rizeni vystupu 0~1 0 (zavteni) ALARM
alarmového svétla
PA Cas nizké rychlosti pti | 0~5 s 2s
otevirani brany
PB Cas nizké rychlosti pti | 0~5 s 2s
zavirani brany
PC RESET RESET

6.5. Nauceni automatického pohybu

Poznamka: pfed nau¢enim automatického pohybu musi byt brana vzdy v koncové zaviené poloze (indikator
koncového spinace zavieni je vypnuty). Jakékoli preruseni béhem procesu automatického uceni pohybu vede k
zavade.

Postup: branu nastavte do koncové zaviené polohy a tla¢itko “FUNC” stisknéte 5 krat. Ozve se dlouhé
pipnuti a motor provede kompletni cyklus otevieni a zavieni. BEhem procesu uceni automatického pohybu se
na digitalnim displeji zobrazuje provozni ¢as kompletniho provozniho cyklu a po dojeti brany do zaviené
polohy se ozve dalsi pipnuti. Displej zhasne. Deska automaticky nastavi provozni Cas pii vysoké rychlosti a
nizké rychlosti na zéklad¢ toho, jaky Cas jste nastavili pro nizkou rychlost v PA a PB. Pokud instalace
konkrétni brany vede k chyb¢ ¢asu, upravte nastaveni PA a PB.

Pokud nastaveny ¢as PA a PB je zna¢n¢ odlisny od skutecného ¢asu chodu, opakujte prosim ptedchozi
krok uceni.

Pokud nauceny cas v ur¢itém sméru je kratsi nez 3 s nebo pokud je rozdil mezi nau¢enymi ¢asy v
jednotlivych smérech vétsi nez 5 s, postup automatického uceni pohybu je netispésny.

POZNAMKA: pii spravné funkci motoru sviti modra LED pfi otevirani zdvory a ¢ervena LED pfi zavirani
zévory. Funkce magnetickych karet, infratervené¢ho ovladace, PED rezimu a dal$i funguji jen pfi spravné
smérové funkci zavory.
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