Ridici jednotka EGA-18
Pokyny Kk Fidici desce

Technicka data:

1. Napéjeni ovladaciho panelu: AC 19,6-21,6 V DC 24-28 V

2. Zalozni akumulator: 12 V olovény akumuléator 2 x

3. Pouziti: pro 24 V DC otvirace dvoukfidlych nebo jednokfidlych bran
4. Kodér pro vysilag: vlastni plovouci kéd vyrobce

5. Povoleny pocet ovladacu: az 128 kusu

XHouse IOT

Model: SG-WIFIBLE
Date: 11/2024
Version:V2.0.5

1D:62003951

1.Bat 1 a 2: pfipojte 2 kusy olovéného akumulétoru 12 V.

2.MOTOR 1: sekundarni kfidlo, zavira prvni a otevira posledni. K této svorce se pfipojuje 1.
Cerveny vodi¢ (pocitano zleva doprava).

3.MOTOR 2 (Main): primarni kfidlo, otevira prvni a zavira posledni. K této svorce se pfipojuje 1.
modry vodi¢ (pocitano zleva doprava).

POZNAMKA! Pokud mate jen jednokfidlou branu, je moZno pfipojit motor jen ke svorce motoru 2 (Main).
4. Ant: pfipojeni antény.

5.COM: slouZi k pfipojeni COM nebo GND.

6.Card: slouZzi k pfipojeni externich zafizeni, ovladajicich branu.

7.2 SIDE: slouZi k pfipojeni externich zafizeni, ovladajicich dvoukfidlou branu.

8.1 SIDE: slouzi k pfipojeni externich zafizeni, ovladajicich jednokfidlou branu.

9.COM: slouZi k pfipojeni COM nebo GND.

10. Ph: infraCervend svorka pro pfipojeni snimace fotoburiky.
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11.VCC: vystup slouzici k pfipojeni snimace fotobunky a jinych zafizeni, kontinualni vystupni

proud <=0,5 A.

12. Lock -: slouZi k pfipojeni ,uzemnéni“ zamku.

13. Lock +: slouZi k pFipojeni elektrického zamku.

14.Lamp -: slouZi k pfipojeni - svorky blikajiciho svétla.

15.Lamp +: slouZi k pfipojeni + svorky blikajiciho svétla.

16.Vykon: slouZi k pfipojeni AC transformatoru nebo solarniho panelu DC 24 V.

17.ON: hlavni spinac

18.Menu: digitalni displej slouzici k zobrazeni nastavenych dat.

19.Touch: slouZi k pfipojeni tlacitka a jinych zafizeni.

20.USB: slouZi k pfipojeni USB zafizeni pro aktualizaci softwaru.

21.DEC/SMART: slouzi ke sniZzeni nastavené hodnoty dat nebo k obsluze modulu smart.

22.FUN: slouzi k zadavani nastaveni menu a potvrzovani dat.

23.INC/Start: slouzi ke zvySeni nastavené hodnoty dat nebo k obsluze v jednotlacitkovém ovladacim
rezimu.

24.Learn: slouzi k programovéni / odebrani dalkového ovladace.

» Dalkovy ovladaé

Kazdy dalkovy ovladac je vybaven 4 tlaCitky, ktera je mozno nezavisle nastavit pro rizné provozni
rezimy pomoci menu digitalniho displeje L1, L2, L3 a L4.

0: Zadna funkce

1: Dvoukfidla brana Otevfit - Zastavit - Zaviit...

2: Jednokfidla brana Otevfit - Zastavit - Zavfit...

3: Vypnuti automatického zavirani dalkovym ovladacem

4: Jen otevieni

Naprogramovani nového dalkového ovliadace:

e Tlacgitko u€eni Learn na fidici desce stisknéte asi na 1 sekundu. Ozve se kratké pipnuti. Na digitalnim
displeji se zobrazi €islo dalkového ovladace, coZz znamend, Ze programovani bylo uspésné.

e Pokud po stisku tlaitka Learn deska nepfijme signal nového ovladace do 8 sekund, LED

kontrolka se rozsviti a programovaci rezim se ukongi.

e Poznamka: vzhledem k tomu, Ze digitalni displej muze zobrazit jen dva znaky, pfi uloZeni vice nez

99 déalkovych ovladacu se od 100. dalkového ovladace na displeji zobrazuje A jako indikace 100
uloZenych ovladacl. Proto se pfi 100. ovladaci zobrazi AO, pfi 101. Al. Pokud je v Fidici jednotce jiz
uloZeno 109 dalkovych ovladacu, zobrazi se na displeji pfi uloZeni 110. dalkového ovladace

pismeno b. 110. dalkovy ovlada¢ se tak zobrazi jako b0. A 120 dalkovy ovlada¢ se zobrazi jako CO.

e Maximalni kapacita: 128 dalkovych ovladacl. Pokud LED displej zobrazi “-” a bzu€ak 5 krat pipne,
znamena to, Ze fidici jednotka neni schopna pfijmout dalSi dalkové ovladace.

Smazani dalkového ovladace:

e Tlacgitko u€eni podrzte stisknuté asi 6 sekund. KdyZ se ozve dlouhé pipnuti, uvolnéte tlacitko. Na
digitalnim displeji se zobrazi 00, coZ znamend, Ze vSechny dalkové ovladace byly Uspésné
odstranény.
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» Schéma elektrického zapojeni fidici desky
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PFipojeni k ovladacimu zafizeni dvoukf¥idlé brany
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Svorka (7)2SIDE a (5)COM slouZi k pfipojeni tla¢itka pro ovladani dvoukfidlych bran.
Pfi pfipojeni jiného ovladaciho zafizeni pfipojte prosim svorku @D a (9 pro zajisténi elektrického

napajeni.
Pripojeni éte€ky karet
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Svorka (DVCC a (9COM slouzi k elektrickému napajeni étecky karet.
Svorka (6)CARD a (5)COM slouzi k pfipojeni ¢te¢ky karet pro ovladani dvoukfidlych bran.

Pripojeni bezpe€nostni optické zavory
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Svorka @D VCC a (99 COM slouzi k elektrickému napajeni snimace bezpeénostni optické zavory.
Na svorku () VCC pfipojte “+” snimac¢e bezpeénostni optické zavory RX a TX .

Na svorku (9 COM pripojte “-” snimace bezpecénostni optické zavory RX a TX.

Na svorku Ph pfipojte svorku “OUT” bezpecnostni optické zavory.

Na svorku (5) COM pripojte “COM” snimace optické zavory.

Pripojeni systému blikajiciho svétla
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Svorka 9 (3 + /- slouzi k pfipojeni blikajiciho svétla.

Pripojeni elektrického zamku
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Svorka 42 LOCK - slouZzi k pfipojeni modrého vodice elektrického zamku.
Svorka @3 LOCK + slouZi k pfipojeni ¢erveného vodice elektrického zamku.
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* Funkéni popis

Fidici desky

Funkce

Stav

Zapnuti

Na digitalnim displeji se zobrazi EGA-18 00-U xx a ozve se pipnuti. Pokud se rozsviti
LED, znamena to, Ze systém funguje spravneé.

Automatické naugeni
pohybu

Nov¢ instalovany motor musi nejdiive provést automatické nauceni pohybu pied

norméalnim ptifazenim vysokych a nizkych rychlosti.

Po dokonceni automatického nauceni pohybu motor brany automaticky ptiradi vysokou

a nizkou rychlost. Vysokou a nizkou rychlost pro otevirani a zavirani je mozno nastavit

pomoci menu digitalniho displeje.

1. Pied zahajenim automatickeho nauceni pohybu musi byt brana zcela zaviena.

2. Oteviete menu, zvolte Pr, zadejte 5 a potvrd'te pro zahajeni automatického nauceni
pohybu.

Pozndmka: automatické nauceni pohybu se provede nizkou rychlosti, zadanou v

menu digitalniho displeje; port nebo dalkovy ovlada¢ neni moZzno pouZzit béhem

postupu uceni, jinak se automatické uceni pohybu ukonci.

Pokud je Pr nastaveno na 10, miaZete také zahdjit automatické u¢eni pohybu, ale v

tomto piipadé bude provedeno vysokou rychlosti, zadanou v menu.

Doporucuje se zvolit 5 pro volbu nizké rychlosti pro nauceni pohybu. Pokud po

provedeni automatického nauceni pohybu zjistite, Ze rozlozeni vysoké a nizké

rychlosti u nékterych bran neni idealni, mtzZete pouZit automatické nauceni vysoké

rychlosti.

Nastaveni doby
chodu nizkou
rychlosti

Po dokonceni automatického nauceni pohybu otvira¢ brany automaticky nastavi ¢as
pohybu nizkou rychlosti pro otevirani a zavirani v rozsahu 0 - 5. Cim je hodnota vy3si,
tim je ¢as pohybu nizkou rychlosti delsi.

0 znamené Z&dny c¢as pohybu nizkou rychlosti.

Nastaveni rychlosti
pohybu pro otevirani
a zavirani

Otvira¢ brany maze nastavit vysokou rychlost a nizkou rychlost pro otevirani a

zavirani v rozsahu 0 - 5. Cim je hodnota vy33i, tim je rychlost pohybu vyssi.
Pti nastavovani rychlosti pohybu opét pouZijte automatické nauceni pohybu.

Nastaveni
citlivosti motoru
na nadproud

Funkce vede k zastaveni motoru pii narazu na vozidlo a pti dojeti brany do zcela
oteviené nebo zcela zaviené polohy. KdyZ brana pii pohybu narazi na prekazku,
motor se zastavi. Citlivost motoru na nadproud pii vysoké rychlosti a nizké rychlosti
se da nastavit pomoci menu digitalniho displeje.

Pti nastaveni menu H3 na 1 se bréna pii narazu na piekazku pii zavirani opét zcela
otevre.

Nastaveni rezimu
brany

V menu H4 je mozZno nastavit rezim brany pro béZznou branu nebo téZkou bréanu.
Standardni vyrobni nastaveni je reZim bézné brany.

Pokud je konkrétni brana téZka, motor snadnéji detekuje nadproud a prekéazky. Pak je
nutno v menu H4 nastavit rezim tézké brany.

Koncovy rezim

V menu H3 je mozZno nastavit koncovy rezim systému oto¢né brany.

0 je nadproud, pii narazu brany na piekazku pri nizké rychlosti dojde k detekci
nadproudu, ktery je vyhodnoceny jako koncovy.

1 je koncovy spinac. Kdyz brana dosahne koncové polohy, koncovy spinaé se vypne.
Systém detekuje vypnuty koncovy spinac a vyhodnoti to jako koncovou polohu.
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ReZim bezpecnostni

optické zavory

ReZzim bezpecnostni optické zavory je mozno zvolit v menu. Standardni rezim je 0O, je to

normalni oteviraci rezim.

1.Pokud pfi zavirani brany dojde k aktivaci infracervené zavory v dusledku

piekazky, smér pohybu brany se obréti a brdna se opét otevie.

2.Pokud je nastavend prodleva automatického zavieni po Uplném otevieni, brana se
automaticky zavre.

2. Pokud existuje signal bezpecnostni optické zavory, zavieni brany neprobéhne a ¢as

odpogitavani prodlevy se resetuje.

Casovac
automatického
zavirani pti
Uplném otevieni

1. Funkci automatického zavirani je mozno spustit jen pii zcela oteviené brané.

2.Casovac automatického zavirani pii Gplném otevieni je mozno nastavit v menu
digitalniho displeje.

3.KdyZ ¢asovac automatického zavirani zahdji odpocitavani, LED STATE

blikne kazdou sekundu.

4. Tla¢itkem dalkového ovladace je mozno jednordzove zrusit povel automatického
zavirani.

5.Poznamka: zruSeni plati jen pro tento okamzik a pti nasledujicim tplném

otevieni brany se provede jeji automatické zavieni.

Rezim svétla

Provozni rezim svétla je mozno zvolit v menu.

Rezim 0: kdyZ se brana pohybuje, svétlo sviti. KdyZ se brana zastavi, svétlo zhasne.
Rezim 1: kdyZ se brana pohybuje, svétlo sviti. Po 30 sekundéch svétlo zhasne.

Kromeg toho, bez ohledu na nastaveni rezimu 0 nebo 1 svétlo sviti i béhem odpogitavani
pied zavienim brany.

Ochrana motoru
nastavenim ¢asu
chodu

~ 7

1.Pokud motor bézi nepietrzité déle nez 60 sekund, ochrana motor zastavi.
2.Pokud motor béZi nizkou rychlosti neptetrzité déle nez 30 sekund, ochrana motor
zastavi.

Nastaveni
1Side terminal

V menu digitalniho displeje je mozno nastavit fidici rezim 1 SIDE terminal.

0: Dvoukiidla bréna ,,Oteviit - Zastavit - Zavrit“....;

1: Motor 2 "Otevrit - Zastavit - Zavrit” .... (vyrobni nastaveni).

2: Jen oteviit.

3: Jen zavtit.

4: Jen zastavit.

Poznamka: rezim 1 plati jen u motoru 2. U dvoukiidlych a jednoktidlych bran je
mMOoZno pouZziti jiny rezim.

Nastaveni
2Side terminal

V menu digitalniho displeje je mozZno nastavit fidici rezim 2 SIDE terminal.

0: Dvoukiidla brana ,,Oteviit - Zastavit - Zaviit“....(Vyrobni nastaveni)

1: Motor 2 "Oteviit - Zastavit - Zaviit”......

2: Jen oteviit.

3: Jen zavtit.

4: Jen zastavit.

Poznamka: rezim 1 plati jen u motoru 2. U dvoukiidlych a jednoktidlych bran je mozno
pouZziti jiny rezim.
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Nastaveni spusteni
ctecky karet

V menu digitalniho displeje je moZno nastavit fidici rezim 2 SIDE terminal.

0: Dvoukiidla brana ,,Oteviit - Zastavit - Zaviit“......

1: Motor 2 "Oteviit - Zastavit - Zaviit”......

2: Jen oteviit. (Standardni vyrobni nastaveni)

3: Jen zavtit.

4: Jen zastavit.

Poznamka: rezim 1 plati jen u motoru 2. U dvoukiidlych a jednoktidlych bran je mozno
pouZiti jiny rezim.

Pti spusténi ctecky karet v reZimu 2 pro UpIné otevieni brany se po nacteni karty zapne
rezim ¢asovace automatického zavirani.

Touch port

K ovladaci skiini je mozZno ptipojit dotekovy spina¢ se 2 kanaly.
1.0vladani motoru 2 v rezimu Oteviit - Zastavit - Zaviit....
2.0vladani motoru 1 a motoru 2 v rezimu Oteviit - Zastavit - Zaviit...

Rezim zamku

1.ReZim zamku je mozZno zapnout v menu.

0: Rozpojovaci rezim, napajeni pii zamknutém zamku, pouzivané pro
elektromagneticky zamek.

1: Spinaci rezim, napajeni pii odemknutém zamku, pouzivané pro elektricky zamek.
2. Cas tidiciho vystupu elektrického zamku je mozno nastavit v menu Pb. Nastaveni
0 znamena, Ze funkce je deaktivovana.

Casova prodleva
pro dvoukridlé
brany pro otevirani
a zavirani.

Casovou prodlevu mezi oteviranim a zaviranim 2 kiidel je moZno nastavit
samostatné v menu. Pokud uZivatel nastavi 0, znamené to vypnutou funkci
prodlevy.

Pokud je funkce prodlevy aktivni, pak pii otevirani brany nejdiive otevira motor 2 a
potom motor 1, pfi zavirani brany nejdiive zavird motor 1 a potom motor 2.

U systému jednokiidlé brany tato funkce neni aktivni.

ReZim brany

1.ReZim brany je moZno nastavit v menu.

0 slouZi pro dvoukiidlé brany, tedy systém otvirace dvouk¥idlé brany.

1 slouzi pro jednokiidlé brany, tedy systém otvirace jednokftidlé brany.

2.Pokud se jedna o systém jednokiidlé brany, vSechny ovladaci prvky dvouktidlé

brany funguji jen pro primarni kidlo (motor 2).

3.Pokud se jedna o systém jednokiidlé brany, musi byt motor piipojeny ke svorce
motoru 2.

Funkce chytré
nabijecky zalozniho
akumulatoru

1. Systém podporuje dva 12 V olovéné akumulatory zapojené do série.

2. Systém mé zabudovanou funkci vyvéazeni akumulatoru, kterd automaticky
monitoruje napéti obou akumulatora béhem nabijeni pro zabranéni poskozeni nebo
nedostate¢ného nabiti akumulatori v dasledku nevyvazenosti.

Poznamka: pro zajisténi normalniho nabijeni musi byt elektrické napajeni napajeci
piipojky r&dné pripojene a vstupni napéti musi souhlasit s nap&tim akumulatoru.
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Upgrade systému
fidici desky pomoci
USB zafizeni

1.Pred provedeni upgradu systému prosim zkontrolujte, zda U disk je zformatovany ve

FAT32. Pokud ne, zformatujte U disk ve FAT32.

2. Soubor upgradu zkopirujte do koifenového adresaie U disku a pojmenujte ho EGA-
18.bin.

3. U disk vloZte do upgradovaciho modulu a pak upgradovaci modul pripojte k

piipojce USB.

4. Otevrete menu, zvolte Pr, zadejte 5 a potvrd'te. Systém se restartuje, na digitalnim

displeji se zobrazi UP a upgrade se zahji. Po dokonceni upgradu se provede

automaticky restart.

Port Smart modulu

Smart modul XH-SG-WIFIBLE je mozZno piipojit externé pro realizaci funkci jako je
ovladani, nacitani informaci a nastavovani. Smart modul je vybaveny funkcemi WiFi,
Bluetooth a 2.4G.

1.Pridéani ovladaci funkce bluetooth v apce telefonu: tlacitko DEC/SMART podrzte
stisknuté 5 s. Bzucéak dvakrat pipne. Uvolnéte tlacitko. Modul piejde do rezimu
parovani Bluetooth.

2.Pridani ovladaci funkce WiFi v apce telefonu: tla¢itko DEC/SMART podrzte
stisknuté 10 s. Bzucéak dlouze pipne. Uvolnéte tlagitko. Modul piejde do reZzimu
parovani AP.

3.Programovéni USB ¢tecky karet 2.4G: stisknéte tlacitko DEC/SMART bzuc¢ék
pipne a systém piejde do programovaciho reZzimu. Zapnéte USB ¢tecku karet 2.4G.
Dojde k automatickému vyslani signalu.

Pokud smart LED ttikrat blikne, znamena to, Ze programovani bylo uspé&sné. Jinak
dojde po 8 sekundéch k ukonéeni programovaciho rezimu.

4.Pokud chcete odstranit USB ¢tec¢ku karet 2.4G, podrzte stisknuté ucici tlacitko 6
sekund, dokud se neozve dlouhé pipnuti. Pak tla¢itko uvolnéte. Potom Zadné dalkové
USB ¢tecky karet nemohou ovladat branu.

5.KdyZ se naprogramovana USB karta dostane do dosahu modulu, modul spusti
jedno otevieni brany.

Funkce Wifi a Bluetooth podporuji spojeni s apkou telefonu, coz umoZziuje realizovat
funkce jako je ovladani brany mobilnim telefonem, pridavani a sprava dalkovych
ovladact a nastavovani parametra v menu. Podrobnosti o pouzivani funkci zjistite v
navodu k pouZiti apky.

Reset na vyrobni
nastaveni

Reset na vyrobni nastaveni je nutno provést pro obnoveni standardniho stavu
parametri, viz nasledujici tabulka.
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« Nastaveni parametru Fidici desky

eTlacitko [FUN] podrzte stisknuté 3 sekundy. KdyZ se na digitalnim displeji zobrazi “A0” tlacitko

uvolnéte. Nyni je mozno nastavit menu na [INC/START] a [DEC/SMART] pro zvySovani nebo snizovani

¢isel nebo hodnot.

ePo nastaveni hodnoty stisknéte tla€itko [FUN] pro uloZeni dat. Bzu¢ak jednou pipne pro indikaci

uspésného ulozeni.

ePo dokonceni nastaveni v menu stisknéte tlaCitko [LEARN] pro opusténi menu nastaveni a zavieni

displeje.
Polozka | Popis funkce Rozsah | Standardni| Vysvétleni
Motor 2 otevieni Nastaveni nadproudu motoru 2 pfi
A0 nastaveni y Uroveti 10 otevirani pii vysoké rychlosti, ¢im
nadproudu pi 0~20 vy$si hodnota, tim obtizngji motor
. . Y J
vysoke rychlosti zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 2 zavieni Nastaveni nadproudu motoru 2 pfi
nastaveni Urovet 10 zaviréni pti vysoké rychlosti, ¢im
Al nadproudu pii 0~20 — | vySSi hodnota, tim obtizn¢ji motor
vysoké rychlosti T zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 2 otevieni Nastaveni nadproudu motoru 2 pfi
nastaveni Oroveit 10 otevirani pti nizké rychlosti, ¢im
A2 nadproudu pfi 0~20 — | VysSi hodnota, tim obtiznéji motor
nizké rychlosti T zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 2 zavieni Nastaveni nadproudu motoru 2 pfti
nastaveni Urovet 10 otevirani pti nizké rychlosti, ¢im
A3 nadproudu pii 0~20 — | VvysSi hodnota, tim obtizn&ji motor
nizké rychlosti T zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 1 otevieni Nastaveni nadproudu motoru 1 pfi
nastaveni Oroveit 10 otevirani pti vysoké rychlosti, ¢im
Al nadproudu 0~20 — | VvysSi hodnota, tim obtizn¢ji motor
pFi Vysoké T zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
rychlosti
Motor 1 zavieni Nastaveni nadproudu motoru 1 pfi
nastaveni Urovei 0~20 10 zavirani pti vysoké rychlosti, ¢im
AS nadproudu pii vysSi hodnota, tim obtiznéji motor
vysoké rychlosti zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 1 otevieni Nastaveni nadproudu motoru 1 pfi
nastaveni Oroved 0~20 10 otevirdni pti nizké rychlosti, ¢im
Ab nadproudu pfi vy3si hodnota, tim obtizngji motor
nizké rychlosti zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
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Motor 1 zavieni

Nastaveni nadproudu motoru 1 pfi

A7 nastavent nadproudu Uroven 0~20, 10 zaviréni pii nizké rychlosti, ¢im vyssi
4i nizké rvehlosti hodnota, tim obtizn¢ji motor zastavi.
P y Nastaveni hodnoty 0-20.
Cim je hodnota vy3si, tim del3i je ¢as
Citlivost na nadproud Uroved 0~3 0 snimani nadproudu. Nastaveni
A8 hodnoty 0-3
Nastaveni motoru 2 i e
B0 ¢as nizké rychlosti Uroved 0~5 5 Nasta}ver]l 0-5,0 z_namena,Z,A,DNY
= pFi otvirani ¢as nizké rychlosti pti otvirani
Nastaveni motoru 2 . e
B1 ¢as nizké rychlosti Uroved 0~5 5 Nasta}ver]l 0-5,0 z_namena'ZAI;)NY
== pfi zavirani cas nizke rychlosti pti zavirani
Nastaveni motoru 1 . e
B2 ¢as nizké rychlosti Uroved 0~5 5 Nasta}ver]l 0-5,0 z_namena,Z,A,DNY
=< pFi otvirani ¢as nizké rychlosti pti otvirani
Nastaveni motoru 1 i e
B3 ¢as nizké rychlosti Uroved 0~5 5 Nasta}ver]l 0-5,0 z_namena'ZAI;)NY
= pFi zavirani ¢as nizkeé rychlosti pti zavirani
- Casovag 0-99 sekund 0 Nastaveni 0-_99 sekund. 0 znamené
== automatického bez automatického zavirani pti plném
zavirani otevieni.
pii plném otevieni
Casova¢ 0 znamena bez automatického zavirani pri
L 0-99 sekund pr
Cl  |automatickeho 0 ovladani cteckou karet.
zavirani
pro pouziti étecky
karet
Rychlost motoru 2 . . Nastaveni vysoké rychlosti pii otvirani,
DO |vysoka rychlost pri Uroven 0~5 hodnota 0-5
otvirani
Rychlost motoru 2 o Nastaveni vysoké rychlosti pii zavirani,
D1  |vysoka rychlost pii Uroven 0~5 5

zavirani

hodnota 0-5
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Rychlost motoru 2

zamku

- g 0~ Nastaveni nizké rychlosti pti otvirani,
D2 nizka rychlost pti Uroven 0~5 2 hodnota 0-5 Y P
otvirani
Rychlost motoru 2 Orover 05 ) Nastaveni nizké rychlosti pti zavirani,
D3 |nizka rychlost pri = hodnota 0-5
Zavirani
Rychlost motoru 1 i ) .
D4 vysoka rychlost pii Urovei 0~5 5 Nastaveni vysoké rychlosti pii otvirani,
= otvirani hodnota 0-5
Rychlost motoru 1 . ) o
D5 vysoka rychlost pii Urovei 0~5 5 Nastaveni vysoké rychlosti pii zavirani,
= 7avirani hodnota 0-5
Rychlost motoru 1 o o
D6 nizka rychlost pii Urovei 0~5 5 Nastaveni nizké rychlosti pti otvirani,
= otvirani hodnota 0-5
Rychlost motoru 1 o o
D7 nizka rychlost pii Urovei 0~5 ) Nastaveni nizké rychlosti pti zavirani,
=t zavirani - hodnota 0-5
r, |ReZim bezpecnostni | g-1 1 0: Rozpojovact
—= | optické zavory rezim.
1: Spinaci rezim.
0: Blikajici svétlo a motor pracuje a
F3 | Rezim blikajiciho 0-1 0 vypina soucasné.
- svétla 1: Blikajici svétlo se vypne 30 sekund po
zastaveni motoru.
Rozpojovaci rezim, zapnuté napajeni pri
zamknutém zamku, pouzivané pro
.o, _ elektromagneticky zamek.
F6 | Rezimzamku 2: EE 1 Spinaci rezim: napéjenf pii
: odemknutém zamku,
pouzivané pro elektricky
zamek.
Nast . 05 PouZziva se pro nastaveni provozniho
F7 astaveni casu. 2 ¢asu elektrického zamku. Nastaveni 0-5
funkce elektrického sekund

sekund. 0 znamena, Ze elektricky zamek
je deaktivovany.
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: PIné otevieni - zastaveni - zavieni

(Délkovy ovladac)

. .... pro dvouk¥idlé brany
Gl Nastaveni 0-4 1: PIné otevieni - zastaveni - zavieni
— ¢tecky karet .....pro jednokiidlé brany
2: Jen oteviit.
3: Jen zaviit.
4: Jen zastavit.
0: PIné otevreni - zastaveni - zavieni
..... pro dvoukridlé brany
G3 Nastaveni svorky 1 04 1: PIné otevieni - zastaveni - zavieni
= Side | — ——7 ... pro jednokiidlé brany
2: Jen oteviit.
3: Jen zaviit.
4: Jen zastavit.
0: PIné otevieni - zastaveni - zavieni
..... pro dvoukridlé brany
G4 Nastaveni svorky 2 04 1: PIné otevieni - zastaveni - zavieni
- Side | — —-| ... pro jednokiidlé brany
2: Jen oteviit.
3: Jen zaviit.
4: Jen zastavit.
HO Casové prodleva s 0-15 0 znamena Zadna prodleva pro
o branou pro otevieni | sekund otevirani 2 kidel brany
H1 Casova prodleva 0-15 sekund 0 zrja,m('ana zve}dna ptodleva pro
== s branou pro zavieni zavirani 2 kiidel brany
0: Dvouktidlé brany
H2 Rezim brany 0-1 (motor 1 a 2).
T 1: Jednok#idlé brany (motor 2).
_ 0: Nadproud
H3 Koncovy rezim 0-1 1: Koncovy spinac¢
0: Rezim bé&zné brany.
H4 Nastaveni rezimu | 0-1 1: Rezim t&7ké brany.
brany
0: Z&dna funkce
1: Dvouktidlé brany
] Otevtit - Zastavit - Zaviit...
L1 Funkce tlacitka A 0-4 2-

Jednokiidlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

3:

Vypnuti automatického

zavirani dalkovym ovladacem

4.

Jen oteviit.




Funkce tlacitka B
(Dalkovy ovladac)

0~4

0: Z&dna funkce

1: Dvouk¥idlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

2: Jednokridlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

3: Vypnuti automatického
zavirani dalkovym ovladacem
4: Jen otevieni.

Funkce tlacitka C
(Dalkovy ovladac)

0: Z&dna funkce

1: Dvouk#idlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

2: Jednokridlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

3: Vypnuti automatického
zavirani dalkovym ovladacem
4: Jen otevieni.

Funkce tlac¢itka D
(Dalkovy ovladac)

0~4

0: Z&dna funkce

1: Dvouk#idlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

2: Jednokridlé brany

Otevrit - Zastavit - Zaviit...

3: Vypnuti automatického
zavirani dalkovym ovladacem
4: Jen otevieni.

Spusténi
automatického
nauceni pohybu

0-10

Nastaveni 0-10.

Nastaveni 5 spusti automatické nauceni

pohybu nizkou rychlosti.

Nastaveni 10 spusti automatické nauceni

pohybu vysokou rychlosti.

Upgrade systému

0-10

USB zafizenim

Nastaveni 0-10.

Nastaveni 5 spusti upgrade systému.
0 znamena Zadny upgrade systému.

Reset na vyrobni

0-10

nastaveni

Nastaveni 0-10.
Nastaveni 5 spusti reset.
0 znamena Zadny reset.
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Informace zobrazované na digitalnim displeji fFidici desky:

1. P¥i otevirani brany digitalni displej zobrazuje motor 1 “OP”, motor 2 “OP.”, a pfi otevirani
dvoukfidlych bran zobrazuje “O.P.”

2. Pfi zavirani brany digitalni displej zobrazuje motor 1 “CL”, motor 2 “CL.”, a pfi zavirani

dvoukfidlych bran zobrazuje “C.L.”

3. P¥i zastaveni pohybu brany digitalni displej zobrazuje motor 1 “--”, motor 2 “--.”, a u dvoukfidlych
bran zobrazuje “-.-.”

4. KdyZ motor béZi vysokou rychlosti a spusti se ochrana proti pfetiZzeni, digitélni displej zobrazuje
motor 1 “OH”, motor 2 “OH.”, a u dvoukfidlych bran se zobrazuje “O.H.”

5. KdyZ motor bé&Zzi nizkou rychlosti a spusti se ochrana proti pfetizeni, digitalni displej zobrazuje motor 1
“OL”, motor 2 “OL.”, u dvoukfidlych bran se zobrazuje “O.L.”

6. KdyZ motor dosahne maximalniho provozniho ¢asu, digitalni displej zobrazuje motor 1 “EC”, motor 2
“EC.”, a u dvoukfidlych bran zobrazuje “E.C.”

7. PTi aktivaci bezpec&nostni optické zavory se na digitalnim displeji zobrazi “PH”.

8. KdyzZ je brana zcela oteviena, motor 1 zobrazi “LO”, a motor 2 zobrazi “L.O”

9. KdyZ je brana zcela zaviena, motor 1 zobrazi “LC”, a motor 2 zobrazi “L.C”"

10. ZruSeni automatického zavirani, na digitalnim displeji se zobrazi “CC”

Identifikace sméru motoru:
KdyZ motor otevira branu, sviti modra smérova kontrolka LED. KdyZ motor zavird branu, sviti Cervena
smérova kontrolka LED.

Navod pro Smart Modul

Na Google play nebo App Store vyhledejte a stahnéte “XHouse 10T”

P> Coogle play

[P
PRO Android a 10S

e Nebo naskenujte tento QR kéd pro download apky “XHouse IOT” a
instalujte ji. Vytvorte si U€et pro “XHouse I0T” a pfihlaste se do néj.

Pridejte zafizeni
Krok 1. Zapnéte zafizeni, oteviete apku. Pro pfidani zafizeni stisknéte “ @ " v pravém hornim rohu, pak

zvolte “Swinging Gate” - oto¢né brana, s oranzovym bodem v pravém hornim rohu (obr. 1 a 2).

% Pokud je v pravém hornim rohu Sedy bod, znamena to, Ze zafizeni

bylo jiz pfidano. Tlacitko “Dec/Smart” na ovladacim panelu podrzte stisknuté asi 5 sekund a pak opakujte
krok 1.

Y Pokud se zobrazi hlasSeni “Please enter distribution network mode and add devices” - otevrete rezim

distribu¢ni sité a pfidejte zafizeni, podrzte stisknuté tlacitko “Dec/Smart” na ovladaci desce asi na 5
sekund, pak opakujte krok 1.

Krok 2. Zvolte Wi-Fi, stisknéte “Connect” - pfipojit a zadejte heslo (obr. 3).
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(Pokud Wi-Fi neni mozno pfipoijit, je také mozno zvolit “Bluetooth Add” a ovladat branu z blizka
pomoci Bluetooth funkce. Postupujte prosim podle bodu 4.)
Krok 3. Pfidejte zafizeni. UZivatel mGze zménit jméno zafizeni pomoci tlaitka @ vV pravém
hornim rohu. (Obr. 5)
Krok 4. Pfidani pomoci Bluetooth: pokud WiFi sit nefunguje, miZete zvolit Bluetooth Add. Pri
ovladani zafizeni v reZzimu Bluetooth, musi byt mobilni aplikace ve vzdalenosti dosahu Bluetooth
asi do 10 m od ovladaného zafizeni (obr. 3 a obr. 4).

15:&7‘

i
® |

' . .I'

15:37 R all 7 €O
£ Add device =
Automatically search for nearby devices...
by yu
62003951 62000000
L] ” “ ®
90003020 62000211
te Smart Gate
Camera .
& WIFI Remote
_ Garage 4G Remote Switch Poantrl {rrini)

15:374

£ WLAN

Select a nearby WLAN

= XHOUSE_Test

= JJ-H3C_WiFi

= Judiangl

49)

= TP-LINK_67D0

v

@

8]

DIRECT-D2-EPSON-823345 | Connec

il 4G D

remind
Using Bluetooth communication
connection, you can only control the

device from a close range phone
and cannot operate remotely!

[ oo ]

Obr. 4

Obr. 2

15:390

-l F @3

=

Smart Gate = m®

Camera
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4» [ g
Open Close
(] (%
Stop Pedestrian
B O] @®
Obr. 5




Zarizeni podporuje provozni rezim WiFi a Bluetooth

% Po uspéSném pfipojeni zafizeni k WiFi siti zafizeni podporuje dalkové ovladani a nastaveni

pomoci aplikace v mobilnim telefonu (obr. 5).

% Kdyz je zafizeni offline nebo mobilni telefon nema dostupnou sit, provede se pfi otevieni apky
automatickeé prepnuti na Bluetooth rezim pro ovladani zafizeni, pokud se uZivatel nachazi ve vzdalenosti

asi do 10 metru od zafizeni (obr. 6).

% Zafizeni vytvofi Bluetooth spojeni s mobilnim telefonem pro zajiSténi Bluetooth ovladani na malou
vzdalenost (Bluetooth spojeni muze vytvofit souasné jen jeden mobilni telefon uzivatele).

15:39@

Smart Gate

<

Fi mode:Online =

Ol F E 15:300
A\
b=4
88 & Smart Gate
BTM:Connected
Battery Voltage:0 V

>9

Opened

(@) (b

wil '
&)
. B

Camera

Obr. 5

Obr. 6

Prepnuti na jinou WiFi sit nebo prepnuti z Bluetooth rezimu na WiFi rezim

Pokud chcete prepnout na jinou WiFi sit nebo pfepnout ovladaci rezim z Bluetooth rezimu na WiFi rezim,
postupujte nasledujicim zpusobem.

Krok 1. Zvolte zafizeni, stisknéte tlacitko “ @ "v pravém hornim rohu. Kliknéte na “ Set/Modify WiFi".
(obr. 7) krok 2. Zvolte novou WiFi sit a pfipojte ji. Kliknéte na “Refresh” - obnovit (obr. 8).

15:40° ol 7 €8 15:409 ol 7 &
£ Device Settings Remote assistance £ WLAN
Current WiFi of the device JJ_2.4G
Device name Smart Gate >
Select a nearby WLAN
Model EGA18
=  JJ-H3C_WiFi-2.4G Connect
Setting > —
= JJ-H3C_WiFi | Connect |
Travel learning _ _
= Judiangl Connect
User list > T JJ_24G Connect |
Set/Modify WiFi > % DIRECT-D2-EPSON-823345 | Connect |

Obr. 7

Obr. 8
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Sdileni zafizeni

Krok 1. Oteviete APP, zvolte zafizeni. Stisknéte “ @ " v pravém hornim rohu, pak zvolte “Sharing
device” - sdileni zafizeni. Vytvofi se QR kod (obr. 9).

Krok 2. Novy uZivatel stdhne apku a otevre ji. Pak stiskne “Scan” v pravém hornim rohu a
naskenuje QR kéd (obr. 10).

15:390 "“ ? m 15:414 |I|I ? @:
= 5 <
()] 4 Sharing device
£ Smart Gate A
WiFi mode:Online =

Scanning QR codes with xhouse app to create
Open Close device.(valid for 3 minutes)
Obr. 9 Obr. 10

Nastaveni zafizeni
UZivatel muze v apce nastavit parametry pro fidici desku.

Krok 1. Zvolte zafizeni, stisknéte tlaitko “ @ "v pravém hornim rohu. Stisknéte “Setting” -
nastaveni (obr. 11) krok 2. Nastavte parametry v apce (obr. 12).

Poznamka: kdyZ uzivatel chce nastavit parametry, musi byt zafizeni pfipojené pomoci WiFi. Pokud ne,
je nutno pouzit funkci Bluetooth a umistit telefon s apkou co nejblize k zafizeni. Pak stisknéte tlacitko
“Sync”.

15:410 oll T &8 15:419¢ TR o
£ Device Settings Hemote assistance < Setting Remote assistance
Device name Smart Gate > Motor 2 opening overcurrent 0
setting in high speed "
Model EGA18
Motor 2 closing overcurrent 103
Setting > setting in high speed o
_ Motor 2 opening overcurrent 10 )
Travel learning setting in slow speed )
Motor 2 closing overcurrent 10 )
User list > setting in slow speed
Set/Modify WiFi S Motor 1 opening overcurrent 10
setting in high speed

Obr. 11 Obr. 12
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PrihldSeni jako inzenyr

Pokud vaSe uZivatelské zafizeni ma zavadu, muzete problém vyfeSit pomoci ,,Vzdalené
podpory“. K tomu se nejdfive musite pfihlasit k apce jako inZenyr. Kliknéte na “My” na spodnim
okraji apky, zvolte “Apply to be engineer” - pfihlasit jako inZenyr, zadejte informace pro “Confirm
application” - potvrzeni pfihldSeni.

Account and security

About X-House IOT S Contact person:
USE& Hel P ? Contact information:
Feedback

Work experience:

Apply to be engineer
Can you repair motors:
OvYes OnNo

Version update 1.3.18 >
Service point name:
Sign Out
1) (W
XHouse 10T Scenes
Obr. 13 Obr. 14

Vzdalena podpora

Pokud vasSe zafizeni nefunguje, je nutno provést nové nastaveni parametrd. V takovém
pripadé muZete rovnou stisknout tlacitko “Remote Assistance” - vzdalena podpora a sdilet QR
kod nebo ovérovaci kéd s vaSim dodavatelem instalace pro vzdalenou podporu.

15:41@ ull ¥ & 15:42 4 Wl ®

4 Device Settings|Remote assistance < Authorization code

Device serial number: 62003951
3 CSmart Cata >
Device name omart aate Control panel model: EGA18

Program version number: 2.0.5

Model EGA18

Device identification code
a2
Setting >

Verification code | Valid foroneday <

Travel learning

User list

Set/Modify WiFi S

Obr. 15
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Vzdélené pfidani USB karty / RF dadlkového ovladace
Pokud potfebujete prfidat RF dalkovy ovlada¢ nebo USB kartu pro otevirani brany, mizete pouzit
funkci “Add USB card / RF remote off site” a naskenovat QR kéd ze vzdaleného ovladace nebo

vswv

zadat ID Cislo z USB karty. Nepotfebujete otevirat ovladaci skfin pro jejich naprogramovani.

£ Device Settings Remote ass

istance

Sharing device >
Transfer main user >
Operating Log >
Gate remains opening alert p
Binding camera >
Card list p
Add USB card/RF remote off N
site

Add USB card/RF remote at

site

Obr. 17

<

Add Card / Remote Contr

Add Card / Remote Control

2 USB dongle | ) RF remote control

I'l'l
Lid

ArdA
AL

Obr. 18

Pridani USB karty / RF dalkového ovladaée na misté

Pokud potfebujete pfidat RF dalkovy ovlada¢ nebo USB kartu pro otevirani brany, mazete pouZzit
funkci "Add USB card/RF remote at site", stisknout tlacitko "Learn" - u€eni a "Start Learning“ - zahajit
uceni. Neni nutno otevirat ovliadaci skfin a fidici deska pfejde do rezimu uceni kodu. Pak stisknéte
tlacitko dalkového ovladace nebo zapnéte USB kartu pro pfenos signalu.

£ Device Settings Hemote assistance

Sharing device >
Transfer main user >
Operating Log >
Gate remains opening alert p
Binding camera >
Card list p
Add USB card/RF remote off N
site

Add USB card/RF remote at

site

Obr. 19
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Remind

Please take the remote control
close to the gate opener control
board, and click the "Start
Learning", then press the button
from the remote after hearing a b...

Cancel Start learning

Obr. 20



Sprava USB karet a RF dalkovych ovladac€u

Tento seznam karet umozfiuje spravu vaSich USB karet a RF dalkovych ovladacu. Uzivatel mize
synchronizovat vSechny karty a dalkové ovladaCe se seznamem karet pro spravu a mazat je,
pokud nejsou nadale zapotiebi nebo pokud dojde k jejich ztraté. Seznam karet umoZznuje spravu
vasich USB karet a RF dalkovych ovladacu. UZivatel miZe synchronizovat vSechny karty a
dalkoveé ovladace se seznamem karet pro spravu a mazat je, pokud nejsou nadéle zapotiebi nebo
dojde k jejich ztraté.

15:46 @ Wl F @
< Card list Select All
Card(1/340) -+
() (Remote)800D2ATE Smarteate

| oynced )]

Obr. 21

Spojeni s kamerou

Krok 1. Oteviete apku, zvolte zafizeni. Stisknéte tlacitko “ @}‘ " v pravém hornim rohu, pak
zvolte “Binding camera” - pfipojeni kamery.

Krok 2. Zvolte “ IP camera ", a stisknéte tlacitko “ confirm .

15:43 R s s

& Device Settings Hemote assistance < Binding camera
Please select the camera to be bound

Sharing device >
IP Camera

Transfer main user >

Operating Log >

Gate remains opening alert >

Binding camera b

Card list e

Add USB card/RF remote off N

site

Obr. 22 Obr. 23
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