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Pohon posuvné brany
Navod k pouziti
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L 2 Dékujeme, ze jste si zakoupili pohon posuvné brany.

@ Pied instalaci a pouzivanim si prosim prectéte a dodrzujte vSechna
varovani, bezpecnostni pokyny a navody.

@ Pro zajisténi bezpeéného provozu je nutné pohonnou jednotku pravidelné kontrolovat.

& Navod si uschovejte pro budouci pouziti
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ZKONTROLUJTE SVOU BRANU

Pred instalaci se prosim ujistéte, Zze se brana
Ize hladce a volné otevirat a zavirat RUCNE BEZ POMOCI OTEVIRACE
BRANY.

e

1. Obecna bezpeénost

VAROVANI! Nespravna instalace nebo nespravné pouziti vyrobku maze zplsobit zranéni osob,
zvifat nebo poSkozeni majetku; vzdy pozadejte o pomoc kvalifikovany personal.

bek byl navrzen a vyroben vyhradné pro pouziti uvedené v této dokumentaci. Jakékoli jiné pouZiti, které neni
uvedeno v této dokumentaci, maze vyrobek poskodit a byt nebezpecné.

* VVyrobce nenese Zadnou odpovédnost za nasledky vyplyvajici z nespravného pouZziti vyrobku nebo z pouziti, které se liSi od
zamysleného a specifikovaného v této dokumentaci.

* Produkt neinstalujte v prostfedi s nebezpe&im vybuchu ani v mistech, kde hrozi nebezpec¢i zaplaveni.

* ABYSTE ZABRANILI poskozeni plynovych, elektrickych nebo jinych podzemnich rozvodu, pfed zahajenim vykopovych
praci kontaktujte spole¢nosti zabyvajici se lokalizaci podzemnich rozvodu.

* Pfed provadénim jakychkoli praci na instalaci nebo udrzbé odpojte elektrické napajeni.
* Ujistéte se, Ze napéti v siti odpovida napajecimu napéti pohonu (AC 220 V £10 %, 50 Hz).

* Z bezpecnostnich dlivodud je nutné pred instalaci motoru odstranit nebo zabezpecit vSechna potencialni nebezpeci a
odkryté mista, kde hrozi skfipnuti, a zajistit, aby byly na obou koncich kolejnice namontovany koncové dorazy a zarazky,
které zabrani vyjeti brany z kolejnice.

* Nikdy nemontujte Zadné zafizeni, které ovlada motor brany, na misto, kde by uZivatel mohl dosahnout pfes, pod, kolem
nebo skrz branu, aby ovladal ovladaci prvky. Tyto prvky musi byt umistény nejméné 1,8 m od jakékoli pohyblivé Casti
pohyblivé brany.

* Uchovavejte dalkové ovladani a dalsi ovladaci zafizeni mimo dosah déti, aby nedos$lo k neiumysinému spusténi.

* V pfipadé potfeby nainstalujte infracervené fotobunky (prodavané samostatné) pro detekci pfekazek a prevenci
zranéni nebo poskozeni.

* Seznamte vSechny uzivatele s dodanymi ovladacimi systémy a s postupem ruéniho otevreni v pfipadé nouze.
* Cokoli, co neni vyslovné uvedeno v téchto pokynech, je zakazano a vede ke ztraté zaruky.

* Pro udrzbu nebo opravy pouzivejte pouze originalni dily. Odmitame vedkerou odpovédnost za bezpenost
automatizace a spravny provoz, pokud jsou pouzity komponenty jinych dodavateld



2. Popis vyrobku
Motor PYM-H2207 byl navrzen jako zafizeni pro pohyb posuvnych bran. ZpGsob fungovani pfevodovky zabrariuje pohybu

brany pfi vypnutém motoru, takZze neni nutné pouzivat elektricky zamek.
V pFipadé vypadku proudu mize uzivatel pomoci nouzového klice odemknout spojku a branu ru¢né otevrit nebo zavfit.
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2.2 Seznam volitelného pfislusenstvi (k dostani v obchodé Giant)
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Wi-Fi ovladac¢

Dalkové ovladani

2.3 Technické specifikace

ST-01/02/03

Dalkové ovladani pro
smartphone s kamerou

Napajeni 220 V stiidavého proudu
Maximalni zatizeni 2500 kg
Jmenovity vykon 250 W
Jmenovita rychlost 1400 ot./min

Vystupni otacky

50 ot./min £10 %

Pracovni rychlost 12 m/min
Vystupni tocivy moment 62 N'm
Modul vystupniho pievodu M=4
Pocet vystupnich ozubenych kol Z=16
Dosah dalkového ovladani <50 metrd
Pracovni vlhkost <85 %
Maximalni tah 2800 N
Hluénost <55 dB
Tiida ochrany B

Pracovni teplota motoru

-20°C az+55°C

Cista hmotnost

12 kg

Baleni

Ve standardni kartonové krabici

Vlastnosti pohonu posuvné brany
® Plynuly rozb&h a pomalé zastaveni.

® Funkce automatického vypnuti s nastavitelnou dobou od 0 do 99 sekund.
® Tepelna ochrana proti pfehrati motoru.

® Ochrana proti skfipnuti v pfipadé narazu na prekazku.

® Signalizace aktualniho provozniho stavu zafizeni na displeji.

® Moznost podpory az 128 kust dalkovych ovladacu.
® Moznost pfipojeni externich tladitek a ovladacich zafizeni (napf. tlacitko, Wi-Fi ovladag, radiovy pfijimac

atd.).

® Moznost ¢aste€ného otevieni brany, aniz by bylo nutné provadét cely rozsah prace.

® Rucni odblokovani brany v pfipadé vypadku sitového napéti 220 V.

® Pridejte inteligentni modul pro ovladani pres Bluetooth 2,4 GHz (volitelng).



3. Piehled instalace

3.1 Informace o vychozim nastaveni otevirani brany
Motor brany otevie branu ve vychozim nastaveni smérem doprava (viz schéma 2).
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Vychozi provoz: Motor

namontovany na pravé

strané

Schéma 2

Pokud se ma vasSe brana otevirat opacnym smérem (doleva, viz schéma 3), musi byt motor namontovan na levé strané, jak je
znazornéno, a budete muset libovolné prohodit 2 vodi¢e motoru (schéma 10).

A Y
hh

Otevirani doleva: Motor

namontovany na levé

strané

Veskeré prace na motoru musi byt provadény pri vypnutém napajeni a odpojeném motoru.

. Schéma 3
3.2 Namontujte motor

® Montaz zakladové desky motoru

1. Vyrobce dodava zakladovou desku s nastavitelnou vyskou, ploché podlozky a $rouby, které vam v pfipadé potreby
pomohou nastavit montazni vySku motoru. Poté, v zavislosti na montaznich rozmérech motoru a montazni vysce stojand,
urCete montazni polohu zékladové desky motoru a nejprve zasurite Srouby do betonu nebo pouZijte rozpinaci Srouby k
upevnéni zakladové desky na pevny cementovy podklad. (Viz schéma 4)

87 mm




2. Pokud je ozubena lista nainstalovana na dvefich, Ize na ni motor pfipevnit. Pomoci imbusového kli¢e otoéte spojku do

polohy ,vypnuto®, poté, co se ozubené kolo motoru a ozubena lista dobfe spoji, urCete polohu zakladové desky, poté motor

sejméte a zakladovou desku pfipevnéte.
® Montaz pohonu brany

1. Umistéte pohon brany na zakladovou desku a pomoci libovolného $estihranného $roubu upevnéte motor na
zakladovou desku.

2. Odsroubujte Srouby, které drzi kryt motoru, a sejméte kryt motoru. Podle schématu elektrického zapojeni pfipojte
napajeci kabel, po nastaveni do spravné polohy nainstalujte kryt a pomoci $roubu jej upevnéte.

® Priprava na instalaci ozubenych ty¢i
Pomoci dodaného klice odemknéte spojku a vytahnéte paku ruéniho ovladani (viz schéma 5), poté branu ruéné zavrete.
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Vlozte kli¢ a otoc¢te o 90 stupnu Uvolnéte rameno v torzi a otoc¢te o 90 stupnu
pohon brany bude v uvolnéném stavu

Schéma 5

® Namontujte ozubenou listu na pohon
brany

Kazdy dil ozubeného hfebenu zapadne do dalSiho dilu (viz schéma 6).

NejlepSi zpusob instalace je nejprve zavfit branu pomoci ruéniho ovladani, nasadit prvni dil na ozubené kolo motoru
(nejprve se ujistéte, Ze je 100% ve vodorovné poloze) a poté jej pfipevnit pfimo k brané do stfedu

upevnovaciho otvoru ozubené listy. Nyni uvolnéte upevnéni a sefidte vzdalenost mezi ozubenym kolem motoru a
ozubenou listou (ponechte mezeru 2-3 mm)

Dotazte a zajistéte dalSi zbyvajici otvory na listé.

Ruéné posunite branku dopfedu a dozadu podél namontovaného nosniku, abyste se ujistili, Ze mezera mezi nosnikem a
prevodem je po celé délce stejna.

Zasunte dalsi kus listy do prvniho (nejprve se ujistéte, ze je 100% vyrovnany) a poté jej pfipevnéte pfimo k brané do stredu
upevinovaciho otvoru listy.

Opét posurite branku ruéné doprfedu a dozadu podél nainstalovanych kolejnic, abyste se ujistili, Ze mezera mezi kolejnici a
ozubenym kolem je po celé délce stejna. Opakujte vySe uvedeny postup, abyste dokoncili instalaci kolejnic, a vzdy se
ujistéte, Ze posunujete branku ruéné dopfedu a dozadu pokazdé, kdyz instalujete dalSi kus kolejnice.

L/\./\/\/\/\/\JX/VWV\JWW\/W\J

Korekce
Vodici zubové tyCe Vodici
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Schéma 6



@ Instalace koncového magnetu

Soucasti dodavky jsou 2 koncové magnety. Upozorfiujeme, Ze se jedna o levy a pravy magnet. Magnety by mély byt
nainstalovany na obou koncich zubové ty€e. Viz schéma 7

Chcete-li namagnetizovat magnet do spravné polohy, oteviete dvifka spojky a stisknéte tlacitko ,CLOSE® na dalkovém
ovladadi; motor se rozb&hne, ale nebude pohanét branu. Zavfete branu ruéné a nastavte koncovy magnet tak, aby se dotykal
prepinace a vypnul motor v pozadované poloze brany. Chcete-li nastavit polohu zastaveni brany v otevieném stavu, stisknéte
tlaCitko ,OPEN®, ru¢né otevfete branu a nastavte druhy koncovy magnet tak, aby se dotykal pfepinace a vypnul motor.

Az budete spokojeni s polohou koncovych magnet(, utahnéte Srouby v koncovych magnetech, aby se upnuly k ozubené
liSté, zavrete dvitka spojky a pomoci dalkového ovladace zkontrolujte, zda se brana otevira a zavirad do pozadovanych
poloh. V pfipadé potfeby nastavte koncové magnety.

Modr I Otevfete branu zleva doprava (obrazek 2)
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® Typické usporadani instalace:
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Schéma 8

T

() zachytka vrat (volitelng) @ Fotoburika (voliteln&) Bleskova (®) Motor brany
Vodici konzola (volitelng) @ lampa (voliteln&) @ Ozubena lista (volitelng)
@ Magneticky koncovy spinac Zarazka vrat (volitelné)



4. Pfipojeni napajeni
A VAROVANI! Nikdy nepfipojujte pohon brany k elektrické zasuvce, dokud nejsou dokongeny v&echny instalace.
Jako zdroj napajeni pouzivejte vyhradné stridavy proud
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Schéma 8

5.Navod k ovladaci desce

Technické parametry

1. Napéjeni: 220 V stfidavého proudu

2. P¥ikon: 250 W

3. Pouziti: tfifazovy asynchronni pohon posuvnych bran na stfidavy proud

4. Dalkové ovladani: Giant s pfizplisobenym promé&nnym kodem

5. Pamét dalkového ovladani: podpora max. 128 kusl

Poznamka: Po vypnuti napajeni fidici desky uzivatelem zlstane v desce kvili jeji velké kapacité zbytkové napéti, proto se
prosim nedotykejte pfimo odkrytych vodi¢t desky.

5.1 Navod k terminalu a tlagitktim

Koncovy
spinaé

EGB-16A EW-AE W e ‘ Nastaveni funkci desky
plosnych spoji / ué¢eni
dilkového ovladace / parovani
se smart modulem

Schéma 9



Nasledujici funkce se vztahuji k uspofadani ovladaci desky na obrazku.

1 a 2. Napajeni: slouzi k pfipojeni k napajeni 220 V stfidavého proudu.

3 a 4. Svétlo: slouzi k pfipojeni blikajiciho svétla, vystupni napéti je 220 V stfidavého

proudu. 5, 6 a 7. Motor: slouzi k pfipojeni kabelu motoru posuvné brany.

8. VCC: vystup 12 V DC slouzi k pfipojeni externich zafizeni, max. 100 mA.

9.9.COM: slouzi k pfipojeni ke svorce COM nebo GND. 10.Ph: slouzi k

pripojeni k fotoburice.

11. Start: Jedna se o prepinac provozniho rezimu s jednim tla¢itkem pro ovladani brany v cyklu ,otevfit — zastavit — zavfit — zastavit —
otevrit*

12. COM: slouzi k pFipojeni ke svorce COM nebo GND.

13. Close: slouzi k pfipojeni jakychkoli externich zafizeni, ktera budou branu zavirat.

14. Otevrit: slouzi k pfipojeni jakychkoli externich zafizeni, ktera budou ovladat otevirani brany.

15. ANT: pfipojeni antény.

16. LEARN: Slouzi k naprogramovani/odstranéni dalkového ovladace.

17. DEC/SMART: Slouzi ke snizeni hodnoty, nastaveni Udaju a pfidani inteligentniho zafizeni.

18. FUN: Slouzi k vstupu do nastaveni menu a potvrzeni udaju.

19. INC/START: Slouzi ke zvySovani hodnot pfi nastavovani dat a k nastaveni rezimu ovladani jednim tlacitkem.

5.2 LED ni indikator
LED indikator

D1: Pokyny k vystupnimu signalu fotoburikovych senzoru

LED sviti (modra): Detekce fotoburikami; pokud se pfi zavirani brany vyskytne pfekazka, motor se zastavi. LED nesviti: Detekce
fotoburikami, zadna prekazka.

D2: LED sviti (modre): Spusténi spinaciho vyvodu.
D3: LED sviti (modfe): Spusténi spinaciho vyvodu.
D4: LED sviti (modfe): Spusténi spinaciho vyvodu.
D5: Indikace provozu inteligentniho modulu D6: LED
sviti: deska je pod napétim
D7: Indikace u€eni/vymazani dalkového ovladace
D8: Koncovy spinac zavirani dvefi.
LED sviti: Dvefe nejsou zcela zaviené. LED nesviti: Dvefe jsou zcela zaviené
D9: Koncovy spinac otevirani dvefi.
LED sviti: Dvefe jsou zcela otevfené. LED nesviti: Dvefe nejsou zcela oteviené
D10: LED sviti (modra): Blika vystrazna kontrolka.
5.3 Schéma zapojeni ovladaci desky

® Namontujte motor na pravou stranu brany
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Power Lamp Motor

Red

Yellow
Blue

Svorky (®), (® a (@) slouzi k pfipojeni k motoru.

Pokud chcete nainstalovat motor na levou stranu brany, vstupte prosim do menu digitalniho displeje a nastavte hodnotu parametru J2z0na 1 a
hodnotu F1z 0 na 1.

Schéma 10



e Connect with flash lamp

Flashing light
Schéma 11
Svorky© a@ slouzi k pfipojeni vystrazné lampy.

e Connect with photocell sensor

CNONUNCNERERCNE
e e
S E£ Lt E Y S E
>]3 588582
Jumper El

ES =]

Schéma 12
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PFipojte svorku {2 k ,COM* fotoburiky RX. Pfipojte svorku k
vystupu ,OUT* fotobugiky RX. PFipojte svorkuk ,+* fotobunky RX a
TX. Pripojte svorku k ,-“ fotoburiky RX a TX.

e Connect witfstart terminal
Terminal Start slouzi k pfipojeni nékterych externich zafizeni, jako jsou tlacitka, kabelova klavesnice, pfijimac atd. Ovladani brany v

rezimu ,otevrfit-zastavit-zavrit-zastavit-otevrit*
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Terminély@ a@ slouzi k pfipojeni tlacitka.
Poznamka! Pokud pfipojujete kabelovou klavesnici nebo podobna zafizeni, pfipojte je také Vee 8@ Com, abyste zajistili napajeni.



e Connect with open/close gate device

Zarizeni pro otevirani brany:

Terminal a @ slouzi k napajeni tlacitka.
Termindl @@ a (4 slouz k pripojeni k zatizeni.
Zarizeni pro zavieni brany:

Svorkovnic(®) a (9) slouzi k napajent tlacitka.
e

Svorkovnic@@ a (3 slouzi k piipojeni k zatizeni.
e

6.Jak naprogramovat nebo vymazat dalkovy oviadaé¢

e Program the remote: Press learn button for at least 1 second and then release, the LED indicator
se rozsviti. Nyni musi uzivatel stisknout tladitko na dalkovém ovladaci; kratké pipnuti signalizuje, ze se kéd uspésné
naucil, a digitalni LED dioda zobrazi poCet nau¢enych dalkovych ovladacu.

Pokud do 8 sekund po stisknuti tlaCitka pro uceni ovlada¢ nepfijme signal z dalkového ovladace, LED indikator
ovladace zhasne a rezim u€eni kddu bude ukoncen.

Poznamka: Vzhledem k tomu, Ze digitalni displej dokaze zobrazit pouze dveé Cislice, bude-li ovladac jiz naprogramovan
pro vice nez 99 dalkovych ovladacl, bude od 100. dalkového ovladace na displeji misto desitek a stovek zobrazeno
pismeno A. Napfiklad u 100. dalkového ovladace se zobrazi AO a u 101. dalkového ovladace A1.

Pokud ovladag jiz naucil vice nez 109 dalkovych ovladacéu, od 110. dalkového ovladace bude digitalni displej zobrazovat
pismeno b, které nahradi desitky a stovky. Napfiklad 110. dalkovy ovlada¢ bude zobrazovat b0 a 120. dalkovy ovladag
bude zobrazovat CO.

Maximalni kapacita: 128 dalkovych ovladacl. Pokud digitalni displej zobrazi ,- -“ a ozve se 5 kratkych pipnuti,
znamena to, Ze nelze naucit dalSi dalkové ovladace.

e Erase the remote: Press and hold the learning button for 5 seconds, while the user hears the

Zazni dlouhé pipnuti, uvolnéte tlaCitko a na digitalnim displeji se zobrazi ,,00“. Nyni jiz Zadné dalkové ovladace
nemohou branu ovladat.
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7.Jak pouzivat dalkovy ovladac¢ k ovladani brany s pohonem

Kazdy dalkovy ovlada¢ ma 4 tlacitka, ktera Ize nastavit na rizné provozni rezimy nezavisle na sobé prostfednictvim menu
digitalniho displeje L1, L2, L3 a L4,

: Zadna funkce.

: Otevrit-Zastavit-Zavit...

: Rezim pro pési

: Pouze otevrit.

: Pouze zavrit.

: Pouze zastavit.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci dalkového ovladace.

OO WN-=0O

8. Popis funkci ovladaci desky

Polozka Description

Po zapnuti fidici desky se ozve zvukovy signal, na digitadlnim displeji se zobrazi ¢islo modelu a verze a

Zapnuti rozsviti se stavova kontrolka LED.

Nové nainstalovany motor musi nejprve provést automatické uceni drahy pohybu, aby bylo mozné
normalné ptifadit vysoké a nizké rychlosti.

Po dokonceni automatického uc¢eni drahy motor brany automaticky ptifadi vysokou a nizkou
rychlost. Vysokou a nizkou rychlost pro otevirani a zavirani 1ze nastavit v menu digitalniho displeje.
1. Pfed zah4jenim automatického uéeni drahy pohybu musi byt brana zcela zaviena.

2. Vstupte do menu, vyberte Pr, nastavte 5 a potvrd’te spusténi automatického uéeni dréhy.

3. Brana se automaticky otevie a zavie pomalou rychlosti, aby se zaznamenala doba jizdy.

4. Rychlost pomalého otevirani a zavirani lze nastavit samostatné v nabidce. Cim vy33i je

Automatické uceni drahy | hodnota, tim pomalejsi je rychlost.

5. Pokud béhem procesu automatického udeni drahy dojde k jakémukoli ovladani, jako je ovladani

RF, spousténi terminalem pro chodce, spousténi bezpecnostnim paprskem atd., automatické uceni

drahy bude pieruseno a je tfeba operaci uéeni restartovat. Pokud automatické uceni drahy selze v

poloving, zazni dvakrat bzucék a v pfipade uspésného uceni zazni bzucak jednou.

Poznamka: Pokud je Pr nastaveno na 10, mizete také vstoupit do uc¢eni automatického pohybu, ale v tomto
okamziku bude probihat s vysokou rychlosti nastavenou v menu. Doporucuje se zvolit 5, aby se k u¢eni pohybu
pouzila nizka rychlost

. Pokud po uceni automatického pohybu pii nizké rychlosti zjistite, Ze rozlozeni mezi vysokou a nizkou rychlosti
neni idealni, mizete zkusit u¢eni pohybu pfi vysoké rychlosti.

Po dokonceni u€eni automatického pohybu nastavi pohon brany automaticky dobu chodu pfi nizké
rychlosti pro otevirani a zavirani v rozmezi 0—5 tirovni. Cim vétsi

hodnota je, delsi je doba jizdy pomalou rychlosti. 0 znamena, Ze neni nastavena zadna doba jizdy
pomalou rychlosti.

Nastaveni doby chodu pfi
nizké rychlosti

Nastaveni rychlosti Ovlada¢ brany umoziuje nastavit vysokou a nizkou rychlost otevirani a zavirani v rozmezi
jizdy pro otevirani a 0 az 5 Grovni. Cim vys$i je hodnota, tim vyssi je rychlost chodu. Pokud upravite rychlost chodu,
zavirani proved'te prosim znovu uceni automatického pohybu.

Funkce nadproudu zabranuje rozdrceni vozidla. Pokud je brana oteviena a dojde k detekci nadproudu,
zastavi se. Pokud je brana zaviena a dojde k detekci nadproudu, mtize uzivatel nastavit riizné rezimy
reakce v menu A9.

Nadproud 0: zpétny chod do oteviené polohy. 1: zpétny

chod k otevieni brany na 1 sekundu.

2: 1: zpétny chod k otevieni brany na 3 sekundy. 3:

zastaveni.

Nastaveni nadproudu pro otevirani a zavirani brany prostfednictvim menu digitalniho displeje.
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Rezim koncového spinace

1. KdyZ je brana zcela oteviena/zaviena a spusti se koncovy spina¢, motor se

automaticky zastavi.
2. Ridici deska podporuje praci s koncovymi spinaéi typu NO a NC a rezim koncového spinade

(NO nebo NC) Ize nastavit prostfednictvim menu digitalniho displeje.
3. Ridici deska umozZfiuje prepinat smér koncového spina¢e prostiednictvim menu na digitalnim displeji.
Pokud se na digitalnim displeji zobrazi ,,Lr, znamena to, Ze koncovy spina¢ detekoval chybu (chybu
koncového spinace). Zkontrolujte, zda neni koncovy spina¢ poskozeny nebo zda nedochazi ke Spatnému
kontaktu, pfipadné zda rezim NO a NC (menu F0) nastaveny systémem neodpovida skutecnému typu
koncového spinace.

Rezim bezpecnostniho paprsku lze vybrat v menu F2, vychozi rezim je 1, coz je rezim
normalné otevieny.

1. Pokud béhem zavirani brany narazi infraderveny signal na piekazku, brana se odrazi zpét a

< N . otevie se.
Rezim bezpecnostniho ] ] )
paprsku 2. Pokud je nastaven ¢asova¢ automatického zavieni po uplném otevieni, brana se automaticky zavie.
3. Pokud je detekovan signal z bezpecnostniho paprsku, nedojde k zavieni brany a odpoditavéni se
vzdy vynuluje.
1. Funkce automatického zavirani se spusti az po uplném otevieni brany.
2. Casova¢ automatického zavieni pii plném otevieni Ize nastavit v menu digitalniho displeje.
Casovac 3. Kdyz ¢asovac automatického zavieni zaéne odpocitavat, LED dioda STATE bude blikat
., jednou za sekundu.
automatického 4 . ) . .. . L L. ..
zavirani pro plné . Tlacitkem na dalkovém ovladaci lze piikaz automatického zavieni jednou zrusit.
otevieni 5. Poznamka: Zruseni se vztahuje pouze na tento piipad a brana se pfi p¥istim upIném
otevieni mize automaticky zaviit.
V nabidce digitalniho displeje 1ze nastavit rezim prace svétla.
Rezim 0: Blikajici svétlo a motor se spusti a zastavi soucasné. Rezim 1: Blikajici svétlo
Rezim blikajici lampy zhasne 30 sekund po zastaveni motoru.

POZNAMKA: At uZ zvolite rezim 0 nebo rezim 1, jakmile se brana prepne do faze
odpocitavani ¢asovace automatického zavieni, rozsviti se také kontrolka.

Ochrana motoru

Jakmile motor bézi nepfetrzité déle nez 120 sekund, automaticky se zastavi, aby byl
chranén.

Nastaveni
startovaciho terminalu

Startovaci terminal 1ze nastavit na rizné funkce prostfednictvim menu digitalniho
displeje.

0: PIné otevieno — zastaveni — zavieno. (vychozi nastaveni z vyroby)

1: Otevieni pro chodce — zastaveni — zavieni.

2: Pouze otevieni.

3: Pouze zavfeni.

4: Pouze zastaveni.

Nastaveni terminalu
otevieni

Termindl otevieni 1ze nastavit s riznymi funkcemi prostfednictvim menu digitalniho
displeje.

0: PIn¢ otevfit-zastavit-zaviit......

1: Otevfeni pro chodce — zastaveni —

zavieni. 2: Pouze otevieni (vychozi

nastaveni z vyroby). 3: Pouze zavieni.

4: Pouze zastaveni.
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Nastaveni koncového
spinace

Zaviraci terminal Ize nastavit s riznymi funkcemi prostfednictvim menu digitalniho
displeje.

0: PIné& oteviit-zastavit-zavfit......

1: Otevteni pro chodce — zastaveni — zavieni.

2: Pouze otevieni.

3: Pouze zavteni (vychozi nastaveni z

vyroby) 4: Pouze zastaveni.

Rezim pro chodce

Tlacitko na dalkovém ovladaci a terminal pro chodce mohou spustit rezim pro chodce, brana se castecné
otevie a poté zastavi, neotevie se upln€. Tento rezim je vhodny pro uzivatele, ktefi prochazeji dovnitf a
ven. Rezim pro chodce funguje podle schématu ,,oteviit-zastavit-zavfit-zastavit...

Casova¢ automatického zavieni po rezimu pro chodce Ize nastavit v menu digitalniho displeje.

Aktualizace
systému fidici
desky pomoci USB
zatizeni

1. Pied aktualizaci systému zkontrolujte, zda je disk USB naformatovan na systém FAT32. Pokud ne,
naformatujte disk USB na systém FAT32.

2.Zkopirujte aktualizaéni soubor do kofenového adresate USB disku a pojmenujte jej

EGB-16A.bin.

3. Vlozte USB disk do aktualizaéniho modulu a poté pfipojte aktualizaéni modul k USB portu.

4. Vstupte do menu, vyberte PU a nastavte hodnotu 5, poté potvrdte. V tomto okamziku se systém
restartuje, na digitadlnim displeji se zobrazi UP a aktualizace zacne. Po dokonceni aktualizace se
systém automaticky restartuje.

Chytry modul
(volitelny)

Lze pridat inteligentni modul XH-SGC-WIFIBLE a ziskat tak funkci ovladani a nastaveni
otevirani brany atd. Disponuje WiFi, Bluetooth a
2,4G.
1. Stisknéte a podrzte tlagitko Dec/Smart po dobu piiblizné 5 sekund; ozvou se 2
pipnuti, poté tlacitko uvolnéte a prejdéte do rezimu programovani Bluetooth.
2. Stisknéte a podrzte tlacitko Dec/Smart po dobu asi 10 sekund, ozve se dlouhy zvukovy
signal, poté tlacitko uvolnéte a piejdéte do programovani rezimu AP.
3. Jednou stisknéte tla¢itko Dec/Smart, ozve se pipnuti, poté tlacitko uvolnéte a piejdéte
do rezimu programovani 2,4 GHz pro USB karty.
® Pokud je programovani uspésné, LED indikator smart tiikrat zablika.

V opacném piipadé se po 8 sekundach automaticky ukonci programovaci rezim.
® Chcete-li odstranit 2,4GHz USB karty, stisknéte a podrzte tlac¢itko ,,Learn* po dobu asi 6
sekund, dokud se neozve dlouhy zvukovy signal, a poté jej uvolnéte. Nyni jsou vSechny
dalkové ovladace a USB karty vymazany.
® Jakmile se 2,4G USB karta zapne a vstoupi do dosahu inteligentniho modulu, spusti se a
brana se jednou otevie.
4. Diky podpore funkci Wi-Fi a Bluetooth lze ovlada¢ brany ovladat pomoci mobilni
aplikace. Aplikace také umoznuje pridavat a spravovat dalkové ovladace, nastavovat a
upravovat funkce atd.
Dalsi podrobnosti najdete v navodu k pouziti modulu Smart Module.
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9. Nastaveni menu digitalniho displeje ovladaci desky

‘Stisl,(néte a podrzte tlacitko FUNE
nabidce nastavit [INC/START] a

o dobu 3 sekund, na digitalnim displeji se zobrazi ,AQ%, poté tlacitko uvolnéte. Nyni Ize v

EC/SMART] pro zvySovani a snizovani Cisel

nebo hodnot.

@ Po nastaveni hodnoty stisknéte tlacitko [FUN] pro ulozeni Udajl; zvukovy signal jednou zapipa, ¢imz potvrdi Uspésné ulozeni.

@ Po dokongeni nastaveni menu stisknéte tlagitko [LEARN] pro opusténi nastaveni menu a vypnuti displeje.

Poloz | Popis funkce Hodnota Vychozi nastaveni Vysvétleni
ka
Nastaveni nadproudového vypnuti pfi
Nastaveni nadproudu pfi . vysokych otackach; ¢im vyssi je hodnota,
A0 otevirani v rezimu Urovei 0-20 10 tim obtiznéj$i je zastaveni motoru.
vysoké rychlosti Nastavitelna hodnota v rozmezi 0-20.
Nastaveni uzaviraciho nadproudu pfi
Nastaveni . vysokych otackach; ¢im vyssi je hodnota,
Al nadproudového vypnuti Uroven 0-20 10 téz81 je motor zastavit. Nastavitelna hodnota
pfi vysokych otackach od 0 do 20.
Nastaveni nadproudového vypnuti pfi
Nastaveni spinaciho ; vysokych otackach; ¢im vyssi hodnota, tim
A2 proudu pii nizkych Uroven 0-20 6 obtiZzné&jsi je zastaveni motoru. Nastavitelna
otackach hodnota v rozmezi 0-20.
Nastaveni uzaviraciho nadproudu pfi
Nastaveni . vysokych otackach; ¢im vyssi je hodnota,
A3 nadproudového vypnuti Uroveii 0-20 6 téz8i je motor zastavit. Nastavovaci
pfi nizkych otackach hodnota od 0 do 20.
Cim vys3i je hodnota, tim del3i je doba
A8 Citlivost na nadproud Uroven 0-3 0 detekce nadproudu.
Nastavovaci hodnota od 0 do 3
Nastaveni reakce brany na nadproud: 0:
Zpétny chod az na konec.
A9 Reakce na nadproud pii sepnuti 03 0 L %pe’tny chod 1 sekundu a zastavrem. 2:
Zpétny chod 3 sekundy a zastaveni. 3:
Zastaveni
Slouzi k nastaveni doby pomalého chodu
pii otevirani brany; v ramci tohoto
Nastaveni doby pomalého chodu pro ) nastaveni se brana pohybuje pomalu, poté
BO otevieni Uroven 0-5 2 prejde na vysokou rychlost pro zbyvajici
cast drahy. Nastaveni v rozmezi 0-5
sekund.
Slouzi k nastaveni doby pomalého
chodu pfi zavirani brany; brana bude v
Nastaveni doby pomalého chodu pii , . ramC} . L
B1 Zavirani Uroven 0-5 2 , poté ptejde na vysokou rychlost pro zbyvajici
¢ast drahy. Nastaveni v rozsahu
urovné 0-5.
Poloz | Popis funkce Hodnota Vychozi tovarni Vysvétleni
ka nastaveni
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Casovac automatického zavieni po

Nastaveni v rozmezi 0-99 sekund, 0

co uplném otevieni 0-99 sekund 0 znamena zadné automatické zavieni pii
plném otevieni.
DO N , 1é rvehlosti L, U 5 05 ) Nastaveni rychlosti vysokorychlostniho
astaveni vysoke rychlosti otevirani roven 0— otevirani, nastaveni v rozmezi 0—5
. ) L , . Nastaveni rychlosti pro vysokou rychlost
D1 Nastaveni vysoké rychlosti zavirani Uroven 0-5 2 zaviréni, nastaveni v rozmezi 0—5
D> N ¢ nizké rvehlosti L U 5 0_5 5 Nastaveni rychlosti pomalého otevirani,
astaveni nizké rychlosti otevirani roven 0— nastaveni v rozmezi 0-5
D3 N , 16 rvehlosti icani | U 5 0-5 5 Nastaveni rychlosti pomalého zavirani,
astaveni pomalé rychlosti pro zavirani | Uroven 0— nastaveni v rozmezi 0—5
EO Rezim pro chodce 0-15 sekund 6 0 znamena, ze rezim pro chodce neni aktivni.
£l Casovag automatického 0-99 sekund 0 0 znamena4, Ze v rezimu pro
vypnuti pro rezim pro —77 sekun chodce nedochazi k
chodce automatickému zavirani
FO Rezim koncového spinace 0-1 1 0: Rezim NC. 1: Rezim NO.
Fl1 Pfepnuti sméru koncového spinace 0-1 0 0: Vychozi smér. 1: Pfepnout smér.
F2  |RezZim bezpe¢nostniho paprsku 0-1 1 0: Rezim NC. 1: Rezim NO.
0: Blikajici svétlo a motor se
spusti a zastavi soucasné.
F3 Rezim blikajici lampy 0-1 0 1: Bllka_]lClr svétlo zhasne 30 sekund
po zastaveni motoru.
0: PIn¢ otevieno — Zastavit — Zavfit......
1: Otevfeni pro chodce — zastaveni —
GO Nastaveni spoustéciho terminalu 04 0 zavieni. 2: PE)},IZG otevren.
3: Pouze zavitit.
4: Pouze zastaveni.
0: PIné oteviit — zastavit — zavfit......
1: Otevfeni pro chodce — zastaveni —
G2 Nastaveni otevieného terminalu 04 2 zavieni. 2: PE)}IZG otevent.
3: Pouze zavitit.
4: Pouze zastavit.
0: PIn¢ otevftit-zastavit-zaviit......
1: Otevieni pro chodce — zastaveni —
G5 Nastaveni koncového spinace zavieni |04 3 zavieni. 2: P?uzF otevren.
3: Pouze zavieni.
4: Pouze zastavit
1 Reakéni vzdalenost zastaveni v 0-5 | Nastaveni v rozmezi 0-5. Cim vyssi je
oteviené a zaviené poloze hodnota, tim prudsi bude zastaveni brany.
Pfepnuti sméru chodu motoru 0: Vychozi smér.
2 0-1 0 . .
1: Pfepnout smér
|P010i |P0pis funkce Hodnota Vychozi nastaveni Vysvétleni
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Funkce tlacitka A

L1 1 (dalkové ovladani)

: Z4dna funkce.

: Otevfit-Zastavit-Zaviit.

: Rezim pro chodce.

: Pouze otevitit.

: Pouze zavifit.

: Pouze zastavit.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci
alkového ovladace.

N B W —= O

Funkece tladitka B

L2 1 (dalkové ovladani)

: Z4adna funkee.

: Oteviit-Zastavit-Zaviit.

: Rezim pro chodce.

: Pouze otevieno.

: Pouze zavirat.

: Pouze zastavit.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci
dalkového ovladace.

AN R WN—O

Funkece tlacitka C

L3 | (dalkové ovladani)

: Zadna funkee.

: Oteviit-Zastavit-Zaviit.

: Rezim pro chodce.

: Pouze oteviit.

: Pouze zavfit.

: Pouze zastavit.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci
dalkového ovladace.

AN AW —O

Funkece tlaéitka D
(dalkové ovladani)

0: Zadna funkce.

1: Oteviit-Zastavit-Zavfit.

2: Rezim pro chodce.

3: Pouze otevrit.

4: Pouze zavfit.

5: Pouze zastavit.

6: Vypnuti automatického zavirani pomoci
dalkového ovladace

Pr Spustit automatické uceni trasy 0-10 0

Nastaveni v rozmezi 0—10. Nastaveni 5
spusti u¢eni automatického pohybu pfi
nizkeé rychlosti. Nastaveni 10 spusti uceni
automatického pohybu pfi vysoké
rychlosti.

0 znamena, ze se automatické uceni polohy
neprovadi.

Aktualizace systému pomoci zafizeni
PU USB 0-10 0

Nastaveni v rozmezi 0-10.
Nastaveni 5 spusti aktualizaci systému.
0 znamena, ze se systém neaktualizuje.

Po Obnoveni tovarniho nastaveni 0-10 0

Nastaveni v rozmezi 0—10. Hodnota 5 spusti
resetovani. Hodnota 0 znamena, Ze se reset
neprovede.

Informace na digitalnim displeji Fidici desky

1. KdyZ se brana zaéne otevirat, na digitalnim displeji se zobrazi ,OP*
2. Kdyz se brana zaéne zavirat, na digitalnim displeji se zobrazi ,CL*
3. Po zastaveni brany se na digitalnim displeji zobrazi ,~

4. Kdyz jsou vrata zcela oteviena, na digitalnim displeji se zobrazi ,LO*
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6. Jakmile motor dosahne maximalni doby provozu, na digitalnim displeji se zobrazi ,EC*

7. Kdyz motor pfi vysokych ota¢kach spusti nadproudovou ochranu, na digitalnim displeji se zobrazi ,OH*.
Kdyz motor pfi nizkych otackach spusti nadproudovou ochranu, na digitalnim displeji se zobrazi ,,OL".

8. Po aktivaci fotoburiky se na digitalnim displeji zobrazi ,PH*

9. Po aktivaci rezimu PED se na digitalnim displeji zobrazi ,Pd*

10. Po spusténi ochrany motoru se na digitalnim displeji zobrazi ,HE*

11.Pokud je koncovy spina¢ poskozeny nebo ma poruchu, na digitalnim displeji se zobrazi ,Lr

12. Zru$eni automatického zavirani, na digitalnim displeji se zobrazi ,CC*
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10. Navod k pouziti inteligentniho modulu
Vyhledejte ,XHouse IOT*" a stahnéte si aplikaci z Google Play nebo App Store

#  Download on the
| App Store

STAHNI

P> Cooge play

Pro Android a iOS
e Or scan this QR code for download APP “XHouse IOT” and install it. Register the account for
~XHouse IOT* a pfihlaste se.
® Pridejte zarizeni
Krok 1. Zapnéte zafizeni a oteviete aplikaci. Stisknéte tlacitko @ “v pravém hornim rohu, abyste pfidali zafizeni, a poté
vyberte polozku ,Sliding Gate, u které se v pravém hornim rohu zobrazuje oranzova ikona. (Obr. 1 a 2)

% Pokud je v pravém hornim rohu $edy kruh, znamena to, Ze zafizeni jiz bylo pfidano. UZivatel musi na ovladacim panelu
podrzet tlagitko ,Dec/Smart® asi 5 sekund a poté opakovat
krok 1.

% Pokud se zobrazi zprava ,Please enter distribution network mode and add devices®, musi uZivatel na ovladacim panelu
stisknout a podrzet tlacitko ,Dec/Smart* po dobu asi 5 sekund a poté zopakovat krok 1.

Krok 2. Vyberte sit Wi-Fi, kliknéte na ,PFipojit* a zadejte heslo. (Obr. 3) (Pokud se nelze pfipoijit k siti Wi-Fi, mGze uzivatel

také vybrat mozZnost ,Pfidat pfes Bluetooth® a k ovladani brany zblizka pouzit funkci Bluetooth. Postupujte podle kroku 4).

Krok 3. Zafizeni bylo uspésné pfidano. Uzivatel mize zménit nazev zafizeni a tlacitka v nabidce {@} “v pravém
hornim rohu. (Obr. 5)

Krok 4: PFidani pfes Bluetooth: PFi ovladani v rezimu Bluetooth musi byt mobilni aplikace v dosahu Bluetooth, aby se mohla
pFipojit a ovladat zafizeni, a najednou Ize pfipojit pouze jeden telefon uzivatele. (Obr. 3 a 4).

4:19 w4 11:49 o 13:57 il 56 BB
) P —~
T D < Add device ) < WLAN e
Pd
elact a nearby WLAN
=} - L ]
0 % X-House lot I:]
2
o b ®  JuliangTEMP-2.4G
I H]]II] . I’ u . % JJ-ZB1-2.4G
62000004 62000000 A \JUJ}anQ‘l
® JJ_24G
* CPE-0783
- + B-LINK123
F Gataway = ChinaNet-qgi2
Power
b i .] J & +  NVRAWI1210249
[ Gate&Curtal Gatoway Host ! ‘“i‘(:ﬂ HOME -|F.—AV oRa Home
l s Securty + Chinanet-2.4G-17E0
jautomation
: Lock e
Window S 1 o
———————————— BLE Device ——————————— EE——
Obr. 1 Obr. 2 Obr. 3
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remind
Using Bluetooth communication
connection, you can only control the

device from a close range phone
and cannot operate remotely! ‘l’ 'l‘
Open Close
i, .
(o] I
Stop Pedestrian
B C} ®
Obr. 5

Obr. 4

08:44

M 5G €

< Sliding Gate ﬁ"

® Zarizeni podporuje provozni rezimy Wi-Fi a Bluetooth

% Jakmile se zafizeni Uspésné pripoji k siti Wi-Fi, Ize jej ovladat a nastavovat pomoci aplikace v mobilnim telefonu. (Obr.
5)

% Pokud je zafizeni offline nebo mobilni telefon nema signdl, ale uZivatel se nachazi v dosahu 10 metr(i od zafizeni a
spusti aplikaci, zafizeni se automaticky pfepne do rezimu Bluetooth, aby bylo mozné jej ovladat.

(Obr. 6)
% Zarizeni navaze spojeni pres Bluetooth s mobilnim telefonem, aby bylo mozné ovladani na kratkou vzdalenost (sou¢asné

muZe navazat spojeni pres Bluetooth pouze jeden mobilni telefon).

08:44 222156 €9 09:26 utt €2
< sidingGate € | @ < Sliding Gate @
4> >4 4> >4
Open Close Open Close
(e [ C [+
Stop Pedestrian Stop Pedestrian
B @ ® Ee Q ®
Obr. 5 Obr. 6
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® Prepnuti mezi siti WiFi a rezimem Bluetooth

Pokud uzivatel potfebuje pfepnout na novou sit WiFi nebo chce pfepnout rezim ovladani z rezimu Bluetooth na rezim WiFi,
postupujte podle nasledujicich kroka.

Krok 1. Vyberte zafizeni a stisknéte tlacitko {:C}} “v pravém hornim rohu. Kliknéte na ,Set/Modify WiFi“. (Obr. 7) Krok 2.
Vyberte novou sit WiFi a pfipojte se k ni. Poté kliknéte na ,Refresh®. (Obr. 8)

10:02 215G € 08:45 115G E
4 Device Settings Remote assistance & WLAN
Current WiFi of the device JJ-H3C_WiFi
Device name Sliding Gate »
Select a nearby WLAN
Model EGB16A
=  iMac22 0
Setting > 7
%  XHOUSE_Test |

Travel learning |

% JJ-H3C_WiFi-2.4G [ Connect I

User list > =  JJ-1FCJ [ connect

o

Obr. 7 Obr. 8

e Sdileni zafizeni

Krok 1. Otevrete aplikaci a vyberte zafizeni. Stisknéte tlacitko {:} “v pravém hornim rohu a poté vyberte moznost ,Sharing
device“ (Sdileni zafizeni), ¢imz se vytvoii QR kod. (Obr. 9)

Krok 2. Novy uzivatel si stahne aplikaci a otevfe ji. Stiskne tlacitko ,Scan“ v pravém hornim rohu a naskenuje QR kod. (Obr.
10)

Device name Sliding Gate >
Model EGB16
Setting >
Travel learning m
User list >
Set/Modify WiFi >
Network Information >
Scanning QR codes with xhouse app to create
Sharing device > device.(valid for 3 minutes)
Transfer main user >
Obr. 9 Obr. 10
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® Nastaveni zafizeni

Uzivatel muze nastavit parametry fidici desky z aplikace.

Krok 1. Vyberte zafizeni a stisknéte tlacitko @ “v pravém hornim rohu. Kliknéte na ,Nastaveni®. (Obr. 11)
Krok 2. Nastavte parametry v aplikaci. (Obr. 12)

Poznamka: Pokud chce uzivatel nastavit parametry, musi byt zafizeni pripojeno k Wi-Fi. Pokud tomu tak neni, musi
uzivatel pouzit funkci Bluetooth a pfriblizit aplikaci v telefonu co nejblize k zafizeni, aby mohl parametry nastavit.
Po dokon¢éeni kliknéte na tlacitko ,,Sync*.

10:02 21! 56 €9 15:10 ¢ all & @)
< Device Settings Remote assistance % Setting Remote assistance
Device name Sliding Gate > Opening overcurrent setting in 10
high speed
Model EGB16 Closing overcurrent setting in 10
|
high speed
Setting 2 Overcurrent sensitivity 0 )
Travel learning m Overcurrent reaction Heverse back D,
to the end
Setting slow speed running time
. . 2)
User list > for opening
Obr. 11 Obr. 12

® Prihlaste se na pozici inzenyra

Pokud dojde k poruse zafizeni vaseho zakaznika, mlzete problém vyresit pomoci funkce ,Vzdalena pomoc®. Nejprve
se tedy musite v aplikaci zaregistrovat jako technik. Kliknéte na polozku ,Moje“ v dolni ¢asti aplikace, vyberte moznost
LZaregistrovat se jako technik®, zadejte pozadované udaje a potvrdte registraci.

Account and security >

About X-House 10T > Contact paraan:

Use&Hel p > Contact information:

Feedback >
Work experience:

Apply to be engineer >
Can you repair motors:

Version update 1.3.18 &> Oves Oto
Service point name:

Sign Out
10) (W
XHouse IOT Scenes My
Obr. 13 Obr. 14
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® Vzdalena pomoc

Pokud dojde k poruse vaseho zafizeni, je tfeba znovu nastavit parametry. V takovém pfipadé muizete pfimo spustit tlacitko
»Vzdalena pomoc* a sdilet QR kdd nebo ovéfovaci kod s poskytovatelem instalanich sluzeb pro vzdaleny servis.

Obr. 15 Obr. 16
10:02 21156 € 15:42 9 ol T &8
< Device Settings|“emote assistance < Authorization code c
N Device serial number: 62003951
Device name Sliding Gate >
Control panel model: EGA18
Program version number: 2.0.5
Model EGB16
Device identification code
. a
Setting >
. Verification code Valid foroneday <
Travel learning
(O
User list >
[=];
Set/Modify WiFi >
| 5
Network Information > E

® Pridani USB karty / RF dalkového ovladace mimo pracovisté

Pokud uzivatel potfebuje pfidat RF dalkové ovladani nebo USB kartu pro otevirani brany, mazete k tomu pouzit funkci
funkci ,Pfidat USB kartu / RF dalkové ovladani mimo aredl“ a naskenovat QR kod z dalkového ovladace nebo zadat
identifikacni Cislo USB karty. K jejich naprogramovani neni nutné otevirat ovladaci skfiriku.

10:09 €D + 4 Card / Remote Control
4 Device Settings Remote assistance
Sharing device >
Transfer main user >
Operating Log >
Gate remains opening alert S Add Card / Remote Control
Binding camera S Q USB dongle ( | RF remote control
Card list > 7
[
Add USB card/RF remote off S
site
Obr. 17 Obr. 18
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® Pridani USB karty/RF dalkového ovladac¢e na misté

Pokud uzivatel potfebuje pfidat RF dalkovy ovlada¢ nebo USB bezkontaktni kartu pro otevirani dvefi, mazete pfimo pouzit
funkci ,Pfidat USB kartu/RF ovlada¢ na misté®, kliknout na tlacitko ,Naucit“ a poté kliknout na

»Spustit uceni“. Neni tfeba otevirat ovladaci skrifiku, fidici deska prejde do rezimu uceni kodu a poté staci stisknout tlacitko na
dalkovém ovladaci nebo zapnout USB kartu pro vyslani signalu.

10:09 24 4
< Device Settings Hemote assistance
Sharing device >
Transfer main user >
Operating Log >
Gate remains opening alert >
Remind
Binding camera > Please take the remote control
close to the gate opener control
Card list > board, and click the "Start
Learning", then press the button
Add USB card/RF remote off N from the remote after hearing a b...
site
Add USB card/RF remote at - Cancel Start learning
) Learn
site
Obr. 19 Obr. 20

® Sprava USB karty a RF dalkového ovladace

Seznam karet umoznuje spravu vasi USB karty a RF dalkového ovladace. Uzivatel maze synchronizovat vSechny karty a
dalkové ovladaCe do seznamu karet pro spravu a odstranit je, kdyz jiZ nejsou potfebné nebo dojde k jejich ztraté.

15:46Q all = &
< Card list Select All
Card(1/340) .
() (Remote)800D2ATE Smart Gate

( synced )

I

Obr. 21
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® Propojeni s kamerou

Krok 1. Otevrete aplikaci a vyberte zafizeni. Stisknéte tlacitko @ “v pravém hornim rohu a poté vyberte
moznost ,Binding camera®“.

Krok 2. Vyberte ,IP kameru® a stisknéte ,potvrdit®.

15:43 2 w7 10:14 Ml FE

< Device Settings Remote assistance < Binding camera Confirm
Please select the camera to be bound

Sharing device >
IP Camera

Transfer main user >

Operating Log >

Gate remains opening alert >

Binding camera >

Card list >

Add USB card/RF remote off N

site

Obr. 22 Obr. 23
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