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1. Prehled

Toto zafizeni je jednim z automatickych otviracli brany, uvedenych na trh nasi firmou, vyuzivajicich
novou konstrukci a integrovany ridici systém. Nas novy otviraé posuvné brany ma mnozstvi vliastnosti
jako: nizkou hlu¢nost, nizkou hmotnost, vysoky rozbéhovy moment, trvanlivost, spolehlivost, kompaktni
rozméry a stylovy vzhled. Motor je schopny kratkodobé fungovat s nizkym napétim. Ridici deska je
vybavena ochranou proti pfetiZeni. Pokud dojde k vypadku napajeni, je mozno motorovy pohon odpojit
pomoci spojky. Pouzitim specialniho klice mlze uzivatel odpojit spojku a umoznit tak rucni otevirani
nebo zavirani brany. S pouzitim volitelnych infraervenych fotobunék se brana pfi detekci pfekazky
automaticky zastavi a opét otevre.

2. Vzhled a rozméry

270 mm
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Seznam dilu 109 mm Obr. 1 . |
Motor 1x Prava/leva dorazova deska Sroub pro upevnéni motoru k

koncového spinace 2x montazni desce 4x

Volitelny dalkovy
ovladac

Upeviovaci Sroub Dalkovy oviadac 2x Odpojovaci kli¢ 2x

dorazoveé desky 4x



3. Parametry

Elektrické napajeni

220VAC £ 10 % /110 VAC £ 10 % 50 Hz / 60 Hz

Maximalni zatéz 1000 kg
Jmenovity vykon 130 W
Jmenovité otacky 1400 ot/min
Rychlost otevirani (zavirani) V=16 m/min
Vystupni kroutici moment 22,0 Nm
Modul vystupniho pastorku M=4
Poéet zubti vystupniho pastorku Z=16
Dosah dalkove ovladace <50 metrdi
Provozni vihkost <85 %
Maximalni sila 1100 N
Cista hmotnost 11 kg
Stupefi kryti B

Pracovni teplota motoru

-25°C ~+35°C

Zabaleni

Ve standardnim kartonu

4. Vlastnosti otvirace posuvné brany

1. Stylovy design a zabudovana fidici deska, integrovana uvniti mechanismu, bez potieby externi

fidici jednotky nebo prijimace.

2. Zabudovany koncovy spinac, umoznujici vypnuti motoru po dokonceni cyklu.

w

vypadku napajeni.

. Rezim pro chodce.
. Rezim kondominia.
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bezudrzbova konstrukce.

10. Jednofazovy automaticky zamek, zajistény proti vytlaceni, zvednuti, bezpeény a spolehlivy.

. Zabudované ruéni odpojovani se 2 dodanymi jedineénymi odpojovacimi kli¢i pro pfipad nouze nebho
. Motor je vybaveny celokovovymi prevody, zajistujicimi dlouhou Zivotnost a trvanlivost.
. Nastavitelna hodnota nadproudu a prodleva automatického zavieni.

. Zastaveni / zpétny pohyb v pfipadé pfekazky pfi otevirani a zavirani brany.
. Snadna instalace, tuha a pevna konstrukce, stabilni a spolehlivy pohon, trvalé mazani,




5. Instalace motoru
Motor ve standardnim nastaveni otevira branu smérem vpravo (viz obr. 2).

Standardni funkce
Motor namontovany na
pravé strané

Obr. 2

Pokud se ma vase brana otevirat v opaéném sméru (vlevo, viz obr. 3), je nutno namontovat motor na
levou stranu, jak je vidét na obrazku. Pri tom budete muset prepojit oteviraci a zaviraci vodiCe na motoru
viz schéma obr. 9-1.

Otevirani vievo: motor
namontovany na levé
strané

Obr. 3
Vsechny prace na motoru je nutno provadét pii vypnutem napajeni a odpojeneém motoru.



5.1 Instalace zakladni desky motoru

1. V zévislosti na montaznim rozméru motoru a montazni vysce ozubenych hiebenl, po stanoveni
montaZni polohy zékladni desky motoru, nejdfive zapustte Srouby nebo pouZijte expanzni Srouby pro
upevnéni zakladni desky na dobi'e vytvrzeny betonovy zaklad.

218 mm

70 mm

Obr. 4

2. Pokud byl na branu namontovany ozubeny hfeben, je mozno upevnit motor. Otocenim klice inbus
nastavte spojku do odpojené polohy, nastavte ozubeny pastorek motoru do spravné polohy proti
ozubenému hiebenu a uréete tak polohu zakladni desky. Pak motor sejméte a upevnéte zakladni
desku.

5.2 Instalace otvirace brany

1. Otvirac¢ brany poloZzte na zakladni desku a upevnéte ho pomoci vhodnych $roubl se
Sestihrannou hlavou.

2. Odé&roubujte upevnovaci Srouby krytu motoru a kryt sejméte. Podle schématu elektrického zapojeni
ulozte do vhodné polohy a pripojte napajeci kabel. Pak nasadte zpét kryt a upevnéte pomoci Sroubd.

5.3 Instalace ozubenych hiebenu

1. Po instalaci motoru namontujte ozubené hiebeny zuby dolli a nastavte ozubeni proti motoru.
Nakonec upevnéte Srouby. Branou pohybujte rukou. Brana se musi pohybovat plynule a bez
problému. Po kontrole ozubené hiebeny upevnéte.

2. Ozubeny hieben je obvykle tvofeny vice dily. Pro zabranéni vibracim nebo zasekavani brany je nutno
upravit polohu hfebene a vili spoje. Postupujte podle obr. 5 s malymi korekcemi hifebene po spojeni
hfebene 1 a hfebene 2. Pak oba hifebeny definitivhé upevnéte.
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\ Korekce hiebene

Hreben 1 Hreben 1

Obr. 5



5.4 Instalace koncového magnetu

K otviradi jsou pfiloZené 2 koncové magnety. Pamatujte na to, Ze se jedna o levy a pravy magnet. Na kazdy
kohec ozubeného hiebene je nutho hamontovat jeden magnet. Viz obr. 6.

Pro namontovani magnetu do spravné polohy odpojte spojku brany a stisknéte tlacitko ‘CLOSE’ - zavfit na
dalkovém ovladaci, motor se rozbéhne, ale nebude pohéanét branu. Branu zaviete ru¢né a nastavte koncovy
magnet tak, aby byl v kontaktu s koncovym spinatem a vypinal motor v poZadované poloze brany. Pro nastaveni
koncové polohy brany v otevieném stavu stisknéte tlacitko ‘OPEN' - otevfit, ruéné nastavte branu do otevi‘ené

polohy a pak nastavte druhy koncovy magnet do kontaktu s koncovym spinaem a vypnéte motor.

Pokud jste spokojeni s nastavenim koncovych magnetl, utahnéte $rouby pro upevnéni koncovych magnetl k
ozubenému hrebeni, spojte spojku a pomoci dalkového oviadace zkontrolujte, zda se brana pfi otevirani a
zavirani zastavuje v poZadovanych polohach. Podle potfeby upravte polohu koncovych magnett.

Otevirani brany zleva doprava (obr. 2) Cerveny
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Pokud instalujete motor na levé strané brany, umistéte prosim modry a ¢erveny koncovy magnet
podle nasledujiciho obrazku.

éeweny Otevirani brany zprava doleva (obr. 3)
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5.5 Funkce spojky

Obr. 6

Pfi rozpojené spojce miizete branou pohybovat ruéné. Pfi sepnuté spojce se brana otevira a zavira
pomoci elektrického motoru. Kdyz se magneticky koncovy spinaé ozubeného hiebene a magneticky
koncovy spinaC motoru navzajem pfitahnou, motor brany se automaticky zastavi.
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Zasufite kli¢, otocte o 90 stupnd. Odpojovaci pakou otocte o 90 stupid -
pohon brany je odpojeny.
6.Ridici deska
6.1 Technicka data
1. Elektrické napajeni: AC 110 nebo 220V / 50 Hz / 60 Hz
2. Pouziti: AC otviraC posuvne brany
3. Dalkovy ovladaé: uzivatelsky pfizptisobeny plovouci kéd Giant
4. Pamét dalkovych ovladacli; podpora maximalné 100 kusl
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4. Pfipojeni napajeni
A VAROVANI! Nikdy nepfipojujte pohon brany k elektricke zasuvee, dokud nejsou dokonéeny viechny instalace.
Jako zdroj napajeni pouzivejte vyhradné stfidavy proud
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Power Lamp Motor
220v/110V
1 1
Schéma 8

5.Navod k ovladaci desce

Technické parametry

1. Napajeni: 220 V stfidavého proudu

2. Prikon: 250 W

3. PouZiti: tfifazovy asynchronni pohon posuvnych bran na stfidavy proud

4. Dalkové ovladani: Giant s pfizptisobenym proménnym kédem

5. Pamé&t dalkového ovladani: podpora max. 128 kust

Poznamka: Po vypnuti napajeni fidici desky uZivatelem ziistane v desce kvili jeji velké kapacité zbytkové napéti, proto se
prosim nedotykejte pfimo odkrytych vodicua desky.

5.1 Navod k terminalu a tladitkim

Koncovy
spinac

MNastaveni funkei desky
ploinych spoji [ uteni
dalkoveho ovladaie | parovani
se smart modulem

Schéma 9



Nasledujici funkce se vztahuji k uspofadani oviadaci desky na obrazku.

1a 2. Napajeni: slouZi k pfipojeni k napajeni 220 V stfidavého proudu.

3 a 4. Svétlo: slouzi k pfipojeni blikajiciho svétla, vystupni napéti je 220 V stfidavého

proudu. 5, 6 a 7. Motor: slouzi k pfipojeni kabelu motoru posuvné brany.

8. VCC: vystup 12 V DC slouzi k pfipojeni externich zafizeni, max. 100 mA.

9.9.COM: slouzi k pripojeni ke svorce COM nebo GND. 10.Ph: slouzi k

pfipojeni k fotobufice.

11. Start: Jedna se o prepinac provozniho rezimu s jednim tlagitkem pro ovladani brany v cyklu ,otevfit — zastavit — zavrit — zastavit —
otevrit"

12 COM: slouzi k pFipojeni ke svorce COM nebo GND.

13. Close: slouZi k pfipojeni jakychkoli externich zafizeni, ktera budou branu zavirat.

14. Otevrit: slouzi k pfipojeni jakychkoli externich zafizeni, ktera budou ovladat otevirani brany.

15. ANT: pfipojeni antény.

16. LEARN: SlouZi k naprogramovanifodstranéni dalkového ovladace.

17. DEC/ISMART: SlouZi ke sniZeni hodnoty, nastaveni idaji a pfidani inteligentniho zafizeni.

18. FUN: SlouZi k vstupu do nastaveni menu a potvrzeni Gdajd.

19. INC/START: SlouZi ke zvySovani hodnot pii nastavovani dat a k nastaveni reZimu ovladani jednim tlaéitkem.

5.2 LED ni indikator
LED indikator

D1: Pokyny k vystupnimu signalu fotobutikovych senzorl

LED sviti (modra): Detekce fotobuifikami; pokud se pfi zavirani brany vyskytne pfekazka, motor se zastavi. LED nesviti: Detekce
fotobufikami, Zadna piekazka.

D2: LED sviti (modre): Spusténi spinaciho vyvodu.
D3: LED sviti (modfe): Spusténi spinaciho vyvodu.
D4: LED sviti (modfe): Spusténi spinaciho vyvodu.
D5: Indikace provozu inteligentniho modulu D6: LED
sviti: deska je pod napétim
D7: Indikace uéenifvymazani dalkového ovladace
D8: Koncovy spinac zavirani dvefi.
LED sviti: Dvefe nejsou zcela zaviené. LED nesviti: Dvefe jsou zcela zaviené
D9: Koncovy spinag otevirani dvefi.
LED sviti: Dvefe jsou zcela cteviené. LED nesviti: Dvefe nejsou zcela oteviené
D10: LED sviti (modra): Blika vystraZna kontrolka.
5.3 Schéma zapojeni oviadaci desky

e Namontujte motor na pravou stranu brany
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Power Lamp Motor
3
I
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Schema 10

Svorky (5), (6) a (7) slougi k piipojeni k motoru.
Pokud chcete nainstalovat motor na levou stranu brany, vstupte prosim do menu digitalniho displeje a nastavie hodnotu parametru J2z0na 1a
hodnotu F1z 0 na 1.



e Connect with flash lamp

Flashing light
Schéma 11

Svorky@) a4 slouzi k pripojeni vystrazné lampy.
e Connect with photocell sensor
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Schéma 12
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Pripojte svorku 12 k .COM" fotoburiky RX. Pfipojte svorku k
vystupu ,OUT" fotobigiky RX. Pripojte svorkuk .+ fotobuiiky RX a
TX. Pripojte svorku @ k .- fotobunky RX a TX.

e Connect witf@start terminal
Terminal Start slouZi k pfipojeni nékterych extemich zafizeni, jako jsou tlaéitka, kabelova klavesnice, pfijimac atd. Ovladani brany v

rezimu ,otevfit-zastavit-zavrit-zastavit-otevrit"
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Teminalydl 12 slouzi k pfipojenitia&itka.
Poznamkal Pokud piipojujete kabelovou klavesnici nebo podobna zafizeni, pripojte je take k® vee a@ com, abyste zajistili napajeni.



e Connect with open/close gate device

Zafizeni pro otevirani brany:
Termindl Ba 9 slouz k napajeni tlacitka.
Terminal {2 a {4 slouz k pripojeni k zaiizeni.
Zarizeni pro zavireni briny:
Svorkovnic(f) a (9) slouz k napajeni tlacitka.
e
Svorkovnic{® a (3 slouzi k piipojeni k zaiizeni.
e

6.Jak naprogramovat nebo vymazat dalkovy ovladaé¢

e Program the remote: Press learn button for at least 1 second and then release, the LED indicator
se rozsviti. Nyni musi u2ivatel stisknout tladitko na dalkovém oviadadi; kratké pipnuti signalizuje, Ze se kod uspésné
naudil, a digitalni LED dioda zobrazi poéet nauenych dalkovych oviadadll.

Pokud do 8 sekund po stisknuti tlaitka pro uéeni ovladaé nepfijme signal z dalkového oviadaée, LED indikator
oviadaée zhasne a reZzim udeni koédu bude ukonéen.

Poznamka: Vzhledem k tomu, Ze digitalni displej dokaze zobrazit pouze dvé Eislice, bude-li ovlada¢ jiz naprogramovan
pro vice nez 99 dalkovych oviadaél, bude od 100. dalkového oviadade na displeji misto desitek a stovek zobrazeno
pismeno A. Napfiklad u 100. dalkoveho oviadace se zobrazi A0 a u 101. dalkového oviadace A1.

Pokud ovladag jiz nauéil vice nez 109 dalkovych ovladaéll, od 110. dalkového oviadade bude digitalni displej zobrazovat
pismeno b, které nahradi desitky a stovky. Napfiklad 110. dalkovy ovladac bude zobrazovat b0 a 120. dalkovy ovladaé
bude zobrazovat CO.

Maximalni kapacita: 128 dalkovych oviadaél. Pokud digitalni displej zobrazi ,- -“ a ozve se 5 kratkych pipnuti,
znamena to, Ze nelze naucit dalsi dalkové ovladace.

e Erase the remote: Press and hold the learning button for 5 seconds, while the user hears the

Zazni dlouhé pipnuti, uvolnéte tlagitko a na digitalnim displeji se zobrazi ,00%. Nyni jiz 2Zadné dalkové ovladacée
nemohou branu oviadat.
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7.Jak pouzivat dalkovy ovlada¢ k ovladani brany s pohonem

Kazdy dalkovy oviada& ma 4 tlaéitka, ktera Ize nastavit na rlizné provozni re2imy nezavisle na sob& prostfednictvim menu
digitalniho displeje L1, L2, L3 a L4,

: Zadna funkce.

: Otevfit-Zastavit-Zavrit...

: Re2im pro pé&si

: Pouze otevrit.

: Pouze zavfit.

: Pouze zastavit.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci dalkového oviadace.

8.Popis funkci ovladaci desky

O PEWON 20

PoloZka Description

Po zapnuti ridici desky se ozve zvukovy signal, na digitdlnim displeji se zobrazi ¢islo modelu a verze a

Zapnuti rozsviti se stavova kontrolka LED.

Nove nainstal ovany motor musinejprve provest automaticke uceni drahy pohybu, aby bylo mozné

normalneé priradit vysoké a nizke rychlosti.

Po dokonceni automaticlého uceni drahy motor brany automaticky piiradi vysokou a nizlkou

rychlost. Vysokou a nizkou rychlost pro otevirani a zavirani lze nastavit v menu digitalniho displeje.

1. Pied zahajenim automatického uéeni drihy pohybu musi byt brana zcela zaviena.

2. Vstupte do menu, vyberte Pr, nastavte 5 a potvrdte spusténi automatického uceni drahy.

3. Brana se automaticky otevie a zavie pomalou rychl osti, aby se zaznamenala doba jizdy.

4. Rychlost pomalého otevirani a zavirani 1ze nastavit samostatné v nabidce. Cim vyssije

Automatické uceni drahy | hodnota, tim pomalejsi je rychlost.

5. Pokud béhem procesu automatického uéeni drahy dojde k jakémukoli oviadani, jako je ovladani

RF, spousteni terminalem pro chodce, spousténi bezpecnostnim paprskem atd., automaticke uceni

drahy bude preruseno a je tieba operaci uceni restartovat. Pokud automatickeé uceni drahy selze v

poloving, zazni dvakrat bzucak a v pripadeé uspésného uceni zazni bzuéak jednou.

Poznamka: Pokud je Pr nastaveno na 10, miiZete také vstoupit do uéeni automati ckého pohybu, ale v tomto
okamziku bude probihat s vysokou rychlosti nastavenou v menu. Doporucuje se zvolit 5, aby se k uéeni pohybu
pouzila nizka rychlost

. Pokud po uceni automatického pohybu pii nizkeé rychlosti zjistite, Ze rozlozeni mezi vysokou a nizkou rychlosti
neni idedlni, mtzete zkusit uceni pohybu pii vysoké rychlosti.

Po dokongeni uceni automatick ého pohybu nastavi pohon brany automaticky dobu chodu pii nizké

Nastaveni doby chodu pii X e S ; ] . P2
rychlosti pro otevirdni a zavirani v rozmez{ 0-5 trovni. Cim vétii

nizké rychlosti ; i - )
hodnota je, del3i je doba jizdy pomalou rychlosti. 0 znamend, Ze neni nastavena Zzadna doba jizdy
pomalou rychlosti.

Nastaveni 1y chlosti Ovlada¢ brany umoiuje nastavit vy sokou a nizkou rychlost otevirani a zavirani v rozmezi

jizdy pro otevirani a 0 az 5 trovni. Cim vy33i je hodnota, tim vy&3i je rychlost chodu. Pokud upravite ry chlost chodu,

zavirani provedte prosim znovu uceni automatick¢ho pohybu.

Funkce nadproudu zabranuje rozdrceni vozidla. Pokud je brana oteviena a dojde k detekci nadproudu,
zastavi se. Pokud je brana zaviena a dojde k detekci nadproudu, miize uzivatel nastavit rizné rezimy
reakce v menu A9.

Nadproud 0: zpétny chod do oteviené polohy. 1: zpétny

chod k otevieni brany na 1 sekundu.

2: 1: zpétny chod k oteviteni brany na 3 sekundy. 3:

zastaveni.

Nastaveni nadproudu pro otevirani a zavirdni brény prostiednictvim menu digitalniho displeje.
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Rezim koncového spinace

1. KdyZ je brana zcela oteviena/zaviena a spusti se koncovy spina¢, motor se

automaticky zastavi.
2. Ridici deska podporuje praci s koncovymi spinati typu NO a NC a rezim koncového spinace

(NO nebo NC) Ize nastavit prostirednictvim menu digitalniho displeje.
3. Ridici deska umoziiuje piepinat smér koncového spinace prostiednictvim menu na digitalnim displeji.
Pokud se na digitalnim displeji zobrazi ,,Lr*, znamena to, Ze koncovy spina¢ detekoval chybu (chybu
koncového spinace). Zkontrolujte, zda neni koncovy spina¢ poskozeny nebo zda nedochazi ke spatnému
kontaktu, pripadné zda rezim NO a NC (menu F0O) nastaveny systémem neodpovida skutetnému typu
koncového spinace.

ReZim bezpeénosmiho
paprsku

Rezim bezpe¢nostniho paprsku lze vybrat v menu F2, vychozi rezim je 1, coZ je rezim
normalné otevieny.

1. Pokud béhem zavirani brany narazi infra¢erveny signal na piekézku, brana se odrazi zpét a
otevie se.

2. Pokud je nastaven ¢asovat automatického zavieni po tiplném otevieni, brana se automaticky zavie.
3. Pokud je detekovan signal z bezpetnostniho paprsku, nedojde k zavi'eni brany a odpo¢itavani se
vzdy vynuluje.

Casovat
automatického
zavirani pro plné
otevieni

1. Funkce automatick ého zavirani se spusti a po tiplném otevieni brany .
2. Casovat automatického zavieni pii plném otevieni Ize nastavit v menu digitalniho displeje.

3. Kdy#z tasovaé automatick ého zavieni zatne odpotitavat, LED dioda STATE bude blikat
jednou za sekundu.

4. Tla¢itkem na dalkovém ovlada¢i lze prikaz automatického zavieni jednou zrugit.

5. Pomamka: Zrueni se vztahuje pouze na tento pfipad a brana se pii piistim uplném
otevieni miize automaticky zaviit.

Rezim blikajici lampy

V nabidce digitalniho displeje lze nastavit rezim prace svetla.

Rezim 0: Blikajici svétlo a motor se spusti a zastavi sou¢asné. Rezim 1: Blikajici svétlo
zhasne 30 sekund po zastaveni motor.

POZNAMKA : At uz zvolite rezim 0 nebo rezim 1, jakmile se brana piepne do faze
odpotitdvani ¢asovate automatického zavi‘eni, rozsviti se také kontrolka.

Ochrana motom

Jakmile motor bézi nepretrzité déle nez 120 sekund, automaticky se zastavi, aby byl
chranén.

Nastaveni
startovaciho terminalu

Startovaci terminal 1ze nastavit na riizné funkce prostiednictviim menu digitalniho
displeje.

0: Plng otevi'eno — zastaveni — zavieno. (vychozi nastaveni z vyroby)

1: Otevieni pro chodce — zastaveni — zavi'eni.

2: Pouze otevieni

3: Pouze zavieni.

4: Pouze zastaveni.

Nastaveni terminalu
otevireni

Terminal otevieni lze nastavit s riznymi funkcemi prostfednictvim menu digitalniho
displeje.

0: Plné oteviit-zastavit-zavrit......

1: Otevieni pro chodce — zastaveni —

zavieni. 2: Pouze otevieni (vychozi

nastaveni z vyroby). 3: Pouze zavieni.

4: Pouze zastaveni.
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Nastaveni koncového
spinace

Zaviraci terminal 1ze nastavit s riznymi funkcemi prostiednictvim menu digitalniho
displeje.

0: Pln¢ oteviit-zastavit-zaviit......

1: Otevieni pro chodce — zastaveni — zavieni.

2: Pouze otevieni.

3: Pouze zavieni (vychozi nastaveni z

vyroby) 4: Pouze zastaveni.

Rezim pro chodce

Tlatitko na dalkovém ovladaci a terminal pro chodce mohou spustit rezim pro chodce, brana se ¢astetné
otevie a poté zastavi, neotevie se iplné. Tento rezim je vhodny pro uzivatele, kteii prochazeji dovniti a
ven. Rezim pro chodce funguje podle schématu , oteviit-zastavit-zaviit-zastavit...*

Casovat automatického zavieni po rezimu pro chodce Ize nastavit v menu digitalniho displeje.

Aktualizace
systému tidici
desky pomoci USB
zalizeni

1.Pied aktualizaci systému zkontrolujte, zda je disk USB naformatovan na systém FAT32. Pokud ne,
naformatujte disk USB na systém FAT32.

2.Zkopirujte aktualizaéni soubor do kofenového adresai'e USB disku a pojmenuite jej

EGB-16A.bin.

3. Vlozte USB disk do aktualiza¢niho modulu a poté piiipojte aktualizaéni modul k USB portu.

4. Vstupte do menu, vyberte PU a nastavte hodnotu 5, poté potvrdte. V tomto okamziku se systém
restartuje, na digitalnim displeji se zobrazi UP a aktualizace zatne. Po dokon¢eni aktualizace se
systém automaticky restartuje.

Chytry modul
(volitelny)

Lze pridat inteligentni modul XH-SGC-WIFIBLE a ziskat tak funkci ovladani a nastaveni
otevirani brany atd. Disponuje WiFi, Bluetooth a
2.4G.
1. stisknéte a podrzte tlacitko Dec/Smart po dobu priblizné 5 sekund; ozvou se 2
pipnuti, poté tlacitko uvolnéte a pirejdéte do rezimu programovani Bluetooth.
2. Stisknéte a podrzte tlacitko Dec/Smart po dobu asi 10 sekund, ozve se dlouhy zvukovy
signal, poté tlacitko uvolnéte a piejdéte do programovani rezimu AP.
3. Jednou stisknéte tla¢itko Dec/Smart, ozve se pipnuti, poté tla¢itko uvolnéte a prejdéte
do rezimu programovani 2,4 GHz pro USB karty.
® Pokud je programovani uspéiné, LED dikator smart tiikrat zablika.

V opatném piipade se po 8 sekundach automaticky ukon¢i programovaci rezim.
® Chcete-li odstranit 2,4GHz USB Kkarty, stisknéte a podrzte tla¢itko ,.Learn po dobu asi 6
sekund, dokud se neozve dlouhy zvukovy signal, a poté jej uvolnéte. Nyni jsou viechny
dalkové ovladace a USB karty vymazany.
® Jakmile se 2,4G USB karta zapne a vstoupi do dosahu inteligentniho modulu, spusti se a
brana se jednou otevie.
4. Diky podpoie funkci Wi-Fi a Bluetooth lze ovlada¢ brany ovladat pomoci mobilni
aplikace. Aplikace také umoznuje pridavat a spravovat dalkové ovladace, nastavovat a
upravovat funkce atd.
Dalsi podrobnosti najdete v navodu k pouziti modulu Smart Module.
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9. Nastaveni menu digitalniho displeje ovladaci desky

OStisI,(néte a podrzte tIat‘:itkoRLIEUN o dobu 3 sekund, na digitalnim displeji se zobrazi ,AQ%, poté tlacitko uvolnéte. Nyni lze v
nabidce nastavit [[INC/START] a [DEC/SMART] pro zvySovani a shizovani ¢isel nebo hodnot.

@ Po nastaveni hodnoty stisknéte tlagitko [FUN] pro uloZeni tdajii; zvukovy signal jednou zapipa, &imZ potvrdi uspé$né uloZeni.

@ Po dokongeni nastaveni menu stisknéte tlagitko [LEARN] pro opusténi nastaveni menu a vypnuti displeje.

Poloz | Popis funkce Hodnota Vychozi nastaveni Vysvétleni
ka
Nastaveni nadproudového vy pnuti pii
Nastaveni nadproudu pii . X vysokych otackach; ¢im vyssi je hodnota,
i T T Uroven 0-20 10 tim obtiznéj3i je zastaveni motoru.
vysoké rychlosti Nastavitelna hodnota v rozmezi 0-20.

Nastaveni uzaviraciho nadproudu pri

Nastaveni : vysokych otackach; ¢im vy$si je hodnota,
Al e dproudového vypnuti Uroven 0-20 10 t&Z3i je motor zastavit. Nastavitelna hodnota
piii vysokych otackach od 0 do 20.

Nastaveni nadproudového vy pnuti pii

Nastaveni spinaciho ) vysokych otackach; ¢im vyssi hodnota, tim
A2 i1 nizky Uroven 0-20 6 obtizné&ji je zastaveni motoru. Nastavitelnda

proudu pii nizkych )51 ] -

otackach hodnota v rozimezi 0-20.

Nastaveni uzaviraciho nadproudu pii

Nastaveni . vysokych otackach; ¢im vyssi je hodnota,
A3 g dproudového vypnuti Uroveil 0-20 6 téZ&i je motor zastavit. Nastavovaci

pii nizkych otackach hodnota od 0 do 20.

Cim vy#ii je hodnota, tim delsi je doba

AS Citlivost na nadproud Uroveii 0-3 0 detekce nadproudu.
Nastavovaci hodnota od0do 3

Nastaveni reakce brany na nadproud: 0:
Zpétny chod az na konec.

1: Zpétny chod 1 sekundu a zastaveni. 2:
Zpétny chod 3 sekundy a zastaveni. 3:
Zastaveni

A9 Reakce na nadproud pii sepnuti 03 0

Slouzi k nastaveni doby pomalého chodu
pii otevirani brany; v ramci tohoto
nastaveni se brana pohybuje pomalu, poté
Uroveil 0-3 2 piejde na vysokou rychlost pro zbyvajici
cast drahy. Nastaveni v rozmezi 0-5
selund.

Nastaveni doby pomalého chodu pro

BO otevieni

Slouzi k nastaveni doby pomalého

chodu pii zavirani brany; brana bude v

ramci

, poté prejde na vysokou rychlost pro zbyvajici
¢ast drahy. Nastaveni v rozsahu

urovné 0-5.

Nastaveni doby pomalého chodu pii

zavirani Uroveti 0-5

Bl

(3]

PoloZ |Popis funkce Hodnota Vychozi tovarni Vysvétleni
ka nastaveni
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Casovat automatického zavi'eni po

Nastaveni v rozmezi 0-99 sekund, 0

co tplném otevieni 0-99 sekund 0 mmamena zadné automatické zavieni pii
plném otevieni.
T . iRl L L 5 Nastaveni rychlosti vysokorychlostmiho
astaveni vysoke rychlosti otevirani roven otevirani, nastaveni v rozmezi 05
5 . . . 2 Nastaveni rychlosti pro vysokou rychlost
D1 Nastaveni vysoke rychlosti zavirani Urovein 0-5 2 Zavitani, nastaveiivyozmezi 0-5
o In { nigké rvchlosti L ovesi 05 5 Nastaveni rychlosti pomalého otevirani,
astaveni nizk € rychlosti otevirani roven riaskaveEnl virozmezi 05
_ ) R . . Nastaveni rychlosti pomalého zavirani,
D3 Nastaveni pomalé rychlosti pro zavirani | Urovei 0-5 2 Nt e DS
EO Rezim pro chodce 0-15 sekund 6 0 znamena, zZe rezim pro chodce neni aktivni.
& Casova¢ automatického 558 s 5 0 znamena, Ze v rezimu pro
vypnuti pro rezim pro BRI chodce nedochazi k
chodce automatickému zavirani
FO Rezim koncového spinace 0-1 1 0: Rezim NC. 1: Rezim NO.
F1 Piepnuti sméru koncového spinace 0-1 0 0: Vychozi smér. 1: Piepnout smer.
F2  |Rezm bezpetnostniho paprsku 0-1 1 0: Rezim NC. 1: Rezim NO.
0: Blikajici svétlo a motor se
spusti a zastavi soucasné.
F3 Rezim blikajici lampy 0-1 0 1: Bl]kajici' svétlo zhasne 30 sekund
po zastaveni motoru.
0: PIng otevieno — Zastavit — Zavrit......
1: Otevireni pro chodce — zastaveni —
G0  |Nastaveni spoustéciho temminalu 04 0 Zeient 2 PE)}IZG QRN
3: Pouze zavrit.
4: Pouze zastaveni.
0: Png otewiit — zastavit — zavit......
1: Otevireni pro chodce — zastaveni —
G2  |Nastaveni otevieného terminalu 04 2 zavieni. 2: P?}Jze QrevTEnl,
3: Pouze zavfit
4: Pouze zastavit.
0: Plné oteviit-zastavit-zaviit......
1: Otevi'eni pro chodce — zastaveni —
G5 Nastaveni koncového spinace zavieni | 04 3 zavien. 2: P(V)uz,e otevren.
3: Pouze zavieni.
4: Pouze zastavit
Reakeni vzdalenost zastaveni v Nastaveni v rozmezi 0-5. Cim vy3i je
J1 . o 0-5 1 . o P
oteviené a zaviené poloze hodnota, tim prud$i bude zastaveni brany.
Pirepnuti sméru chodu motoru 0: Vychozi smér.
J2 0-1 0 T V
1: Piepnout smér
Poloz | Popis funkce Hodnota Vychozi nastaveni Vysvitleni
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Funkce tlac¢itka A

Ll (dalkové ovladani)

Loy h W=D

: Zadna funkce.

: Oteviit-Zastavit-Zaviit.

: Rezim pro chodce.

: Pouze otevrit.

: Pouze zavrit.

: Pouze zastavit.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci
alkového ovladace.

Funkce tlacitka B

L2 (dalkové ovladani)

0: Zadna funkce.

1: Otevrit-Zastavit-Zaviit.
2: Rezim pro chodce.

3: Pouze otevi‘eno.

4.
5
6
d

Pouze zavirat.

: Pouze zastavit.
: Vypnuti automatického zavirani pomoci
alkového ovladate.

Funkce tlacitka C

L3 (dalkové ovladani)

: Zadna funkece.
: Oteviit-Zastavit-Zaviit.
: Rezim pro chodce.

0
1
2
3: Pouze otevrit.
4.
5
6
d

Pouze zavtit.

: Pouze zastavit.
: Vypnuti automatického zavirani pomoci
alkového ovladate.

Funkce tla¢itka D
(dalkové ovladani)

0: Zadna funkce.

1: Otevrit-Zastavit-Zaviit.
2: Rezim pro chodce.

3: Pouze otevrit.

4:
5
6
d

Pouze zavrit.

: Pouze zastavit.
: Vypnuti automatického zavirani pomoci
alkového ovladace

Pr Spustit automatické uceni trasy 0-10 0

Nastaveni vrozmezi 0-10. Nastaveni 5
spusti u¢eni automatick ého pohybu pii
nizké ry chlosti. Nastaveni 10 spusti u¢eni
automatického pohybu pii vysoké
rychlosti.

0 znamena, ze se automatick é u¢eni p olohy
neprovadi.

Aktualizace systému pomoci zarizeni
PU USB 0-10 0

Nastaveni vrozmezi 0-10.
Nastaveni 5 spusti aktualizaci systému.
0 znamena, Ze se systém neaktualizuje.

Po Obnoveni tovarniho nastaveni 0-10 0

Nastaveni v rozmezi 0-10. Hodnota 5 spusti
resetovani. Hodnota 0 znamena, Ze se reset
neprovede.

Informace na digitalnim displeji fidici desky

1. Kdy2 se brana zaéne otevirat, na digitalnim displeji se zobrazi ,OP*
2. Kdy2z se brana zaéne zavirat, na digitalnim displeji se zobrazi ,CL*
3. Po zastaven( brany se na digitalnim displeji zobrazi

4. Kdy2 jsou vrata zcela otevfena, na digitalnim displeji se zobrazi ,LO*
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. Jakmile motor dosahne maximalni doby provozu, na digitalnim displeji se zobrazi ,EC*

7. Kdy2 motor pfi vysokych otaékach spusti nadproudovou ochranu, na digitalnim displeji se zobrazi ,OH".
Kdyz motor pfi nizkych otaékach spusti nadproudovou ochranu, na digitalnim displeji se zobrazi ,OL".

8. Po aktivaci fotoburiky se na digitalnim displeji zobrazi ,PH*

9. Po aktivaci reZimu PED se na digitalnim displeji zobrazi ,Pd*

10. Po spusténi ochrany motoru se na digitalnim displeji zobrazi ,HE*

11.Pokud je koncovy spinaé poskozeny nebo ma poruchu, na digitalnim displeji se zobrazi ,Lr*

12. Zruseni automatického zavirani, na digitalnim displeji se zobrazi ,CC*
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10. Navod k pouZiti inteligentniho modulu
Vyhledejte ,XHouse |0T* a stahnéte si aplikaci z Google Play nebo App Store

Pro Android a iOS

e Or scan this QR code for download APP “XHouse IOT" and install it. Register the account for
AHouse |OT" a pfihlaste se.

@ Pridejte zafizeni

Krok 1. Zapnéte zafizeni a oteviete aplikaci. Stisknéte tlacitko @' “v pravém hornim rohu, abyste pridali zafizeni, a poté

vyberte polozku ,Sliding Gate”, u které se v pravém homim rohu zobrazuje oranzova ikona. (Obr. 1 a 2)

* Pokud je v pravém hornim rohu Sedy kruh, znamena to, Ze zafizeni jiz bylo pfidano. UZivatel musi na oviadacim panelu
podrzet tlac¢itko ,Dec/Smart” asi 5 sekund a poté opakovat
krok 1.

% Pokud se zobrazi zprava ,Please enter distribution network mode and add devices®, musi uZivatel na oviadacim panelu
stisknout a podrzet tlacitko ,Dec/Smart” po dobu asi 5 sekund a poté zopakovat krok 1.

Krok 2. Vyberte sit Wi-Fi, kliknéte na ,Pfipojit‘ a zadejte heslo. (Obr. 3) (Pokud se nelze pfipgjit k siti Wi-Fi, mlZe uZivatel

také vybrat moznost ,Pridat pfes Bluetooth” a k ovadani brany zblizka pouzit funkci Bluetooth. Postupujte podle kroku 4).

Krok 3. Zafizeni bylo uspé&sné pfidano. U3ivatel mi2e zménit nazev zafizeni a tladitka v nabidce {(;3} “v pravém

hornim rohu. (Obr. 5)

Krok 4: Pfidani pres Bluetooth: Pfi oviadani v reZimu Bluetooth musi byt mobilni aplikace v dosahu Bluetooth, aby se mohla
pfipojit a ovadat zafizeni, a najednou Ize pfipojit pouze jeden telefon uZivatele. (Obr. 3 a 4).

418 ol F o4 11:49 R o5 | 13:57 il 56 B
£ ~~
A D L4 Add device & 4 WLAN -
e |

. . .
6 & ¥ House lot
Q0003044 QO0D004Y - duJ‘IﬂﬂgTEMF—E 4G

ln | v tl . # \J-ZR1-2.4G
i i b = Jullangl
T JJ 246G
= (CPE-07B3
- ¥ B-LINK123

s ChinaNet-ggi2

- MNVRAWI210240

= Chinanet-2 4G-17E0

Obr. 1 Obr. 2 Obr. 3
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0844 1t 56 B0

< Sliding Gate g

remind
Using Bluetooth communicatlon

connactlon, you can only control the

device from a close range phone \ P
and cannot operate remaotaly! ‘[b b‘
Open Close
f 114 Te \
@ ( M+ )
Stop Padestrian
=l ﬂ-} r f\'
Obr.5

Obr. 4

@ Zarizeni podporuje provozni rezimy Wi-Fi a Bluetooth
* Jakmile se zafizeni uspé&sné pfipoji k siti Wi-Fi, Ize jej ovladat a nastavovat pomoci aplikace v mobilnim telefonu. (Obr.

5)
% Pokud je zafizeni offline nebo mobilni telefon nema signal, ale uZivatel se nachazi v dosahu 10 metrli od zafizeni a

spusti aplikaci, zafizeni se automaticky pfepne do reZimu Bluetooth, aby bylo moZné jej oviadat.

(Obr. B)
* Zafizeni navaZe spojeni pies Bluetooth s mobilnim telefonem, aby bylo moZné oviadani na kratkou vzdalenost (souéasné

miiZe navazat spojeni pfes Bluetooth pouze jeden mobilni telefon).

08:49 g B 00:28 ol £
£ 8 < Siing Gate @
4p | g 4pr >lq
Open Close Open Close
(=] (% (w] %
Stop Pedastrian Stop Pedestrian
Es 0] ® B3 O] P
Obr. 6

Obr. 5
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@ Prepnuti mezi siti WiFi a reZimem Bluetooth

Pokud uZivatel potfebuje pfepnout na novou sit WiFi nebo chce pfepnout reZzim oviadani z rezimu Bluetooth na reZim WiFi,
postupuijte podle nasledujicich kroka.

Krok 1. Vyberte zafizeni a stisknéte tlagitko ,,{C} “v pravem hornim rohu. Kliknéte na ,Set/Modify WiFi“. (Obr. 7) Krok 2.
Vyberte novou sit WiFi a pfipojte se k ni. Poté kliknéte na ,Refresh”. (Obr. 8)

10:02

Device name

Modlel

Sotting

Travel learning

User list

Set/Modify WiFi

ol 50 0

Device Settings Hemote assisiance

08:45 misc €0
£ WLAN
Current WiFi of the device JJ-H3C_WiFi
Sele 2 neart N
=  Mac22

% XHOUSE_Test

9

JJ-H3C_WiFi-2.4G

)

JJ-1FCJ

Refresh

@& Sdileni zarizeni

Obr. 7

Krok 1. Oteviete aplikaci a vyberte zafizeni. Stisknéte tlacitko {5}

device” (Sdileni zafizeni), ¢imZ se vytvori QR kod. (Obr. 9)

Obr. 8

“ v pravém hornim rohu a poté vyberte moZnost ,Sharing

Krok 2. Novy uzivatel si stahne aplikaci a otevie ji. Stiskne tla¢itko ,Scan” v pravém hornim rohu a naskenuje QR kod. (Obr.

10)

Device name

Model

Setting

Travel learning

User list

Set/Modify WiFi

Network Information

Sharing device

Transfer main user

D

Scanning QR codes with xhouse app to create
device.(valid for 3 minutes)

Obr. 9
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® Nastaveni zafizeni

UZivatel mUZe nastavit parametry Fidici desky z aplikace.

Krok 1. \Vyberte zafizeni a stisknéte tlacitko ,,"7:(:3} “v pravém hornim rohu. Kliknéte na ,Nastaveni®. (Obr. 11)
Krok 2. Nastavie parametry v aplikaci. (Obr. 12)

Poznamka: Pokud chce uzZivatel nastavit parametry, musi byt zarizeni pripojeno k Wi-Fi. Pokud tomu tak neni, musi
uzivatel pouzit funkci Bluetooth a priblizit aplikaci v telefonu co nejblize k zarizeni, aby mohl parametry nastavit.
Po dokonceni kliknéte na tladitko ,.Sync®.

10:02 il 56 B 15:10 ¢ al = @
< Device Settings Remote assistance < Setting Remote assistance
Device name Sliding Gate > Opening overcurrent setting in )
high speed '
Model EGB16 Closing overcurrent setting in N
high speed '
i b
setting g Overcurrent sensitivity 0)
. Reverse back
Travel learning m Overcurrent reaction o ]1 >
Setting slow speed running time ) A
User list > for opening 2,
Obr. 11 Obr. 12

® Prihlaste se na pozici inZenyra

Pokud dojde k poruge zafizeni vageho zakaznika, miZete problém vyiesit pomoci funkce ,\Vzdalend pomoc*. Nejprve
se tedy musite v aplikaci zaregistrovat jako technik. Kliknéte na polo2ku ,Moje* v dolni &asti aplikace, vyberte moZnost
LZaregistrovat se jako technik®, zadejte poZadované Udaje a potvrdte registraci.

Account and security >
About X-House IOT > Crntant parson:
USE&HG"D > Contact infarmatlion.
Feedback S
Work axperlence:
Apply to be engineer >
Can you repair motors:
Version update 1.318 > Oves  Ohe
Sarvice point nama’
Sign Out =
!
far (W )
XHouse 10T Scenes My
QObr. 13 Obr. 14
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® Vzdalena pomoc

Pokud dojde k poruge vageho zafizeni, je tfeba znovu nastavit parametry. V takovém pfipadé miZete pfimo spustit tladitko

.vzdalena pomoc” a sdilet QR koéd nebo ové&fovaci kod s poskytovatelem instalaénich sluzeb pro vzdaleny servis.

Obr. 15
10:02 56 E
4 Device Settings|~cmote assistance
Device name >
Model
Setting

Travel learning

User list

Set/Modify WiFi

Network Information

Obr. 16

@
o

ull ¥

15:42 9

< Authorization code

Device serial number: 62003951
Control panel model: EGA18B

Program version number: 2.0.5

Device identification code

O

Verification code  Valid forone day ©

L4

e Pridani USB karty / RF dalkového ovladaée mimo pracovisté

Pokud uzivatel potiebuje pfidat RF dalkové oviadani nebo USB kartu pro otevirani brany, miiZete k tomu pou2it funkci
funkci ,Pfidat USB kartu / RF dalkové oviadani mimo areal” a naskenovat QR kéd z dalkoveho oviadace nebo zadat

identifikacni ¢islo USB karty. K jejich naprogramovani neni nutné otevirat ovladaci skfifku.
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® Pridani USB karty/RF dalkového ovladace na misté

Pokud uZivatel potiebuje pfidat RF dalkovy ovadaé nebo USB bezkontaktni kartu pro oteviréni dvefi, mtZete pfimo pouZit
funkei ,Pfidat USB kartu/RF ovladaé na misté®, kliknout na tla¢itko ,Naudit* a poté kliknout na

~Spustit uéeni“. Neni tfeba cotevirat ovladaci skfirfiku, fidici deska pfejde do reZimu uéeni kédu a poté staéi stisknout tlaéitko na
dalkovém ovladadi nebo zapnout USB kartu pro vyslani signalu.
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® Sprava USB karty a RF dalkového ovladace

Seznam karet umoZzfiuje spravu vagi USB karty a RF dalkového oviadage. UzZivatel miZe synchronizovat véechny karty a
dalkove ovladace do seznamu karet pro spravu a odstranit je, kdyz jiz nejsou potfebné nebo dojde k jgjich ztraté.
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® Propojeni s kamerou

Krok 1. Oteviete aplikaci a vyberte zarizeni. Stisknéte tlaitko ,,@ “v pravém hornim rohu a poté vyberte
moznost ,Binding camera”.

Krok 2. Vyberte ,IP kameru* a stisknéte ,potvrdit*.
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