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I. VSeobecna bezpenostni upozornéni a opatreni

A VAROVANI!

PFed instalaci automatizovaného systému brany si peélivé pFettéte tento navod.

Tento navod je uréen vyhradné kvalifikovanym pracovnikiim provad&jicim instalaci.

Vyrobce nenese odpovédnost za nespravnou instalaci ani za nedodrZeni mistnich elektrickych a stavebnich
pFedpisd.

Uschovejte vSechny soucasti systému Armstrong a tento navod pro pozdé&jsi pouZiti.

V tomto navodu vénujte zvySenou pozornost obsahu ozna€enému symbolem:

Davejte pozor na nebezpedti, ktera mohou vzniknout pfi instalaci a provozu automatizovaného systému brany.
Instalace musi byt provedena v souladu s mistnimi normami a pfedpisy.

Pokud je systém spravné nainstalovan a pouZivan v souladu se viemi normami a pFedpisy, zajisti vysokou miru
bezpe&nosti.

Pfed instalaci automatizovaného systému se ujistéte, Ze brana funguje spravné a Ze je pro dané pouZiti vhodna.
Nedovolte détem ovladat automatizovany systém brany ani si s nim hrat.\nNevstupujte do drahy
automatizovaného systému brany b&éhem jeho provozu.

Uchovavejte viechna ovladaci zafizeni a dal3i impulzni ovladage mimo dosah déti, aby nedoSlo k nahoednému
aktivovani automatizovaného systému brany.

Neprovadéjte Zadné Gpravy soucasti, s vyjimkou téch, které jsou uvedeny v tomto navodu.

NepokouSejte se branu ru€né otevfit nebo zavfit pred odblokovanim prevodového motoru.

Pokud dojde k poru3e, kterou nelze odstranit a ktera neni popsana v tomto navodu, kontaktujte kvalifikovaného
pracovnika provadéjiciho instalaci.

Automatizovany systém brany nepouZivejte, dokud nebyly provedeny viechny postupy a pokyny a dokud jste si
je dakladn& nepfetetli.

Automatizovany systém brany kaZdy tyden otestujte a nejméné jednou za 6 mésici nechte systém zkontrolovat
a udrzovat kvalifikovanym pracovnikem.

V pFipadé potiFeby instalujte na ob& strany brany vystraZzné znacky upozoriiujici osoby v prostoru na moZna
nebezpeéi.



I1. Popis vyrobku a zamyslené pouziti

.1. Obsah sady

* Motory . Mont:i'lini
material

* PFislusenstvi

1O @
Q
. <

1. Motor 1 (Master) v€etné 1

2. Motor 2 (Slave) 1

3. Predni drzak 1

4. Cep typu R 2

5. Kovova zatka 2

6. Zadni drzak 1

7. Ridici deska A301U 1

8. Vystrazné svétlo (volitelné) 1

9. Fotoburiky (volitelné) 2

10. ovioda? 2




2. Limity pouZziti vyrobku

Armstrong 400
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.3. Rozméry
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III. Instalace

Pohony Armstrong 300 jsou ureny pro jedno kfidlo o Sifce 3-4 metry a hmotnosti 300/400 kg, které lze
otevfit aZ do 110°, pfedevSim pro rezidencni pouZiti. Vykon miZe byt ovlivnén rozméry a hmotnosti brany a
klimatickymi podminkami, proto je nutné spravné nastavit hnaci moment.

Armstrong300 / 400 neni ur€en pro branu, ktera je nefunkéni nebo nebezpeén4, ani k
odstranéni zavad zpusobenych nespravnou instalaci nebo nedostateénou tdrzbou.

1. Ujistéte se, Ze hmotnost a rozméry brany odpovidaji provoznimu rozsahu Armstrong300.

Pokud rozméry brany nespliuji poZzadavky, Armstrong300 nepouZivejte.
2. Ujistéte se, Ze konstrukce brany splfiuje poZadavky pro automaticky provoz a predpisy
tykajici se sily.

3. Ujistéte se, Ze pfi otevirani ani zavirani kridel brany nevznikd nadmérné tfeni.

4. Ujistéte se, Ze je brana ve vodorovné poloze a v Zadné poloze se samovolné
neposouva.

5. Ujistéte se, Ze brana odola plsobeni momentu motoru pfi jeho upevnéni do kteréhokoli
otvoru drzaku a Ze montazni plocha je dostatecné pevna.

6. Ujistéte se, Ze jsou fotoburiky instalovany na rovnych plochach, aby vysilac¢ a pfijimac
byly vzajemné spravné nasmérovany.

7. Zkontrolujte rozméry motor(l podle niZe uvedenych tdajd.
8. Zajistéte dostatek prostoru pro otevieni brany.
9. Pokud se brédna OTEVIRA VEN, ponechte mezi drzdky na sloupcich a brdnou nejméné 70 mm.

10. Jako kritérium pouZijte Uhel otevfeni kfidla a ujistéte se, Ze jsou
splnéna viechna kritéria.

* Otevirani ven
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» Otevirani dovnitf
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11. Hodnota ,,C" je 139 mm.

12.,,D” Ize snadno zméFit od brany.

13. ".A" = "c.ll + "Dll

14. Hodnotu , B" Ize vypoditat z hodnoty ,,A” a Ghlu otevFeni k¥idla.

Pfiklad: Pokud je ,A” = 180-190 mm a uhel otevfeni kFidla je 100°, hodnota ,,B” je pFibliZzné 190 mm.

**Ujistéte se, Ze hodnoty ,,B” a ,, A" jsou podobné nebo stejné, aby se kfidla pohybovala
plynule a aby se sniZilo zatiZzeni motoru.**

* Odblokovani

pfevodu

1. Sejméte horni kryt motoru. 3. VnitFni trubku Ize posouvat dovnitf nebo ven.

2P iimb eh k iho hfidele pFevod tit

UVOET?-CETLHSWE © 2. Pomoci imbusového kli¢e otocte odblokovacim hrldelemo ovaciho ele prevod znovu zajistite.
motor. uvolnéte motor.

1. Zvolte spravné rozméry motort a misto jejich instalace.

2. Zkontrolujte, zda je montazni plocha pro drzaky hladka, svisla a pevna.

3. Pfipravte kabelovou chrani¢ku pro napéjeci kabely motord.

4. Povolte Sroub a sejméte kryt motoru. (Obrazek 1)

5. Umistéte kfidla do zavirené polohy.

6. Podle rozméru ,B"” na strané 6 umistéte zadni desku do spravné polohy na montazni plose.

montazni plo3e.



s Um|5tete4 drzaky sloupku na montam: plochu a oznacte body pro vrtan! Pote vyv;te;te Ctyfi otvory o

U]IStete se, Ze pfi otevirani brany ziistane dostatek prostoru
8. Ujistéte se, Ze je pfedni deska zcela vodorovné.
9. Viz obrazek 2: vzdalenost mezi pfedni a zadni deskou motoru je 640 mm, vy3kovy rozdil je 175 mm.

vySkovy rozdil je 175 mm.
* Obrazek 1/ » Obrazek 2

* Obrazek 3

175mm

640mm

10. Docasné priloZte a upevnéte piedni desku motoru ke kfidlu brany.
11. Zvednéte motor a zasuiite Srouby do pFedni desky. Pfipravte kabelovou chrani€ku pro napajeci
kabelv motord.

12. Zvednéte motor a zatlacte branu azZ na doraz, dokud se otvory pro Srouby na konci
motoru neshoduji s otvory v zadni desce.

13. Matici pevné& utahn&te a poté ji povolte o pll otaky, aby mohl motor pFi ota€eni spravné podepirat.
14. Pfedni konec motoru pevné upevnéte k predni desce pomoci zatky a ¢epu.

15. Pomoci vhodného odblokovaciho kli¢e uvolnéte pFevod motoru.

16. Zkuste uvolnénou branu zatlacit a ujistéte se, Ze lze motorem snadno ruéné pohybovat.

17. Ujistéte se, Ze lze pfedni desku motoru trvale upevnit na instalovanou branu.

natrvalo.

18. Pomoci vhodného odblokovaciho klice pfevod motoru znovu zajistéte.

19. Povolte plastovou matici pod napajecim kabelem na konci motoru, protdhnéte kabel matici a
matici zaSroubujte.

napajeci kabel.

* Obrazek 4
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2. Zapojeni motor(

* ReZim ¢asovani

* ReZim koncového spinace

Viz tabulka parametr(i - Viz tabulka parametr( -

parametr F-A1-0.

parametr F-A1-1

Motorl black | & Ll Motorl black | 5 Ll 2/ GnD

mﬂ—wf-@ mn—wf-@i- Lmt4}

| e e | 8 I §=§$
{F 95-@€F grmg-@g- W}

Vowzbe | % N Voor b | &N =

120v . = 120V 5 . G Y

Flashing light - Flashing light -

120V =i 120V .

Courtesy light = - Courtesy light B -

.3. Zapojeni prisluSenstvi

« Zapojeni bezpe€nostniho zafizeni 1

s % 2% "% "% "%
NC CO

RX + - NO
EEEER

GND Stop SE DKey Skey GND Phl PhVcc GND PhZ  Phicc

* Zapojeni pomocneého zafizeni

Dkey: Dvoukfidla bréana Oteviit/Zastavit/Zaviit/Zastavit
Skey: JednokFidla brana Otevfit/Zastavit/Zavfit/Zastavit

b

GND Stop SE DKey Skey GND Phl PhVcc GND Ph2 Phice

* Zapojeni bezpecnostniho zafizeni 2

GND  Stop DKey Skey GND Ph1 PhVcc GND Ph2  PhVec

* 12 V k napajeni
prisluSenstvi

Safety edge -O I

Wiring
|__$12v
LLLLLLELLEL

GND Stop SE DKey Skey GND Phl PhVWcc GND PhZ PhVcc




4. Uceni dalkovych

ovladact

* Parovani dalkovych
ovladaci

Stisknéte tlacitko RF na 2 sekundy a LED displej zobrazi RFL

Stisknéte libovolné tlacitko dalkového ovladade a indikator zacne blikat.

Pockejte 10 sekund, dokud indikator nezhasne.

* Smazani sparovaného dalkového
ovladace

Stisknéte tlacitko RF dvakrat a LED displej zobrazi.

Stisknéte libovolné tladitko sparovaného ovladace a LED indikator 3x
blikne.

Pockejte, dokud indikator nezhasne.

* Smazani viech dalkovych ovladacu

Stisknéte tlacitko RF na 5 sekund a LED displej zobrazi.
Stisknéte libovolné tladitko sparovaného ovladace a fidici jednotka smaze
vSechny sparované ovladace.

* Parovani nového ovladace pomoci sparovaného ovladace

Stisknéte novy dalkovy ovladac na 5 sekund a vystrazné svétlo se rozsviti.
Stisknéte sparovany ovladaf 3x a vystrazné svétlo zatne blikat.
Stisknutim libovolného tladitka nového ovladace jej sparujete.

X RX
L ] 1 ]
i o ] [l 29057 ]
J = SOOI
~ i Z

I':_l
LLLL L L))

GND Stwp SE DHKey Skey GND Phl PhVcc GND  Ph2  PhVec

Oteviete kryt a pFipojte vodice.

Namontujte pfijimac a vysilag do spravné polohy.

Ujistéte se, Ze mezi pfijimafem a vysilatem nejsou Zadné piekazky.

Pro optimalni Gfinnost musi byt pFijimac a vysilac spravné vyrovnany.
Zapnéte napajeni fotobunék a ujistéte se, Ze LED na pfijimadi i vysilaci sviti.



6. Logika bezpecnostnich
zafizeni

* Funkce F5 PH1

Parametr
Funkce

Stav brany

F5-0{vychozl nastaveni)
PH1 function OFF

Bez funkce

Bez funkce

Brana zcela zavfena
Neni dovoleno otevFit

Brana zcela oteviend
Rychlé zavirani

F5-1 Zastaveni béhem cyklu
Fotoburika-zavirani Neni dovoleno zavfit

Faze zavirani
Otevrit

Féze otevirani
Bez Uginku

Brana zcela zavfend
Neni dovoleno otevfit

Brana zcela zaviena
Neni dovoleno zavfit

F5-2 Zastaveni b&hem cyklu
Fotobufika-otevirani Neni dovoleno oteviit/zavfit

Faze zavirani
Bez Ginku

Faze otevirani
Zavfit

Brana zcela zavFend
Neni dovoleno otevfit

Brana zcela oteviend
Znovu nadist £as automatického zavfeni

F5-3 Zastaveni b&hem cyklu
Bezpecnostni hrana Neni dovoleno oteviit/zavfit

Faze zavirani
Otevfit for 2 seconds

Faze otevirani
Zavrit for 2 seconds




* Funkce F6 PH2

Paramter Function

Gate Status Reaction

F&-0{wychozl nastaveni)
PHZ function OFF

Bez funkce

Bez funkce

Brana zcela zaviena
Neni dovoleno otevfit

Brana zcela oteviena
Rychlé zavirani

F6-1 Zastaveni b&hem cyklu
Fotobufika-zavirdni Neni dovoleno zavFit

Faze zavirdni
OtevFit

Faze otevirdni
Bez Uginku

Brana zcela zaviena
MNeni dovoleno oteviit

Brana zcela zaviena
Neni dovoleno zavfit

F6-2 Zastaveni b&hem cyklu
Fotoburika-otevirani MNeni dovoleno otevfit/zavfit

Faze zavirani
Bez Gginku

Faze otevirdni
ZawFit

Brana zcela zaviena
Neni dovoleno otevfit

Brana zcela oteviena
Znovu nadist £as automatického zavieni

F6-3 Zastaveni b&hem cyklu
Bezpeénostni hrana Meni dovoleno otevfit/zavfit

Faze zavirdni
Otevfit for 2 seconds

Faze otevirdni
Zavfit for 2 seconds




7. Programovani

« Indikace na LED displeji

Indikace LED displeje

N-L: U¢eni systému je3té nebylo provedeno
D-G: DvoukFidla brana

S-G: JednokFidla brana

RFL: Uéeni dalkového ovladace

DKY: Smazani jednoho délkového ovladace
DAL: Smazéni viech délkovych ovladact
OPN: Otevfit

CLS: Zavfit

STP: Zastavit Cheur LED

SW5

SET
© o6 o
SWa4

Sw3

Priklad indikace na LED displeji

* Nastaveni parametr(

Stisknéte a podrzte / SET po dobu 3 sekund.

LED displej zobrazi parametr ,A1".

Pomoci / vyberte hlavni nastaveni a potvrdte tlacitkem SET.
Zobrazeni podnastaveni (napf. parametr A1 - podhodnota = 1).
Pomoci / zméfite hodnotu podnastaveni.

Hodnotu podnastaveni potvrdte tlagitkem SET.

Pomoci / zobrazte a nastavte dalsi parametry.

RF-LEARN < SET >

W1 SW3 SW4 SW5



8. Tabulka parametr(

Re#im koncovych spinafh Re#im koncovich spinafi
| A1-1 | Casowy redim (vychozi nastavenr)
A2 Provozni refim A2 | Standardnl refim (wjchozl nastaveni)
| A2-1 Refim bytového domu
A22 | Re#im dovolend
A3 Dvoukfidldfednokiidld brana A3-0 | Jednokfidla brana
A3-1 | DvoukFidla brana (vjchozi nastavenr)
A4 Smiér LED Ad-0 | Ridicl jednotka (wjchozi nastaveni)
Ad-1 | Pohon brény
A5 Smiér provozu | AS-0 | Otevirdni dovnitf (wichozi nastaveni)
AS-1 | Oteviranl ven
c1/cz ‘Oblast zpomaleni pro otevirani / zavirani c1/ca-0 Bez oblasti zpomaleni
|cifcz | 5% oblasti zpomaleni
c1/c2-2 | 10 % oblasti zpomaleni
c1/ca-3 15 % oblasti zpomaleni
C1/c2-4 | 20 % oblasti zpormaleni (vichozi nastaveni)
Ci/cas 25 % oblasti zpomaleni
C1/C2-6 30 % oblasti zpomaleni
C3/C4 Doba zpoZdéni pro otevirdni / zavirdni C3/C4-0 | Bez zpoidéni
C3/C41 | 1 sekunda
C3/C4-2 | 2 sekundy (C3 vjchozi nastaveni)
| C3/C4-3 3 sekundy (C4 wjchozi nastaveni)
C3/c4-4 4 sekundy
| C3/C4-5 | 5 sekund
C3/Ca-6 | 6 sekund
c3/c4-7 | 10 sekund
Ca/ca-8 |15 sekund
€3/C4-9 | 20 sekund
C5/C6 Doba chodu motoru 1/ motoru 2 pro otevirdnl | 0-99 s | Wychozi nastavenl 22 sekund
C7/Ca Doba chodu motoru 1/ motoru 2 pro zavirdni | 0-99s | Wiehozi nastaveni 24 sekund
E1/EZ Reakce na nadproud pfi otevirdni / zavirani E1/E2-0 Zastavit (E1 wychozi nastavenl)
E1/E2-1 Zpétny chod po dobu 1 sekundy
| E1/E2-2 Zpétny chod po dobu 2 sekund (E2 wichozi nastaven()
E1/E2-3 | Zpétny chod po dobu 3 sekund
E1/E2-4 | Zpiétny chod po dobu 4 sekund
E1/E2-5 | Zpétny chod aZ do konce




| E3-3 | 0,3 sekundy
E3-4 0.4 sekundy
E3-5 0,5 sekundy
E3-6 0.6 sekundy
E4 Cas ignorovani nadproudu pfi spusténi E4-0 0.4 sekundy
| E41 | 0.5 sekundy
E4-2 (wychoz nastaveni)
E5 Citlivost na nadproud E5-0 20%
E5-1 30 %
E5-2 40 %
| ES-3 | 50%
E5-4 60 %
E5-5 70 %
ES-6 B0 % (vichozi nastaveni)
E5-7 90 %
| | ES-B 100 %
E6 Sila E&-0 100 %
E6-1 30%
E6-2 40 %
E6-3 50 %
| E6-4 | 60%
E6-5 70 %
E6-6 B0 % (vychozl nastaveni}
E6-7 90 %
E6-B 100 %
F1 | Cas automatického zavieni | F1-0 | Bez autornatického zavieni (vychozi nastaveni)
F1-1 3 sekundy
F1-2 10 sekund
F1-3 20 sekund
F1-4 40 sekund
| F1-5 | 60 sekund
F1-& 120 sekund
F1-7 180 sekund
F1-8 300 sekund
F2 Rychlé zavirdni F2-0 0 sekund
] ] F2-1 ] 1 sekunda
F2.2 2 sekundy
F2.3 3 sekundy
F2-4 4 sekundy (wchozi nastaveni)
F2-5 6 sekund
(F26 | 8 sekund
F2-7 10 sekund




| F3-3 | 40 %
F3-4 50 %
F3-5 60 %
F3-6 70 %
F3-7 80 %
| | F3-8 | 90 %
F4 VystraZné svitlo - piedblikani F4-0 0 sekund (wchozl nastaveni)
F4-1 1 sekunda
F4-2 2 sekundy
F4-3 3 sekundy
| Fa-4 | 4 sekundy
Fd-5 6 sekund
Fa-6 8 sekund
Fa-7 10 sekund
F5 Refim fotobunék Phi F5 Viz logika bezpednostnich zafizeni
23 | ReZim fotobunik Fh2 | F& | Vizlogika bezpetnostnich zafizeni
F7 Bzutak F7-0 VYPMNUTO (wychozi nastaveni)
F7-1 ZAPNUTO
3] Refim od]isténi zadpadky F&-0 Funkce VWWPNUTA (wichozi nastavent)
F&-1 Funkce zapadky ZAPNUTA
| | F&-2 | Funkee zdpadky ZAPNUTA se zpétnym chodem 1 sekundu
Fo Osvitlenl Fo.0 WYPNUTO (wichozi nastaven)
Fg-1 5 sekund
F9.2 10 sekund
F&-3 20 sekund
| F3-4 | 30 sekund
Fo-5 40 sekund
F&-& 60 sekund
Fa-7 80 sekund
Fo-8 100 sekund
| | Fo-9 | 120 sekund
H1 Tlatitko A H1-0 Funkce VYPNUTA
H1-1 Krok za krokem Otevfit/Zastavit/Zavfit/Zastavit (wichozl nastaveni)
H1-2 Oteviit/Zastavit/Zaviit
H1-3 Refim pro pé&i
| Hi-4 | Oteviit
H1-5 Zastavit
H1-6 Zavfit
H1-7 Lampa
Hi-8 Spinai automatického zavieni
|H1-9 | Spinat refimu dovolend




Hz-3

| Refim pro p&&i

| H2-4 | Otevfit
| H2-5 | Zastavit
| H2-6 | Zavfit
H2-7 | Lampa
H2-8 | Spinaf automatického zavieni
H2-5 | Spinat refimu dovolend
H3 Tlatitka € | H3-0 | Funkee VWPNUTA (wichozi nastaveni)
| H31 | Krok za krokem Oteviit/Zastavit/Zaviit/Zastavit
| H3-2 | Oteviit/Zastavit/Zavilt
| H3-3 | Rezim pro pédi
H3-4 | Oteviit
H3-5 Zastavit
| H3-6 | Zawfit
| H3-7 | Lampa
| H3-8 | Spinat automatického zavFeni
| H3-9 | Spinat redimu dovolend
H4 Tlatitko D | Ha-0 | Funkee VYPNUTA (wychozi nastaveni)
H4-1 | Krok za krokem Otevfit/Zastavit/ZavFit/Zastavit
| Ha-2 | Oteviit/Zastavit/Zavit
H4-3 | Refim pro pé&i
| Hd-4 | Oteviit
| Ha-5 | Zastavit
| Hd-6 | Zavfit
H4-7 | Lampa
H4-8 | Spinaf automatického zavieni
H4-9 | Spinat refimu dovolend
n Sworka Skey 10 | Funkece VWPNUTA
|11 | Dvoukfidld brina Oteviit/Zastavit/Zaviit/Zastavit
1J1-2 | Jednok?idls bréna OteviitZastavitvZavFit/Zastavit (vjchozi nastaveni)
|13 | Refim pro p&i
114 | Oteviit
115 Zastavit (NO)
|16 | Zastavit (NC)
INE | Zavfit
|]1-8 | Lampa
-2 | Spinat automatického zavFeni
|]1-10 | Spinat redimu dovolend




J2-3 Refim pro p&&i
12-4 | Oteviit
125 | Zastavit (NO)
12-6 | Zastavit (NC)
12-7 | Zaviit
J2-8 Lampa
129 | Spinaf automatického zavieni
J210 | Spinaf refimu dovolena
|J3-0 | Funkce VYPNUTA
1341 | DvoukFidla brana Otevfit/Zastavit/Zaviit/Zastavit
532 | Jednok¥idla bréna Otevfit/Zastavit/ZavFit/Zastavit
133 | Redim pro pé&i
13-4 Otevtit
13-5 | Zastavit (NO) (vjchozl nastaveni)
136 | Zastavit (NC)
137 | Zavfit
|J3-8 | Lampa
139 | Spinat automatického zavFeni
1310 Spinaf refimu dovolend
| J4-0 Funkce VYPNUTA (wychozi nastaveni)
J4-1 | Zastavit
J4-2 | Zpétny chod po dobu 2 sekund
J4-3 | Zpétny chod aZ do konce
Navrat k vijchozimu nastavenl u | Parametry se vrati do wchoziho nastaveni
Névrat k vjchozimu nastavent Uz | Parametry se vriti do wychoziho nastaveni; smazat viechna sparovdni dalkovych

| ovladaiii a veikerou pamét ufenl systému




ReZim bytového domu

Tlacitko krok za krokem Tiagitko pro pési PH2 PH1
e Bez U€inku. e o o % . _—
Oteviit a2 douplného Odpoéet Pri aktivaci Ph2 se automatic ké zavreni Pri aktivaci Ph1 se automatické
Zastaveni uprostred otevreni a znovu nacist cas amo"g:-'ckého zastavi, dokud nebude prekazka zavreni zastavi, dokud nebude
automaticke ho zavreni ki odstranéna. prekazka odstranéna.
: % Znovunadist éas BEL:‘::J Pfi aktivaci Ph2 se automatické zavieni Pri aktivaci Phi se automatické
Brana zcela otevrena automatické ho zavieni automatického zastavi, dokud neb'ude prekazka zavieni zastavi, dokud'n ebude
Py odstranéna. prekazka odstranéna.
zavieni
Faze otevirani Bez dcinku Bez OSinku Bez Gcinku Bezdcinku
Otevfit branu, dokud nebude
i &y zcela oteviena a spustit g S%
Brana zcela zaviena otpotet sutomatickeho Bez Uinku Bez Gcinku Bez Gdinku
zavieni
Oteviit branu, dokud nebude Pfiaktivaci Ph2 se brana vrati do zcela
. .o zcela oteviend a spustit o oteviené polohy. Automatické zawvreni v ..
Faze zavirani odpotet automatického Bez OEinku sezastavi, dokud nebude prekas Otevieni neni povoleno
zavfeni odstranéna.




9. Uceni systému

Oteviete kryt a pFipojte vodice.

Namontujte pfijimac a vysilac do spravné polohy.

Ujistéte se, Ze mezi pfijimafem a vysilatem nejsou Zadné prekaZzky.

Pro optimalni d€innost musi byt pFijimac a vysila€ spravné vyrovnany.
Zapnéte napajeni fotobunék a ujistéte se, Ze LED na pfijimadi i vysilaci sviti.

* Pohyb dvoukfidlé brany béhem procesu uceni systému:

1. Motor 2 zavfit
2. Motor 1 zavfit
3. Motor 1 otevfit
4, Motor 2 otevrit
5. Motor 2 zavfit
6. Motor 1 zavfit

* Pohyb jednokfidlé brany - proces uceni systému:

1. Motor zaviit
2. Motor otevrit
3. Motor zavrit




V. Ovladani pomoci smartphonu s aplikaci CHOW! Mobile

.1 . Wi-Fi box WB3

@ LED displej

eTIat’itko R (stisknutim
restartujete)

O 1iacitko P

¢)Svorky

* Popis indikatori LED

MODR}@: Modra LED indikuje pfipojeni Bluetooth.
ZELENA: Zelena LED indikuje stav zafizeni.
CERVENA: Blikajici ervena LED signalizuje nespravnou ¢innost nebo

systémové chyby.
Pokud €ervena LED sviti, podivejte se do FAQ.

* Vytvoreni nového uétu Chow!

1. Naskenujte QR kéd a stahnéte aplikaci
o TMT Chiow! °—

Chow!
2. Klepnéte na ikonu registrace a pokracujte klepnutim na il

ilbAarni emnihlaen

3. Zadejte nasledujici udaje pro registraci:

registrace:

a. E-mail (zadejte dvakrat pro ovéfeni)
b. Heslo (zadejte dvakrat pro ovéreni)
¢. Heslo musi obsahovat alespon 1 znak anglické

abecedy a celkem alespon 8 znaku
znakl celkem

4. Po Uspésné registraci systém odesle odkaz na vas e-mail. [5)
5. Otevrete e-mail a kliknutim na odkaz aktivujte

ucet Chow!.

6. Prihlaste se ke svému uc¢tu Chow!.




* Pripojeni Wi-Fi/Bluetooth modulu k aplikaci Chow!

¢, Zapnéte funkci Bluetooth ve smartphonu.

1. Klepnutim na ikonu (+) pFidejte nové zafizeni.
2. Klepnéte na typ zafizeni, které chcete pFidat.
3. Zkontrolujte, zda ma vyrobek Stitek WBT.

4. Zkontrolujte, zda je zaFizeni napajeno.
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5. Vyberte své zafizeni nebo naskenujte QR kéd na zafizeni.

6. Nastavte bezpecnostni PIN zadanim stejného kédu dvakrat.
7. Zadejte spravné heslo k Wi-Fi.

8. Po odpoctu pripojeni mizete zafizeni pojmenovat.

* Wara - Maw Chow! v Showt o)
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« Sdileni zaFizeni vlastnikem s dal3imi uzivateli

1. Klepnutim na ikonu v rohu vstupte na stranku spravy _ o e o
e « Actunt Marsge
stranka spravy uctu.

2. Klepnéte na spravu sdileného zarizeni. S ChowFAE!
n nz e
|E_ | LK & [
ol B
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&m Chow BLL 2 Pro
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3. Zadejte ucet, se kterym chcete zafizeni sdilet.

4. Vyberte zafizeni, které chcete sdilet, a klepnéte na Dalsi.

ev o - 2w ev [ -1
< Shave Misagomnt < Shire Davice
s e «
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_VI. Technické specifikace

Armstrong300 / Armstrong400 /

a. Vlastnik miZe uréit opravnéni pro sdileni zaFizeni.

Spravce muZe zafizeni sdilet a ovladat,
béZny uZivatel jej miZe pouze ovladat.
b. Jedno zafizeni Ize sdilet maximalné s
1n

10 uzivateld

Armstrong600 Max. délka kildla Am/dm/Em
Max. hmotnost bréry 300 kg / 400 kg /500 kg
| Nap2d | Z30VAC / 230 VAC 1230 VAL S—
Otaky motoru (RPM) 1450 / 1450 / 1450
Délka zdvihu (mm) 300/ 400 / 600
Pracovni cyklus 509 £ 50 % / 50 %
Rychlost naprizdno (mm/s) 16/16/16
| Proud naprazdno JLBATLOAIIOA -
Imenavity proud 25AF25A725A
Hiuénost 55dB /55 dB /55 dB
Provozni teplota 20°C aZ +50 °C/ 20 °C af +50 °C / 20 °C aZ +50 °C
Vodéadalnost 1P44 / 1P44 / 1P44
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Pohon kridlove brany

Motor 230 V AC
Pouze pro rezidencni pouZiti m




