Ridici jednotka EGA-18

Pokyny k ridici desce

Technicka data:

1. Napajeni ovladaciho panelu; AC 19,6-21,6 V DC 24-28 V

2. Zalozni akumulator: 12 V olovény akumulator 2 x

3. Pouziti: pro 24 V DC otvirace dvoukridlych nebo jednokridlych bran
4. Koder pro vysilac: vlastni plovouci kod vyrobce

5. Povoleny pocet ovladacu: az 128 kusl(
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1.Bat 1 a 2: pripojte 2 kusy olovéného akumulatoru 12 V.

2.MOTOR 1: sekundarni kridlo, zavira prvni a otevira posledni. K této svorce se pripojuje 1.
modry vodic (pocCitano zleva doprava).

3.MOTOR 2 (Main): primarni kridlo, otevira prvni a zavira posledni. K této svorce se pripojuje 1.
cerveny vodiC (pocitano zleva doprava).

POZNAMKA! Pokud mate jen jednokfidlou branu, je mozno pfipojit motor jen ke svorce motoru 2 (Main).
4. Ant: pripojeni antény.

5.COM: slouzi k pripojeni COM nebo GND.

6.Card: slouzi k pfipojeni externich zarizeni, ovladajicich branu.

7.2 SIDE: slouzi k pripojeni externich zarizeni, ovladajicich dvoukridlou branu.

8.1 SIDE: slouzi k pripojeni externich zarizeni, ovladajicich jednokridlou branu.

9. COM: slouzi k pripojeni COM nebo GND.

10. Ph: infracervena svorka pro pripojeni snimace fotobunky.
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11.VCC: vystup slouzici k pripojeni snimace fotobunky a jinych zarizeni, kontinualni vystupni

proud <=0,5 A.

12. Lock -: slouzi k pripojeni ,uzemnéni* zamku.

13. Lock +: slouzi k pripojeni elektrickeho zamku.

14.Lamp -: slouzi k pfipojeni - svorky blikajiciho svétla.

15.Lamp +: slouzi k pripojeni + svorky blikajiciho svétla.

16.Vykon: slouzi k pripojeni AC transformatoru nebo solarniho panelu DC 24 V.

17.0ON: hlavni spinac

18. Menu: digitalni displej slouzici k zobrazeni nastavenych dat.

19. Touch: slouzi k pripojeni tlacitka a jinych zarizeni.

20. USB: slouzi k pripojeni USB zarizeni pro aktualizaci softwaru.

21. DEC/SMART: slouzi ke snizeni nastavene hodnoty dat nebo k obsluze modulu smart.

22 .FUN: slouzi k zadavani nastaveni menu a potvrzovani dat.

23.INC/Start: slouzi ke zvyseni nastavene hodnoty dat nebo k obsluze v jednotlaCitkovém ovladacim
rezimu.

24 Learn: slouzi k programovani / odebrani dalkoveho ovladace.

* Dalkovy oviadac

Kazdy dalkovy ovladac je vybaven 4 tlacitky, ktera je mozno nezavisle nastavit pro rizné provozni
rezimy pomoci menu digitalniho displeje L1, L2, L3 a L4.

0: Zadna funkce

1: Dvoukridla brana Otevrit - Zastavit - Zavrit...

2. Jednokridla brana Otevrit - Zastavit - Zavrit...

3: Vypnuti automatického zavirani dalkovym ovladacem

4. Jen otevreni

Naprogramovani hového dalkového oviadace:

e Tlacitko uceni Learn na ridici desce stisknéte asi na 1 sekundu. Ozve se kratkeé pipnuti. Na digitalnim
displeji se zobrazi Cislo dalkového ovladace, coz znamena, ze programovani bylo uspésné.

e Pokud po stisku tlaCitka Learn deska neprijme signal noveho ovladace do 8 sekund, LED

kontrolka se rozsviti a programovaci rezim se ukonci.

e Poznamka: vzhledem k tomu, Ze digitalni displej mliZe zobrazit jen dva znaky, pfi uloZeni vice nez

99 dalkovych ovladacli se od 100. dalkového ovladace na displeji zobrazuje A jako indikace 100
ulozenych ovladactl. Proto se pfi 100. ovladaci zobrazi AOQ, pii 101. A1. Pokud je v fidici jednotce jiz
ulozeno 109 dalkovych ovladacl, zobrazi se na displeji pfi ulozeni 110. dalkového ovladace

pismeno b. 110. dalkovy ovladac se tak zobrazi jako b0. A 120 dalkovy ovladac se zobrazi jako CO.

e Maximalni kapacita: 128 dalkovych ovladacu. Pokud LED displej zobrazi “-" a bzucak 5 krat pipne,
znamena to, zZe ridici jednotka neni schopna prijmout dalsi dalkové ovladace.

Smazani dalkového ovladace:

e Tlacitko uceni podrzte stisknuté asi 6 sekund. Kdyz se ozve dlouhé pipnuti, uvolnéte tlacitko. Na
digitalnim displeji se zobrazi 00, coz znamena, ze vsechny dalkove ovladace byly uspesné
odstranény.

* Schéma elektrického zapojeni ridici desky
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Pripojeni k ovladacimu zarizeni dvoukridié brany
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Svorka (7)2SIDE a (5)COM slouzi k pfipojeni tlacitka pro ovladani dvoukrfidlych bran.
Pfi pripojeni jiného ovladaciho zafizeni pfipojte prosim svorku D a (9) pro zajiSténi elektrického

napajeni.

Pripojeni ctecky karet

Svorka DVCC a (9)ICOM slouzi k elektrickému napajeni étecky karet.
Svorka (6)CARD a (5)COM slouzi k pfipojeni ¢te¢ky karet pro oviadani dvoukfidlych bran.

Pripojeni bezpecnostni optické zavory
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Svorka (1) VCC a (9) COM slouzi k elektrickému napajeni snimace bezpecnostni optické zavory.
Na svorku (D VCC piipojte “+" snimace bezpecnostni optické zavory RX a TX .

Na svorku (§) COM pripojte “-" snimace bezpecnostni optické zavory RX a TX.

Na svorku 10) Ph pripojte svorku “OUT" bezpecnostni optické zavory.

Na svorku (5) COM pripojte “COM" snimace optickeé zavory.

Pripojeni systému blikajiciho svétla
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Svorka 14 @9 + /- slouzi k pfipojeni blikajiciho svétla.

Pripojeni elektrického zamku

. -  ——
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Svorka 42 LOCK - slouzi k pripojeni modrého vodice elektrického zamku.
Svorka 13 LOCK + slouzi k pripojeni ¢erveného vodice elektrického zamku.



* Funkecni popis

ridici desky

Funkce

Stav

Zapnuti

Na digitalmim displeji se zobrazi EGA-18 00-U xx a ozve se pipnuti. Pokud se rozsviti
LED, znamena to, Ze system funguje spravne.

Automaticke nauceni
pohybu

Nove instalovany motor musi nejdiive provest automaticke nauceni pohybu pred

normalnim piirazenim vysokych a nizkych rychlosti.

Po dokonceni automatickeho nauceni pohybu motor brany automaticky pitradi vysokou

a nizkou rychlost. Vysokou a nizkou rychlost pro otevirani a zavirani je mozno nastavit

pomoci menu digitalniho displeje.

1. Pied zahajenim automatickeho nauceni pohybu musi byt brana zcela zaviena.

2. Oteviete menu, zvolte Pr, zadejte 5 a potvrd'te pro zahajeni automatickeho nauceni
pohybu.

Poznamka: automatické nauceni pohybu se provede nizkou rychlosti, zadanou v

menu digitalniho displeje; port nebo dalkovy ovlada¢ neni mozno pouzit béhem

postupu uceni, jinak se automaticke uc¢eni pohybu ukongi.

Pokud je Pr nastaveno na 10, muzete take zahajit automaticke uceni pohybu, ale v

tomto piipadeé bude provedeno vysokou rychlosti, zadanou v menu.

Doporucuje se zvolit 5 pro volbu nizke rychlosti pro nauceni pohybu. Pokud po

provedeni automatického nauceni pohybu zjstite, Ze rozlozeni vysoke a nizke

rychlosti u nékterych bran neni idealni, muzete pouzit automaticke nauceni vysoke

rychlosti.

Po dokonceni automatickeho nauceni pohybu otvira¢ brany automaticky nastavi cas

Nastaveyl doby pohybu nizkou rychlosti pro otevirani a zavirani v rozsahu 0 - 5. Cim je hodnota vyssi,
chodu nizkou tim je ¢as pohybu nizkou rychlosti delsi.

rychlosti 0 znamena zadny ¢as pohybu nizkou rychlosti.

Nastaveni rychlosti | Otvira¢ brany muze nastavit vysokou rychlost a nizkou rychlost pro otevirani a

pohybu pro otevirani
a zavirani

zavirani v rozsahu 0 - 5. Cim je hodnota vysii, tim je rychlost pohybu vyssi
Pi1 nastavovani rychlosti pohybu opét pouzijte automaticke nauceni pohybu.

Funkce vede k zastaveni motoru pi1 narazu na vozidlo a pi1 dojeti brany do zcela
oteviene nebo zcela zaviene polohy. Kdyz brana pi1 pohybu narazi na piekazku,

Nastaveni AR £ : A :
S : motor se zastavi. Citlivost motoru na nadproud pi1 vysoke rychlosti a nizke rychlosti
citlivosti motoru : : : e ; :
se da nastavit pomoci menu digitalniho displeje.
na nadproud o , ; G ) i i 5 e gt S
Pi1 nastaveni menu H3 na 1 se brana pii narazu na piekazku pi1 zavirani opét zcela
otevie.
V menu H4 je mozno nastavit rezim brany pro b&znou branu nebo tézkou bramu.
L Standardni vyrobni nastaveni je rezim bézne brany.
ﬁe’}stavem Teellim Pokud je konkréetni brana tézka, motor snadnéjy detekuje nadproud a piekazky. Pak je
ey nutno v menu H4 nastavit rezim tézke brany.
V memu H3 je mozno nastavit koncovy rezim systemu oto¢ne brany.
0 je nadproud, pi1 narazu brany na prekazku pi1 nizke rychlosti dojde k detekci
Koncovy rezim nadproudu, ktery je vyhodnoceny jako koncovy.

1 je koncovy spina¢. Kdyz brana dosahne koncove polohy, koncovy spinac se vypne.
System detekuje vypnuty koncovy spinac¢ a vyhodnoti to jako koncovou polohu.
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Rezim bezpecnostni
opticke zavory

Rezim bezpecnostni opticke zavory je mozno zvolit v menu. Standardmi rezim je 0, je to

normalni oteviraci rezim.

1. Pokud pi1 zavirani brany dojde k aktivaci infracervene zavory v dasledku

piekazky, smér pohybu brany se obrati a brana se opét otevie.

2. Pokud je nastavena prodleva automatickeho zavieni po uplnem otevieni, brana se
automaticky zavie.

2. Pokud existuje signal bezpec¢nostni opticke zavory, zavieni brany neprobéhne a Cas

odpocitavani prodlevy se resetuje.

Casovagd
automatickéeho
zavirani pii
uplném otevieni

1. Funkc1 automatickeho zavirani je mozno spustit jen pi1 zcela oteviene brané.

2. Casovac automatického zavirani pii uplném otevieni je mozno nastavit v menu
digitalniho displeje.

3. Kdyz ¢asovac automatickeho zavirani zahaji odpocitavani, LED STATE

blikne kazdou sekundu.

4. Tlacitkem dalkoveho ovladace je mozno jednorazove zrusit povel automatickeho
zavirani.

5.Poznamka: zruseni plati jen pro tento okamzik a pi1 nasledujicim uplnem

otevieni brany se provede jeji automaticke zavieni.

Ream sveéetla

Provozni rezim svétla je mozno zvolit v menu.

Rezim 0: kdyz se brana pohybuje, svétlo sviti. Kdyz se brana zastavi, svétlo zhasne.
Rezim 1: kdyz se brana pohybuje, svétlo sviti. Po 30 sekundach svétlo zhasne.

Krome toho, bez ohledu na nastaveni rezimu 0 nebo 1 svétlo sviti 1 béhem odpocitavani
pied zavienim brany.

Ochrana motoru
nastavenim casu

chodu

1. Pokud motor bézi nepietrzité dele nez 60 sekund, ochrana motor zastavi.
2. Pokud motor bézi nizkou rychlosti nepietrzité dele nez 30 sekund, ochrana motor
zastavi.

Nastaveni
1 Side termunal

V menu digitalniho displeje je mozno nastavit fidici rezim 1 SIDE termunal.

0: Dvoukiidla brana ., Otevrit - Zastavit - Zaviit™. ..

1: Motor 2 "Oteviit - Zastavit - Zaviit” .... (vyrobni nastaveni).

2: Jen otevrit.

3: Jen zavrit.

4: Jen zastavit.

Poznamka: rezim 1 plati jen u motoru 2. U dvoukiidlych a jednokiidlych bran je
moZno pouziti jiny rezim.

Nastaveni
2 Side terminal

V menu digitalniho displeje je mozno nastavit ridici rezim 2 SIDE termunal.

0: Dvoukiidla brana ,,Oteviit - Zastavit - Zaviit™....(Vyrobni nastaveni)

1: Motor 2 "Oteviit - Zastavit - Zaviit™......

2: Jen otevrit.

3: Jen zaviit.

4: Jen zastavit.

Poznamka: rezim 1 plati jen u motoru 2. U dvoukiidlych a jednokiidlych bran je mozno
pouziti jiny rezim.
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V menu digitalniho displeje je mozno nastavit ridici rezim 2 SIDE termunal.
0: Dvoukiridla brana ,,Otevrit - Zastavit - Zaviit™......

1: Motor 2 "Oteviit - Zastavit - Zaviit”......

2: Jen otevrit. (Standardni vyrobni nastaveni)

Nastaveni spusteni 3: Jen zaviit.

ctecky karet 4: Jen zastavit.
Poznamka: rezim 1 plati jen u motoru 2. U dvoukiidlych a jednokiidlych bran je mozno
pouziti jiny rezim.

Pi1 spusténi ¢tecky karet v rezizmu 2 pro uplne otevieni brany se po nacteni karty zapne
rezun casovace automatickeho zavirani.

K ovladaci skiim je mozno piipojit dotekovy spinac se 2 kanaly.
Touch port 1. Ovladani motoru 2 v rezimu Oteviit - Zastavit - Zaviit. ...
2. Ovladani motoru 1 a motoru 2 v rezimu Oteviit - Zastavit - Zaviit. ..

1. Rezim zamku je mozno zapnout v menu.

0: Rozpojovaci rezim, napajeni pi1 zamknutem zamku, pouzivane pro

ReéFin zainkil elektromagneticky zamek.

1: Spinaci rezim, napajeni pi1 odemknutem zamku, pouzivane pro elektricky zamek.
2. Cas fidiciho vystupu elektrického zamku je mozno nastavit v menu Pb. Nastaveni
0 znamena, ze funkce je deaktivovana.

Casovou prodlevu mezi oteviranim a zaviranim 2 kiidel je mozno nastavit

Casova prodleva 2 - ; ; ;
b samostatné v menu. Pokud uzivatel nastavi 0, znamena to vypnutou funkci

pro dvoukiidle prodlevy
:rza;zféﬁ Qleyiran Pokud je funkce prodlevy aktivni, pak pi1 otevirani brany nejdiive otevira motor 2 a

potom motor 1, pi1 zavirani brany nejdiive zavira motor 1 a potom motor 2.
U systemu jednokiidle brany tato funkce neni aktivni.

1. Rezim brany je mozno nastavit v menu.

0 slouzi pro dvoukiidle brany, tedy system otvirace dvoukiidle brany.

1 slouzi pro jednokiidle brany, tedy system otvirace jednokridle brany.

2. Pokud se jedna o system jednokiidle brany, viechny ovladaci prvky dvoukiidle

brany funguji jen pro primarmmi kiidlo (motor 2).

3. Pokud se jedna o system jednokiidle brany, musi byt motor piipojeny ke svorce
motoru 2.

Rezim brany

1. System podporuje dva 12 V oloveéne akumulatory zapojene do serie.
2. Systém ma zabudovanou funkeci vyvazeni akumulator, ktera automaticky

Fl‘mrlfcf chyir:re o monitoruje napéti obou akumulatorui behem nabijeni pro zabranéni poskozeni nebo
nabljeclfy zalozniho nedostatecneho nabiti akumulatoru v dusledku nevyvazenosti.
alkumulatoru

Poznamka: pro zajisténi normalniho nabijeni musi byt elektrickeé napajeni napajeci
piipojky radné piipojene a vstupni napéti musi souhlasit s napétim akumulatoru.
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Upgrade systemu
fidici desky pomoci
USB zarizeni

1. Pred provedeni upgradu systému prosim zkontrolujte, zda U disk je zformatovany ve

FAT32. Pokud ne, zformatujte U disk ve FAT32.

2. Soubor upgradu zkopirujte do kofenoveho adresaie U disku a pojmenujte ho EGA-
18.bin.

3. U disk vlozte do upgradovaciho modulu a pak upgradovaci modul pripojte k

pripojce USB.

4. Oteviete menu, zvolte Pr, zadejte 5 a potvrdte. System se restartuje, na digitalnim

displeji se zobrazi UP a upgrade se zahaji. Po dokonceni upgradu se provede

automaticky restart.

Port Smart modulu

Smart modul XH-SG-WIFIBLE je mozno piipojit externé pro realizaci funkci jako je
ovladani, nacitani informaci a nastavovani. Smart modul je vybaveny funkcem WiFi,
Bluetooth a 2.4G.

1. Piidani ovladaci funkce bluetooth v apce teleforu: tla¢itko DEC/SMART podizte
stisknute 5 s. Bzucak dvakrat pipne. Uvolnéte tlacitko. Modul piejde do rezimu
parovani Bluetooth.

2. Piidani ovladaci funkce WiF1 v apce telefonu: tlacitko DEC/SMART podrzte
stisknute 10 s. Bzucak dlouze pipne. Uvolnéte tlacitko. Modul piejde do rezimu
parovani AP.

3. Programovani USB ctecky karet 2.4G: stisknéte tlacitko DEC/SMART bzucak
pipne a system prejde do programovaciho rezimu. Zapnete USB c¢tecku karet 2.4G.
Dojde k automatickému vyslani signalu.

Pokud smart LED trikrat blikne, znamena to, ze programovani bylo uspésne. Jinak
dojde po 8 sekundach k ukonceni programovaciho rezimu.

4. Pokud chcete odstramt USB c¢tecku karet 2.4G, podrzte stisknute ucici tlacitko 6
sekund, dokud se neozve dlouhé pipnuti. Pak tlacitko uvolnéte. Potom Zadne dalkove
USB c¢tecky karet nemohou ovladat branu.

5.Kdyz se naprogramovana USB karta dostane do dosahu modulu, modul spusti
jedno otevi'eni brany.

Funkce Wifi a Bluetooth podporuji spojeni s apkou telefonu, coz wmozuje realizovat
funkce jako je ovladani brany mobilnim telefonem, piidavani a sprava dalkovych
ovladacu a nastavovani parametri v menu. Podrobnosti o pouzivani funkeci zjistite v
navodu k pouziti apky.

Reset na vyrobni
nastaveni

Reset na vyrobni nastaveni je nutno provest pro obnoveni standardniho stavu
parametri, viz nasledujici tabulka.
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 Nastaveni parametru fidici desky

e [|acitko [FUN] podrzte stisknuté 3 sekundy. Kdyz se na digitalnim displeji zobrazi “AQ" tlacitko

uvolnéte. Nyni je mozno nastavit menu na [INC/START] a [DEC/SMART] pro zvysovani nebo shizovani
Cisel nebo hodnot.

ePo nastaveni hodnoty stisknéte tlacitko [FUN] pro ulozeni dat. Bzucak jednou pipne pro indikaci
uspésneho ulozeni.
ePo dokonceni nastaveni v menu stisknéte tlacitko [LEARN] pro opusténi menu nastaveni a zavreni

displeje.

Polozka | Popis funkce Rozsah Standardni| Vysvétleni
Motor 2 otevieni Nastaveni nadproudu motoru 2 pii
A0 Nastaven P Uroveii 10 otevirani pfi vysoké rychlosti, ¢im
nadprc:udu P 0~20 vy## hodnota, tim obtiZnéj1 motor
Voka ryehlost zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 2 zavieni Nastaveni nadproudu motoru 2 pi1
Al nastaveni Uroveit 10 zavirani pi1 vysoké rychlosti, ¢im
T nadproudu pii 0~20 — | vysi hodnota, tim obtiZné&ji motor
vysoké rychlosti zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 2 otevieni Nastaveni nadproudu motoru 2 pi1
nastaveni Usavek 10 otevirani pii nizké rychlosti, ¢im
= nadproudu pii 0~20 —| vys8 hodnota, tim obtiZznéj motor
nizké rychlosti zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 2 zavieni Nastaveni nadproudu motoru 2 pii
nastaveni i 10 otevirani pi1 nizké rychlosti, ¢im
Al nadproudu pii 0~-20 — | vys8i hodnota, tim obtiZnéi1 motor
nizké rychlosti zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 1 otevieni Nastaveni nadproudu motoru 1 pii
A4 nastaveni Urovert 10 otevirani pi1 vysoké rychlosti, ¢im
- nadproudu 0~20 — | vy& hodnota, tim obtiZnéji motor
pii vysoké zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
rychlosti
Motor 1 zavieni Nastaveni nadproudu motoru 1 pii
AS nastaveni Uroveii 0~20 10 zavirani pi1 vysokeé rychlo.s.n, ¢im
i nadproudu pii vy$&i hodnota, tim obtiZnéj motor
vysoké rychlosti zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
Motor 1 otevieni Nastaveni nadproudu motoru 1 pii
A6 nastaveni Uroveil 0~20 10 otevirani pi1 nizké rychlosti, ¢im
o nadproudu pii vys$§ hodnota, tim obtiznéji motor
nizké rychlosti zastavi. Nastaveni hodnoty 0-20.
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Motor 1 zavieni

Nastaveni nadproudu motoru 1 pi1

A7 —— SR Uroveii 0~20 10 zavirani pii nizké rychlosti, ¢im vyssi
4 17k T chlljos b hodnota, tim obtiZnéj motor zastavi.
P Y Nastaveni hodnoty 0-20.
Cim je hodnota vys&i, tim del§i je éas
Citlivost na nadproud Uroveil 0~3 0 snimani nadproudu. Nastaveni
A8 hodnoty 0-3
Nastaveni motoru 2 , ey )
- &as nizké rychlosti Uroves 0~5 ) Nastaveni 0-5, 0 Znamena ZADNY
24 pfi otvirani Cas nizké rychlosti pi1 otvirani
Nastaveni motoru 2 r oy )
i ¢as nizké rychlosti Urovet 05 ) Nastaveni 0-5, 0 znamena ZADNY
== pii zavirani Cas nizke rychlosti pi1 zavirani
Nastaveni motoru 1 , L i
- ¢as nizké rychlosti Uroveti 05 5 Nastaveni 0-5, 0 z.na:n.l ena ZADNY
— pfi otvirani ¢as nizkeé rychlosti pi1 otvirani
Nastaveni motoru 1 , . .
- ¢as nizké rychlosti Uroveil 0~53 ) Nastaveni 0-5, 0 z.nan.lena ZADNY
= pii zavirani ¢as nizke rychlosti pf1 zavirani
i Casovad 0-99 sekund 0 Nastaveni 0-99 sekund. 0 znamena
= automatického bez automatického zavirani pii plném
zavirani otevieni.
pil plném otevieni
Casovad 0 " § tickél S
mevyar 0:00 sekid znamena bez automatického zavirani pii
Cl aut{:"”} a!:mkeho 0 ovladani ¢teckou karet.
zavirani
pro pouZziti ¢tecky
karet
RVCM‘?SJ[ motoru % B s . Nastaveni vysokeé rychlosti pii otvirani,
DO |vysoka rychlost pi1 rovei U~ bosdiict 0-5
otvirani
RYCM‘E'St motoru ? Urovei 0~5 5 Nastaveni vysoke rychlosti pi1 zavirani,
DI |vys ‘f"lfa }'yclﬂost pr hodnota 0-5
zavirani
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Rychlost motoru 2

D2 nizkh rvchlost of Uroveti 0~5 2 Nastaveni nizkeé rychlosti pi1 otvirani,
, ry P hodnota 0-5
otviram
Rvchlost motoru 2 ; Nastaveni nizké rychlosti pi1 zavirani,
D3 T o Uroveii 0~5 2 hatdy 0-5
= nizka rychlost pi1 10dnota 0-
zaviram
Rychlost motoru 1 , , S
i vysoka rychlost pii Utovet 05 5 Nastaveni vysoke rychlosti pi1 otvirani,
= ST aT hodnota 0-5
Rychlost motoru 1 , ; o
D5 vysoka rychlost pfi Urovei 0~5 5 Nastaveni vysoke rychlosti pi1 zavirani,
— zavirani hodnota 0-5
Rychlost motoru 1 o
nizka rychlost pii Uroveii 05 5 Nastaveni nizké rychlosti pi1 otvirani,
LG R = hodnota 0-5
Rychlost motoru 1 o
5 nizké rychlost pii Urovell 0~5 5 Nastaveni nizké rychlosti pi1 zavirani,
= zasiydni hodnota 0-5
o ReZim bezpecnostni 0-1 1 0: Rozpojovaci
= SRR rezim.
ptické zavory L
1: Spinaci rezam.
0: Blikajici svétlo a motor pracuje a
F3 | Rezim blikajiciho 0-1 0 vypina soucasne.
T svétla 1: Blikajici svétlo se vypne 30 sekund po
zastaveni motoru.
Rozpojovaci rezim, zapnuté napgjeni pii
zamknutém zamku, pouZivané pro
o elektromagneticky zamek.
F6 Rezim zamku (1) EE 1 Spinaci rezim: napajeni pi1
' odemknutém zamku,
pouzivané pro elektricky
zamek.
Nast . 0-5 5 Pouziva se pro nastaveni provozniho
F7 m?lsc aveiukct?isui{ . M1; 1 = ¢asu elektrického zamku. Nastaveni 0-5
zéinlis SIERHIEREND Sext sekund. 0 znamena, Ze elektricky zamek

je deaktivovany.
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Nastaveni
étecky karet

0~4

-2

0: Plné otevieni - zastaveni - zavieni
.....pro dvouksidlé brany

1: Pln€é otevieni - zastaveni - zavieni
.....pro jednokiidlé brany

2: Jen otevrit.

3: Jen zavrit.

4: Jen zastavit.

Nastaveni svorky 1
Side

0~4

0: Plné otevieni - zastaveni - zavieni
..... pro dvoukiidlé brany

1: PIné otevieni - zastaveni - zavieni
..... pro jednokitidlé brany

2: Jen oteviit.

3: Jen zavrit.

4: Jen zastavit.

Nastaveni svorky 2
Side

0~4

0: Plné otevieni - zastaveni - zavieni
..... pro dvoukiidlé brany

1: Plné otevieni - zastaveni - zavieni
..... pro jednokiidlé brany

2: Jen oteviit.

3: Jen zavrit.

4: Jen zastavit.

Casova prodleva s
branou pro otevieni

0-15
sekund

0 znamena zadna prodleva pro
otevirani 2 kiidel brany

Casova prodleva
s branou pro zavieni

0-15 sekund

0 znamena zadna prodleva pro
zavirani 2 kiidel brany

Rezim branv

0-1

0: Dvoukiidlé brany
(motor 1 a 2).
1: Jednokiidlé brany (motor 2).

Koncovy rezim

0-1

0: Nadproud
1. Koncovy spinac

Nastaveni reZimu

0-1

bran

0: ReZzim bézné brany.
1: ReZim tézkeé brany.

Funkce tladitka A
(Dalkovy ovladac)

0: Zadna funkce

1: Dvoukiidlé brany

Oteviit - Zastavit - Zavrit...

2: Jednokiidlé brany

Oteviit - Zastavit - Zavrit...

3: Vypmuti automatického
zavirani dalkovym ovladadem
4. Jen oteviit.
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Funkce tladitka B
(Dalkovy ovladac)

0~4

0: Zadna funkce

1: Dvoukiidlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

2: Jednokiidlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

3: Vypnuti automatického
zavirani dalkovym ovladacem
4: Jen otevieni.

Funkce tladitka C
(Dalkovy ovladag)

0: Zadna funkce

1: Dvoukiidlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit. ..

2: Jednokridlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

3: Vypnuti automatického
zavirani dalkovym ovladacem
4: Jen otevien.

Funkce tlac¢itka D
(Dalkovy ovladac)

0: Zadna funkce

1: Dvoukiidlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

2: Jednokiidlé brany

Oteviit - Zastavit - Zaviit...

3: Vypnuti automatického
zavirani dalkovym ovladacem
4: Jen otevieni.

(a3

Spusténi
automatického
nauceni pohybu

0-10

Nastaveni 0-10.

Nastaveni 5 spusti automatickeé nauceni

pohybu nizkou rychlosti.

Nastaveni 10 spusti automatické nauceni

pohybu vysokou rychlosti.

Upgrade systému
USB zafizenim

0-10

Nastaveni 0-10.

Nastaveni 5 spusti upgrade systému.
0 znamena Zadny upgrade systému.

Reset na vvrobni
nastaveni

0-10

Nastaveni 0-10.
Nastaveni 5 spusti reset.
0 znamena Zadny reset.
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Informace zobrazované na digitalnim displeji rfidici desky:

1. Pri otevirani brany digitalni displej zobrazuje motor 1 “OP”, motor 2 “OP.", a pri otevirani
dvoukridlych bran zobrazuje “O.P.”

2. Pri zavirani brany digitalni displej zobrazuje motor 1 “CL", motor 2 “CL.", a pri zavirani

dvoukfridlych bran zobrazuje “C.L."

3. Pri zastaveni pohybu brany digitalni displej zobrazuje motor 1 “--", motor 2 “--.", a u dvoukridlych
bran zobrazuje “-.-."

4. Kdyz motor bézi vysokou rychlosti a spusti se ochrana proti pretizeni, digitalni displej zobrazuje
motor 1 “OH", motor 2 "OH.", a u dvoukrfidlych bran se zobrazuje “O.H.”

0. Kdyz motor bézi nizkou rychlosti a spusti se ochrana proti pretizeni, digitalni displej zobrazuje motor 1
"OL", motor 2 "OL.", u dvoukridlych bran se zobrazuje “O.L."

6. Kdyz motor dosahne maximalniho provozniho casu, digitalni displej zobrazuje motor 1 "EC", motor 2
“‘EC.", a u dvoukridlych bran zobrazuje “E.C."

7. Pri aktivaci bezpecnostni optickeé zavory se na digitalnim displeji zobrazi “PH".

8. Kdyz je brana zcela oteviena, motor 1 zobrazi “LO", a motor 2 zobrazi “L.O"

9. Kdyz je brana zcela zavrena, motor 1 zobrazi “LC", a motor 2 zobrazi “L.C"

10. Zruseni automatického zavirani, na digitalnim displeji se zobrazi "CC”"

Identifikace sméru motoru:

Kdyz motor otevira branu, sviti modra smérova kontrolka LED. Kdyz motor zavira branu, sviti Cervena
smerova kontrolka LED.

Navod pro Smart Modul

Na Google play nebo App Store vyhledejte a stahnéte “XHouse |OT"

V\' Gnug[t play

Oy 4
PRO Android a |IOS

e Nebo naskenujte tento QR kod pro download apky “XHouse |IOT" a
instalujte ji. Vytvorte si ucet pro “XHouse |OT" a prihlaste se do néj.

Pridejte zarizeni

Krok 1. Zapnéte zarizeni, otevrete apku. Pro pridani zarizeni stisknéte @ v pravem hornim rohu, pak
zvolte "Swinging Gate” - otoCnha brana, s oranzovym bodem v pravem hornim rohu (obr. 1 a 2).

% Pokud je v pravém hornim rohu sedy bod, znamena to, ze zarizeni

bylo jiz pridano. Tlacitko “Dec/Smart” na ovladacim panelu podrzte stisknuté asi 5 sekund a pak opakujte
krok 1.

% Pokud se zobrazi hlaseni "Please enter distribution network mode and add devices” - otevrete rezim

distribucni sité a pridejte zarizeni, podrzte stisknute tlacitko "Dec/Smart” na ovladaci desce asi na 5
sekund, pak opakujte krok 1.

Krok 2. Zvolte Wi-Fi, stisknéte “Connect” - pripojit a zadejte heslo (obr. 3).
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(Pokud Wi-Fi neni mozno pripojit, je také mozno zvolit “Bluetooth Add™ a ovladat branu z blizka
pomoci Bluetooth funkce. Postupujte prosim podle bodu 4.)

Krok 3. Pfidejte zafizeni. Uzivatel muze zménit jméno zafizeni pomoci tladitka @ vV pravém

hornim rohu. (Obr. 5)
Krok 4. Pfidani pomoci Bluetooth: pokud WiFi sit' nefunguje, miizete zvolit Bluetooth Add. Pri

ovladani zarizeni v rezimu Bluetooth, musi byt mobilni aplikace ve vzdalenosti dosahu Bluetooth
asi do 10 m od ovladaneho zarizeni (obr. 3 a obr. 4).

15:37 8

15:37 A al = ER
4 Add device —
tomatically search for neart EVICes
' 1.
B2003951 2000000
A a ' H L]
DO0O3020 82000211
Smart Gate
'
Camera b=
= <
WIF B b
o~ Garagﬂ* HG RE'T'ICI'E mtm .I""r\-n!rnll[:!rrn:?nﬁ

15:37 ¢ ol = E0

< WLAN

Select a nearby WLAN

0

2  XHOUSE Test [ Connect
= JJ-H3C_WiFi [ Connect
= Judiangl i_T t “

%+ DIRECT-D2-EPSON-823345 | Connect

= TP-LINK 67D0 [ Connect

If there is no WiFi network, you carn use

Bluetooth Mode to add it to contro your

remind

Obr. 2

Obr. 3

15:390)

Smart Gate e i3

Using Bluetooth communication
connection, you can only contral the

device from a close range phone

ol F

Camera

and cannot operate remotely! Q|" P:“
Open Close
0 li%
Stop Pedestrian
= {E:‘ ,\F__,
Obr. 4 Obr. 5
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Zarizeni podporuje provozni rezim WiFi a Bluetooth

% Po uspésnem pripojeni zarizeni k WiFi siti zarizeni podporuje dalkove ovladani a nastaveni

pomoci aplikace v mobilnim telefonu (obr. 5).

* Kdyz je zarizeni offline nebo mobilni telefon nema dostupnou sit, provede se pri otevieni apky
automaticke prepnuti na Bluetooth rezim pro ovladani zarizeni, pokud se uzivatel nachazi ve vzdalenosti
asi do 10 metrl od zafizeni (obr. 6).

% Zarizeni vytvori Bluetooth spojeni s mobilnim telefonem pro zajisténi Bluetooth ovladani na malou
vzdalenost (Bluetooth spojeni mlize vytvorit souc¢asné jen jeden mobilni telefon uzivatele).

—— N L e
~ =
=4 i &
< Smart Gate e -@3 < SRR e @
WiFi mode:Online = il e
Battery Voltage:0'V

Opened

@) (b @) (i

Obr. 5 Obr. 6

Prepnuti na jinou WiFi sit’ nebo prepnuti z Bluetooth rezimu na WiFi rezim
Pokud chcete prepnout na jinou WiFi sit’ nebo prepnout ovladaci rezim z Bluetooth rezimu na WiFi rezim,
postupujte nasledujicim zplsobem.

Krok 1. Zvolte zafizeni, stisknéete tlacitko “ @ "v pravém hornim rohu. Kliknéte na * Set/Modify WiFi".
(obr. 7) krok 2. Zvolte novou WiFi sit' a pripojte ji. Kliknéte na “Refresh” - obnovit (obr. 8).

15:400) ol = 15:40 7 ol F 68
4 Device Settings Hemote assistance 4 WLAN
Current WiFi of the device JJ_2.4G
Device name Smart Gate »
Select a nearby WLAN
Model EGA18 )
= JJ-H3C_WiFi-2.4G Connect
Setting > _
= JJ-H3C_WiFi Connect
Travel learning
= Judiangl | Connect
User list b = JJ 246G " Connect
Set/Modify WiFi > % DIRECT-D2-EPSON-823345  Connect |
Obr. 7 Obr. 8
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Sdileni zarizeni

Krok 1. Oteviete APP, zvolte zarizeni. Stisknéte © @ "v pravém hornim rohu, pak zvolte “Sharing
device” - sdileni zarizeni. Vytvori se QR kod (obr. 9).

Krok 2. Novy uzivatel stahne apku a otevre ji. Pak stiskne “Scan” v pravéem hornim rohu a
naskenuje QR kod (obr. 10).

15:390 ol T @ 15:419 W7 @
&) { Sharing device
4 Smart Gate caﬁm @
Scanning QR codes with xhouse app to create
Open Close device.(valid for 3 minutes)
Obr. 9 Obr. 10

Nastaveni zarizeni
Uzivatel miize v apce nastavit parametry pro fidici desku.

Krok 1. Zvolte zarizeni, stisknéte tlacitko “ @ "v pravém hornim rohu. Stisknete “Setting” -
nastaveni (obr. 11) krok 2. Nastavte parametry v apce (obr. 12).

Poznamka: kdyz uzivatel chce nastavit parametry, musi byt zarizeni pripojené pomoci WiFi. Pokud ne,
je nutno pouzit funkci Bluetooth a umistit telefon s apkou co nejblize k zarizeni. Pak stisknéte tlacitko
“Sync’.

15:410 ol ¥ 6 15:41 4 M RE 9|
£ Device Settings Femo e assistance < Setting Ranote asslsbaioe
Device name SRR Gate > Motor 2 opening overcurrent 10
setting in high speed \
Model EGA18
Motor 2 closing overcurrent N
Setting S setting in high speed T
: Motor 2 opening overcurrent 0
Teavsd leaiming setting in slow speed i
Motor 2 closing overcurrent .
User | > e 10 7
ser list setting in slow speed
Set/Modify WiFi 5 Motor 1 opening overcurrent 103
setting in high speed
Sync

Obr. 11 Obr. 12
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Prihlaseni jako inzenyr

Pokud vase uzivatelské zarizeni ma zavadu, mlizete problém vyresit pomoci ,Vzdalené
podpory”. K tomu se nejdrive musite prihlasit k apce jako inzenyr. Kliknéte na *“My" na spodnim
okraji apky, zvolte “Apply to be engineer” - prihlasit jako inzenyr, zadejte informace pro “Confirm
application” - potvrzeni prihlaseni.

Account and security >

About X-House IOT p Contact person:
USE& HEI P 2 Contact information:
Feedback

Work experience:

Apply to be engineer
Can you repair motors:
1 Oves ONo

Version update 1.3.18 =>
Service point name:
Sign Out
o (W
XHouse |OT Scenes M
Obr. 13 Obr. 14

Vzdalena podpora

Pokud vase zafizeni nefunguje, je nutno provést nové nastaveni parametrl. V takovém
pfipadé muzete rovnou stisknout tlacitko “Remote Assistance” - vzdalena podpora a sdilet QR
kod nebo ovérovaci kod s vasim dodavatelem instalace pro vzdalenou podporu.

15:41Q il  E8 15:42 4 ol = B

< Device Settings|Femote assistance < Authorization code

Device serial number: 62003951

Device name omart Late 2 Control panel model EGA18
Program version number: 2.0.5
Model =Clatle Device identification code
)
Setting >

.

Verification code | Valid forone day &

Travel learning &

User list

Set/Modify WiFi >

Obr. 15
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Vzdaleneé pridani USB karty / RF dalkového ovladace

Pokud potiebujete pridat RF dalkovy ovladac¢ nebo USB kartu pro otevirani brany, mizete pouzit
funkci “Add USB card / RF remote off site” a naskenovat QR kod ze vzdaleného ovladace nebo
zadat ID cislo z USB karty. Nepotrebujete otevirat ovladaci skrin pro jejich naprogramovani.

4 Device Settings Remote assistance 4 Add Card / Remote Contr

L4

Sharing device

Transfer main user .

S

Operating Log

Gate remains opening alert p

Add Card / Remote Control

N

Binding camera

Card list S @ USB dongle RF remote control

Add USB card/RF remote off
site

Add USB card/RF remote at
site

\/
I'I'I
Lid

Add

Obr. 17 Obr. 18

Pridani USB karty / RF dalkoveho ovladace na mistée

Pokud potrebujete pridat RF dalkovy ovladac nebo USB kartu pro otevirani brany, muzete pouzit
funkci "Add USB card/RF remote at site”, stisknout tlaCitko "Learn” - uceni a "Start Learning” - zahajit
uceni. Neni nutno otevirat ovladaci skrin a ridici deska prejde do rezimu uceni kédu. Pak stisknéte
tlacitko dalkoveho ovladace nebo zapnéte USB kartu pro prenos signalu.

£ Device Settings Hemote assistance
Sharing device b
Transfer main user P/
Operating Log ).
Remind

Gate remains opening alert b

Please take the remote control
Bindi ) close to the gate opener control

indin mer .
9:camerd 3 board, and click the "Start

Learning"”, then press the button
Card list ? from the remote after hearing a b...
Add USB card/RF remote off ; — LA T
SI’[E ¢ ance otall 1ed -.IHI.._!
Add USB card/RF remote at
site

Obr. 19 Obr. 20
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Sprava USB karet a RF dalkovych ovladacti

Tento seznam karet umoznuje spravu vasich USB karet a RF dalkovych ovladact. Uzivatel mize
synchronizovat véechny karty a dalkove ovladace se seznamem karet pro spravu a mazat je,
pokud nejsou nadale zapotrebi nebo pokud dojde k jejich ztraté. Seznam karet umoznuje spravu
vasich USB karet a RF dalkovych ovladacl. UzZivatel mlze synchronizovat vSechny karty a
dalkové ovladace se seznamem karet pro spravu a mazat je, pokud nejsou nadale zapotrebi nebo
dojde k jejich ztraté.

15:46 © al = &
A Card list Select All
Card(1/340) -+
() (Remote)800D2A1E S i

k!
Gy NCed J

I

Obr. 21

Spojeni s kamerou

Krok 1. Otevrete apku, zvolte zarizeni. Stisknéte tlacitko “ @ "v pravém hornim rohu, pak
zvolte “Binding camera’” - pripojeni kamery.

Krok 2. Zvolte “ IP camera ", a stisknéte tlacitko “ confirm "

= all = 01
15:43 A\ W T E 10:14 anl = O
< Device Settings "omote sscistance < Binding camera Confirm
Please select the camera to be bound
Sharing device >
IP Camera
Transfer main user p
Operating Log >
Gate remains opening alert b
Binding camera >
Card list >
Add USB card/RF remote off 5
site /
Obr. 22 Obr. 23
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