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VAROVANI
DuleZité bezpecnostni informace

Zarizeni pro brany s sebou nese rizika spojena s jeho pouzivanim, a proto instalaci tohoto produktu
instalator i uzivatel prijimaji plnou odpovédnost za dodrZzovani a seznameni se s instalacnimi a
bezpefnostnimi pokyny. NedodrZeni instalacnich a bezpefnostnich pokynt muZe vést k nebezpecnym
situacim v dusledku nespravné montaze.

PRED POKUSEM O INSTALACI A POUZITi TETO AUTOMATICKE BRANOVE POHONNE JEDNOTKYSI PECLIVE
A UPLNE PRECTETE VSECHNY POKYNY. Tato branova pohonna jednotka vyviji velkou silu. Behem provozu

se drZte v bezpecné vzdalenosti od zarizeni a vidy budte opatrni.

PRED POKUSEM O INSTALACI A POUZIVANI TETO AUTOMATICKE BRANOVE POHONNE JEDNOTKYSI
PECLIVE A UPLNE PRECTETE VSECHNY POKYNY. Tato branova pohonna jednotka vyviji velkou silu. Béhem
provozu se drzte v bezpecné vzdalenosti od zarizeni a vZdy budte opatrni.

Pred instalaci systému automatickych bran by si instalatér i majitel meli precist a plné pochopit vsechny
bezpecnostni pokyny. Tento vyrobek je navrzen a vyroben pro pouziti uvedené v navodu.

Meéjte na pameéti, ze vSechny automaticke brany jsou urceny vyhradne pro vjezd vozidel. Pro pési je nutné
nainstalovat samostatnou branu nebo vchod. Jakékoli jiné pouZiti, které neni vyslovné uvedeno, muze
produkt poskodit nebo predstavovat zdroj nebezpeci.

Motor pro kridlové brany - model PKM-CO03

Motor pro kridlové brany PKM-CO03 je vhodny pro lehké, stfedné téZzké a malé tézké brany. Nepouzivejte jej
na velkych branach, které prekracuji maximalni doporucenou hmotnost a delku brany. Nespravny vyber
motoru bude mit za nasledek nespolehlivy provoz.

Prosim, prectéte si nejprve toto!

Dekujeme za zakoupeni automatickeho pohonu brany PKM-C03! Pri spravné instalaci a pouzivani vam
tento pohon brany poskytne mnoho let spolehlivého provozu,

Pohon je urcCen k instalaci na brany otevirané tahem nebo tlakem.
Pohon lze pouzit na hlinikové, draténé, trubkove a kované brany.

PouZiti na branach s plnym povrchem se NEDOPORUCUJE. Brany s plnym povrchem maiji vysoky odpor
proti vetru. Pokud je vitr dostatecne silny, pohon se zablokuje a zastavi.

Pohon brany podporuje pfipojeni dalSich vysilacu, digitalnich klavesnic, solarnich paneld, tlacitek,
automatickych zamku brany a dalSich produktt pro fizeni pfistupu.

Pohon brany je vybaven senzorem prekazky. Tato funkce zajisti, Ze se brana zastavi a zaCne se otevirat
opacnym smerem, jakmile narazi na prekazku. Citlivost této funkce je prednastavena na hlavni fidici desce
a nelze ji upravovat.

Pohon brany ma nastavitelnou funkci automatického zavirani. Jakmile brana dosahne zcela otevrené
polohy, Ize ji nastavit tak, aby zUstala otevrena az 120 sekund, nez se automaticky zavre. Stisknutim tlacitka
na vysilaci kdykoli po uplném otevreni brany dojde k jejimu okamzitému zavreni. Vychozi nastaveni je
,OFF"; to znamena, Ze brana zlstane oteviena, dokud znovu nestisknete vysilac (nebo klavesnici atd.).
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Rucni otevirani a zavirani brany

Brana se bude volné a nekontrolované pohybovat, pokud bude pohon brany z
POZOR! brény demontovan. Pohon odpojte POUZE tehdy, kdy? je vypnuty zdroj
napajeni (tj. baterie nebo transformator) a brana se NEPOHYBUJE.

Odpojeni pohonu:

1. Vlozte uvolnhovaci kli€¢ do uvolnovaciho Sroubu a zcela jej odSroubuijte.
2. Vytéhnéte rameno pohonu z drzaku brany:.

3. Nyni se brana bude volné otacet.

Po odpojeni pohonu lze branu otevirat a zavirat rucne.

Pokud nechavate rameno pohonu odpojené od brany, odpojte napdjeni, abyste zabranili poSkozeni
motoru nebo kabelu.

NEDOTAHUJTE uvolfiovaci Sroub pfilis pevné, protoZe by to ztiZilo uvolnéni ramena pohonu.

Mohlo by to také zplsobit zaseknuti nebo zablokovani.

Majitel by mél dodrZovat nasledujici pokyny:

1. Neprechazejte branou, kdyz je v provozu.

2. UdrZzujte déti v bezpetné vzdalenosti od brdny a dédlkovych ovladacu.

3. Systém pravidelné testujte a sledujte jeho vysokou i nizkou rychlost.

3. Naucte se pouzivat klic pro nouzoveé odblokovani. To je zasadni v pripade, Ze systém nefunguje.

Umistéte vystrazné znacky na viditelné misto na brané, abyste upozornili chodce na provoz automatické
brany ve vasem arealu. Je vasi povinnosti umistit vystrazné znacky na obou stranach brany.

Instalatér by mél dodrZovat nasledujici pokyny:

1. Ujistéte se, Ze hmotnost a délka brany neprekracuji maximalni specifikace.

2. Konstrukce brany musi byt vhodna pro instalaci systému automatickeé brany.

3. Ujistéte se, Ze je brana instalovdna na rovném, vodorovném povrchu a Ze se muze volné pohybovat v obou smérech
po celé délce svého vykyvu. Spravné vyvazena kiidlovéd brana by se NEMELA otevirat ani zavirat, pokud na ni neptisobi
zadna tla¢na nebo tazna sila.

4. Skrin ovladaciho panelu musi byt instalovana v misté, kde nedojde k jejimu snadnému poskozeni.

5. Nepouzivejte dily ani soucasti, které nebyly dodany vyrobcem.

6. Pred pripojenim ovladaciho panelu k siti se ujistéte, Ze je vesSkera elektroinstalace spravna, v souladu s
elektrotechnickymi predpisy a v dobrém stavu.

7. Pred provadénim jakékoli udrzby, véetné udrzby solarniho systému, odpojte veskeré napajeni.

8. Zajistéte, aby do skriné ovladaciho panelu nepronikala voda a nedostali se do ni hmyz, aby nedoslo ke zkratu
ovladaciho panelu. Otvory utésnéte silikonem.

9. Nikdy nepripojujte sitové napédjeni primo k stejnosmérnému motoru.

10Transformé&tor MUSI byt pfipojen k siti pfes proudovy chréni€ (RCD).

11V pripadé pochybnosti operacni systém neinstalujte.
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Technické specifikace

24 V stf. transformator

Napajeci napéti Fabn Bolaral Max. rychlost pistu 2,5 cm/s
Zaloini baterie 12V DC olovéna Prevodovka TrIstuprmrlé redukenl prevodovica;s celimi
ozubenymi koly
ZpUsob pohonu Snekovy pahon Max. zdvih pistu 350 mm
, . : : Elektronicky o ygE e
Max. vystupnivykon | 80 W na jeden ménic requlator bezidrzbovy
Dalkovy ovladac 4 kanaly, 433,92 MHz Max. délka brany 3,5 m na kfidlo (350 cm)

13-19 sekund na 90°
(pouze pri napajeni stfidavym proudem)

Max. hmotnost

brany 350 kg v zavislosti na typu brany | Provozni cyklus

Elektronické snimani proudu, 16-18 V DC pro normalni rychlost

Bezpetnostni spejka ni odpojeni pfi vysokém proudu Provezni napeti 6-10 V DC pro zpomalovaci rychlost
Seznam obsahu baleni
PoloZzka | Popis Obrazek Vysvétleni
1 Otevreni kfidlové brany 1 = Jednokfidla brana
n 2 = Dvoukridla brana
X2
2 Ovladaci skrirfka B
X1
3 Sroubova jednotka oviddaci skfifiky L
x4
N
x4
4 Dalkové oviadani E
Dalkové ovidadani (volitelné)
X2
5 Gumova zaraika brany C
X1
6 Sroub gumové zarazky brany H Upevneni gumove zarazky brany
X2




Inteligentni pohon kridlové brany - PKM-C03

7 | Zadni drZak sloupku D | Namontujte na sloupek
x4
8 | Sroub zadniho drZzaku Upevnéni zadniho drzaku sloupku
sloupku I na sloupku
x12
9 | Drzak otocného Cepu sloupku | ] | Namontujte na drzak sloupku
X2
10 | Sroub pro oto&ny drzak O | Upevnéte zadni drzak sloupku a otocny drzak sloupku
sloupku X6
11 | Cep vidlice Upevnéni otocného drzaku sloupku a mechanismu otevirani
brany
G
X2
12 | Drzak brany K | Pripevneni drzaku brany na branovy
X2 | svarenim
13 | Cep vidlice Upevnéni drzaku brany a pohonu brany typu ,,
G
X2
14 | Vlasova spona Upevnéni drzaku brany a pohonu brany
M
X2
15 | KIi€ pro rucni odblokovani F Pouziva se pri vypadku proudu nebo pri poruse pohonu
x2 | brany
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Prehled instalace na jednoduchou a dvojitou branu

OVLADACT SKRIN ‘ ‘
KABEL K- HLAVNI DRZAK X 1
SOLARNIMU PANELU i :
(10M KABEL | iﬁﬁgﬁ
SOUCASTE BALENT) .
NEBO RAMENO POHONU
TRANSFORMATORU
(KABEL NENI |
SOUCASTI BALENI) a . . 7
=N - .
l ' |
SEKUNDARNI ;
ORAK ZASTAVKA BRANY
LA e |
: : L L JL L Jr J§L 1l
POTRUBE
SADA SLOUPKU PLOTU ____,._———-*
NAPAJECT KABEL V BETONU
Tl L 3 [ 1 il F
Priklad instalace jednokridlych vrat
—— oviADaci kil : — — M
SOLARNT PANEL :;;:}; A
“ E’Eﬂ o ZNACKA
NEBO TRANSFORMATOR -
AT H o W Tt e e T T 1 raene ponany ;
HLAVNE DRZAK 5 e n.;,-:rﬁlrlq-::n POHONU | [ spoovact skiin
DRZAK BRANY
DRUMY DRZAK - ‘I j H 4‘ l
i |

5 B

Zi|

-' _ -
POTRUBIE - .
f ZASTAUKA BRANY UPE;E_EI SLOUPKY e
NAPA|ECT KABEL BETON

NAPAJECI KABEL

o

Priklad instalace dvojité kridlové brany
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SPECIFIKACE (PREHLED VYROBKU) ROZMERY

‘LSU,S mm ‘LBU mm
] — m
43 mmf[@ Ple 4 * j 120 mm
¥ g
1 v
P T
117 mm
868 mm
= >
:—ru\‘ Ty
il - 122,5 mm
1
N4
467 mm 401 mm 350 mm
< :r‘{ > | >
o)) | O )
< =
1218 mm

Vlastnosti a volitelné prisluSenstvi automatizace kridlové brany

HAUW G L x 7 | L

RX -4 x 0,5 mm? e&j %
| RX 4 -
| 3
B N
2% 0,5 mm? 2 x 0,5 mm?2
@ sBLEsKOVA LAMPY @) Fotobuiika © Gumova zardzka
9 Ovladaci skfinka e Motor pro kiidlové brany @ Dalkové ovladani
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2. Popis produktu a pouziti
2.1. Pouziti

Tento model se pouziva pro automatizaci jednokridlych nebo dvoukfidlych bran v
obytnych objektech. Je urcen k provozu na elektrickou energii a pfi béZném pouzivani je
zakazano napajeni z zaloznich baterii. ZaloZni baterie jsou povoleny pouze pro nouzovy
provoz v pfipadé vypadku napajeni, pricemz prevodové motory lze uvolnit pomoci
specialnich klicu a branu tak ovladat rucné.

2.2. Popis automatizace

Nasledujici schema typicke instalace popisuje nektere pojmy a prislusenstvi systemu
automatizace bran.

777 S
E T N ; N ) s e
C T | e i oy o W
T | T ] ) P B
T | T T T 1]
T T T TF -7 [ I
I T T T T 1
VRS o ) 6 o it
s i =
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I == =) -
T T T [ T ] [ N I
N s |'||[[||ii|||
N, = B — = = =TI 1]
o  H E o S e io rﬂ||i||||
T T T T T 11° Tt T T T [ T T 1

3. Motory, soucasti a jejich instalace na obrazku

Postup instalace se muze |isit v zavislosti na ruznych typech a poctu instalovanych prislusenstvi.
Zakladni schéma zapojeni je znazornéno na fotografii nize.

e

3.1. Napajeni

K instalaci kfidlové brany je nutné pfipojit dvouzilovy kabel, ktery vyZzaduje velmi nizké napéti, takze k
instalaci neni zapotrebi odborné vySkoleny personal; uZivatelim se v3ak doporucuje, aby si pfed zahdjenim
instalace peclivé precetli instalaéni prirucku. Po seznameni se se vSemi soucastmi a jejich umisténim
doporucujeme zacit s vedenim kabell v kabelovych kanalech, aby nedoS3lo k jejich pretrZzeni nebo poskozeni.
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3.2. Poznamky k pripojeni napajeni

A. Instalaci napajeciho kabelu k motoru by mél provadét kvalifikovany profesionalni elektrikar.
B. Napajeci kabel motoru by mél byt vybaven ochranou proti zkratu a ochranou proti Uniku proudu.
Pred zahajenim instalace nebo udrzby se ujistéte, Ze je napajeni vypnuté.

4. Instalace

4.1. Pfiprava na instalaci motoru

Motor brany nelze pouzit na branu, ktera je nefunkcni nebo nebezpecna, ani k odstranéni zavad
zpusobenych nespravnou instalaci ¢i nedostate¢nou ddrzbou.

Pred zahajenim instalace zkontrolujte nasledujici polozky:

1 Ujistéte se, Ze hmotnost a rozmeéry brany odpovidaji provoznimu rozsahu motoru brany.
Nepouzivejte motor brany, pokud specifikace brany nespliuji pozadavky.
2 Ujistéte se, ze konstrukce brany splnuje kritéria pro automaticky provoz a pfedpisy tykajici
se sily.
3 Ujistéte se, Ze pri otevirani nebo zavirani kridel brany nedochazi k Zadnému zavaznému treni.
4 Ujistéte se, Ze brana je ve vodorovné poloze, aby se v Zadné poloze neposunovala do strany.

5 Ujistéte se, Ze brana vydrzi naraz toCiveho momentu motoru, pokud je namontovana na
jakémkoli otvoru drzaku, jehoz povrch je dostateCne pevny.

6 Ujistéte se, Ze jsou fotosenzory nainstalovany na rovnych povrsich, aby se zajistilo, ze oba
konce (prijimaci a vysilaci) jsou vzajemné v souladu.

7 Zkontrolujte rozméry motoru podle nize uvedenych ddaju:

mm LEG 0 0 0 -
836 mm

120 mm 868 mm

8 Pri otevirani brany nezapomente ponechat dostatek volného prostoru.

180 mm (max.)

Min.
173,5 mm (max.)




Inteligentni pohon kridlové brany - PKM-C03

4.1.Pokud se brana otevird smérem ven, ponechte 3 leave at
prosim mezi drzaky sloupku a branou alespon d the gate.
70 mm.

4.3.Jako kritérium pouZzijte Uhel otevieni k¥idla, abyJiaeseeufisti, Ze jsou .
spinéna vSechna kritéria uvedena na obrazku 17.

N
A S
| 4
)
@® Hodnota ,C" je 139 mm A | 160 | 170 | 180 | 180 | 200 | 210 | 220 | 230 | 240 | 250 | 260
@ ,D"lze snadno zméfit z brany 80 D
® ,A"=,C"+,D" 90 =0
100
@ Hodnotu ,B" Ize vypocitat z 110 110°-120° |
hodnoty ,A" a Ghlu otevieni 120
kridel. Priklad: Pokud , A" = 160 L
mm a Uhel otevieni kridel je 100 L
stupfili, pak hodnota ,B" &inf -
priblizné 190 mm. i
180

OBRAZEK 17

POZNAMKA: Ujistéte se, Ze hodnoty ,B" a ,A" jsou podobné nebo stejné, aby k¥idla fungovala plynule.
Tim se také snizf zatizeni motoru.
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4.4, Instalace prevodovych motoru
1 Zvolte spravné rozmeéry motoru a misto jejich instalace.

2 Zkontrolujte, zda je montazni povrch pro upevnéni drzaku hladky, svisly a pevny.
3 Pripravte kabelovy kanal pro napajeci kabel motord.
4. Abyste dosahli optimalni opory zadni desky, namontujte prosim dva sloupové drZzaky a jednu
zadni kovovou desku podle nize uvedené fotografie.
5 Povolte dva Srouby a sejméte zadni kryt motoru, jak je znazornéno na fotografii.

6 Uvedte lopatky do uzavrené polohy.

| | A
O O O
GO OD 139
00 mm
® v
OBRAZEK 18 OBRAZEK 19 OBRAZEK 20

7 Podle vzdalenosti ,B” na obrazku 17 umistéte zadni desku do spravné polohy na montazni plochu.
Zkontrolujte, zda je vzdalenost spravna, jak je znazornéno na obrazku 23, tj. poloha predni desky
motoru, ktery ma byt nainstalovan.

8 Umistéte dva sloupkové drzaky na montazni plochu a vyznacte body pro vrtani. Poté vyvrtejte
CtyFi otvory o minimalnim priméru 8 mm do montazni plochy a upevnéte drzaky pomaoci Sroubu
a podlozek.

9 Ujistéte se, Ze pfedni deska je zcela nainstalovana vodorovné.

OBRAZEK 21 OBRAZEK 22
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10 Viz obrazek 23: vzdalenost mezi predni deskou motoru a zadni deskou je 836 mm, vySkovy rozdil
je 21,2 mm.

88 mm

836 mm

OBRAZEK 23

11 Docasné upnéte a upevnéte predni desku motoru na dvere.

e i

OBRAZEK 24

12 Zvednéte motor a zasroubujte Srouby do predni desky.

13 Otevrete kryt prevodového motoru, povolte Srouby a vyjméte Sroub, jak je znazornéno na obrazku
25. Zvednete motor nad hlavu a zatlacte branu az na doraz, dokud se otvory pro Srouby na konci
motoru neshoduji s otvory na zadni desce, jak je znazornéno na obrazku 25.1, a upevnéte motor k
zadni desce pomoci Sroubu a matice, jak je znazornéno na obrazku 25.2,

e S g e g T e e w—

OBRAZEK 25 OBRAZEK 25.1 OBRAZEK 25.2
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14 Matici pevné utahnéte a poté ji o pul otacky povolte, aby se motor mohl volné otdcet.
15 Pevné priSroubujte predni cast motoru k predni desce pomoci Sroubu (A) a matice (B). Sroub zcela utdhnéte.

OBRAZEK 26

16 Pripojte napajeci kabel motoru podle obrazku 27
17 Uzavrete kryt pfevodového motoru utaZenim dvou Sroubu, jak je znazornéno na obrazku 28

Motor < Bila (+)
Ziuta (-)

OBRAZEK 27

18 Uvolnéni pfevodového motoru

A. Ototte kulatou desku na uvoliiovaci €asti do polohy ,,OPEN” (OTEVRENO), viz obrazek 29
B. Vysunte uvolnovaci cast az na doraz. Viz obrazek 30

C. Pomoci uvolnovaciho klice otocte Cep proti smeéru hodinovych rucicek az na doraz. Viz obrazek 31

OBRAZEK 29 OBRAZEK 30 OBRAZEK 31

Uvolnéni prevodového motoru (fada Fork)
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Instalace dorazu brany
Dvojité brany

Instalace gumového dorazu brany je nutna k zajisténi
> spravného vyrovnani obou kfidel brany a k tomu, aby v
UCHYTKY PRO DVOJITE BRANY plné zavrene poloze pevné dosedala na doraz.

Jednokridlé brany

Brana by meéla v zaviené poloze dosedat na sloupek,
pripadné muzZete pouZit gumovou zarazku a umistit ji
na sloupek tak, aby brana v zavrene poloze pevné
dosedala. Pokud pouzivate gumovou zarazku, ujistéte
se, Ze je umisténa ve stejne vysSce jako rameno pohonu,
aby nedochézelo k ohybani a krouceni brany.

nllh"l.ﬁr .ﬂ'ﬂ*.ﬂ. E*ﬂ“ el ol H.ﬂ.ﬂ'* m - &
GUMOVAZAr&Ta naROuPRY Rameno pohonu ve stejné vySce

Poloha tplného zavieni

Kazda brana musi v uzavrené poloze dosednout na pevny a dobre upevnény doraz. Pokud tomu tak
neni, muze dojit k nespravnému vyrovnani a zrychlenému opotrebeni systému a zaveésu brany.

Poloha zcela oteviena
V poloze zcela otevieno mohou byt vrata bud pevné zajiSténa kolikem / dorazem, nebo mohou byt
zajistéena vnitrnim vestavenym mechanismem na konci zasunuteho ramene (vrata typu , Pull-to-Open”)

nebo piné vysunutého ramene (vrata typu , Push-to-Open®).
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Navod k oviadaci desce

Technické parametry:

1. Napajeni ovladaciho panelu: 19,6-21,6 V stfidavého proudu, 24-28 V stejnosmérného proudu
2. Zalozni baterie: 2 olovéné baterie 12V

3. PouZiti: Ur€eno pro pohon dvojitych nebo jednoduchych kfidelnych bran s napajenim 24 V DC.
4. Enkoder pro vysilac: Vyrobce pouziva systém rolovaciho kédu.

5. Povoleny pocet vysilacl: az 128 ks.

XHouse 10T

Model: SG-WIFIBLE
Datum: 1172024
Verze: V2.0.5

ID: 62003551

1. Baterie 1 a 2: pripojte 2 ks 12V olovénych baterii.

2. MOTOR 1: Podrizena brana, zavira se jako prvni a otevira se jako posledni. K této svorce se pfipojuje
prvni cerveny vodic (pocitano zleva doprava).

3. MOTOR 2 (hlavni): Hlavni brana, otevira se jako prvni a zavira se jako posledni. K tomuto vyvodu
pripojte prvni modry vodi€ (pocitano zleva doprava).

POZOR! Pokud mate pouze jednu branu, I1ze motor pfipojit pouze ke svorce ,Motor 2 - hlavni”,

4. Ant: Pfipojte anténu.

5. COM: SlouZi k pfipojeni k COM nebo GND.

6. Card: Slouzi k pfipojeni jakychkoli externich zafizenf, ktera budou ovladat otevirani brany.

7.2 SIDE: Slouzi k pfipojeni jakychkoli externich zarizeni, ktera ovladaji dvojitou branu.

8.1 SIDE: SlouZi k pFipojeni jakychkoli externich zarizeni, ktera ovladaji jednokfidlou branu.

9. COM: SlouZi k pFipojeni k COM nebo GND.

10. Ph: Infracerveny vyvod slouZi k pripojeni k fotoburice.
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11. VCC: Vystup slouzi k pripojeni fotobunky a podobnych zafizeni, trvaly vystupni proud <=0,5 A.

12. Lock -: slouzi k pripojeni k ,zemé" zamku.

13. Lock +: slouzi k pripojeni elektrického zamku

14. Lamp -: Slouzi k pripojeni k zapornému polu blikace.

15. Lamp +: SlouZi k pripojeni k kladnému pélu blikajiciho svétla.

16. Power: Slouzi k pripojeni k transformatoru stfidavého proudu nebo solarnimu panelu s napétim 24 V DC.
17. ON: tlaCitko pro zapnuti/vypnuti napajeni.

18. Menu: digitalni displej pro zobrazeni nastaveni.

19. Touch: Slouzi k pripojeni dotykového tlacitka a podobnych zarizeni.

20. USB: Slouzi k pripojeni USB zarizeni za ucCelem aktualizace softwaru.

21. DEC/Smart: slouzi ke snizeni nastavené hodnoty nebo k ovladani inteligentniho modulu.

22. FUN: slouzi k vstupu do nastaveni menu a potvrzeni udaju.

23. INC/Start: slouzi ke zvySovani hodnot pfi nastavovani parametri nebo k ovlddani rezimu s jednim tlacitkem.
24, Learn: Slouzi k naprogramovani/vymazani dalkového ovladace.

Dalkové ovladani

Kazdy dalkovy ovladac ma 4 tlacitka, kterd |ze nezavisle nastavit do rliznych provoznich rezimd prostfednictvim
menu digitalniho displeje L1, L2, L3 a L4,

0: Bez funkce.

1: Otevreni dvojitych bran - zastaveni - zavreni...

2. Otevreni jedné brany - zastaveni - zavreni...

3: Vypnuti automatického zavirani pomoci dalkového ovladace

4: Pouze otevreni.

Naprogramovani nového dalkového oviadace:

+ Stisknéte tlacitko ,Learn” na ovladacim panelu na priblizné 1 sekundu; ozve se kratke pipnuti. Na digitalnim
displeji se zobrazi cislo dalkového ovladace, coz znamena, Ze programovani probehlo uspesné.

» Pokud po stisknuti tlacitka ,Learn” ridici deska neprijme signal nového dalkového ovladace do 8 sekund,
rozsviti se kontrolka LED a programovani se ukonci.

» Poznamka: Vzhledem k tomu, Ze digitalni displej muze zobrazit pouze dvé Cislice, pokud Fidici jednotka jiZ
naucila vice nez 99 dalkovych ovladacu, od 100. dalkového ovladace bude digitalni displej zobrazovat pismeno ,A”
namisto desitek a stovek. Napfiklad u 100. dalkového oviadace se zobrazi A0 a u 101. dalkového ovladace se
zobrazi A1. Pokud ovladac jiz naucil vice neZ 109 dalkovych ovladacu, od 110. dalkového ovladace bude digitaini
displej zobrazovat pismeno ,b" namisto desitek a stovek. Naprikiad u 110. dalkového ovladace se zobrazi b0 a u
120. dalkového oviadace se zobrazi CO.

» Maximalni kapacita: 128 dalkovych ovladacu. Pokud digitalni LED displej zobrazi ,-“ a zazni 5 kratkych pipnuti,
znamena to, Ze jiz nelze naucit dalsi dalkové ovladace.

Vymazani dalkovych oviadacu:

» Stisknéte a podrzte tlacitko ,Learn” po dobu priblizné 6 sekund. Pokud zazni dlouhy pipavy zvuk, uvolnéte
tlacitko a na digitainim displeji se zobrazi ,,00”, coz znamena, Ze vSechny dalkové ovladace byly uspésné
vymazany.

Schéma zapojeni Fidici desky
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* Propojeni s ridicim zarizenim pro dvojité brany

\\.r

Svorky @ 2SIDE a & COM slouzi k pripojeni tlacitka pro ovladani dvojitych bran.
Pokud pfipojujete jiné ovladaci zarizeni, pfipojte jej ke svorkam (D a ©), abyste zajistili napajeni.

* PFipojeni k ctecce karet

Terminal 11 VCC a @ COM slouzi k napajeni ctecky magnetickych karet.
Terminal ® CARD a ® COM slouzi k pripojeni ctecky karet pro ovladani dvojitych bran.

* PFipojeni k bezpecnostnimu paprsku

Karta

MCE-&

E &
@ (5
- .

L®

Propojka mEw
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Svorky 1D VCC a @ COM slouZi k napajeni bezpefnostniho svételného senzoru.
Propoijte tedy svorku () VCC s pt:':lern .+ senzoru bezpeénostniho paprsku RX a TX.
Spojte svorku @ COM s pélem ,-” snimace bezpecnostniho paprsku RX a TX.
Spojte svorku @ Ph s vystupem ,OUT" bezpe€nostniho svételného senzoru

Spojte svorku @ COM s vystupem ,,COM" bezpecnostniho svételného senzoru

* Pripojeni bleskového zarizeni

Zamek + -Lampa +

12 43 (9 @5

Svorkovnice™ @5 Svorky Lamp + / - slou#i k pfipojeni bleskové lampy.

* PFipojeni k elektrickému zamku

- Zamek+ -Lampa

@@.@
- -

Svorku {2 LOCK- se pouziva pro pripojeni modrého vodice elektrického zamku.
Svorku 33 LOCK+ pouZijte pro pripojeni Cerveného vodice elektrického zamku.
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Popis funkci Fidici desky

Funkce

Stav

Zapnuto

Na digitalnim displeji se zobrazi EGA-18 00-U xx a ozve se zvukovy signal. Pokud sviti kontrolka LED,
znamena to, Ze systém funguje spravne.

Uéeni automatického
chodu

Nové nainstalovany motor musi nejprve jednou provést automatické uceni drahy pohybu, nez bude mozné
normalné prifadit vysoké a nizké rychlosti.

Po dokonceni automatického uceni drahy pohybu motar brany automaticky pfifadi vysokou a nizkou
rychlost. Vysokou a nizkou rychlost pro otevirani a zavirdni lze nastavit v menu digitalniho displeje.

1. Pfed spusténim automatického uceni drahy pohybu musi byt brana zcela zavrena.

2. Vstupte do menu, vyberte Pr, nastavte hodnotu 5 a potvrdte spusténi automatického uceni drahy pohybu.
Poznamka: Automatické u€eni drahy pohybu probéhne pfi nizké rychlosti nastavené v menu digitalniho
displeje; béhem procesu uceni nelze aktivovat port ani dalkové ovladani, jinak dojde k ukonceni
automatického u€eni dréhy pohybu.

Pokud je Pr nastaveno na 10, mlZete také vstoupit do automatického u€eni drahy, tentokrat viak probiha
pfi vysoke rychlosti nastavené v menu.

Doporucuje se zvolit hodnotu 5, aby se dréha ucila pfi nizké rychlosti. Pokud po automatickém uceni drahy
pfi nizké rychlosti zjistite, Ze rozloZeni vysokych a nizkych rychlosti u nékterych bran neni idedini, miZete
zkusit pouZit automatické uceni drahy pfi vysoké rychlosti.

Nastaveni doby jizdy pfFi
nizke rychlosti

Po dokonceni automatického uceni chodu pohonna jednotka automaticky nastavi dobu chodu pfi pomalé
rychlosti pro otevirdni a zavirdni v rozmezi 0-5 Grovni, Cfm vy$3i je hodnota, tim del3f je doba chadu pfi
pomalé rychlosti.

Hodnota 0 znamena, Ze neni nastavena Zadna doba chodu pfi pomalé rychlosti.

Nastaveni rychlosti
otevirani a zavirani

Pohon brany umoZfiuje nastavit vysokou a pomalou rychlost otevirdni a zavirdnf v rozmezi 0-5 trovni. Cim
vy33i je hodnota, tim vy33i je rychlost jizdy.
Pokud upravite rychlost jizdy, provedte prosim znovu automatické ucenf drahy pahybu.

Mastaveni citlivosti na
nadproud motoru

Tato funkce zabrafiuje narazu voziku a zastavi maotor, kdyZ je brana zcela oteviena nebo zaviena. Pokud
brana pfi pohybu narazi na prekazku, okamZité se zastavi.

Nastaveni nadproudu motoru pro vysokou a nizkou rychlost Ize upravit v menu digitalniho displeje.
Pokud je v menu H3 nastavena hodnota 1, brana se pfi zavirani a detekci pfekazky vrati zpét do zcela
oteviené polohy.

Nastaveni reZimu brany

V menu H4 |ze nastavit rezim brany jake béZny nebo pro vysoké zatiZeni; vychozi tovarni nastaveni je rezim
b&Zné brany.

Pokud je brana v daném prostred( téZka, muZe motor snadno narazit na prekazky a detekovat nadproud.
Prota je tfreba v menu H4 nastavit rezim pro vysoke zatizen.

ReZim koncovych poloh

V menu H3 |ze nastavit reZim koncovych poloh systému kfidlové brany.

Hodnota 0 pfedstavuje nadproud: pokud motor béZi pfi nizkych otackach a narazi na prfekazku, detekuje
nadproud a situace je vyhodnocena jako kancova poloha.

Hodnota 1 predstavuje koncovy spinac: jakmile se pohon brany dostane na misto, koncovy spinac se odpojl.
Systém detekuje odpojeni koncového spinace a urdi, Ze se jedna o koncovou polohu.
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ReZim bezpeénostniho
paprsku

Rezim bezpecnostniho paprsku lze vybrat v nabidce, vychozi rezim je 1, coZ je reZim normalné atevreny.
1. Pokud béhem zavirani brany narazi infraCerveny signal na prfekazku, brana se vrati zpét do

oteviene polohy.

2. Pokud je nastaven casovac automatickeho zavieni po uplném otevreni, brana se automaticky zavre.
2. Pokud je pfitomen signal bezpecnostniho paprsku, zavirani brany se neprovede a odpocitavaci cas se
vZdy vynuluje.

Casovac automatického
zavieni
pro uplné atevreni

1. Funkce automatického zavirani se spusti az po uplném otevieni brany.

2, Casovat automatického zaviranf po Gplném otevieni Ize nastavit v menu digitdiniho displeje.

3. Jakmile za¢ne odpocitdvani casovace automatického zavirani, LED dioda STATE bude blikat jednou
za sekundu.

4, Tlagitko na dalkovém ovladadi ze nastavit tak, aby jednardzoveé zrusilo pfikaz k automatickému
zavreni.

5. Poznamka: Zruseni se vztahuje pouze na tento pfipad a brana se pfi pfistim Gplném otevieni muze
automaticky zavrit.

ReZim osvétleni

ReZim sviceni |ze vybrat v nabidce.

Rezim 0: Behem pohybu brany sviti kontrolka. Jakmile se brana zastavi, kontrolka zhasne.

Rezim 1: Behem pohybu brany sviti kontrolka, Po 30 sekundach kontrolka zhasne.

Navic, bez ohledu na to, zda je nastaven reZim 0 nebo rezim 1, kontrolka sviti také béhem odpocitavani
pred zavienim brany.

Ochrana proti
aci motoru

1. Pokud motor pracuje nepretrzité déle nez 60 s, zastavi se z bezpeénostnich ddvodd.
2. Pokud mator pracuje nepretrZité pri nizkych otackach déle neZ 30 s, zastavi se z bezpe€nostnich
ddvod,

Nastaveni terminalu 1Side

V nabidce digitalniho displeje lze nastavit rezim ovladani svorky 1 SIDE.

0: Dvojité brany ,Otevrit-Zastavit-Zavrit"......;

1: Motor 2 ,Otevrit-Zastavit-Zavrit"...... (vwchozi tovarni nastavent)

2: Pouze otevreni.

3: Pouze zavreni.

4: Pouze zastaveni.

Poznamka: ReZim 1 plati pouze pro motor 2. Ostatni reZimy lze pouZit u dvajitych bran i u jednoduchych

| bran.

Nastaveni terminalu 2Side

V nabidce digitalniho displeje Ize nastavit reZzim ovladani svorky 2 SIDE.

0: Dvojité brany ,Otevrit-Zastavit-Zavfit"......(Vychozl tovarni nastaveni)

1: Motor 2 ,Otevrit-Zastavit-Zavrit”......

2: Pouze otevreni.

3: Pouze zavreni.

4: Pauze zastavenl.

Poznamka: ReZim 1 se vztahuje pouze na motor 2. Ostatni reZimy |ze pouZit u dvojitych bran nebo u

' Jednoduché brany.
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Nastaveni spousténi terminalu
pomoci magneticke karty

V nabidce digitalniho displeje |ze nastavit rezim ovladani terminalu 2 SIDE.

0: Dvojité brany ,Otevrit-Zastavit-Zavrit"......

1: Motor 2 ,Oteviit-Zastavit-Zavrit”......

2: Pouze otevfenl. (Vychozi tovarni nastaveni)

3: Pouze zavrenl.

4: Pouze zastaveni.

Poznamka: ReZim 1 plati pouze pro motor 2, Ostatni reZimy lze pouZit u dvojitych i jednoduchych
bran.

Pokud se terminal pro cipové karty spusti v reZimu 2 za ucelem dplného otevreni brany, po pfiloZeni
karty se spusti Casovac automatickeho zavirani.

Dotykovy part

UmoZnuje pfipojeni dotykového spinace k ovladaci skfifice, ma 2 kanaly.
1. Ovladani motoru 2 pomoci sekvence OtevFit-Zastavit-Zavfit..,
2. Ovladani motoru 1 a motoru 2 pomoci sekvence Otevrit-Zastavit-Zavrit...

ReZim zamku

1. ReZim zamku |ze pfepinat v nabidce.

0: ReZim NC, napajeni zapnuto pri uzamceni, pouziva se pro elektromagneticky zamek. 1: Rezim NO,
napajeni zapnuto pfi odemceni, pouziva se pro elektricky zamek.

2. Doba ovladaciho vystupu elektrického zamku Ize nastavit v nabidce. Nastaveni na 0 znamena
vypnuti této funkce.

Casové zpoZdénis 2 g
rychlostmi pro otevirani a
| zavirani

Casové zpoZdéni u 2 bran pro otevirdni a zavirdni Ize nastavit samostatné v nabidce. Pokud uZivatel
nastavi hodnotu 0, znamena to, Ze funkce zpozdéni neni aktivni.

Je-li funkce zpoZdéni aktivni, pfi otevirani dveri se nejprve otevie motor 2 a poté motor 1; pfi zavirani
dvefi se nejprve zavie motor 1 a poté motor 2.

U systému s jednou branou tato funkce nefunguje,

ReZim brany

1. ReZim brany Ize pfepinat v nabidce.

Hodnota 0 znamena dvojitou branu, coZ je systém pro otevirani dvou bran.

Hodnota 1 znamena jednoduchou branu, co? je systém pro otevirani jedné brany:.

2. Pokud se jedna o systém s jednou branou, viechny ovladaci prvky pro dvojitou branu funguji pouze
na hlavni brané (motor 2).

3. Pokud se jedna o systém s jednou branou, musi byt motor pfipojen k portu motaru 2.

Funkce inteligentni nabijecky
| pro zaloZni baterii

1. Systém podporuje dvé olovéné baterie 12 V zapojené do série.

2. Systém ma vestavénou funkci vyvazovani baterii, ktera b8hem nabijeni automaticky monitoruje
napéti obou baterii, aby se zabranilo jejich poskozeni nebo nedostateénému nabiti v disledku
nevyvazenosti.

Poznamka: Napajeci port musi byt spravné pripojen a vstupni napéti musi odpovidat baterii, aby se
baterie mohla normalné nabijet.
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Aktualizace fidici 1. Pfed aktualizaci systému prosim ovéfte, zda je soubor na USB disku ve formétu FAT32.

desky systému Pokud neni, naformatujte prosim USB disk na FAT32.

pomoci USB zafizen 2. Zkoplrujte aktualizaéni scubor do kofenového adresare USB disku a pojmenuijte jej EGA-18.bin.
3. VloZte USB disk do aktualizaéniho modulu a poté pfipojte aktualizaéni modul k
USB portu.

4. Vstupte do menu, vyberte poloZku Pr, nastavte hodnotu 5 a potvrdte. V tomto okamziku se systém
restartuje, na digitalnim displeji se zobrazi UP a aktualizace zacne. Po dokonceni aktualizace
se zafizeni automaticky restartuje.

Chytry modul XH-SG-WIFIBLE |ze pripojit externé k realizaci funkci

, jJako je oviadani, c¢teni informaci a nastaveni. Chytry modul zahrnuje funkce WiFi,

Bluetooth a 2,4 GHz.

1. PFidani funkce ovladani pres Bluetooth v aplikaci v telefonu: Stisknéte a podrite tlacitko
DEC/SMART po dobu 5 sekund, ozve se dvakrat zvukovy signal. Uvolnéte tlacitko a modul

prejde do rezimu parovani sité Bluetooth.

2. Pridejte funkci ovladani pres Wi-Fi do aplikace v telefonu: Stisknéte a podrzte tlacitko DEC/SMART
po dobu 10 sekund, ozve se dlouhy pipavy signal. Uvalnéte tlacitko a modul

prejde do reZzimu parovani s pfistupovym bodem (AP).

3. Naprogramujte vysilac s USB kartou 2,4 GHz: Jednou stisknéte tlacitko DEC/SMART, ozve se pipnuti
a zarizeni prejde do programovaciho rezimu. Zapnéte USB kartu 2,4 GHz

a zarizeni automaticky vysle signal.

Pokud inteligentni LED tFikrat zablikd, znamena to, Ze programovani probéhlo Gspéiné

.V opaéném pfipadé se po 8 sekundach reZim programovani ukoncl.

4. Chcete-li USB kartu 2,4 GHz vyjmout, stisknéte a podrzte tlacitko Learn po dobu

6 sekund, dokud bzuéak nevydd dlouhy pipavy zvuk, poté tlacitko uvolnéte. Poté jiz Zadné

ddlkové oviadace

ani USB karty nebudou moci branu oviladat.

5. Jakmile se naprogramovana USB Karta 2,4 GHz dostane do dosahu pfijimage modulu,

spusti se jednorazoveé otevieni brany.

Funkce Wi-Fi a Bluetooth umoZnuji pripojeni k mobilni aplikaci, ktera umoznuje

funkce, jako je ovladani brany pomoci mabilniho telefonu, pfidavani a sprava

délkovych ovladacl a nastaveni parametrd v menu. Podrobné informace o funkcich najdete v ndvodu
k aplikaci

Paort pro inteligentni modul

Obnoveni tovarniho nastaveni je nutné provést v tovarné, aby se parametry vratily do vychoziho stavu
: viz tabulka nize

Obnoveni tovarniho nastaveni
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Nastaveni parametru Fidici desky

-Stisknéte a podrzte tlaCitko [FUN] po dobu 3 sekund, na digitalnim displeji se zobrazi ,,AQ”, poté

tla¢itko uvolnéte. Nyni Ize v nabidce nastavit [INC/START] a [DEC/SMART] pro zvySovani a snizovani Cisel
nebo hodnot.

Po nastaveni hodnoty stisknéte tlacitko [FUN] pro uloZeni dat; bzucak jednou zapipa, ¢imz potvrdi
uspésné ulozeni.

‘Po dokonceni nastaveni menu stisknéte tlacitko [LEARN], ¢imz opustite nastaveni menu a vypnete disple;j,

PoloZka | Popis funkce Rozsah | Vychozi | Vysvétleni
AQ Nastaveni nadproudu Uroverio- | 10 Nastaveni nadproudu pro otevieni motoru
pro oteviraci 20 2 vrezimu
motoru 2 pri vysokych otackach - &im vy3si je
RIivysoké rychlosti hodnota, tim
t&23i je motor zastavit. Nastavitelna
hodnota
v rozmezi 0-20
Al Nastaven{ nadproudu pro Uroved | 10 | Nastaveni nadproudu pfi vypnuti motoru 2
vypnuti motoru 2 0~20 pri vysokych otackach; ¢im vy3si je
hodnota, tim
pfi vysokych otackach obtiZzng&jsi je zastavit motor. Nastavitelna
hodnota
_ v rozmezi 0-20
A2 Nastaveni nadproudu pro yroven 10 Nastaveni nadproudu pfi otevieni motoru 2
otevieni motoru 2 0~20 pfi nizkych otatkach; &im vy3si je
hodnota, tim
pii nizkych otackach obtizn&jsi je zastavit motor. Nastavitelna
hodnota
v rozmezi 0-20
A3 Nastaveni nadproudu pro Uroved | 10 Nastaveni nadproudu pri vypinani motoru 2
sepnuti motoru 2 0~20 pfi nizkych otackach; &im vyssi je
hodnota, tim
pfi nizkych otackach obtiZnéjsi je zastavit motor. Nastavitelna
hodnota
v rozmezi 0-20
Ad Nastaveni nadproudu droven ' 10 | Nastaveni nadproudu pfi otevieni motoru 1
pro otevieni 0~20 pri vysokych otackach; €¢im vyssi je
motoruy 1 hodnota, tim
pfi vysokych otackach obtizng&jsi je zastavit motor. Nastavitelna
hodnota
| v rozmezi 0-20
A5 Nastaveni nadproudu pfi aroven 10 Nastaveni nadproudu pfi vypnuti motoru 1
sepnuti motoru 1 0~-20 pfi vysokych otackach; ¢im vyssi je
hodnota, tim
RFi vysoké rychlosti obtizné&jsi je zastavit motor. Nastavitelna
hodnota
v rozmezi 0-20
Nastaveni nadproudu uroven 10 Nastaveni nadproudové ochrany motoru 1
pro otevieni 0~20 pfi pomalych otackéach
motoru 1 - &im vy33i je hodnota, tim
pri nizkych otackach t&Z3i je motor zastavit. Nastavitelna
hodnota
A6 v rozmezi 0-20
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A7 | Nastaveni nadproudu pfi | droven | 10 | Nastaveni nadproudu pfi vypinani motoru 1
vypnuti motoru 1 0~20 V rezimu
pri nizkych otackach; ¢im vyssi je hodnota, tim
pfi nizkych otackach obtiZnéjsi je zastavit motor. Nastavitelna
hodnota
v rozmezi 0-20
Citlivost nadproudové Uroveri 0 | Cim vy33i je hodnota, tim del3i je doba
ochrany 0-3 detekce nadproudu
. Nastavit hodnotu
v rozmezi 0-3
A8
BO | Nastaveni doby chodu Urover 2 | Nastaveni v rozmezi 0-5, hodnota 0 znamena3,
motoru 2 pri pomalé 0-5 7e pfi otevirani NENI nastavena doba
rychlosti pomalého chodu motoru
u
pro otevreni
Nastaveni doby chodu 2 | Nastaveniv rozmezi 0-5, kde 0 znamen3,
motoru 2 pri pomalé Ze se pfi zavirani nepouZije doba chodu pfi
ni rychlosti : 5 pomalé rychlosti
pro zavirani Uroven
B1 0-5
B2 | Nastaveni doby chodu Urover 2 | Nastaveni v rozmezi 0-5, kde 0 znamena, ze
motoru 1 pri pomalé 0-5 neni nastavena doba pomalého
ni rychlosti u pfi otevirani
pro otevirani
B3 | Nastaveni doby chodu Uroveni | 2 | Nastaveniv rozmezi 0-5, kde 0 znamena, 7e pFi
motoru 1 pfi pomalé 0-5 otevirdni NENf nastavena doba pomalého b&hu
ni rychlosti
pro zavirani
C0 | Casovat¢ automatického 0-9 0 | Nastaveni v rozmezi 0-99 sekund, hodnota 0
zavirani sekund Znamena, ze se pfi plném otevreni ne
pro Uplné otevreni uje automatické zavreni.
C1 | Casovac automatického 0-99 0 | Hodnota 0 znamena, Ze se dvere po spusténi
zavreni sekund terminalu pro magnetické karty
pro spusténi terminalu automaticky nezavrou.
pomoci magneticke karty
DO | Rychlost motoru 2 Urover; 5 | Nastaveni rychlosti vysokorychlostniho
vysoka rychlost 0-5 otevirani,
pro otevreni nastaveni v rozmezi 0-5
D1 | Rychlost motoru 2 uroven 5 | Nastaveni rychlosti pro vysokou rychlost
vysoka rychlost pro 0-5 zavirani,
zavirani nastaveni v rozmezi 0-5
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nastaveni doby

D2 | Rychlost motoru 2 uroven 2 | Nastaveni rychlosti pro pomalé otacky pri
nizka rychlost pro 0-5 otevirani, nastaveni
otevirani vrozsahu 0-5
D3 | Rychlost motoru 2 uroven 2 | Nastaveni rychlosti pomalého zavirani, nastaveni
nizka rychlost zavirani 0-5 v rozsahu 0-5
D4 | Rychlost motoru 1 uroven 5 | Nastaveni rychlosti pro vysokou rychlost pfi
vysoka rychlost pro 0-5 otevirani, nastaveni
otevirani v rozmezi 0-5
Rychlost motoru 1 5 | Nastaveni rychlosti pro zavirani, nastaveni
vysoka rychlost pfi v rozmezi 0-5
zavirani ) .
uroven
D> 0-5
Rychlost motoru 1 uroven 2 | Nastaveni rychlosti pomalého chodu pro
nizka rychlost pro 0-5 otevirani, nastaveni
otevirani v rozsahu 0-5
D6
D7 | Rychlost motoru 1 uroven | 2 | Nastavenirychlosti pomalého chodu pro
nizka rychlost pro 0-5 zavirani, nastaveni
zavirani v rozsahu 0-5
E2 | Rezim bezpecnostniho paprsku | 0-1 1 | 0: Rezim NC.
1: ReZzim NO.
F3 | ReZim blikajici lampy 0-1 0 | 0: Blikajici svétlo a motor se spusti
a zastavi soucasne.
1: Blikajici svétlo zhasne 30 sekund
po zastaveni motoru.
F6 | ReZim zamku 0: NC 1 | Rezim NC: Normalne uzavreny (
1: NO ), napajeni se zapne pfi uzamceni, pouziva se pro
elektromagneticky zamek
ReZim NO: Normalné otevreny (
), napajeni se zapne pfi odemceni,
pouziva se pro elektricky zamek.
F7 | Nastaveni doby €innosti 0~5 2 | Slouzi k nastaveni doby Cinnosti elektrického zamku
elektrického zamku sekund . Nastaveni v rozmezi 0-5 sekund.

Hodnota 0 znamena, Ze elektricky zamek
je deaktivovan.
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G1 | Nastaveni terminalu pro 0-4 2 | 0: PIné otevrit-zastavit-zavrit
prikladanikaret | | | ... pro dvojité brany
1: PIné otevrit-zastavit-zavrit
....pro jednoduchou branu
2: Pouze otevrit.
3: Pouze zavrit,
4: Pouze zastavit.
G3 | Nastaveni 1 strany 0-~4 1 | 0: PIné otevrit - zastavit - zavrit
terminglu | ... pro dvojité brany

1: PIné otevrit - zastavit - zavrit
....pro jednoduchou branu

2: Pouze otevrit.

3: Pouze zavrit.

4: Pouze zastavit.

G4 | Nastaveni 2-stranného : PIné otevrit-zastavit-zavrit
terminalu .....pro dvojité brany

1: PIné otevrit-zastavit-zavrit
..pro jednoduchou branu

: Pouze otevrit.

: Pouze zavrit.

: Pouze zastavit.

T
N
o
o

BWN

Ho | Casové prodleva s brdnou typu, | 0-15 2 | 0 znamena Zadne Casové zpozZdéni pro otevreni 2
“ pro otevreni sekund bran typu ,,

H1 | Casové prodleva s brénou 0-15 2 | 0 znamena zadné ¢asové zpozdéni pri zavirani
pro zavreni sekund 2 bran
0-1 0 | O0: Dvojité brany
(motor 1 a 2).
1: Jednokfidla brana (motor 2).
H2 | Rezim brany
H3 0-1 0 | 0: Nadproud.

1: Koncovy spinac.

-

ReZim koncovych spinacu

H4 0: Bézny rezim brany.
1: ReZzim brany pro naro¢né podminky.

Nastaveni rezimu brany 0-1 0
L1 | Funkce tlacitka A 0-4 2 | 0: Bez funkce.
(Dalkové ovladéani) 1: Dvojité brany otevrit-zastavit-
Zavrit...
2: Jednokridla brana otevrit-zastavit-
Zavrit...

3: Vypnuti automatického zavirani pomoci
dalkového ovladace
4: Pouze otevrit.
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L2 | Funkce tladitka B 0~4 | 1 | 0: Zadna funkce.
(Dalkové avladdani) 1: Dvojité brany otevrit-zastavit-zavrit...
2: Jednokfidla brana otevfit-zastavit-zavfit...
3: Vypnuti automatického zavirani pomoci dalkového ovliadace
4: Pouze otevfit.
L3 | Funkce tlatitka C 0-4 | 0 | 0: Zadna funkce.
(Dalkové aviddani) 1: Dvojité brany otevrit-zastavit-zaviit...
2: Jlednoducha brana otevrit-zastavit-zavrit...
3: Vypnuti automatického zavirani pomoci dalkoveho ovladace
4: Pouze otevrit.
L4 | Funkce tlagitka D 0-4 | 0 | 0;: Zadna funkce.
(Dalkové avidddni) 1: Dvojité brany otevrit-zastavit-zavrit...
2: Jednoducha brana otevfit-zastavit-zavrit...
3: Vypnuti automatického zavirani pomoci dalkového ovladace
4. Pouze otevrit.
Pr | Spusténi automatickéhg 0-1 0 | Nastaveniv rozmezi 0-10.
pohybové uceni Nastaveni 5 spusti automatickeé uceni drahy pri nizké rychlosti.
Nastaveni 10 spusti automatické uceni drahy pri vysoké rychlosti.
PU | Aktualizace systemu 0-10 | O | Nastaveni v rozmezi 0-10.
pomaoci zafizeni USB Nastaveni 5 spusti aktualizaci systému.
Hodnota 0 znamena, Ze se systém neaktualizuje.
Po | Obnoveni tovarnihg nastaven{ | 0=10 | 0 | Nastaveni v rozmezi 0-10.
Nastaveni na hodnotu 5 spusti obnoveni tovarniho nastaveni.
Hodnota 0 znamengd, Ze se obnoveni neprovede.
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Informace na digitalnim displeji ridici desky:

1. PFi otevirani brany se na digitalnim displeji zobrazi, Ze motor 1 je v rezimu ,OP", motor 2 je v rezimu ,,OP" a
u otevrenych dvojitych bran se zobrazi ,O.P."

2. Pfi zavirani brany digitalni displej zobrazi, Ze motor 1 je v rezimu ,,CL", motor 2 je v rezimu ,CL." a u
otevienych dvojitych bran se zobrazi ,C.L."

3. Jakmile se brana zastavi, digitalni displej zobrazi, Ze motor 1 je v rezimu ,--“, motor 2 je v rezimu ,--“ a u
dvojitych bran se zobrazi ,-.-".

4. KdyZ motor bézi vysokou rychlosti a spusti se ochrana proti pretiZzeni, na digitalnim displeji se u motoru 1
zobrazi ,OH", u motoru 2 ,,0H.” a u dvojitych bran ,O.H."

5. Pokud motor béZi pfi nizkych otackach a spusti se ochrana proti pretiZzeni, na digitalnim displeji se u
motoru 1 zobrazi ,,OL", u motoru 2 ,0L."” a u dvojitych bran ,O.L.”

6. Jakmile motor dosahne maximalni doby provozu, na digitalnim displeji se u motoru 1 zobrazi ,EC" a u
motoru 2 ,EC", u dvojitych bran se zobrazi ,E.C."

7. Pri aktivaci bezpecnostniho paprsku se na digitalnim displeji zobrazi ,PH".

8. KdyZ se brana zcela otevre, motor 1 zobrazi ,LO" a motor 2 zobrazi ,L.0."

9, Je-li brana zcela oteviena, motor 1 zobrazi ,LC" a motor 2 zobrazi ,L.C."

10. PFi zruSeni automatického zavirani se na digitalnim displeji zobrazi ,,CC".

Identifikace sméru otaceni motoru:

Pokud pfi chodu motoru sviti LED indikator sméru otaceni modre, motor by mél byt v rezZimu
,otevirani“. Pokud LED indikator sméru otaceni sviti CERVENE, motor by mél byt v reZzimu ,zavirani”.

Navod k pouZiti inteligentniho modulu

Vyhledejte ,XHouse I0T" a stahnéte si aplikaci z Google Play nebo App Store

PRO Android a i0S

* Nebo naskenujte tento QR kdd, stahnéte si aplikaci ,XHouse IOT"” a nainstalujte ji. Zaregistrujte si
ucet pro ,XHouse IOT” a pfihlaste se.

Pridejte zafizeni

Krok 1. Zapnéte zarizeni a otevrete aplikaci. Stisknéte tlacitko ,®" v pravém hornim rohu pro
pridani zafizeni a poté vyberte polozku ,Swinging Gate” (Kyvna brana), ktera ma v pravém hornim
rohu oranzovy kruh. (Obr. 1 a 2)

* Pokud je v pravém hornim rohu Sedy kruh, znamena to, Ze zarizeni jiZ bylo pridano. UzZivatel musi na

ovladacim panelu podrzet tlacitko ,Dec/Smart” po dobu asi 5 sekund a poté opakovat krok 1.
* Pokud se zobrazi zprava ,Prejdéte prosim do rezimu distribucni sité a pridejte zarizeni”,

musi uZivatel na ovladacim panelu stisknout a podrzet tlacitko ,Dec/Smart” po dobu asi 5 sekund a
poté zopakovat krok 1.
Krok 2. Vyberte sit Wi-Fi, kliknéte na ,Pripojit” a zadejte heslo. (Obr. 3)
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(Pokud se nelze pFipojit k Wi-Fi, muZe uZivatel také vybrat moZnost ,Pfidat pfes Bluetooth” a k
ovladani brany zblizka pouzit funkci Bluetooth. Postupujte podle kroku 4),

Krok 3. Zafizeni bylo Usp&3né pridano. UZivatel muZe zménit nazev zarizeni a tlagitka pomoci ikony
.3 v pravém hornim rohu. (Obr. 5)
Krok 4. Pridani pres Bluetooth: Pokud nefunguje sit Wi-Fi, muZete zvolit moZnost ,Bluetooth Add”. PFi
ovladani zafizeni v rezimu Bluetooth musi byt mobilni aplikace v dosahu Bluetooth (cca 10 m) od
zarizeni, aby bylo mozZné se k nému pripojit a ovladat ho. (Obr. 3 a Obr. 4).
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Zarizeni podporuje provoz v rezimu Wi-Fi a Bluetooth

* Pokud je zarizeni Uspésné pripojeno k siti Wi-Fi, umoznuje dalkové oviadani a nastaveni zarizeni prostrednictvim
mobilni aplikace. (Obr. 5)

* Pokud je zarizeni offline nebo mobilni telefon nema signal a uZivatel se nachazi v blizkosti zarizeni ve vzdalenosti do
10 metrid a spusti aplikaci, zafizeni se automaticky prepne do rezimu Bluetooth pro oviadani. (Obr. 6)

* Zarizeni navaze spojeni pres Bluetooth s mobilnim telefonem, aby bylo mozné oviadani na kratkou vzdalenost
(soucasné muZe navazat spojeni pres Bluetooth pouze jeden mobilni telefon uZivatele).

15:39Q | T 15:390 il
e o
4 Smart Gate o X o 4 Chytra bréna 4 i

<> L) W pld

Obr. 5 Obr. 6

Prepnuti na novou sit'Wi-Fi nebo pFepnuti z reZimu Bluetooth do rezimu Wi-Fi

Pokud uZzivate| potfebuje prepnout na novou sit Wi-Fi nebo chce prepnout rezim ovladani z rezimu Bluetooth na
reZzim Wi-Fi, postupujte podle nasledujicich krokd.

Krok 1. Vyberte zafizeni a stisknéte ikonu ,&" v pravém hornim rohu, Kliknéte na ,Nastavit/zmeénit Wi-Fi, (Obr. 7)
Krok 2. Vyberte novou sit Wi-Fi a pfipojte se k ni. Poté kliknéte na ,,Obnovit”. (Obr. 8)

15:400 all ¥ 15:40 7 vie = 68
4 Nastaveni zafizeni Vzdalend pomoc 4 WLAN
Aktualni WiFi zafizenl JJ_2.4G

Nazev zarizen| Smart Gate .
Vyberta blizkol =it WLAN
Model |
T |-H3C_WiFi-2,4G

MNastaven|

T JJ-H3 C_WI Fl - J1 JI1

Uéeni na cestach

+ Judiang? Pipojit
i & JJ 246G PFipojit
Nastavit/zmeénit WIiFi + DIRECT-D2-EPSON-B23345 pFripojit
Informace o siti “

Obr, 7 Obr. 8
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Sdileni zaFizeni

Krok 1. Otevrete aplikaci a vyberte zafizeni. Stisknéte ikonu , 33" v pravém hornim rohu a poté vyberte
moznost ,Sdileni zafizeni”, &imz se vygeneruje QR kéd. (Obr. 9)

Krok 2. Novy uZivatel si stahne aplikaci a otevre ji. Stisknéte tlafitko ,Naskenovat” v pravém hornim rohu a
naskenujte QR kod. (Obr. 10)

15:390 ol = €8 =Y v

= P
< Smart Gate =4 5’}_; 4 Sdileni zafizeni

Ertanpardi

4> P>l

Naskenujte QR kédy pomaoci aplikace xhouse a vytvoite
zafizeni (platné po dobu 3 minut)

Obr. 9 Obr. 10

Oteviit Zavrit

Nastaveni zarizeni

UzZivatel mlze v aplikaci nastavit parametry Fidici desky.

Krok 1. Vyberte zarizeni a stisknéte ikonu , #" v pravém hornim rohu. Kliknéte na ,Nastaveni”. (Obr. 11)

Krok 2. Nastavte parametry v aplikaci. (Obr. 12)

Poznamka: Béhem nastavovani parametrt musi byt zarizeni pfipojeno k Wi-Fi. Pokud tomu tak neni, je tfeba
pouzit funkci Bluetooth a pfribliZit telefon s aplikaci co nejbliZze k zafizeni, aby bylo moZné parametry nastavit.
Po dokonceni kliknéte na tlacitko ,Synchronizovat”,
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uivatell nastaveni pfl nizkych otafkach

Nastaveni/tprava WiF| Otevfenl motoru 1 2 duvodu nadproudu
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_ -
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_

Obr.12
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Vzdalena pomoc

V pfipadé poruchy zafizeni je nutné znovu nastavit parametry. V takovém pfipadé muZete primo stisknout
tlacitko ,Vzdalena pomoc” a sdilet QR kod nebo ovérovaci kod s poskytovatelem instalacnich sluzeb za ucelem

vzdalené udrzby.

Mode|

Nastaven|

51;-4_?r1am
uFivatell

Uceni na cestach

15:418 Rl 89

Nastavenizai‘izenll.a rdalend

Nazev zafizeni

MNastavit/zmeénit WiFi

Pridani USB karty / RF dalkového ovladace mimo areal

Obr. 13
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Ovéfovaci kdd Planest jpden den 2

Obr. 14

Pokud uZivatel potfebuje pfFidat RF dalkové ovladani nebo USB kartu pro otevieni brany, muze k tomu pouzit
funkci ,Pridat USB kartu / RF dalkové ovladani mimo areal” a naskenovat QR koéd z dalkového ovladani nebo

zadat identifikacni Cislo USB karty. K jejich naprogramovani neni nutné otevirat ovladaci skrinku.

P il
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Pridani USB karty/RF dalkového ovladace na misté

Pokud uzivatel potfebuje pfidat RF dalkovy ovladac nebo bezkontaktni kartu USB pro otevirani dvefi, muzete pfimo
pouZit funkci ,Pridat USB kartu/RF ovladac na misté”, kliknout na tlacitko ,Naucit” a poté na ,Spustit uceni”.

Neni tfeba otevirat ovladaci skrinku; ridici deska prejde do rezimu uceni kodu a pote staci stisknout tlacitko na dalkovem
ovladaci nebo zapnout USB kartu, aby se vyslal signal.

15:42 «¥
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Nastaveni zaFizeni Vzddlena pomoc
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Obr. 17

Sprava USB karty a RF dalkového ovladace

Seznam karet umoZfiuje spravu vaSich USB karet a RF dalkovych ovladall. UzZivatel muZe synchronizovat viechny karty a
ovladace do seznamu karet za ucCelem spravy a odstranit je, kdyz jiz nejsou potrebné nebo dojde k jejich ztraté. Seznam
karet umoznuje spravu vasich USB karet a RF dalkovych ovladacu. Uzivatel muze synchronizovat vdechny karty a ovladace
do seznamu karet za ucelem spravy a odstranit je, kdyz jiz nejsou potrebné nebo dojde k jejich ztrate,
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Uceni" a poté stisknéte tlacitko

z délkového oviadade poté, co uslySite plpnuti...
i

Obr. 18
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Parovani s kamerou

Krok 1. Spustte aplikaci a vyberte zarizeni. Stisknéte ikonu , " v pravém hornim rohu a pote vyberte

moznost ,Propojit kameru®“.
Krok 2. Vyberte moznost ,IP kamera” a stisknéte tlacitko , Potvrdit”.
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