Pohon kridlové brany

Navod k pouziti

Dékujeme vam za zakoupeni tohoto vyrobku
Pred pouzitim si prosim peclivé prectéte tento navod a uschovejte jej pro
budouci potrebu



Seznam dilu

Ovladaci skinka x1

Sada sroubn k ovladaci skrince

Blokovaci zaiizeni x2
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Dalkove ovladani x2

Kli¢ (ruéni) x2

Otevieny koncovy spinac
(magneticky) x2

Nylonove vedeni dratu x4

Vinita trubka x2

Rozpinaci sroub x4

dae

Kryt svorky x4




Technické specifikace

Napajeni 24V DC
Vykon motoru 60 W x 2
Tlacna sila 600 N
Rychlost chodu 30 cm/s
Max. hmotnost jednoho kiidla 400 kg
Max. siifka jednoho kiidla 5 m
Dosah dalkového ovladani 50 m
Sklon vozovky < 60 mm
Rychlost chodu 30 cm/s
Provozni teplota -20 °C ~+50 °C
Instalace

Nez zacnete

Schema instalace
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@MPohon brany  @Ovladaci skiinka ®Kabely
Pohon kiidlove brany s valeckovym kolem je vhodny pro pohanéni pohybu otevirani
a zavirani kridlove brany o hmotnosti az 400 kg a délce az 5 m. O
Pred instalaci pohonu se ujistéte, Ze je kiidlova brana spravné namontovana a lze s ni
micne plynule pohybovat. [
Pokud je vyzadovan elektronicky zamek, ujistéte se, Ze vzdalenost mez obéma kiidly
je vhodna pro instalaci elektromického zamku. O
Ujistéte se, ze je napajeci kabel piipojen k povétmostnim vliviim odolne zasuvce
chranéné proudovym chranicem (RCD) v blizkosti pohonu. Vyska ovladaci skrinky
musi byt vyssi nez 1.5 m nad zemi, aby byla mumo dosah déti a nedoslo k nechténému




spusteni. Po dokonc¢en instalace znovu zkontrolujte mechamckou funkcénost pohonu.

Zkontrolujte plynulost pohybu brany a spravnou instalaci infracerveneho senzoru
(volitelne).

Aby byl zanstén spravny provoz pohonu brany a aby byly kabely chraneny pred
poskozenim, pouzijte pro vedeni motor, napajeciho kabelu a nidicich kabelu PVC
trubky. Doporucuje se pouzit dvé samostatne PVC trubky, jednu pro motor a napajeci

kabel a druhou pro 1idici kabel.

® Rozmeéry pohonu brany
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Poznamka
K vedeni napajeciho kabelu pouzivejte trubky s dostatecnou pevnosti a houzevnatosti.

[]
Udrzute mzkonapet'ove piislusenstvi v dostatecne vzdalenosti od napajeciho kabelu

230 V a pouzjte samostatnou kabelovou trasu, abyste zabramli rusen. [
Trubka by meéla byt zakopana pod zavienou branou a nemela by se kiizit s polohou

blokovaciho zafizen. [



Prifez kabelu pohonu brany by mel byt vétsi nez 1 mim®, pro ostatni signalni kabely
1ze pouzit kabel o priwezu 0,5 mm-.

1. Kontrola pred spusténim

Pied instalaci pohonu brany se prosim ujstéte, Ze brana byla spravné namontovana.
Ujistete se, Ze brana pi1 zavirani a oteviram nevykazuje zadny zpéiny raz.

Doporucena vyska brany je =25 mm od zeme (v poloze zaviene brany). Pokud je <25
min, je tieba provest specialni upravu terenu (snizit teren tak, aby vzdalenost mez
branou a zemi byla 225 mm (v poloze zaviene brany)). Spodm cast terenu a okolm
teren musi mut sklon.

2. Urcete vysku terénu h
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Sklon h = nejvyssi bod podlahy — nejnizsi bod podlahy

Pokud 0<<h<100 mm, jedna se o normalni sklon a voli se standardni konfigurace.

Pokud 100 < h < 250 mm, jedna se o velky sklon, proto zvolte rozsitenou
konfiguraci.

3. Instalace ovladaci skrinky

Instalujte ovladaci skiinku (venkovni/vnitini) v souladu s bezpec¢nostnimi pokyny pro
elektrikare. [

Misto instalace by meélo byt v blizkosti brany, aby byla delka kabelaze co nejkratsi a
ziraty elekiiiny co nejmensi. O

Pokud je nutne k ovladaci skiince piidat vnejsi kryt, zohlednete prosim stimel ucinek



kovoveho vnejsiho krytu na signal dalkoveho ovladace. Vytahnéte z nej antenu.
Poloha a wvyska ovladaci skiinky musi byt vhodne. Mela by byt umistéena na
otevienem

prostiedi, chranéna pred destém a sluncem a muno dosah déti.

4. Instalace pohonu brany

Urcete mnmsto instalace pohonu brany: Kdyz jsou obé kiidla brany oteviena
nebo zaviena, poznamenejte s1 polohu pohomu na teéle brany.

Poznamka: Vmtim okraj (vnejsi kryt) obou pohonu brany nesmi byt mensi nez
70 mm, aby nedoslo k omezem mcniho otevirani brany.

Urcete montazni vysku upevinovaci desky pohonu brany
Nejprve presunte branu do nejmzsiho bodu terenu v ramci jejtho pojezdoveho
rozsahu, pote wrcete montazm vysku a posunte montazni desku nahoru a dolu

tak, aby spodm hrana montazm desky byla ve vzdalenosti 110 - 130 mm od

neymizsiho bodu terenu. At uz pro znacemi pouzijete metodu 1 nebo metodu 2,
montazini vysku desky je tieba odpovidajicim zpusobem zvysit nebo smzt v
zavislosti na faktorech, jako je rovnost povrchu, velikost a hmotost téla brany
a pruznost zavesu.



Gate body

Mounting plate

|

110-130mm

l

25-40mm

2540

/117 ////}/////////// /117777777777

Method 2

Method 1

Poznamka: Montazm deska by mela byt pn instalact udrzovana ve swisle
poloze a k télu brany by meéla byt piipevnéna S3rouby nebo -elekirickym

svarovariin.

5. Instalace kabelaze

Vyvrtejte otvor na obou stranach ve spodmi c¢asti ramu brany (vstup a vystup
kabeltr). Pi1 provlecemi kabelni otvory by mély byt kabely chranény meéklkymi

trubkam.

Upevnete kabely pohonu bran a pripojte je k 1idici desce.
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(D@) Vstupni vodic.

6. Rucni rezim

2)3) Vystupni vodic.

Pomoci klice pro rucnmi odblokovam piepnete pohon brany do micniho rezimu,

zatalhnéte =za branu

a zatlacte

114

n, zkontrolujte,

nezadrhava, nezastavuje se, nezveda se ze zeme atd.

zda

se pohon brany



Spanner Spanner

Manual open D Electronically 0
X5 close
Rucni otevreni - zasunte klic do zamku a otocte jim proti sméru hodinovych

mcicek o 5 otacek. dokud se ozubene kolo zcela neuvolmi do réniho rezimu.

Rucni zavrieni - v ruénim rezimu posunte branu o 150 - 250 mm pied

zeleznou zarazku, pote pouzijte klic pro rucm odblokovam a otocte jum Skrat
ve smeru hodinovych rucicek, dokud se ozubene kolo opét zcela nezablokuje;
pote posunte branu do zcela zaviene polohy, aby se zapadka zablokovala o
zeleznmou zarazku a brana se rucne zaviela.

Nyni Ize otevirani brany oviadat pomoci dalkového ovladace.

7. Instalace koncového spinace v zavrené poloze (zarazky)

Kdyz je pohon brany v manualmim rezimu, presunte branu do zaviene polohy,
zacvaknete blokovaci zafizeni do zajstovaciho haku, posunte blokovaci zaiizeni
tak, aby osa otvoru pro zajstem byla zarovnana se zajstovacim hakem pohonu
brany a ozubenou listou, a oznacte polohu blokovaciho zarizem. Pote vyvrtejte
otvory do podkladu a upevnéte blokovaci zaiizeni pomoci rozpinacich sroubi,

Motor Mounting plate
|~
Closed limitswitch kit
Clutch —
Lock hook
Lock hook
Blocker

Opened limit switch




For example (E)

Vztah mez1 blokatorem a brankou Polohovy vztah mez blokatorem a
(pohled shora) zajistovacim hakem (bocni pohled)

Pozor!

A. Pokud je hlavimi brana vybavena dorazem, je tieba nejprve namontovat montazni

desku brany s dorazem a teprve pote namontovat blokovaci zafizem druhe hlavni
brany.

B. Kdyz je brana v zaviene poloze, povich, na kterem se dotykaji zeme kola pohonu
brany, by mel byt ve stejne uroviu jako povich, na kierem se dotyka zemé pevna
blokovaci lista.

C. Pokud ma byt mez piitlaéne desky obou bran instalovana thumei podlozka, méla
by byt nainstalovana pred instalaci pohonu brany. V opacnem piipade to ovlivin
spolehlivé zajisténi pohonu brany a mhze dokonce zplisobit, Ze pohon brany
nebude fungovat normalne.

D. Pevna zarazka musi byt pevngé namontovana a nesmi se behem pouzivam uvolnt

ani posunouit.
E. Nejprve se upevii podelny otvor blokovaciho zarizem, aby se usnadnilo nastaveni

kruhove polohy upevnen:.

Po instalaci dorazové listy rucneé otevrete a zavrete branu, abyste overili, zda je
dorazova lista nainstalovana spravne.

A. V mcnim rezzmu zatlacte branu do polohy zaviemm a pote pomoci klice

prepnete do elektrickeho rezimu, aby se brana zaviela a uzamkla.

B. Oteviem brany lze pomoci klice prepnout zpet do ruc¢mho rezimmu a branu
lze snadno otevrit zatlacenim.
8. Instalace koncového spinace otevreni (magnetického)

Oteviete branu do maximalni nebo zadane polohy a pote j1 posunte zpet o 200
mim. Najdete na zemu misto, kde se na spodmi straneé pohonu brany nachaz



magneficky mdukém spinac. V tfomto miste vyvrtejte otvor (20 mm) a
zapustte magnet tak, aby byl v roviné s povichem zeme.

Magnetic induction switch
(reed switch)

Magnetic

Poloha magnetu
9. Provoz a ladéni
Pied uvedenim do provozu zkonfrolujte zapojeni kabeli a napajeni. Presunte
branmu do stiedmi polohy, zapnéte spojku pohonu brany (elektronicky rezim),
piipojte napajeni; pohon brany by mel fungovat normalne.

Stisknutim tlacitka na dalkovem ovladaci nebo ovladaci jednotce spustte pohon
brany do polohy oteviem a =zastavem a sledujte, zda pohon brany hmguje
spraviie a zda je plipraven automaticky zastavit v konecne poloze atd V
opacnem pilpadée znovu zkonirolujte, zda jsou piislusne soucasti spravne
nainstalovany.

Pi1 narazemi na piekazku dojde k zpeétmemu chodu (pozomeé s1 piectete Popis

fimke1 1Tidici desky - Nadproud). Pokud bghem provozu vyvinete na branu

protichtidnou silu (rucneé zatlacite nebo zatahnete), brana se zastavi; tomuto jevu
se 1ika zpétny chod pi1 narazeni na piekazku Je-i hodnota cithvosti na
prekazky piilis nizka, pohony brany se snadno zastavi; je-h hodnota prilis
vysoka, nemusi byt brana béhem provozu dostatecné chranéna.

Ridici deska

Technické parametry:

1. Napajeni ovladaciho panelu: AC 12 V=24 V
2. Zalozm baterie: 12 V nebo 24 V



3. Pouziti: Pouziva se pro pohon dvojitych nebo jednoduchych kiidelnych bran s
napajemum 12 V nebo 24 V DC.

4. Enkoder pro vysilac: Vyrobece pouziva system promeénneho kodu

5. Povoleny pocet vysilacu: az 128 ks.
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1. MOTOR 1: Podiizena brana, zavira se jako prvimi a ofevira se jako posledm. K
teto svorce se piipojuye 1. modry vodic (pocitano z leve strany smerem doprava)

2. MOTOR 2 (hlavm): Hlavm kiidlo, otevira se jako prvmi a zavira se jako
posledni. K teto svorce se piipojuje prviu cerveny vodic (pocitano zleva doprava).
POZOR! Pokud mate pouze jednu branu, lze motor pripojnt pouze ke svorce
-Motor 2 Mam"™ .

3. Ant: Piipojte antenu.

4. COM: Slouz1 k pripojeni k COM nebo GND.

5. Card: Slouzn k piipojemn jakychkoli extermich zamizeni, ktera budou ovladat
otevirani brany:.

6. 2 SIDE: Slouzi k piipojeni jakychkoli externich zaiizeni, ktera ovladaj dvojitou
branu.

7. 1 SIDE: Slouzi k piipojeni jakychkoli extermich =zafizemi, ktera ovladaji
jednovratou branu.

8. COM: Slouzi k pripojemm1 k COM nebo GND.

9. Ph: Infracerveny vystup slouz k pripojeni k fotobunce.




10. VCC: Vystup slouzi k piipojeni fotobunky a podobnych zatizeni, tivaly
vystupni proud <=0,5 A.
11. Lock +: slouz k piipojeni elektrickeho zamku.

12. Lock -: slouz k pripojeni k .,zeme* zamku.

13. Lamp +: Slouzi k piipojeni k kladnemmu polu blesku.
14. Lamp -: Slouz k piipojeni k zapomemu polu blesku.

15. Napajeni: Slouzi k pripojeni k transformatoru stridaveho proudu nebo

solarmimu panelu s napetim 24 V DC.

16. BAT +/-: Slouza k piipojem zalozm batenie 12 V nebo 24 V DC.

17. Memu:; Jedna se o digitalmi displej pro zobrazem nastavenych udaj.

18. Touch: Slouzn k pnpojeni dotykoveho tlacitka a podobnych zafizeni.

19. USB: Slouz1 k pripojemi USB zanzeni za ucelem aktualizace softwaru.

20. DEC/Smart: slouzi ke smizovanmi hodnot pi1 nastavovam parametru nebo k
ovladani inteligentniho modulu.

21. FUN: Slouzn k vstupu do nastavem menu a potvizeni tudaj

22. INC/Start: slouz1 ke zvysovani hodnot pin nastavovani udaju nebo k ovladam
rezizmu s jedmm tlacitkem.

23. Leam: Slouz k naprogramovani nebo vymazani dalkoveho ovladace.

Dalkoveé ovliadani
Tlacitko ,,1* slouzi k ovladani motoru 2 pro jednokiidlou branu; tlacitko 2%

slouzi k ovladani motori 1 a 2 pro dvoukiidlou branu. Tlac¢itko ,,3* nema

zadnou funkci. Tlacitko ..4* slouzi k jednorazovemm zrusem funkce

automatickeho zaviran.

Naprogramovani nového dalkoveho ovladace:

B Stisknéte tlacitko ..Leamm “ na ovladaci desce na piiblizné 1 sekundua ozve se

kratke pipnuti. Na digitalnin displen se zobrazi ¢islo dalkoveho ovladace, coz
Znamena, ze programovani probehlo uspésne.

B Pokud po stisknuti tlacitka ,,Learn* ricici deska neprijme signal noveho dalkoveho

ovladace do 8 sekund, rozsviti se kontrolka LED a programovani se ukonci.

B Poznamka: Vzhledem k tomu, ze digitalni displej muze zobrazit pouze dvé cislice,
pokud iidici jednotka 71z naucila vice nez 99 dalkovych ovladacty, od 100.
dalkoveho ovladace bude digitalni disple] zobrazovat pismeno ,, A" namisto
desitek a stovek. Napiiklad u 100. dalkoveho ovladace se zobrazi A0 au 101.
dalkoveho ovladace se zobrazi Al. Pokud ovladac j1z naucil vice nez 109
dalkovych ovladacu, od 110. dalkoveho ovladace bude digitalm disple)




zobrazovat pismeno ,.b™ namisto desitek a stovek. Napiiklad u 110. dalkoveho
ovladace se zobraz1 b0 a u 120. dalkoveho ovladace se zobrazi CO.
B Maximalmi kapacita: 128 dalkovych ovladact. Pokud digitalm LED disple)

zobrazi .- a zazi 5 kratkych pipnuti, znamena to, ze 51z nelze naucit dalsi

dalkove ovladace.

Vymazani dalkovych ovladaci:

B Stisknete a podrzte tlacitko ..Leam * po dobu piiblizné 6 sekund. Pokud zazm

dlouhe pipnuti, uvolnéte tlacitko a na digitalmim displeji se zobraz ,,00 “,

coz znamena, ze vsechny dalkove ovladace byly uspésne vymazany.

Popis funkci ridici desky

Funkce Stav
Na digitalmm displeji se zobrazi EGA-15 a informace o softwaru UX a ozve
Zapnuti se pipnuti. Pokud sviti kontrolka LED, znamena to, ze system funguje
Spravie.
V nabidce digitalniho displeje 1ze nastavit rezim ovladam termunalu 1 SIDE
pomoci PE.
Rezim 0: Motor 2 ., Oteviit—Zastavit-Zaviit™......
Nastavem Rezim 1: Pouze otevieni, otevieni motoru 2 v rezimu jedne brany,

terminalu 1 Side

otevieni motoru 2 v rezimu jedne brany.
Rezim 2: Pouze zavirani, zavien motoru 2 vrezimu jedne brany, zaviemn
motoru 2 v rezimu jedne brany.

Rezim 3: Pouze zastaveni.

Nastavem

terminalu 2 Side

V nabidce digitalniho displeje 1ze nastavit rezim ovladam termunalu 2 SIDE
pomoci PD.

Rezim 0: Motor 1 a Motor 2 , Oteviit—Zastavit—Zaviit™.......
Rezim 1: Pouze otevieni, otevieni motoru 1 1 motoru 2 v rezimu dvojitych
bran, otevieni motoru 2 v rezimu jednoduche brany.

Rezim 2: Pouze zavieni, zavieni motoru 1 i motoru 2 v rezimu dvojitych
bran, zaviem motoru 2 v rezimu jednoduche brany.

Rezim 3: Pouze zastaveni.

Nastaven

Doba chodu motoru 1 a motoru 2 pi1 vysoke rychlosti se nastavuje v menu




doby vysoke a
nizke rychlost

P4 a P5 na digitalnim displej.
Po uplynuti doby chodu pi1 vysoke rychlosti bude zbyvajici doba probihat
pi1 mzke rychlosti. Nizkou rychlost 1ze nastavit v menu PH.

Nastaven
cithivosti na
nadproud

motoiu

Tato funkce zabranuje narazu voziku a zastavi motor, kdyz je brana zcela
oteviena nebo zaviena. Pokud brana béhem pohybu naraz na piekazku,
okamzité se zastavi. Nastaveni nadproudu motoru pro vysokou a nizkou
rychlost lze upravit v nabidce digitalniho displeje. Pokud je v nabidce PI
nastavena hodnota 1, brana se p11 zavirani a detekc prekazky odrazi zpét a

zcela se otevre.

Nastaven typu
brany

V menu PJ lze nastavit, zda se jedna o béznou branu nebo branu pro
vysoke zatizeni; vychoz tovarni nastaveni je bézna brana.

Pokud je brana v danem prostredi tézka, muze motor snadno narazit na
piekazky a detekovat nadproud. Proto je tieba v menu PJ nastavit typ brany
jako ,brana pro tézky provoz™.

V menu PI lze nastavit rezim koncovych poloh systemu kiidlove brany:.

Hodnota 0 znamena nadproud: pokud motor béz pi1 nizkych otackach a

Rezim narazi na piekazku, detekuje nadproud a situace je vyhodnocena jako
koncovych koncova poloha.
poloh Hodnota 1 predstavuje koncovy spinac. Jakmile se brana dostane na misto,
koncovy spinac se odpoji. System detekuje odpojeni koncoveho spinace a
urcl, Ze se jedna o koncovou polohu.
i , Casové zpozdéni pii otevirani a zavirani u 2 bran lze nastavit samostatné
asova . , , ,
v nabidkach P7 a P8. Pokud uzivatel nastavi hodnotu 0, znamena to vypnuti
prodleva u . o
funkce zpozden.
dvou bran pro | o L 3 | )
i Je-l1 funkce zpozdeni aktivni, pi1 otevirani dveii se nejprve otevie motor 2 a
oteviram a , Ty % . 5 ;
o pote motor 1; pi1 zavirani dveil se nejprve zavie motor 1 a pote motor 2.
zavirani _ | __ |
U systemu s jednou branou tato funkce nefunguje.
Rezim bezpecénostniho paprsku 1ze vybrat v menu PF, vychozi rezim je 1,
coz je rezun normalniho otevieni.
Ra¥ 1. Pokud pi1 zaviram brany narazi infracerveny signal na prekazku, brana se
eZlm
_ ’ odrazi zpet do ofeviene polohy.
bezpecnostniho _ o _ |
eslion 2. Pokud nastavite casovac automatickeho zaviem po uplnem otevieni,
o . -
brana se automaticky zavie.
3. Pokud je detekovan signal bezpecnostmho paprsku, nedojde k zavieni
brany a odpodcitavani casu se vzdy vynuluje.
Automaticke 1. Funke1 automatickeho zaviran lze spustit pouze tehdy, je-li brana zcela
zavirani oteviena.

(bez pouzti

2. Automaticke zavirani spusti odpocitavani a indikator blika v intervalu




| s.
3. Doba automatickeho zavirani se nastavuje v nabidce.

4. Funkel automatickeho zaviran zusite stisknutim étvrteho tlacitka na

KAL) dalkovem ovladaci. Upozorneni: tim se zrusi pouze aktualni cyklus. Pi1
pristim otevreni brany bude mozne funkc1 automatickeho zaviran opet
spustit,

Prejedte kartou | 1. Spustte funkei, ¢imz se oteviou dvojite brany. Jakmile jsou brany zcela

pro otevieni a
automaticke

zavieni brany

oteviene, muze uzivatel samostatné nastavit funkeci automatickeho zavirani.
Doba automatickeho zavirani se nastavuje v nabidce.
2. Je-l1 system brany nastaven na rezim jedne brany, uzivatel prilozenim

karty spusti pouze otevien jedne brany.

Rezim

osvetlen

Rezim sviticiho imndikatoru lze vybrat v nabidce P9.

Rezim 0: Behem pohybu brany se svetlo rozsviti. Jakmule se brana zastavi,
svetlo zhasne.

Rezim 1: Behem pohybu brany se rozsviti svetlo. Po 30 sekundach se svétlo
zhasne.

Krome toho, bez ohledu na to, zda je nastaven rezim 0 nebo rezim 1, se

kontrolka rozsvifi take beéhem odpocitavani pied zavienim brany.

Resam zamku

1. Rezim zamkulze prepinat v menu PC.

0: Rezim NC, napajeni zapnuto pil uzamceni, pouziva se pro
elektromagneticky zamek. 1: Rezam NO, napajeni zapmuito pi1 odemceni,
pouziva se pro elekiricky zamek.

2. Doba ovladaciho vystupu elektnnckeho zamku se nastavuje v menu Pb.

Nastaveni na 0 znamena vypnutfl tefo funkce.

Rezim brany

1. Rezim brany lze prepinat v menu PG.

0 oznacuje dualni brany, coz je system pro otevirani dvoptych bran.

1 znamena jednu bramu, coz je system pro otevirani jedne brany.

2. Pokud se jedna o system s jednou branou, veskere ovladani urcene pro
dvojte brany se vztahuje pouze na hlavni branu (motor 2).

3. Pokud se jedna o system s jednou branou, musi byt motor pripojen k

portu motoru 2.

Ochrana proti

1. Pokud motor pracuje nepietizite dele nez 60 s, zastavi se z

bezpecnostnich duvodu.

pretizeni e . , . _

otor 2. Pokud motor bézi nepretrzite pi1 mzkych otackach dele nez 30 s, zastavi
se z bezpecnostnich duvodi.

Funkce 1. System automaticky rozpozna, zda se jedna o 12V nebo 24V system,

mteligent podle polozky menu PL. Hodnota 0 znamena 1 ks 12V baterie,

nabyecky pro

hodnota 1 znamena 2 ks 12V bateri zapojenych do semne.




zalozm bateri

2. Pokud je napéti jedne baterie mizsi nez 13,5 V + 0,5 a napéti dvou baterii
jemzsinez 27 V+ 0,5, automaticky se spusti funkce nabijeni a rozsvifi se
kontrolka nabijeni.

3. Pokud je napeti jedne batenie vyssi nez 14 V + 0,5 a napéti dvou batern
piesahne 28 V £ 0.5, dojde k automatickemu odpojem nabijeciho obvodu,
aby se zabramlo piebit1.

Poznamka: Jakmile je ridici deska pripojena k hlavimimu napajen (stiidave
napajeni nebo solammi panel) a zalozni bateri, dojde k nabiti baterie.

Aktualizace
systemu 1idici
desky pomoci

USB zarizemn

1. Pied aktualizaci systemu zkontrolujte, zda je soubor na USB disku ve
formatu FAT32. Pokud ne, natormatujte prosim USB disk na FAT32.

2. Zkopirujte aktualizacni soubor do korenoveho adresaie USB disku a
pojmenuyte je] EGB-15.bin.

3. Vlozte USB disk do aktualizacniho modulu a pote piipojte akinalizacni
modul k USB portu.

4. System zcela vypnéte. Pied dokoncenim vypinani se ujistete, ze
kontrolka stavu nesviti.

5. Stisknete a podrzte tlacitko Fun a pote zapnéte pocitac. Na digitalnim
trubice zobraz napis ,,UP* a aktunalizace zacne. Po dokoncem aktualizace

se system automaticky restartuje.

Dotykovy port

Umozmije propojeni dotykoveho spinace s ovladaci skiinkou, ma 2 kanaly.
1. Cvyklove fizeni motoru 2 pomoci cyklu ,,otevrit—zastavit—zavrit—
zastavit“...

2. Cyklicke tizeni motoru 1 a motoru 2 v cyklu Otevrit-zastavit-zavrit-

zastavit...

Port pro
inteligentmni

modul

Chytry modul XH-SG-WIFIBLE lze piipont externe k realizaci funkei, jako
je ovladani, ¢tem informaci a nastaveni. Chytry modul zahrnuje funkce
WiFi, Bluetooth a 2.4 GHz.

1. Piidani funkce ovladam pres Bluetooth v aplikaci v telefonu: Stisknéte a
podrzte tlacitko DEC/SMART po dobu 5 sekund, ozve se dvakrat zvukovy
signal. Uvolnete tlacitko a modul prejde do rezimu parovani s siti Bluetooth.
2. Piidam funkce ovladam pres Wi-F1 v mobilm aplikaci: Stisknéte a
podrzte tlacitko DEC/SMART po dobu 10 sekund, ozve se dlouhy pipavy
zvuk. Uvolnete tlacitko a modul piejde do rezimu parovam s piistupovyim
bodem (AP).

3. Naprogramujte vysilac s USB kartou 2.4 GHz: Jednou stisknéte tlacitko
DEC/SMART, ozve se pipnuti a zarizeni piejde do programovaciho rezimu.
Zapnete USB kartu 2.4 GHz a zarizem automaticky zacne vysilat signal.

Pokud mtehgentni LED tiikrat zablika, znamena to, ze programovani




probehlo uspesne. V opacnem piipade se po 8 sekundach rezim
programovani ukongi.

4. Cheete-li vyymout USB kartu 2.4 GHz, stisknéte a podrzte tlacitko
..Learn™ po dobu 6 sekund, dokud bzucak nevyda dlouhy pipavy zvuk, pote
tlacitko uvolnéte. Pote 1z zadne dalkove ovladace ani USB karty nebudou
moc1 branu ovladat.

5. Jakmile se naprogramovana USB karta 2,4 GHz dostane do dosahu
piijimace modulu, spusti se jednorazove otevieni brany.

Funkce WiF1 a Bluetooth umoznup pripojeni k mobilm aplikac, kiera
umoznuje ovladat branu pomoci mobilniho telefonu, pridavat a spravovat
dalkove ovladace a nastavovat parametry v menu, Podrobne informace o

funkecich najdete v navodu k pouzti aplikace.

Obnovein
tovarnitho

nastaveni

Obnoven tovamiho nastaveni je nuine provest v tovame, aby se parametry

vratily do vychoziho stavu; viz tabulka nize

Nastaveni parametru ridici desky

Stisknete a podrzte tlacitko [FUN| po dobu 3 sekund; na digitalmim displej se zobrazi
., PO, Pote tlacitko uvolnéte. Nyni 1ze v nabidce pomoci tlacitek [INC/START] a
|IDEC/SMART] zvysovat nebo smzovat ¢isla ¢1 hodnoty.

Po uprave hodnoty stisknéte tlacitko [FUN] pro ulozeni dat; bzucak jednou zapipa,

cimz potvrdi uspésne ulozeni.
Po dokonceni nastaveni menu stisknéte tlacitko [LEARN] pro opustém nastaveni

menu a vypnuti displeje.

Polo | Popis funkce Rozsah | Vychoz | Vysvétleni

zka 1

PO Nastavem 0-20 Tiida 10
nadproudu motoru 1 | Tiida Nastaveni nadproudu motoru
pi1 nizkych otackach pi1 mzkych a vysokych

Pl Nastaveni nadproudu | 0-20 Tiida 10 | otackach; ¢im vyssi hodnota,
motor 1 pil Tiida tim obtiznejsi je zastaveni
vysokych otackach motoru. Nastavitelna

P2 Nastaveni nadproudu | 0-20 Tiida 10 | hodnota v rozmezi 0-20
motoru 2 pil Triida
nizkych otackach

P3 Nastaven nadproudu | 0-20 Tiida 10
motoru 2 pil Triida
vysokych otackach




P4 Nastavem doby 3-30 s 10 5 Slouzi k nastaveni doby
chodu motoru 1 pii chodu motoru 1 a motoru 2
vysokych otackach pi1 vysoke rychlosti; v ramei

PS5 Nastaven doby 3-30s 10 s tohoto nastaveni bude brana
chodu motoru 2 pii bézet vysokou rychlosti a
vysokych otackach pote piejde na pomalou

rychlost pro zbyvajici cast
drahy.

P6 Casovac 0-99 s 10 s Hodnota 0 znamena, Ze se
automatickeho termmnal s ¢teckou karet po
uzavien pro spusteni automaticky
spusteni terminalu s nezavie.
magnetickou kartou

P7 Casova prodleva pii | 0-15s 25 0 znamena, ze pil ofevieni
otevieni se 2 2 bran nem nastaveno
branamm casove zpozdeni

P8 Casova prodleva pii | 015 s 25 0 znamena, Ze u zaviram 2
zavirani 2 bran bran neni zadne casove

zpozden

P9 Casovac 0-99 s 0 0 znamena, 7Ze nedochaz k
automatickeho automatickemu zavieni
zavieni

PA Rezim blikajici 0: Rezzm 0 | O Rezim 0: Blikajic1 kontrolka
lampy 1: Rezam 1 zhasne 30 sekund po

zastaveni motoru.

Rezim 1: Blikajici kontrolka
a motor se spusti a zastavi
soucasne.

Pb Nastaveni doby 0-5s 0 Slouzi k nastaveni doby
cinnost cinnosti elektrickeho zamku.
elektnickeho zamku Nastaveni v rozmezi 05

sekund. Hodnota 0 znamena,
ze elektncky zamek je
deaktivovan.

PC Rezim zamku . NC ] Rezim NC: zapnuti

1. NO napajeni, kdyz
ZaIncenl, pouziva se pro
elektromagneticky zamek.
Rezim NO: normalné

otevieny,
napajen zapnuto v
odemcenem stavu,
pouziva se pro elekiricky
zamek.

Pd Nastaven svorky 0-3 0 Podrobnosti s1 prosim
2S1de prectete v tabulce ,.Popis

PE Nastaveni svorky 0-3 0 funkci nndici desky*™.

1 S1de

PF Rezim 0 (NC) ~ 1 (NO) 0: Rezim NC, normalné

bezpecnostniho 1 (NO) uzavieny.




paprsku 1: Rezzim NO, nonmalne
otevieny.
PG Rezim brany 0~1 0 0: dvojite brany
(motor 1 a 2).
1: jedna brana (motor 2).
PH Nastaven rychlosti | 0—10 6
pomaleho chodu
PI Rezim omezen 0~1 | 0: nadproud.
1: Koncovy spinac.
PI Nastavem typu 0-1 0 0: bézna brana.
brany 1: brana pro vysoke zatizeni.
PL. Napajecl napeti 0-1 | 0: 12 V.
1: 24 V.
Po Obnoveni tovamiho | 0-10 0 5: Nastavte hodnotu 5 pro
nastaveni spusteni obnovemn tovarniho
nastaveni.

Informace na digitalnim displeji ridici desky:

ol

1. Pi1 otevirani brany se na digitalmim displen zobrazi, ze motor 1 je ,,OP*,
motor 2 je ,,OP*" a u otevienych dvontych bran se zobrazi ,,O.P.“

2. P zaviranu brany digitalmi disple) zobrazi, ze motor 1 je v reamu ,.CL",
motor 2 je v rezamu ,,CL.* a u otevienych dvojitych bran se zobraz ,C.L.“

3. Jakmule se brana zastavi, digitalm disple] zobrazi, ze motor 1 je ,,--°, motor 2
je ,~-" a u dvontych bran se zobrazi ,-.-*

4. Pokud motor bézi vysokou rychlosti a spusti se ochrana proti pretizeni, na
digitalnim displen se u motoru 1 zobraza ,,OH®, u motoru 2 ,,OH. a u
dvojtych bran ,,O.H.*

5. Pokud motor bez pn mizkych otackach a dojde ke spusténi ochrany profi
pretizeni, na digitalnim displep se u motoru 1 zobrazi ,,OL® a u motoru 2
»OL.“, u dvoptych vrat se zobrazi ,,0.L.*

6. Jakmile motor dosahne maximalni doby provozu, na digitalmim displen se u
motoru 1 zobrazi . EC* a u motoru 2 ,EC*, u dvoputych bran se zobraz ,E.C.*
7. Pi1 aktivact bezpecnostniho paprsku se na digitalnim displeji zobraz . PH™.

8. Kdyz jsou vrata zcela oteviena, motor 1 zobraz ,,LO™ a motor 2 zobrazi
e

0. Je-li brana zcela oteviena. motor 1 zobraz ,L.LC* a motor 2 zobraa ,.L..C*

4

Identifikace sméru otaceni motoru:

Pokud pi1 chodu motoru sviti LED 1ndikator sméru otaceni modie, motor by mél byt v
rezimu . otevirani“. Pokud LED indikator smeéru otaceni sviti CERVENE, motor by
mel byt v rezimu , zaviram™.

Navod k pouziti modulu Smart Module




Wyhledejte . XHouse IOT* a stahnete s1 aplikaci z Google Play nebo App Store.

PRO Android a 108
Nebo naskenujte tento QR kod, stahnete s1 aplikaci .. XHouse IOT* a nainstalujte 1.
Zaregistrujte s1 ucet pro aplikaci .. XHouse IOT* a piihlaste se.

Pridejte zarizeni

Krok 1. Zapnéte zafizemi a oteviete aplikaci. Stisknéte flacitko ,#" v pravéem

hormim
. abyste piidali zafizeni, a poté vyberte polozku , Swinging Gate”
(Kyvna brana), ktera ma v pravem hormm rohu oranzovy kruh. (Obr. 1
a 2)

* Pokud se v pravem hormim rohu mnachaz Sedy kruh, znamena to, ze
zallzeni
1z pidano. Uzivatel musi na ovladaci desce podrzet tlacitko ,Dec/Smart™
ast 5 sekund na ovladacim panelu a pote zopakovat krok 1.
* dePchl{ud se zobrazi zprava ,Please enter distnbution network mode and add
VICES™,
musl uzvatel na ovladacim panelu stisknout a podrzet tlacitko ,Dec/Smart™
po dobu as1 5 s a pote zopakovat krok 1.
Krok 2. Vyberte sit Wi-Fi, kliknéte na ,Phnpont™ a zadejte heslo. (Obr. 3)
(Pokud nelze navazat piipojenn k Wi-Fi, muze uzavatel take zvolit
moznost , Bluetooth Add* a k ovladam brany zblizka pouzit funkci
Bluetooth. Postupujte podle kroku 4).
Krok 3. Zafizem bylo uspesné piidano. Uzvatel muze zmémt nazev zailzen a
tlacitko v nabidece " “ v pravém homim rohu. (Obr. 5)
Krok 4. Piidam pres Bluetooth: Pi1 ovladam zanizem v rezimu Bluetooth
mobilni aplikace musi byt v dosahu zaiizeni v ramci dosahu Bluetooth
priblizne
10 m, aby bylo mozne se k nému piipojt a ovladat ho. (Obr. 3 a Obr
4).
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Zarizeni podporuje provoz v rezimu WiFi a Bluetooth

%  Pokud je zafizeni uspesné piipojeno k sii Wi-Fi, lze jej ovladat a
nastavovat na dalku pomoci aplikace v mobilmm telefonu. (Obr. 5)

%  Pokud je zaifizeni offline nebo mobilni telefon nema signal, ale wzivatel
se nachazi v dosahu 10 metmi od zafizeni a spusti aplikaci, zafizeni se
automaticky prepne do rezimu Bluetooth, aby bylo mozne jej ovladat. (Obr.
0)

%  Zafizeni navaze spojeni pies Bluetooth s mobilnim telefonem, aby bylo
mozne ovladat zaiizemi na kratkou vzdalenost (soucasne muze navazat

spojeni pres Bluetooth pouze jeden mobilni telefon uzvatele).

e
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Pirepnuti na novou sit’” Wi-Fi nebo prepnuti z rezimu Bluetooth do rezimu
Wi-Fi

Pokud uzvatel pofrebuje prepnout na novou sitt Wi-F1 nebo chce prepnout
rezim ovladani z rezimu Bluetooth na rezuim Wi-Fi1, postupujte podle
nasledujicich krokii. q

Krok 1. Wberte zatizeni a stisknéte tlacitko ,© “ v pravém homim rohu.
Kliknéte na ,Set/Modify WiFi“. (Obr. 7)

Krok 2. Vyberte novou sitt Wi-Fi1 a piipojte se k ni. Pote kliknéte na
tlacitko ,Obnovit”. (Obr. 8)
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Obr. 7 Obr. 8
Sdileni zarizeni
Krok 1. Oteviete aplikaci a vyberte zafizemi. Stisknéte ikonu ,®° v pravém
homim rohu,
i putg' vyberte moznost , Sdilemn zanzem™, ¢imz se vygenerye QR kod
Obr. 9
Kok 2. Novy uzvatel s1 stahne aplikaci a otevie ji. Stiskne tlacitko




,Skenovat” v pravem
pravem rohu a naskemyte QR kod. (Obr. 10)
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Nastaveni zarizeni

Uzivate]l muze v aplikaci nastavit parametry ridici desky.

Krok 1. Wberte zafizeni a stisknéte tlacitko , =" “ v pravém homim rohu.
Kliknéte na ,Nastaveni”. (Obr. 11)

Krok 2. Nastavte parametry v aplikaci. (Obr. 12)

Poznamka: Béhem nastavovani parametri musi byt zafizeni piipojeno k siti Wi-
Fi. Pokud tomu tak neni, je tfeba pouzit funkci Bluetooth a piiblizit telefon s
aplikaci co nejblize k zaiizeni, aby bylo mozne parametry nastavit. Po
dokonceni kliknéte na tlacitko ,Synchronizovat”.
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Prihlaste se jako technik
Pokud dojde k poruse zarizeni vaseho zakaznika, muizete problem vyiesit pomoci




,,Vzdalene pomoci™. Nejprve se tedy musite v aplikaci prihlasit jako techmk. Kliknete
na polozku , Moje* v dolni cast1 aplikace, vyberte moznost | Piihlasit se jako techiik™,
zadejte pozadovane udaje a potvrd'te piihlasku.

Mutlianguage

[mESTRTH Tad IS T ST

Accourt and security DL Hrmanon
Ahoul X=Housa [O7 Worll s paErance
Lise&Halp

TR YT PEETIT T

0O ‘as Mo
’::E'F.‘Ul}n':] U!"a. S O T P
Apply to be englneear

Version update

S e

Obr. 13 Obr. 14

Vzdalena pomoc

Pokud dojde k poruse vaseho zarizeni, je tieba znovu nastavit parametry. V takovem
piipadé muzete piimo stisknout tlacitko ,,Vzdalena pomoc*™ a sdilet QR kod nebo
overovacl kod s poskytovatelem mnstalacnich sluzeb za ucelem vzdalene pomoecr.
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Pridani USB karty / RF dialkového ovladace na dalku
Pokud uzvatel potiebuje piidat RF dalkove ovladani nebo USB kartu pro



oteviemi brany, muze k tomu pouzit funkci ,Pndat USB kartu / RF dalkove
ovladani nmumo musto mstalace™ a naskenovat QR kod z dalkoveho ovladam

nebo zadat idenfifikacm cislo USB karty. K jejich naprogramovani neni nutne
otevirat ovladaci skiinku.
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Ad to desiciop

Pridani USB karty/RF dalkového ovladace na misté

Pokud uzivatel potrebue piidat RF dalkove ovladani nebo bezkontaktmi kartu
USB pro ofevirami dveil, muzete piimo pouzit funker , Pridat bezkontakini
kartw/RF dalkove ovladani™, khknout na tlacitko ,Naucit™ a poté na ,Spustit
uceni” . Neni tieba ofevirat ovladaci skiinku; fidici deska piejde do rezimu
uceni kodu a pote staci stisknout tlacitko na dalkovem ovladaci nebo zapnout

bezkontaktni kartu USB pro vyslani signalu.
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Sprava USB karty a RF dalkového ovladace

Seznam karet umoznuje spravu vasi USB karty a RF dalkoveho ovladace.
Uzivatel mmize synchromzovat vsechny karty a ovladace do seznamu karet za
ucelem spravy a odstramt je, kdyz jz nejsou potiebne nebo dojde k jejich
zirate.
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Obr. 21
Parovani s kamerou
Krok 1. Spustte aplikaci a vyberte zafizeni. Stisknéte tlagitko . “ v pravém hormnim
rohu a pote vyberte moznost ., Binding camera*.

Krok 2. Vyberte moznost ,,JP kamera*™ a stisknéete tlacitko .,Potvrdit™.
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